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Wszelkie prawa zastrzezone.

Spirax-Sarco Limited przyznaje legalnemu uzytkownikowi tego produktu (lub urzadzenia) prawo do
korzystania z Opracowania (Opracowan) wytacznie w zakresie zgodnej z prawem eksploatacji
produktu (lub urzadzenia). Zadne inne prawo nie jest przyznawane w ramach tej licencji.
W szczegolnosci i bez uszczerbku dla ogélnosci powyzszego, Opracowania nie wolno wykorzystywac,
sprzedawac, licencjonowaé, przenosi¢, kopiowac¢ ani reprodukowaé¢ w catosci lub w czesci, ani
w zaden inny sposoéb lub w zadnej innej formie niz wyraznie okreslona w niniejszym dokumencie,
bez uprzedniej pisemnej zgody firmy Spirax-Sarco Limited.

Procedura zwrotu urzadzenia

Razem ze zwracanym urzadzeniem prosze zataczy¢ nastgpujgce informacje:

1.

2.

Nazwisko osoby zwracajacej, nazwa firmy, adres, numer telefonu, adres zwrotny.
Opis zwracanego urzgdzenia.

Opis uszkodzenia.

Jesli zwracane urzgdzenie jest na gwarancji, dodatkowo:

i. Data zakupu

i.  Numer faktury

ii. Numer seryjny

Wszystkie elementy nalezy zwréci¢ do magazynu Spirax Sarco Sp. z o.0.
Powinny by¢ one odpowiednio zapakowane do transportu (najlepiej w oryginalne opakowanie).
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1. Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Gwarancja bezpiecznej eksploatacji urzadzenia jest jego prawidlowy montaz, uruchomienie, obstuga
i konserwacja, ktore to czynnosci powinny by¢ wykonywane przez nalezycie przeszkolony personel (patrz
rozdziat 1.13), zgodnie z niniejszg instrukcja. Nalezy réowniez przestrzega¢ ogélnych zasad bezpieczenstwa
dla rurociagow i konstrukcji przemystowych, a takze zapewni¢ wtasciwe uzycie narzedzi i sprzetu BHP.

OSTRZEZENIE: Maksymalna temperatura medium musi byé odpowiednia do zastosowania,
jesli urzadzenie ma by¢é uzywane w srodowisku zagrozonym wybuchem. Do konserwacji
urzadzenia w sSrodowisku zagrozonym wybuchem zalecamy stosowanie narzedzi, ktére nie
wytwarzaja i/lub nie rozprzestrzeniajq iskier.

1.1. Ochrona przeciwwybuchowa — ostrzezenia
Nalezy upewnic sig, ze urzgdzenie jest uzywane i zainstalowane zgodnie z lokalnymi, regionalnymi i krajowymi
przepisami dotyczacymi ochrony przeciwwybuchowe;j.

= Patrz punkt ,,8. Zatwierdzenia”.

= Lokalnego interfejsu komunikacyjnego (LCl) pozycjonera SP7-1* mozna uzywa¢ wylacznie poza
obszarem niebezpiecznym, przy zasilaniu napieciem Um <30 V DC.

= Pozycjoner typu SP7-1* moze by¢ eksploatowany jako zrédto energii pomocniczej z gazami grupy IIA
i klasy temperaturowej T1 tylko w zastosowaniach zewnetrznych lub wewnatrz budynkow z wystarczajaca
wentylacja.

= Podawany gaz musi by¢ wolny od powietrza i tlenu, poniewaz nie moze powsta¢ atmosfera wybuchowa.
Gazy spalinowe musza by¢ zawsze odprowadzane na zewnatrz.

= Urzadzenie moze by¢ stosowane jako urzadzenie typu Il 2 D wylacznie w miejscach, gdzie poziom
zagrozenia mechanicznego jest ,,niski”.

= Nalezy stosowac przepusty kablowe, ktére spetniaja wymagania normy EN 61241-11 dla kategorii Il 2 D,
jak rowniez te dotyczace zakresu temperatur otoczenia.

= Zapobiega¢ powstawaniu tadunkoéw elektrostatycznych spowodowanym przez rozchodzace sie
wyladowania snopiaste, gdy sprzet jest uzywany do zastosowan zwigzanych z pytem palnym.

1.2 Okablowanie

Podczas projektowania pozycjonera dotozono wszelkich staran, aby zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownika.
Nalezy jednak przestrzega¢ nastepujacych srodkow ostroznosci:

i) Zapewni¢ poprawng instalacje. Bezpieczenstwo moze by¢ zagrozone, jesli instalacja produktu nie
zostanie przeprowadzona w sposob okreslony w niniejszej instrukcji.

ii) Okablowanie nalezy wykona¢ zgodnie z norma IEC 60364 lub rownowazna.

iii) Bezpieczniki nie powinny by¢ instalowane w przewodzie ochronnym. Integralnos¢ systemu uziemienia
ochronnego instalacji nie moze by¢ zagrozona przez odtaczenie lub usunigecie innych urzadzen.

1.3 Stosowanie urzadzenia zgodnie z przeznaczeniem
Kierujac sig informacjami podanymi w instrukcji obstugi, na tabliczce znamionowej urzadzenia oraz w karcie
katalogowej, upewnij sig, ze dane urzadzenie jest przeznaczone do zamierzonego zastosowania.

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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1.4 Dostep
Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem zapewnij bezpieczny dostep do niego, a w razie potrzeby réwniez
podest roboczy (odpowiednio zabezpieczony). W razie potrzeby zapewni¢ stosowny sprzet dzwigowy.

1.5 Oswietlenie
Zapewni¢ odpowiednie oswietlenie miejsca robét, zwtaszcza w razie koniecznosci wykonywania
skomplikowanych lub drobiazgowych prac.

1.6 Niebezpieczne ciecze/gazy w rurociggu

Sprawdz, jaki czynnik znajduje si¢ aktualnie w rurociggu lub mégt znajdowac sie w nim jakis czas temu.
W szczegolnosci nalezy zwréci¢ uwage na materialy fatwopalne, substancje niebezpieczne dla zdrowia,
ekstremalne temperatury.

1.7 Niebezpieczne otoczenie produktu

Nalezy zwracac szczegodlng uwage na: brak tlenu (np. w zbiornikach, wykopach), niebezpieczne gazy, skrajne
temperatury, gorace powierzchnie, zagrozenie pozarowe (np. w trakcie spawania), nadmierny hatas czy
ruchome elementy maszyn.

1.8 Wplyw prac na instalacje

Rozwazy¢ efekty zamierzonych dziatan dla calego systemu. Czy ktéres z nich (np. zamkniecie zaworu
odcinajacego, odcigcie doptywu pradu) nie spowoduje powstania jakichs zagrozen dla innych czesci systemu
badz dla personelu?

Niebezpieczne skutki moze przyktadowo przynies¢ zamknigcie odpowietrzen, czy wytaczenie urzadzen
zabezpieczajacych lub sygnalizatoréw stanéw alarmowych. Zawory odcinajace nalezy zamykac i otwiera¢
stopniowo, wygrzewajac powoli calg instalacje — aby unikna¢ awarii wywotanych uderzeniem wodnym lub
szokiem termicznym.

1.9 Instalacje pracujgce pod ci$nieniem

Upewnij sie, ze fragment instalacji, w ktorym beda wykonywane prace zostat odciety, a ciSnienie zostato
obnizone do atmosferycznego. Rozwaz mozliwos¢ podwdjnego odizolowania (dwa zawory odcinajace
i kontrolny zawor spustowy) oraz zablokowanie lub oznakowanie zamknietych zaworéw. Nie zaktadaj, ze
manometr wskazujacy ,,0” bar gwarantuje brak ci$nienia w instalacji — manometr moze by¢ uszkodzony.

1.10 Wysoka temperatura
Aby uniknaé poparzen, po zamknieciu instalacji nalezy odczeka¢ z rozpoczeciem pracy do czasu, az
temperatura spadnie do bezpiecznego poziomu.

1.11 Narzedzia i materialy
Przed rozpoczeciem pracy upewnij si¢, ze masz do dyspozycji wszystkie niezbedne narzedzia i materiaty.
Korzysta¢ wytacznie z oryginalnych czesci zamiennych Spirax Sarco.

Operatorzy muszg nosi¢ ochrone stuchu podczas uruchamiania pozycjonera

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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1.12 Odziez ochronna

Wez pod uwage, czy ty i/lub inne osoby przebywajace w poblizu wymagaja stosowania odziezy ochronnej,
zabezpieczajacej przed zagrozeniami zwigzanymi, na przyktad, z substancjami chemicznymi, wysokimi/
niskimi temperaturami, promieniowaniem, hatasem, spadajacymi przedmiotami oraz potencjalnymi urazami
oczu i twarzy.

1.13 Pozwolenie na prace

Wszystkie prace musza by¢ wykonywane lub nadzorowane przez odpowiednio kompetentng osobe. Personel
instalacyjny i obstugujacy powinien zosta¢ przeszkolony w zakresie prawidtowego uzytkowania produktu
zgodnie z Instrukcjga instalacji i konserwaciji.

Tam, gdzie obowigzuje formalny system zezwolen na wykonanie prac, nalezy go przestrzegac. Jesli taki
system nie obowiazuje, zaleca sig, aby osoba odpowiedzialna posiadata informacje na temat wykonywanych
prac oraz, w miare potrzeby, aby miata do dyspozycji osobe odpowiedzialng gtéwnie za kwestie
bezpieczenstwa.

W razie potrzeby teren robét nalezy oznakowac¢ znakami ostrzegawczymi.

1.14 Roztadunek i transport

Reczne przenoszenie duzych i/lub cigzkich przedmiotéw moze by¢ przyczyna urazéw. Podnoszenie, pchanie,
ciagniecie, przenoszenie lub podpieranie tadunku wiasnym cialem moze w szczegélnosci przyczynic si¢ do
urazéw plecow. Zaleca si¢ najpierw dokona¢ oceny zagrozen zwigzanych z realizacja okreslonego zadania,
a takze cech indywidualnych danej osoby, tadunku oraz otoczenia, w ktérym wykonywana jest praca,
i korzysta¢ z odpowiednich metod transportu bliskiego w zaleznosci od okolicznosci realizacji zadania.

1.15 Zagrozenia posrednie

Podczas normalnej eksploatacji zewnetrzna powierzchnia urzadzenia moze by¢ goraca. Urzadzenie nie
odwadnia si¢ samoczynnie. Nalezy zachowa¢ odpowiednig starannos¢ przy demontazu i usuwania produktu
z instalacji (patrz ,,Instrukcja konserwacji”).

1.16 Zamarzanie
Urzadzenia, ktore nie odwadniaja sie¢ samoczynnie, nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem na skutek
zamarzniecia — o ile beda zainstalowane w miejscu, w ktérym temperatura moze spas¢ ponizej 0°C.

1.17 Zwrot urzadzen

Zgodnie z europejskimi przepisami dot. BHP i ochrony srodowiska, klienci zwracajacy urzadzenia do Spirax
Sarco zobowigzani sg podac¢ informacje na temat jakichkolwiek zagrozen, a takze srodkoéw ostroznosci
wymaganych w zwiazku z niebezpieczenstwem skazenia lub uszkodzenia mechanicznego, ktére moga
stanowic¢ zagrozenie dla zdrowia, bezpieczenstwa lub srodowiska naturalnego. Informacje te nalezy ztozy¢
na pismie, a w razie wystepowania substancji niebezpiecznych lub potencjalnie niebezpiecznych, trzeba
tez dostarczy¢ ich karty charakterystyki substancji niebezpiecznej.

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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2. Ogélne informacje o urzadzeniu

2.1 Wprowadzenie

SP7-1 to inteligentny pozycjoner cyfrowy, dostepny w wielu wersjach wyposazenia, opcjonalnie z funkcjg komunikacji
HART Pozycjoner SP7-1 wyréznia sie sposréd innych produktéw niezréwnang absorpcjg wstrzgséw i kompensacja
drgan od 10 g do 80 Hz. Gwarantuje niezawodne dziatanie w niemal kazdym miejscu i w najtrudniejszych warunkach
otoczenia.

2.2 Zasada dziatania
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Rys. 1 Schemat blokowy
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Urzadzenie podstawowe

Wtyczka LCI *

Sygnat wartosci zadanej 4-20 mA / przytacze magistrali 9-32 VDC
Wejscie cyfrowe *

Wyijscie cyfrowe *

Powietrze zasilajgce: od 1,4 do 6 bar (od 20 do 90 psi)

Wylot powietrza (do atmosfery)

Modut I/P z zaworem 3/3-drogowym

00 N O a A~ WON =

Czujnik potozenia (opcjonalnie kat obrotu do 270°)

Opcjonalne modernizacje

9 Modut dotgczany analogowego sprzezenia zwrotnego (4-20 mA) *

10 Modut dotaczany cyfrowego sprzezenia zwrotnego *

11 Zestaw instalacyjny do mechanicznego wskaznika potozenia

12 Zestaw instalacyjny cyfrowego sprzezenia zwrotnego z przetgcznikami zblizeniowymi

13 Zestaw instalacyjny cyfrowego sprzezenia zwrotnego z mikroprzetgcznikami 24 V
* Tylko dla urzadzen z komunikacjg HART.

Uwaga: w ramach opcjonalnej modernizacji mozna zastosowa¢ ,zestaw instalacyjny cyfrowego sprzezenia
zwrotnego z przetgcznikami zblizeniowymi” lub ,zestaw instalacyjny cyfrowego sprzezenia zwrotnego
z mikroprzetgcznikami 24 V”.

W obu wypadkach nalezy jednak zainstalowa¢ mechaniczny wskaznik potozenia I.
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2.3 OpiS tabliczki Przyktadowa ‘F ***************** -
znamionowej etykieta

= Order-Code (Kod do zaméwienia)
= Serial np. (Numer seryjny)

= HW-Rev. (Wersja sprzetowa)

= SW-Rev. (Wersja oprogramowania)

= DOM

= Supply press. (Cisnienie powietrza)
= Input (Wejscie)
= Output (Wyjscie)

=  Safe position (Potozenie bezpieczne)

—

[111]

I
I
|
|
I
I
|
|
|
I
|
|

=  Special Request (Zamoéwienie specjalne) |
I
|
|
|
I
|
|
I
I
I
|
|

@ I P65 c € A"Dﬂ for parameters see operating instructions/certificate

Bez ochrony f:,‘g
— zastosowanie | §: X0
tylko w strefach ' 3£
bezpiecznych | 52
| suondo
Opcje: : ~
=  Wyjscie analogowego sprzezenia zwrotnego \ . co%
= Wyjscie cyfrowego sprzezenia zwrotnego :o §
= Elektryczny wytacznik krancowy i E §§ ;Z;
= Mechaniczny wytgcznik krancowy \:,z % « 1:3 %’%?
= Wskaznik potozenia :Z g %;}é’é é%%
= Zatwierdzenia Ez‘i gii% gég
58585 3858 852
I
I
I
I
I
I
I

sp'rsxsarco

-
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
L

2.4 Zasada dzialania
SP7-10, SP7-11, SP7-12 to elektronicznie konfigurowany pozycjoner z funkcjg komunikacji. Jest przeznaczony do
montazu na pneumatycznych sitownikach liniowych lub ¢wieréobrotowych.
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W petni automatyczne okreslenie parametréw regulacji i dostosowanie do nich pozycjonera zapewnia znaczacg

oszczedno$¢ czasu i optymalng regulacje procesu.
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3. Montaz

3.1 Montaz mechaniczny

Strzatka (1) na watku sprzezenia
zwrotnego urzadzenia (sprzezenie
zwrotne potozenia) musi poruszac sie
pomiedzy znakami strzatek (2)

3.1.2 Zakresy pomiarowe i robocze pozycjonera

Zakres roboczy dla sitownikéw liniowych:

Zakres roboczy dla sitownikow (1) Zakres pomiarowy
liniowych wynosi +45° symetrycznie o) (2) Zakres roboczy
do osi wzdtuznej. Przedziat uzytkowy W,

w zakresie roboczym wynosi co N

najmniej 25° (zalecana warto$¢ 40°). . v +135°

Przedziat uzytkowy nie musi 1:53\ +45

przebiega¢ symetrycznie wzglgdem
osi wzdtuzne;j.

Zakres roboczy dla sitownikow
obrotowych:

Przedziat uzytkowy wynosi 90° i musi
miesci¢ sie w catosci w zakresie
pomiarowym, ale nie musi przebiegac¢
symetrycznie do osi wzdtuznej.

L e

Uwaga

Podczas instalacji nalezy upewni¢ sie,
ze skok sitownika lub kat obrotu dla
sprzgzenia zwrotnego potozenia
zostat prawidtowo wprowadzony.

-135°

Rys. 3
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3.1.3 Montaz na sitownikach liniowych

Do montazu na sitowniku liniowym zgodnie z normg
IEC 534 (montaz boczny wg NAMUR) dostgpny jest

nastepujacy zestaw montazowy:

®
A '=-'/IZD @ Sruba

Podkiadka

Wspornik montazowy

AW |IN|=

Dzwignia i sworzen sprzezenia

zwrotnego
(skok mechaniczny
\ od 10 do 35 mm [od 0,39 do 1,38

cala]
/

cala])

od 20 do 100 mm [od 0,79 do 3,94

Podktadki

Sruby

Sruby U

Podktadki

Nakretki

Sruby

Podkiadki sprezyste

12 Plytki zaciskowe

13 Prowadnica

Rys. 4

IM-P706-02-PL CTLS Issue 5
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3.1.4 Mocowanie prowadnicy na sitowniku

Rys. 5

1. Dokreci¢ $ruby reka.

2. Przymocowa¢ prowadnice (1) i ptytki zaciskowe (2) $rubami (4) i podktadkami sprezystymi (3) do trzpienia
sitownika.

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.1.5 Montaz dzwigni i wspornika na pozycjonerze

Uwaga

Otwory gwintowane do montazu pozycjonera oraz otwory do montazu wspornika zalezg od typu zastosowanego
sitownika. Dobra¢ je odpowiednio, aby zapewni¢ swobodny ruch sworznia sprzgzenia zwrotnego w prowadnicy na
catym skoku zaworu.

1. Przymocowa¢ dzwignig (6) do watka sprzgzenia zwrotnego (5) pozycjonera (mozna jg zamontowac tylko
w jednym potozeniu ze wzglgdu na ksztatt podcigcia na watku sprzgzenia zwrotnego).

2. Zapomocg strzatek (4) sprawdzi¢, czy dzwignia porusza si¢ w zakresie roboczym (miedzy strzatkami).
3. Dokrecic sitg reki $rube (7) na dzwigni.

4. Przytrzymac przygotowany pozycjoner (z nadal luznym wspornikiem montazowym 1) na sitowniku w taki sposéb,
aby sworzen sprzezenia zwrotnego wszedt w prowadnice w celu ustalenia, ktére otwory gwintowane na
pozycjonerze trzeba wykorzysta¢ do zamocowania wspornika montazowego.

5. Przymocowac¢ wspornik montazowy 1 $rubami 2 i podktadkami 3 w odpowiednich otworach gwintowanych na
obudowie pozycjonera.

Dokreci¢ $ruby mozliwie rGwnomiernie, aby zapewni¢ liniowos$¢.

Wykorzystujgc podtuzny otwor, ustawi¢ wspornik montazowy na sitowniku tak, aby zapewnié¢ symetryczny zakres
roboczy.

Ustawi¢ zawdr w potowie skoku i ustawi¢ dzwignie poziomo (poz. 6 na rys. 6).

Nastepnie dokreci¢ srube mocujgca (poz. 4 narys. 7)

(dzwignia porusza sie miedzy znakami strzatek, poz. 4 na rys. 6).

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.1.6 Montaz na jarzmie

1. Przymocowac¢ wspornik montazowy (2)
Srubg (4) i podktadka (3) do jarzma (1).

Rys. 7

3.1.7 Montaz na kolumnie

1. Przytrzyma¢ wspornik montazowy (3) we
wiasciwym potozeniu na kolumnie (2).

2. Wiozy¢ $ruby U (1) od wewnetrznej strony
kolumny (2) przez otwory we wsporniku
montazowym.

7 3. Zalozy¢ podktadki (4) i nakreci¢ nakretki (5).
\ 4. Dokreci¢ nakretki sitg reki.

@ @ @ @ @ B‘shgsv?é wysoko$¢ pozycjonera na jarzmie lub
8

kolumnie sitownika tak, aby dzwignia znajdowata
sie w poziomie (kontrola wzrokowa) gdy zawor jest
ustawiony w potowie skoku.

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.1.8 Ustawienie sruby ze sworzniem sprzezenia zwrotnego

(1) Zawory o mniejszym skoku
/E\1 (2) Zawory o wiekszym skoku

Rys. 9

Skala na dzwigni wskazuje punkty taczace dla réznych zakreséw skoku zaworu.

Przesuna¢ $rube ze sworzniem sprzezenia zwrotnego w podtuznym otworze dzwigni, aby dopasowac zakres skoku
zaworu do zakresu roboczego czujnika potozenia.

Przesunigcie punktu fgczacego do wewnatrz zwigksza kat obrotu czujnika. Przesunigcie punktu tgczgcego na
zewnatrz zmniejsza kat obrotu czujnika.

Wyregulowa¢ potozenie sworznia tak, aby wykorzysta¢ mozliwie duzy kat obrotu (symetrycznie wokét potozenia
$rodkowego) na czujniku pofozenia.

Zalecany zakres dla sitownikéw liniowych: od -28 do 28°
Kat minimalny: 25°

Uwaga: po zamontowaniu nalezy sprawdzi¢, czy pozycjoner pracuje w zakresie pomiarowym.

3.1.9 Potozenie sruby ze sworzniem

Sruba ze sworzniem do przesuwania dzwigni potencjometru moze by¢ zamontowana na state na samej dzwigni lub
na trzpieniu zaworu. W zaleznosci od sposobu montazu, podczas ruchu zaworu sworzen wykonuje ruch okrezny
lub liniowy w odniesieniu do $rodka obrotu dzwigni potencjometru. Wybra¢ w menu interfejsu HMI wybrane potozenie
$ruby, aby zapewni¢ optymalng linearyzacje. Ustawienie domyslne: $ruba ze sworzniem zamontowana na dzwigni.

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy

spira
IM-P706-02-PL CTLS Issue 5 P )(sarco 17



3.1.10 Sruba ze sworzniem na dzwigni (widok z tytu)

@ ® ®

|

Rys. 10

Seea -

1  Dzwignia potencjometru
2 Sruba ze sworzniem

3 Trzpieh zaworu

4  Jarzmo sitownika

5 Pozycjoner

3.1.11 Sruba ze sworzniem na zaworze (widok z tytu)

@ @ ©

—o

Rys. 11

/

Dzwignia potencjometru

Sruba ze sworzniem

Trzpien zaworu

Jarzmo sitownika

a|bh|w|N

Pozycjoner

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.1.12 Montaz na sitowniku obrotowym

Do montazu na sitowniku niepetnoobrotowym zgodnie z normg VDI/VDE 3845. dostepny jest nastepujacy zestaw
montazowy:

iR
fg o

Rys. 12 Czesci sktadowe zestawu montazowego

= Adapter 1 ze sprezyng 5

Cztery $ruby M6 4, podkiadki sprezyste 3 i podktadki 2 do zamocowania wspornika mocujgcego 6 do pozycjonera

= Cztery $ruby M5 7, podkfadki sprezyste 8 i podktadki 9 do zamocowania wspornika mocujgcego do sitownika
Wymagane narzedzia:
= Klucz 8/10

= Klucz imbusowy 3

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.1.13 Montaz adaptera na pozycjonerze

® @0

1. Okresli¢ potozenie montazowe (réwnolegle do sitownika lub pod katem 90°).
2. Wyznaczy¢ kierunek obrotu sitownika (w prawo lub w lewo).

3. Ustawi¢ sitownik niepetnoobrotowy w potozeniu wyjsciowym.

4. Wstgpna regulacja watka sprzezenia zwrotnego.

Aby pozycjoner pracowat w zakresie roboczym (patrz rozdziat ,Informacje ogdine” na stronie 14), przy ustalaniu
pofozenia adaptera na osi 1 nalezy uwzgledni¢ potozenie montazowe oraz potozenie podstawowe i kierunek obrotu
sitownika. W tym celu watek sprzezenia zwrotnego mozna regulowac¢ recznie, tak aby zamocowa¢ adapter 3 we
wiasciwym potozeniu.

5. Umiesci¢ adapter we wiasciwym potozeniu na watku sprzezenia zwrotnego i przymocowac kotkami
gwintowanymi 2. Jeden z kotkéw gwintowanych nalezy umiesci¢ po ptaskiej stronie watka sprzezenia zwrotnego,
aby zablokowaé adapter na watku.

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.1.14 Przykrecenie wspornika mocujgcego do pozycjonera

(1) Wspornik mocujacy

Rys. 14

3.1.15 Przykrecenie pozycjonera do sitownika

Uwaga

Po zamontowaniu nalezy sprawdzié¢, czy zakres roboczy
sitownika pokrywa sig z zakresem pomiarowym pozycjonera
(patrz rozdziat ,Informacje ogdlne” na stronie 14).

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.2 Podtaczenia elektryczne

3.2.1 Podtaczenie elektryczne jednostki sterujacej pozycjonera SP7-10

@ Limit1  Limit2

| |
[41]42]43] [51]52]53]

T T
a . a
Al DI DO ; SW2 SWL A0 | » P
| L] i L 1 v _Limif2 i Limit1
i ! D| !
1 I 1
i LA i
| [T T i [ 11T 1T1T « TT1°1 i T T |
+11 -82 ! [+51]-52[+a1]-42] [+31]-32] 1 [1]2]3[ | ![+51]52]  [+41]-42]
1 1 1
Rys. 16
A Urzadzenie podstawowe
B Opcje
Przytacze do zdalnego czujnika potozenia SP7-10 / zewnetrznego czujnika potozenia (tylko dla wersji jednostki
sterujgcej SP7-10)
D Opcje, monitorowanie warto$ci granicznych za pomocga przetgcznikéw zblizeniowych lub mikroprzetgcznikéw
(nie dotyczy wersji jednostki sterujgcej SP7-10)
Zacisk Funkcja / komentarz
+11/-12 Wejscie analogowe
+81/-82 Wejscie cyfrowe DI
+83/-84 Wyjécie cyfrowe DO2
+51/-52 Cyfrowe sprzezenie zwrotne SW1 (modut opcjonalny)
+41/-42 Cyfrowe sprzezenie zwrotne SW2 (modut opcjonalny)
+31/-32 Analogowe sprzezenie zwrotne AO (modut opcjonalny)
1/2/3 Zdalny czujnik potozenia SP7-10 (tylko dla opcji zdalnego czujnika potozenia SP7-10 lub SP7-10 dla zewnetrznego
czujnika potozenia)
+51/-52 Wytacznik krancowy Limit 1 z przetacznikiem zblizeniowym (opcja)
+41/-42 Wytacznik kraricowy Limit 2 z przetacznikiem zblizeniowym (opcja)
41/42/43 Wytacznik krancowy Limit 1 z mikroprzetacznikiem (opcja)
51/52/53 Wytacznik kraficowy Limit 2 z mikroprzetacznikiem (opcja)
Uwaga

Pozycjoner SP7-1 moze by¢ wyposazony w przetgczniki zblizeniowe lub mikroprzetaczniki, ktére petnig role
wytgcznikéw krancowych. Mozna wybrac¢ tylko jeden z tych wariantéw. W przypadku jednostki sterujgcej SP7-10
ze zdalnym czujnikiem potozenia SP7-10 wytaczniki krancowe znajdujg sie w czujniku zdalnym SP7-10.

22
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3.2.2 Podtaczenie elektryczne zdalnego czujnika potozenia SP7-10

®
® |

‘|1|2l3I | EHH

[+51]-52[+41]-42] . [41[42]43][51]52]53]

®

Rys. 17

A Urzadzenie podstawowe

B Opcje

1 Czujnik potozenia
2 Monitorowanie wartosci granicznych za pomocg przetgcznikéw zblizeniowych (opcja)

3 Monitorowanie wartosci granicznych za pomocg mikroprzetacznikéw (opcja)

3.2.3 Podtaczenia wejs¢ i wyjsé

Zacisk Funkcja / komentarz

1/2/3 Jednostka sterujgca SP7-10

+51/-52 Przetaczniki zblizeniowe Limit 1 (opcja)
+41/-42 Przetaczniki zblizeniowe Limit 2 (opcja)
41/42/43 Mikroprzetgczniki Limit 1 (opcja)
51/52/53 Mikroprzetgczniki Limit 2 (opcja)
Uwaga

Zdalny czujnik potozenia SP7-10 moze by¢ wyposazony w przetgczniki zblizeniowe lub mikroprzetgczniki, ktore
petnig role wytgcznikéw krancowych. Mozna wybra¢ tylko jeden z tych wariantéw.

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.3 Podiaczenia elektryczne
3.3.1 Podtaczenie elektryczne jednostki sterujacej pozycjonera SP7-11/12

®

[T
+11[-12

‘

T

i

I

: Limit 1 Limit 2 . .
i Limit 1 Limit 2
1

I

l

1

I

1

[41]42]43] [51]52]53] [+51]-52] [+41]-42

A Urzadzenie podstawowe

Rys. 17

B  Wyposazenie dodatkowe, cyfrowe sprzezenie zwrotne z przetgcznikami zblizeniowymi lub mikrowytacznikami

Zacisk Funkcja / komentarz

+11/-12 Fieldbus, zasilanie magistrali

+51/-52 Cyfrowe sprzezenie zwrotne ,Limit 1” z przetgcznikiem zblizeniowym (opcja)
+41/-42 Cyfrowe sprzezenie zwrotne ,Limit 2” z przetgcznikiem zblizeniowym (opcja)
41/42/43 Cyfrowe sprzegzenie zwrotne ,Limit 1” z mikroprzetgcznikiem (opcja)
51/52/53 Cyfrowe sprzezenie zwrotne ,Limit 2” z mikroprzetacznikiem (opcja)

Uwaga: Pozycjoner SP7-1/11/12 moze by¢ wyposazony w przetgczniki zblizeniowe lub mikroprzetgczniki, ktére
petnig role wytgcznikdéw krancowych. Mozna wybra¢ tylko jeden z tych wariantéw.

3.3.2 Dane elektryczne wejs¢ i wyjs¢ (SP7-10)

3.3.2.1 Wejscie analogowe — sygnat wartosci zadanej 4-20 mA lub 4-20 mA HART

Zaciski

+11/-12

Nominalny zakres roboczy

4-20 mA

Konfiguracja uktadzie z podziatem
zakresu sygnatu sterujgcego (split
range)

Do wyboru; od 20 do 100% zakresu nominalnego

Maksymalny prad wejsciowy 50 mA
Minimalny prad wejsciowy 3,6 mA
Obcigzenie 9,7 V przy 20 mA
Impedancja przy 20 mA 485 Q

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.3.2.2 Wejscie cyfrowe

Mozna skonfigurowa¢ nastepujgce funkcje wejscia: . Brak funkc;ji

- Przejscie do potozenia 0%

- Przejscie do potozenia 100%

- Utrzymanie poprzedniego potozenia

- Blokada konfiguraciji lokalnej

- Blokada konfiguraciji lokalnej i dziatania

- Blokada kazdego dostepu
(lokalnego lub przez komputer/program)

Zaciski +81/-82
Napigcie zasilania 12-30 VDC
Wejscie ,logiczne 0” 0-5VDC
Wejscie ,logiczne 1” 11-30 VDC
Pobér pradu Maks. 4 mA
3.3.2.3 Wyjscie cyfrowe DO

Zaciski +83/-84

Napiecie zasilania

5—-11 VDC (obwdd regulacji zgodnie z normg NAMUR)

Wyijscie ,logiczne 0”

>0,35 mAdo<1,2mA

Wyijscie ,logiczne 1”

>1,2mA

Dziatanie

Konfigurowane (logiczne ,0” lub logiczne ,17).

3.3.2.4 Opcjonalny modut analogowego sprzezenia zwrotnego AO*

Gdy pozycjoner nie wysyta zadnego sygnatu (np. ,brak zasilania” lub ,inicjalizacja”), warto$¢ wyj$ciowa bedzie > 20 mA

(poziom alarmowy).

Zaciski

+31/-32

Zakres sygnatu

Konfigurowany w zakresie 4-20 mA

Napiecie zasilania

11-30 VDC

Charakterystyka

Konfigurowany (w zakresie 4—20 mA lub 20—4 mA)

Uchyb

<1%

IM-P706-02-PL CTLS Issue 5
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3.3.2.5 Opcjonalny modut cyfrowego sprzezenia zwrotnego SW1, SW2*

Dwa przetaczniki programowe do cyfrowego sprzezenia zwrotnego potozenia (potozenie regulowane w zakresie
od 0 do 100%, zakresy nie mogg sie pokrywac)

Zaciski +41/-42, +51/-52

Napigcie zasilania 5-11 VDC (obwdd regulacji zgodnie z normg NAMUR)
Wyijscie ,logiczne 0” <1,2mA

Wyijscie ,logiczne 1” >1,2mA

Dziatanie Konfigurowane (logiczne ,0” lub logiczne ,17).

*Opcje analogowego i cyfrowego sprzezenia zwrotnego sg montowane w okreslonych miejscach. Mozna ich uzywaé
razem.

3.3.2.6 Opcjonalne mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne

Dwa przetgczniki zblizeniowe lub dwa mikroprzetgczniki zapewniajg niezalezng sygnalizacje potozenia sitownika
zaworu. Warto$¢ zadang mozna regulowac w zakresie od 0 do 100%.

Mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne z przetgcznikami zblizeniowymi; Limit 1, Limit 2**

Zaciski +41/-42, +51/-52

Napiecie zasilania 5-11 VDC (obwod regulacji zgodnie z normg NAMUR)

Kierunek dziatania Metalowa ptytka przetgczajgca Metalowa ptytka przetaczajgca
w szczelinie poza szczeling przetgcznika

Typ SJ2-SN (NZ; log 1) <1,2mA >2,1mA

Mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne z mikroprzetacznikami 24 V; Limit 1, Limit**

Zaciski +41/-42, +51/-52
Napiecie zasilania Maks. 24 VAC/DC
Prad znamionowy Maks. 2 A

Powierzchnia styku 10 pm, ztoto (Au)

**Mechaniczne sprzgzenie zwrotne mozliwe tylko z mechanicznym wskaznikiem potozenia (typ obudowy ,20”)

Uwaga: mozna uzy¢ tylko jednej z opcji mechanicznego sprzezenia zwrotnego — albo mikroprzetgcznikéw
zblizeniowych lub mikroprzetgcznikow 24 V, nigdy obu na raz.

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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3.3.2.7 Dane elektryczne dotyczace zastosowania w atmosferze potencjalnie wybuchowej

(tylko modele w wykonaniu Ex)

Podtgczenie wytgcznie do certyfikowanego obwodu iskrobezpiecznego

Ui=30V Ci=6,6nF
Obwadd sygnatowy (+11/-12) li=320 mA Li = pomijalnie mate
Pi=1,1W
Ui=30V Ci=14,5nF
Wejécie cyfrowe DI (+81/-82) li=320 mA Li = pomijalnie mate
Pi=1,1W
Ui=30V Ci=14,5nF
Wyjscie cyfrowe DO (+83/-84) li=320 mA Li = pomijalnie mate
Pi = 500mW
Mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne (przetacznik Ui = 16 V Ci=60nF
zblizeniowy) . .
(Limit 1: +51/-52, Limit 2: +41/-42) li = 25 mA Li =100 pH
Patrz certyfikat Ex PTB 00 ATEX 2049 X Pi =64 mW
Ui=30V Ci=3,7nF

Cyfrowy przetacznik sprzezenia zwrotnego

(przetacznik programowy) li=320 mA

Li = pomijalnie mate

(Limit 1: +51/-52, Limit 2: +41/-42)

Pi =250 mW
Ui=30V Ci=6,6 nF
Modut dotgczany analogowego sprzezenia zwrotnego . _ L P
(+31/-32) li =320 mA Li = pomijalnie mate
Pi=1,1W
uo=54V LO=5mH
10 =74 mA CO0=2uF
Interfejs czujnika zdalnego _ . .
Exib IIC PO =100 mW Ex ib protection IIB
Ci = pomijalnie mate LO=5mH
Li = pomijalnie mate CO0=2uF

Tylko do podtgczenia do programatora przy uzyciu
adaptera ABB LCI (Um < 30 Vdc) poza obszarem

Lokalny interfejs komunikacyjny (LCI)
niebezpiecznym

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy

spira
IM-P706-02-PL CTLS Issue 5 P )(sarco

27



3.3.3 Dane elektryczne wejs¢ i wyjs¢ (SP7-11)

3.3.3.1 Komunikacja Fieldbus

PROFIBUS PA

Zaciski +11/-12

Napiecie zasilania 9-32 VDC (zasilanie z magistrali PA)
Maksymalne napiecie 35VDC

Pobor pradu 10,5 mA

Prad w przypadku wystapienia 15 mA (10,5 mA + 4,5 mA)
btedu

3.3.3.2 Opcjonalne mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne
Dwa przetaczniki zblizeniowe lub dwa mikroprzetgczniki zapewniajg niezalezng sygnalizacjg potozenia sitownika
zaworu. Warto$¢ zadang mozna regulowa¢ w zakresie od 0 do 100%.

3.3.3.3 Mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne z przetagcznikami zblizeniowymi; Limit 1, Limit 2**

Zaciski +51/-52 (Limit 1), +41/-42, (Limit 2)

Napigcie zasilania 5-11 VDC (obwdd regulacji zgodnie z normg NAMUR)

Kierunek dziatania Metalowa ptytka przetgczajgca Metalowa ptytka przetgczajgca
w szczelinie poza szczeling przetacznika

Typ SJ2-SN (NZ; log 1) >2,1mA <1,2mA

3.3.3.4 Mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne z mikroprzetacznikami 24 V; Limit 1, Limit 2**

Zaciski 41/42/43 (Limit 1), 51/52/53 (Limit 2)
Napigcie zasilania Maks. 24 VAC/DC

Prad znamionowy Maks. 2 A

Powierzchnia styku 10 pum, ztoto (Au)

**Mechaniczne sprzezenie zwrotne mozliwe tylko z mechanicznym wskaznikiem potozenia (typ obudowy ,207)

Uwaga: mozna uzy¢ tylko jednej z opcji mechanicznego sprzezenia zwrotnego — albo mikroprzetgcznikow
zblizeniowych lub mikroprzetgcznikéw 24 V, nigdy obu na raz.
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3.3.3.5 Dane elektryczne dotyczace zastosowania w atmosferze potencjalnie wybuchowej (tylko modele
w wykonaniu Ex)

W przypadku wykonania iskrobezpiecznego Ex i IIC nalezy stosowa¢ zasilacz zgodny w wymogami FISCO,
bariere lub zasilacz o charakterystyce liniowej i nastepujacych parametrach maksymalnych:

Ui=24V Ci=<50nF
Obwéd sygnatowy (+11/-12) li = 250 mA Li=<10 uH
Pi=12W
Ui=16V Ci=60nF

Mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne (przetacznik
zblizeniowy) li=25mA Li =100 uH
150 Limit 4 +44/-49¢ Limi

(+51/-52: Limit 1, +41/-42: Limit 2) Pi = 64 mW

Przetacznik zblizeniowy: Pepperl+Fuchs SJ2-SN

Patrz certyfikat Ex PTB 00 ATEX 2049 X

3.3.4 Dane elektryczne wejs¢ i wyjsé (SP7-12)

3.3.4.1 Komunikacja Fieldbus

Foundation Fieldbus

Zaciski +11/-12

Napigcie zasilania 9-32 VDC (zasilanie z Fieldbus)
Maksymalne napigcie 35VDC

Pobér pradu 11,5 mA

Prad w przypadku wystapienia btedu 15 mA (11,5 mA + 3,5 mA)

3.3.4.2 Opcjonalne mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne
Dwa przetgczniki zblizeniowe lub dwa mikroprzetgczniki zapewniajg niezalezng sygnalizacje potozenia sitownika
zaworu. Warto$¢ zadang mozna regulowa¢ w zakresie od 0 do 100%.

3.3.4.3 Mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne z przetagcznikami zblizeniowymi; Limit 1, Limit 2**

Zaciski +51/-52 (Limit 1), +41/-42, (Limit 2)

Napiecie zasilania 5-11 VDC (obwdd regulacji zgodnie z normg NAMUR)

Kierunek dziatania Metalowa ptytka przetgczajgca Metalowa ptytka przetgczajgca
w szczelinie poza szczeling przetgcznika

Typ SJ2-SN (NZ; log 1) >2,1mA <12mA

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy

spira
IM-P706-02-PL CTLS Issue 5 P )(sarco 29



3.3.4.4 Mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne z mikroprzetacznikami 24 V; Limit 1, Limit 2**

Zaciski 41/42/43 (Limit 1), 51/52/53 (Limit 2)
Napiecie zasilania Maks. 24 VAC/DC

Prad znamionowy Maks. 2 A

Powierzchnia styku 10 pum, ztoto (Au)

**Mechaniczne sprzgzenie zwrotne mozliwe tylko z mechanicznym wskaznikiem potozenia (typ obudowy ,20”)
Uwaga: mozna uzy¢ tylko jednej z opcji mechanicznego sprzezenia zwrotnego — albo mikroprzetgcznikdw
zblizeniowych lub mikroprzetgcznikéw 24 V, nigdy obu na raz

3.3.4.5 Dane elektryczne dotyczace zastosowania w atmosferze potencjalnie wybuchowej

(tylko modele w wykonaniu Ex)

W przypadku wykonania iskrobezpiecznego Ex i IIC nalezy stosowa¢ zasilacz zgodny z wymogami FISCO, bariere
lub zasilacz o charakterystyce liniowej i nastepujgcych parametrach maksymalnych:

Ui=24V Ci=<5,0nF
Obwadd sygnatowy (+11/-12) li =250 mA Li=<10puH

Pi=12W

Ui=16V Ci=60nF

Mechaniczne cyfrowe sprzezenie zwrotne
(przetacznik zblizeniowy) li=25mA Li =100 pH
+51/-52: Limit 1, +41/-42: Limi .

(+51/-52: Limit 1, +41/-42: Limit 2) Pi = 64 mW

Przetacznik zblizeniowy: Pepperl+Fuchs SJ2-SN
Patrz certyfikat Ex PTB 00 ATEX 2049 X

SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy

ir
30 sp a)(sarco IM-P706-02-PL CTLS Issue 5



3.4 Podiaczenie urzadzenia

1
' (@)
1
1
]
©o -
]
| 1 @
_____ Q. @ S
Rys. 18
1  Dfawik kablowy
2 Zaslepka
3 Zaciski modutéw opcjonalnych
4  Zaciski zestawu montazowego dla cyfrowego sprzezenia zwrotnego
5  Zaciski jednostki podstawowej

Z lewej stronie obudowy znajduja sie 2 otwory gwintowane %2 14 NPT lub M20 x 1,5 do wprowadzenia kabli do
obudowy. W jednym z otworéw gwintowanych znajduje si¢ dtawik kablowy, natomiast drugi otwor jest zaslepiony.

Uwaga
Zaciski przytaczeniowe sg dostarczane jako zamkniete i nalezy je odkreci¢ przed wtozeniem przewodu.

1.
2,

Odizolowa¢ przewody na dtugosci ok. 6 mm (0,24 cala).

Podtgczy¢ przewody do zaciskow przytgczeniowych zgodnie ze schematem potgczen.
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3.4.1 Pola powierzchni przekroju poprzecznego przewodow

Urzadzenie podstawowe — potaczenia elektryczne
Wejsécie 4—20 mA Zaciski Srubowe, maks. 2,5 mm? (AWG14)
Opcje Zaciski sSrubowe, maks. 1,0 mm?2 (AWG18)

Przekroj poprzeczny

Przewody sztywne/elastyczne 0,14-2,5 mm? (AWG26 — AWG14)
Elastyczny z tulejkg zaciskang na koncu przewodu 0,25-2,5 mm? (AWG23 — AWG14)
Elastyczny z tulejkg zaciskang na koncu przewodu, bez 0,25-1,5 mm? (AWG23 — AWG17)

tulei plastikowej

Elastyczny z tulejkg zaciskang na koncu przewodu, 0,14-0,75 mm? (AWG26 — AWG20)
z tulejg plastikowg

Mozliwos¢ potaczenia wieloprzewodowego (dwa przewody o tym samym przekroju)

Przewody sztywne/elastyczne 0,14-0,75 mm? (AWG26 — AWG20)

Elastyczny z tulejka zaciskang na koncu przewodu, bez 0,25-0,75 mm? (AWG23 — AWG20)
tulei plastikowej

Elastyczny z tulejkg zaciskang na koncu przewodu, 0,5-1,5 mm? (AWG21 — AWG17)
z tulejg plastikowg

3.4.2 Moduty opcjonalne

Przekréj poprzeczny

Przewody sztywne/elastyczne 0,14-1,5 mm? (AWG26 — AWG17)

Elastyczny z tulejka zaciskang na koncu przewodu, bez 0,25-1,5 mm? (AWG23 — AWG17)
tulei plastikowej

Elastyczny z tulejkg zaciskang na korcu przewodu, 0,25-1,5 mm? (AWG23 — AWG17)
z tulejg plastikowg

Mozliwos¢ potaczenia wieloprzewodowego (dwa przewody o tym samym przekroju)

Przewody sztywne/elastyczne 0,14-0,75 mm? (AWG26 — AWG20)

Elastyczny z tulejka zaciskang na koncu przewodu, bez 0,25-0,5 mm? (AWG23 — AWG22)
tulei plastikowej

Elastyczny z tulejkg zaciskang na koncu przewodu, 0,5-1 mm? (AWG21 — AWG18)
z tulejg plastikowg

Wytacznik krancowy z przetacznikami zblizeniowymi lub mikroprzetacznikami 24 V

Przewod sztywny 0,14-1,5 mm? (AWG26 — AWG17)
Przewod elastyczny 0,14-1,0 mm? (AWG26 — AWG18)
Elastyczny z tulejkg zaciskang na koncu przewodu, bez 0,25-0,5 mm? (AWG23 — AWG22)

tulei plastikowej

Elastyczny z tulejkg zaciskang na koncu przewodu, 0,25-0,5 mm? (AWG23 — AWG22)
z tulejg plastikowg
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3.5 Podiaczenie urzadzenia — jednostka sterujgca SP7-10
ze zdalnym czujnikiem potozenia SP7-10

Jednostka sterujagca SP7-10 Zdalny czujnik potozenia SP7-10

Rys. 19

1 Zaciski SP7-10 Czujnik zdalny

2 Zaciski zestawu montazowego dla cyfrowego sprzezenia zwrotnego
3  Dtawik kablowy EMC
4

Ekranowany kabel potaczeniowy

W przypadku konfiguracji ,jednostka sterujgca SP7-10 ze zdalnym czujnikiem potozenia SP7-10" podzespoty sg
dostarczane w dwdéch obudowach, ktére razem tworzg jedng funkcjonalng catos$é.

Obudowa 1 (jednostka sterujgca SP7-10) zawiera uktady elektroniczne i pneumatyczne wraz z nastepujgcymi
opcjami (jesli majg zastosowanie):

= Analogowe sprzezenie zwrotne potozenia

= Cyfrowe sprzezenie zwrotne potozenia

Obudowa 2 (czujnik zdalny SP7-10) zawiera czujnik potozenia i jest przeznaczona do montazu na sitownikach
liniowych lub niepetnoobrotowych.

W zaleznos$ci od zaméwionej konfiguracji, moga by¢ zainstalowane nastepujace opcje.
=  Optyczny wskaznik potozenia

=  Styki mechanicznego sprzezenia zwrotnego w wersji: przetgczniki zblizeniowe lub mikroprzetgczniki.
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Podtaczy¢ pozycjoner (jednostka sterujgca SP7-10, obudowa 1) i zdalny czujnik potozenia (zdalny czujnik SP7-10,
obudowa 2), postepujac zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

Czujnik i uktad elektroniczny zostaty dopasowane. Upewni¢ sie, ze potgczone sg urzgdzenia o tym samym
numerze seryjnym.

Do podtgczenia nalezy uzy¢ ekranowanego kabla 3-zylowego o maksymalnej dtugosci 10 m (33 stopy).

Poprowadzi¢ kabel do komory zaciskéw przez dtawiki kablowe EMC (opcja przy zamawianiu). Nalezy upewni¢
sie, ze ekranowanie jest prawidtowo zamocowane w dtawikach kablowych EMC.

Podtaczy¢ kable zgodnie ze schematami elektrycznymi i dokrecié ruby zaciskow sitg reki.

Podtgczenie elektryczne jednostki sterujgcej SP7-10 i modutdéw opcjonalnych opisano w rozdziale ,Podtaczenie
elektryczne pozycjonera / jednostki sterujgcej SP7-10” na stronie 24.

Jezeli jednostka sterujgca SP7-10 jest zamocowana w sposoéb nieprzewodzacy, obudowa musi by¢ uziemiona
(obudowa jednostki sterujgcej SP7-10 i obudowa zdalnego czujnika potozenia SP7-10 maja ten sam potencjat
elektryczny); w przeciwnym razie moga wystgpi¢ uchyby regulacji w odniesieniu do analogowego sprzezenia
zwrotnego pofozenia.

Przy podtaczaniu nalezy uzywac¢ koncoéwek zaciskowych na przewody.

34
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3.6 Podtaczenie urzadzenia — jednostka sterujgca SP7-10 do
wspotpracy z zewnetrznym czujnikiem potozenia

e
@

Rys. 20

1  Zaciski dla zewnetrznego czujnika potozenia

2
3
4

Zewnetrzny czujnik potozenia
Diawik kablowy EMC

Ekranowany kabel potgczeniowy

W przypadku jednostki sterujgcej SP7-10 przeznaczonej do zewnetrznych czujnikéw pofozenia, pozycjoner jest
dostarczany bez czujnika potozenia.

Jednostka sterujgca SP7-10 zawiera uktady elektroniczne i pneumatyczne wraz z nastepujacymi opcjami (jesli majg
zastosowanie):

= Analogowe sprzezenie zwrotne potozenia
= Cyfrowe sprzezenie zwrotne potozenia

Do jednostki sterujgcej moze by¢ podtaczony dowolny czujnik potozenia (4—30 kQ, z wykrywaniem przerwania
obwodu 4-18 kQ).
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Podtaczy¢ pozycjoner (jednostke sterujgcg SP7-10) i zewnetrzny czujnik potozenia, postepujac zgodnie z ponizszymi
instrukcjami:

= Do podtgczenia nalezy uzy¢ ekranowanego kabla 3-zylowego o maksymalnej diugosci 10 m (33 stopy).

= Poprowadzi¢ kabel do komory zaciskéw przez dtawiki kablowe EMC (opcja przy zamawianiu). Nalezy upewni¢
sie, ze ekranowanie jest prawidtowo zamocowane w dtawikach kablowych EMC.

= Podigczy¢ kable zgodnie ze schematami elektrycznymi i dokreci¢ $ruby zaciskow sitg reki.

= Podigczenie elektryczne jednostki sterujgcej SP7-10 i modutdéw opcjonalnych opisano w rozdziale ,Podtaczenie
elektryczne pozycjonera / jednostki sterujgcej SP7-10" na stronie 24.

= Jezeli jednostka sterujgca SP7-10 jest zamocowana w sposéb nieprzewodzacy, obudowa musi byé uziemiona
(obudowa jednostki sterujacej SP7-10 i obudowa zewnetrznego czujnika potozenia majg ten sam potencjat
elektryczny); w przeciwnym razie mogg wystapi¢ uchyby regulacji w odniesieniu do analogowego sprzezenia
zwrotnego potozenia.

=  Przy podigczaniu nalezy uzywa¢ kohcoéwek zaciskowych na przewody.
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3.7 Przytacza pneumatyczne

Uwaga
Pozycjoner musi by¢ zasilany powietrzem, ktére jest wolne od oleju, wody i pytu.
Czystos$¢ powietrza i zawarto$¢ oleju muszg spetnia¢ wymagania klasy 3:3:3 zgodnie z normg ISO 8573-1.

Uwaga
Mozliwos¢ uszkodzenia podzespotow!
Zanieczyszczenia w przewodzie powietrza i pozycjonerze mogg uszkodzi¢ podzespoty.

= Przed podtgczeniem przewodu zasilajgcego nalezy wydmuchaé pyt, odpryski i inne zanieczyszczenia.
Cisnienie powyzej 6 bar (90 psi) moze spowodowac uszkodzenie pozycjonera lub sitownika.

= Nalezy zapewni¢ — np. stosujgc reduktor ci$nienia — Ze ci$nienie nie wzro$nie powyzej 6 bar (90 psi)*, nawet
w przypadku awarii.

Informacje o sitownikach dwustronnego dziatania z mechanizmem sprezynowo-zwrotnym

Podczas pracy sitownika dwustronnego dziatania z mechanizmem sprezynowo-zwrotnym w komorze naprzeciwko
sprezyn moze powstac ci$nienie znaczaco przekraczajgce warto$¢ cisnienia powietrza zasilajgcego.

Moze to spowodowaé uszkodzenie pozycjonera lub negatywnie wptyng¢ na sterowanie samym sitownikiem.

Aby wyeliminowa¢ mozliwo$¢ wystgpienia takiej sytuaciji, zaleca sie zainstalowanie zaworu wyréwnujacego ci$nienie
miedzy komorg bez sprezyny a powietrzem zasilajgcym dla tego typu zastosowan. Umozliwia to przeniesienie
zwiekszonego ci$nienia z powrotem do przewodu wlotowego powietrza.

Cisnienie otwarcia zaworu zwrotnego powinno wynosi¢ < 250 mbar (< 3,6 psi).

(1)ouT2
2123; %UT 1 Oznaczenia Przylacze przewodu
= IN Powietrze zasilajgce, cisnienie
5 « —E— @ od 1,4 do 6 bar (od 20 do 90 psi)

OuT1 Wyjscie powietrza do zasilania sitownika

Wyjscie powietrza do zasilania sitownika

o

: N

Q @ || ® ouT2 (2) (w wersii dla sitownikéw
(@) dwustronnego dziatania)

Rys. 21

Podtgczy¢ przewody pneumatyczne zgodnie z oznaczeniem, przestrzegajac nastepujacych wytycznych:

= Wszystkie przytacza przewoddw pneumatycznych znajdujg sie po prawej stronie pozycjonera. Do potgczen
pneumatycznych przewidziano otwory gwintowane Y2 18 NPT. Na pozycjonerze znajdujg si¢ oznaczenia
dostepnych otworéw gwintowanych.

=  Zaleca si¢ stosowanie przewodéw o wymiarach 12 x 1,75 mm.

= Cisnienie powietrza zasilajgcego pozycjoner nalezy wyregulowa¢ zaleznie od ci$nienia wymaganego dla
sitownika. Zakres pracy pozycjonera wynosi od 1,4 do 6 baréw (od 20 do 90 psi).
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3.7.1 Przylacza pneumatyczne — powietrze zasilajgce

Powietrze dla potrzeb AKPiA*

Maks. wielko$¢ czagstki: 5 um

Czystosé Maksymalna gesto$¢ czgstek: 5 mg/m?
Zawarto$¢ oleju Maksymalne stezenie 1 mg/m?
Cisnieniowy punkt rosy 10 K ponizej temperatury roboczej

Wykonanie standardowe:

Ciénienie zasilania od 1,4 do 6 bar (od 20 do 90 psi)

Zuzycie powietrza*** < 0,03 kg/h/0,015 scfm

*  Wolne od oleju, wody i pytu zgodnie z normg DIN/ISO 8573-1. Zanieczyszczenie i zawarto$¢ oleju zgodnie
z klasg 3:3:3

**  Nie przekracza¢ maksymalnego cisnienia zasilania sitownika

*** Niezalezne od ci$nienia zasilania
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4. Uruchomienie

Operatorzy muszg nosi¢ ochrone stuchu podczas uruchamiania pozycjonera

Uwaga: Podczas uruchamiania nalezy przestrzega¢ wartosci dotyczacych zasilania elektrycznego i ci$nienia
powietrza zasilajacego podanych na tabliczce znamionowej.

Ostroznie

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych btednymi warto$ciami parametrow!

Nieprawidtowe warto$ci parametrow mogg spowodowac nieoczekiwany ruch zaworu. Moze to prowadzi¢ do awarii
procesu i w efekcie do obrazen ciata.

= Przed ponownym uruchomieniem pozycjonera, ktérego wczesniej uzywano w innej lokalizacji, nalezy zawsze
przywrdéci¢ ustawienia fabryczne.

= Nigdy nie uruchamia¢ automatycznej kalibracji przed przywréceniem ustawien fabrycznych!

4.1 Uruchomienie pozycjonera

1. Otworzy¢ zasilanie pneumatyczne.

2. Wigczy¢ zasilanie elektryczne i podac¢ sygnat warto$ci zadanej od 4 do 20 mA.
3. Sprawdzenie montazu mechanicznego:

= Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk MODE; dodatkowo naciskaé STRZALKE W GORE lub STRZALKE W DOL,
az zostanie wyswietlony tryb pracy 1.3 (sterowanie reczne w zakresie pomiarowym). Zwolni¢ przycisk
MODE.

= Nacisngé STRZALKE W GORE lub STRZALKE W DO, aby ustawi¢ sitownik w mechanicznym potozeniu
krancowym; sprawdzi¢ potozenia krafcowe; kat obrotu jgst wyswietlany w stopnjach; aby uzyskaé tryb
szybkiej zmiany, nacisng¢ jednocze$nie STRZALKE W GORE, i STRZALKE W DOt.

Uwaga! Szczegdtowe informacje na temat recznego ustawiania znajdujg sig w instrukcji parametryzacji IM-S51-07.

4.2 Zalecany zakres kata obrotu

Sitowniki liniowe od -28 do 28°
Sitowniki obrotowe od =57 do 57°
Kat minimalny 25°

4. Przeprowadzi¢ standardowa kalibracje automatyczng zgodnie z rozdz. 4.4.

Uruchomienie pozycjonera zostato ukonczone i urzadzenie jest gotowe do pracy.
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4.3 Tryby pracy

Wybor z poziomu roboczego
1. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk MODE.

2. Nacisngé i szybko zwolni¢ STRZALKE W GORE tyle razy, ile jest to wymagane. Zostanie wy$wietlony wybrany
tryb pracy.

3. Zwolni¢ przycisk MODE.

Potozenie zaworu (Position) jest wyswietlane w % (stopien otwarcia) lub jako kat obrotu.

Tryb pracy Wskaznik trybu Wskaznik potozenia
1 f cnn, |
1,0 4 R =%
Tryb regulacji* z adaptacjg L U ~I LU
o i T M MCCTTTIIN
parametréw regulacyjnych L L R'I__I:I_LJF') L pl_l_'IJ_ L \|)
N s
11 [ Cnn,
. . G oy
Tryb regulacji* bez adaptacji - T D OrCTTTO
5 i | \/ NI
parametréw regulacyjnych L RII__FL/\ pl_l_'IJ_ I LN
- —— - J - ——— ——
1,2
Sterowanie reczne** w zakresie ( ) e - \
roboczym. : :J h E ﬂ%
Zmiana otwarcia zaworu*** za [,%l- |:| « []I’l[__TT-TH
pomoca STRZALKI W GORE lub MEINIEIET | N
STRZALKI W DOL LA T UL LN
1,3
Sterowanie rgczne** w zakresie . N ( oim =
i 12 - lonn
pomiarowym. " | i R
Zmiana otwarcia zaworu ** za W - FIHL_
pomocg STRZALKI W GORE lub MEIN T CoENICS N
STRZALKI W DOL \M KM)

Poniewaz autooptymalizacja w trybie pracy 1.0 jest zalezna od wielu czynnikéw podczas pracy, w dtuzszym
okresie czasu moga pojawi¢ sie nieprawidtowe ustawienia.

Pozycjonowanie nieaktywne.

“*  Aby uzyskag tryb szybkiej zmiany, nacisngé jednoczeénie STRZALKE W GORE i STRZALKE W DOL.
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4.4 Standardowa kalibracja automatyczna
Uwaga: Standardowa kalibracja automatyczna nie zawsze zapewnia optymalne warunki regulacji.

Standardowa kalibracja automatyczna dla sitownikéw liniowych*

1. Nacisna¢ i przytrzymac¢ przycisk MODE, az na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ADJ_LIN.
2. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk MODE az do zakonczenia odliczania.

3. Zwolni¢ przycisk MODE; zostanie uruchomiona kalibracja automatyczna.

Standardowa kalibracja automatyczna dla sitownikéw obrotowych*

1. Nacisna¢ i przytrzymac¢ przycisk ENTER, az na wys$wietlaczu pojawi sie¢ komunikat ADJ_ROT.
2. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk ENTER az do zakonczenia odliczania.

3. Zwolni¢ przycisk ENTER; zostanie uruchomiona kalibracja automatyczna.

Jesli kalibracja automatyczna zakonczy si¢ powodzeniem, parametry zostang automatycznie zapisane i pozycjoner
powréci do trybu pracy 1.1.

Jesli podczas kalibracji automatycznej wystapi btad, proces zostanie zakoriczony z komunikatem o btedzie.

W przypadku wystapienia btedu nalezy wykonac nastepujace czynnosci:

1. Nacisngé i przytrzymaé STRZALKE W GORE lub STRZALKE W DO przez okofo trzy sekundy.

Urzadzenie przejdzie na poziom roboczy, tryb 1.3 (sterowanie reczne w zakresie pomiarowym).

2. Sprawdzi¢ montaz mechaniczny zgodnie z opisem w rozdziale ,Montaz mechaniczny” na stronie 14 i powtérzy¢
standardowg kalibracje automatyczna.

* Potozenie zerowe jest okre$lane automatycznie i zapisywane podczas standardowej kalibracji automatycznej,
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara (CTCLOCKW) dla sitownikéw liniowych i zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (CLOCKW) dla sitownikéw obrotowych.
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4.5 Uruchomienie pozycjonera SP7-11/12

Uruchomienie pozycjonera:
1. Otworzy¢ zasilanie pneumatyczne.
2. Podtgczy¢ magistrale Fieldbus lub zasilanie do przytgczy magistrali.

Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujacy komunikat:

. mn
@) TATE

REMOT

3. Sprawdzenie montazu mechanicznego:

= Nacisng¢ i przytrzymac przyciski MODE i ENTER; gdy odliczanie przejdzie z 3 na 0, zwolni¢ przyciski MODE

i ENTER. Urzadzenie przetgcza sie na poziom operacyjny n tryb pracy 1.x.

= Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk MODE i ENTER, a nastepnie naciska¢ STRZALKE W GORE lub W DOL, az
zostanie wys$wietlony tryb pracy 1.3 (sterowanie reczne w zakresie czujnika). Zwolni¢ przycisk MODE.

= Nacisngé STRZALKE W GORE lub STRZALKE W DOL, aby ustawi¢ sitownik w mechanicznym potozeniu
krancowym; sprawdzi¢ potozenia krafncowe; kat obrotu jest wyswietlany w stopniach; aby uzyskac tryb szybkiej

zmiany, nacisngé jednoczesnie STRZALKE W GORE i STRZALKE W DOL.

Zalecany zakres kata obrotu

Sitowniki liniowe od -28 do 28°
Sitowniki obrotowe od -57 do 57°
Kat minimalny 25°

4. Cofng¢ sie do poziomu magistrali:

— Nacisng¢ i przytrzyma¢ przyciski MODE i ENTER; gdy odliczanie przejdzie z 3 na 0, zwolni¢ przyciski MODE

i ENTER.

Na wyswietlaczu pojawia si¢ nastgpujgcy komunikat:

. mn
@) RARE

REMOT

5. Przeprowadzi¢ standardowg kalibracje automatyczng zgodnie z rozdz. 4.4. Upewnic sig, Zze urzadzenie znajduje

sie na poziomie magistrali (REMOTE).

6. Ustawi¢ strefe nieczuto$ci i pasmo toleranciji. Ten krok jest wymagany tylko dla sitownikéw o znaczeniu krytycznym

(np. bardzo matych). W normalnych przypadkach mozna poming¢ ten krok.

Uruchomienie pozycjonera zostato ukoriczone i urzadzenie jest gotowe do pracy.
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4.6 Ustawienie adresu magistrali

1. Przejscie do poziomu konfiguracji:

— Nacisngé i przytrzyma¢ jednoczesnie STRZALKE W GORE lub W DOL.. Dodatkowo szybko nacisngé
i zwolni¢ przycisk ENTER.

— Poczekaé na zakonczenie odliczania od 3 do 0.

— Zwolni¢ przyciski STRZALKE W GORE i W DOL..
Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujacy komunikat:

n
L

N ITEIEIT

T
cmuSII:II\JJ_II (R

2. Przejscie do grupy parametréw 1.5:

— Nacisngé i przytrzyma¢ jednoczesnie przycisk MODE | ENTER. Dodatkowo nacisngé STRZALKE W GORE
i W DOL.
Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujacy komunikat:

P15

conf HB]RE 55

= Zwolni¢ przycisk MODE.
Na wyswietlaczu pojawia sig¢ nastepujgcy komunikat:

(2 b

conf HBB RE 55

3. Ustawienie adresu magistrali:
— Nacisngé STRZALKE W GORE i W DOL, aby ustawié¢ prawidtowg wartos¢.
— Nacisng¢ i przytrzymac przycisk ENTER az do zakonczenia odliczania od 3 do 0.

= Zwolni¢ przycisk ENTER.
Nowy adres magistrali zostanie zapisany.
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4. Przejscie do parametru 1.6 (powrét do poziomu operacyjnego) i zapisanie nowego ustawienia:

— Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk MODE. Dodatkowo szybko nacisng¢ 2 razy STRZALKE W GORE.
Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujgcy komunikat:

P b

VTT
AL

conf

= Zwolni¢ przycisk MODE,
— Szybko nacisngé i zwolni¢ STRZALKE W DOL, aby wybraé opcje NV_SAVE.

= Nacisng¢ i przytrzymac przycisk ENTER az do zakonczenia odliczania od 3 do 0.

Nowe ustawienie parametru zostanie zapisane, a pozycjoner automatycznie powrdci do poziomu roboczego.
Kontynuuje on tryb pracy, ktéry byt aktywny przed wywotaniem poziomu konfiguracji.

4.7 Wyswietlanie informacji o urzadzeniu
Gdy urzadzenie pracuje w trybie sterowania z magistrali, mozna wyswietli¢ wymienione ponizej informacje.

Naciska¢ nastepujgce przyciski sterujgce, aby uzyskaé¢ dostep do tych informaciji:

Przyciski sterujace Dziatanie

Komunikacja cykliczna:

Warto$¢ zadana w %, wyswietlany jest stan wartosci
zadane;j.

Komunikacja niecykliczna:

Wyswietla stan komunikacii.

Enter

Wyswietla adres magistrali i tryb pracy.

Wyswietla wersje oprogramowania.
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4.8 Tryby pracy

Wybér z poziomu operacyjnego:
1. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk MODE.

2. Nacisngé i szybko zwolnié¢ STRZALKE W GORE tyle razy, ile jest to wymagane. Zostanie wys$wietlony wybrany

tryb pracy.
3. Zwolni¢ przycisk MODE.

Potozenie zaworu (Position) jest wySwietlane w % (stopien otwarcia) lub jako kat obrotu.

Tryb pracy

Wskaznik trybu

Wskaznik
potozenia

11

Pozycjonowanie przy uzyciu statej
wartos$ci zadane;.

Regulacja wartosci zadanej przy uzyciu
STRZALKI W GORE lub W DOL.

[ |

LA |
T TV
[ ) S = A

&

nn,
L’

MCTTTEN
LIEJ_ I LLIN

1,2

Sterowanie reczne®

w zakresie roboczym.

Regulacja przy uzyciu STRZALKI W GORE lub
W DOL **

1,3

Sterowanie reczne®

w zakresie czujnika.

Regulacja przy uzyciu STRZALKI W GORE lub
W DOL **

MHN_SHENG

* Pozycjonowanie nieaktywne.

** Aby uzyskac tryb szybkiej zmiany, nacisngé jednoczesnie STRZALKE W GORE i W DOL.
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4.9 Konfiguracja zworek

Tylko w modelu SP7-12
Na ptycie gtéwnej znajdujg sie dwie zworki, za pomoca ktérych mozna uaktywni¢ lub zablokowa¢ tryb symulacji
i dostep do zapisu.

Ustawi¢ zworki w spos6b pokazany ponizej:

@, - g-é) ®§£1"

Rys. 22
Zworka Numer Funkcja
1 A Symulacja zablokowana*
B Symulacja wtaczona
2 A Blokada zapisu
B Zapis aktywny*

* Ustawienie domysine (zgodnie z normg Fieldbus Foundation)
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4.10 Standardowa kalibracja automatyczna

Uwaga: Standardowa kalibracja automatyczna nie zawsze zapewnia optymalne warunki regulacji.

Standardowa kalibracja automatyczna dla sitownikéw liniowych*
1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk MODE, az na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat ADJ_LIN.
2. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk MODE az do zakonczenia odliczania.

3. Zwolni¢ przycisk MODE; zostanie uruchomiona kalibracja automatyczna.

Standardowa kalibracja automatyczna dla sitownikéw obrotowych*
1. Nacisng¢ i przytrzymac¢ przycisk ENTER, az na wy$wietlaczu pojawi si¢ komunikat ADJ_ROT.
2. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk ENTER az do zakonczenia odliczania.

3. Zwolni¢ przycisk ENTER; zostanie uruchomiona kalibracja automatyczna.

Jesli kalibracja automatyczna zakonczy sie¢ powodzeniem, parametry zostang automatycznie zapisane i pozycjoner
powréci do trybu pracy 1.1.

Jesli podczas kalibracji automatycznej wystapi btad, proces zostanie zakoriczony z komunikatem o btedzie.

W przypadku wystapienia btedu nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

1. Nacisnaé i przytrzymaé STRZALKE W GORE lub STRZALKE W DOL przez okoto trzy sekundy.
Urzadzenie przejdzie na poziom roboczy, tryb 1.3 (sterowanie reczne w zakresie pomiarowym).

2. Sprawdzi¢ montaz mechaniczny zgodnie z opisem w rozdziale ,Montaz mechaniczny” na stronie 14 i powtérzy¢
standardowg kalibracje automatyczna.

* Potozenie zerowe jest okreslane automatycznie i zapisywane podczas standardowej kalibracji automatycznej,
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara (CTCLOCKW) dla sitownikéw liniowych i zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (CLOCKW) dla sitownikéw obrotowych.
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4.11 Przyktad zmiany parametru

Zmiana potozenia zerowego wyswietlacza LCD: z ogranicznika zgodnego z ruchem wskazéwek zegara (CLOCKW)
na przeciwny do ruchu wskazéwek zegara (CTCLOCKW)

Sytuacja wyjsciowa: pozycjoner pracuje na poziomie roboczym.

1. Przejscie do poziomu konfiguracji:

= Nacisna¢ i przytrzymac¢ jednocze$nie STRZALKE W GORE i STRZALKE W DOL.
= Dodatkowo szybko nacisngé¢ i zwolni¢ przycisk ENTER.

= Poczekac¢ na zakonczenie odliczania od 3 do 0.

= Zwolni¢ STRZALKE W GORE i STRZALKE W DOL..

Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujacy komunikat:

Tal
P AR

TN

cont 1 I TIIN_LITITS L

2. Przejscie do grupy 3 parametrow:
= Nacisng¢ i przytrzymac jednoczesnie przyciski MODE i ENTER.
= Dodatkowo szybko 2x nacisngé i zwolni¢ przycisk STRZALKI W GORE.

Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujacy komunikat:

nd

-‘I-

conf H[TUHTD \

= Zwolni¢ przyciski MODE i ENTER.
Na wyswietlaczu pojawia si¢ nastgpujgcy komunikat:

U,
L

conf {\/:I{\\I_F%EE
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3. Wybor parametru 3.2:
= Nacisngé i przytrzymaé przycisk MODE. Dodatkowo szybko 2x nacisnaé i zwolni¢ przycisk STRZALKI W GORE.

Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujgcy komunikat:

ol om |
Pac

v
conf L L LI NN

Zwolni¢ przycisk MODE.

4. Zmiana ustawien parametru:

Szybko nacisngé i zwolnié¢ przycisk STRZALKI W GORE, aby wybra¢ ustawienie CTCLOCKW.

5. Przejscie do parametru 3.3 (powrét do poziomu roboczego) i zapisanie nowych ustawien:

Nacisng¢ i przytrzymac przycisk MODE.
Dodatkowo szybko 2x nacisngé i zwolni¢ przycisk STRZALKI W GORE.

Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujacy komunikat:

S

VTT
conf AN

= Zwolni¢ przycisk MODE.
= Szybko nacisngé i zwolni¢ przycisk STRZALKI W GORE, aby wybraé opcje NV_SAVE.

= Nacisnag¢ przycisk ENTER i przytrzymac az do zakonczenia odliczania od 3 do 0.

Nowe ustawienie parametru zostanie zapisane, a pozycjoner automatycznie powrdci do poziomu roboczego.
Kontynuuje on tryb pracy, ktéry byt aktywny przed wywotaniem poziomu konfiguraciji.

4.12 Ustawienie modutéw opcjonalnych

Ustawienie mechanicznego wskaznika potozenia

1. Poluzowac¢ sruby pokrywy obudowy i zdjac¢ ja.

2. Obrdci¢ wskaznik potozenia na watku do zgdanego potfozenia.

3. Zatozy¢ pokrywe obudowy i przykreci¢ jg do obudowy. Dokreci¢ sruby sitg reki.

4. Naklei¢ na pokrywie obudowy etykiete z symbolem w celu oznaczenia minimalnego i maksymalnego potozenia
Zaworu.

Uwaga: Etykiety znajduja si¢ na wewnetrznej stronie pokrywy obudowy.
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4.13 Ustawienie mechanicznego wytacznika krancowego

1.

z przetacznikami zblizeniowymi

Poluzowaé $ruby pokrywy obudowy i zdjg¢ ja.

OSTROZNIE
Ryzyko obrazen!
Urzadzenie zawiera czujniki szczelinowe o ostrych krawedziach.

Metalowe ptytki przetaczajgce mozna ustawia¢ wytgcznie wkretakiem!

Ustawi¢ gorny i dolny punkt przetaczania dla cyfrowego sprzezenia zwrotnego w nastepujacy sposob:
= Wybra¢ tryb pracy ,Sterowanie reczne” i ustawi¢ zawér regulacyjny w dolne potozenie przetgczania.

=  Wkretakiem ustawia¢ metalowag ptytke przetgcznika zblizeniowego 1 (styk dolny) na osi az do osiggniecia
kontaktu, tj. tuz przed jej wejsciem w przetgcznik zblizeniowy. Plytka wsuwa sie¢ w czujnik szczelinowy 1,
gdy watek sprzezenia zwrotnego obraca sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (patrzac od przodu).

= Recznie ustawi¢ zawdr regulacyjny w gérne potozenie przetgczania.

=  Wkretakiem ustawia¢ metalowg ptytke przetgcznika zblizeniowego 2 (styk gérny) na osi az do osiggniecia
kontaktu, tj. tuz przed jej wejsciem w czujnik zblizeniowy. Ptytka wsuwa sig¢ w czujnik szczelinowy 2, gdy
watek sprzezenia zwrotnego obraca sie przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara (patrzgc od przodu).

Zatozy¢ pokrywe obudowy i przykrecié jg do obudowy.
Dokreci¢ $ruby sitg reki.

4.14 Ustawienie mechanicznego wytacznika krancowego
z mikroprzelgcznikami 24 V

1.
2,

Poluzowaé $ruby pokrywy obudowy i zdjg¢ ja.

Wybraé tryb pracy ,Sterowanie reczne” i ustawi¢ zawor regulacyjny w wymagane potozenie przetgczania dla
styku 1.

Ustawi¢ maksymalny styk (1, dolna krzywka).
Zablokowa¢ gorng krzywke i recznie obroci¢ doing krzywke.

Wybra¢ tryb pracy ,Sterowanie reczne” i ustawi¢ zawor regulacyjny w wymagane potozenie przetgczania dla
styku 2.

Ustawi¢ minimalny styk (2, gérna krzywka).
Zablokowac dolng krzywke i recznie obréci¢ goérng krzywke.

Podtaczy¢ mikroprzetacznik.
Zatozy¢ pokrywe obudowy i przykreci¢ jg do obudowy.
Dokreci¢ $ruby sitg reki.
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5. Obstuga

5.1 Dostosowanie parametréow urzadzenia

5.1.1 Nawigacja w menu

G
al
R
X
X

Wskazanie wartosci z jednostka
Wskazanie symbolu

Wskazanie oznaczenia

AW N =

Przyciski do nawigacji po menu

5.1.2 Wskazanie wartosci z jednostka
7-segmentowy wyswietlacz z czterema cyframi wskazuje wartosci parametréw lub numery referencyjne parametrow.
W przypadku wartosci wyswietlana jest rowniez jednostka fizyczna (°C, %, mA).
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5.1.3 Wskazanie biezacego stanu
14-segmentowy wyswietlacz z o$mioma cyframi wskazuje oznaczenia parametréw z ich stanem, grupy parametréw
i tryby pracy.

Symbol Opis

O Dziatanie lub dostep jest ograniczony.
. Obwad regulacii jest aktywny.
t j Symbol jest wyswietlany, gdy pozycjoner znajduje sie na poziomie roboczym w trybie pracy 1.0

CTRL_ADP (regulacja z adaptacjg) lub 1.1 CTRL_FIX (regulacja bez adaptacji). Na poziomie
konfiguracji znajdujg sie funkcje testowe, dla ktérych sterownik bedzie réwniez aktywny. Gdy te funkcje
sg aktywne, wyswietlany jest rowniez symbol obwodu regulacji.

Q\ Sterowanie reczne.
Symbol jest wyswietlany, gdy pozycjoner znajduje sie na poziomie roboczym w trybie pracy 1.2 MANUAL
(sterowanie reczne w zakresie skoku) lub 1.3 MAN_SENS (sterowanie reczne w zakresie pomiarowym).
Na poziomie konfiguracji sterowanie reczne jest aktywne podczas ustawiania granic zakresu pracy
zaworu (grupa parametréw 6 MIN_VR (min. zakresu zaworu) i 6 MAX_VR (maks. zakresu zaworu)).
Gdy te parametry sg ustawiane, wyswietlany jest réwniez symbol.

eonf Symbol konfiguracji wskazuje, ze pozycjoner znajduje si¢ na poziomie konfiguracji. Regulacja jest
nieaktywna.

Cztery przyciski — ENTER, MODE, STRZAtKA W GORE i STRZALKA W DOt — naciska sie pojedynczo lub
w okreslonych kombinacjach, w zaleznos$ci od zgdanej funkcji.

5.1.4 Funkcje przyciskow obstugi

Przycisk obstugi Znaczenie

ENTER  Potwierdzenie komunikatu
« Uruchomienie dziatania
« Zapisanie w pamieci nieulotnej

MODE * Wybor trybu pracy (poziom roboczy)
* Wybor grupy parametréw lub parametru (poziom konfiguracji)
™ Przycisk STRZALKA W GORE
N Przycisk STRZALKA W DOL
Nacisna¢ i przytrzymac¢ wszystkie cztery Reset

przyciski przez 5 s

5.1.5 Poziomy menu
Pozycjoner ma dwa poziomy obstugi.

— Poziom roboczy
Na poziomie roboczym pozycjoner pracuje w jednym z czterech mozliwych trybéw pracy (dwa dla regulacji
automatycznej i dwa dla trybu recznego). Na tym poziomie nie mozna zmienia¢ ani zapisywac parametréw.

— Poziom konfiguracji

Na tym poziomie wigkszo$¢ parametréw pozycjonera mozna zmienia¢ lokalnie. Do zmiany wartosci granicznych
licznika ruchu, licznika przemieszczenia i zdefiniowanej przez uzytkownika krzywej charakterystyki wymagany jest
komputer PC.

Na poziomie konfiguracji aktywny tryb pracy jest wytaczany. Modut I/P jest w potoZzeniu neutralnym. Regulacja jest
nieaktywna.
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5.2 Przeglad parametrow HART

U Poziom
U roboczy Q‘\
Parametr ,EXIT” I |
(NV_SAVE) [ 10 12

ENTER CTRL_ADP MANUAL

(3..0)

8] 13
[ CTRL_FIX MAN_SENS

MODE

Poziom konfiguracji
I I I I I

[ P6._ J { P7._ ] [ P8._ ] { Po._ J [ P10._ J ‘ PIL_ }
=«MAN_AD] . CTRL_PAR . ANLG OUT) (e DIG OUT . DIG IN o FS/IP

.« SETPOINT ¢ ¢ ¢
P1.0 P2.0 P3.0 P4.0 P6.0 P7.0 P8.0 P9.0 P10.0 P11.0
P11 P2.1 P3.1 P41 P6.1 P7.1 P8.1 P9.1 P10.1 P11.1
P1.2 pP2.2 P3.2 P4.2 P6.2 P7.2 P8.2 P9.2 P11.2
P13 pP2.3 P3.3 P43 P6.3 P7.3 P8.3 P9.3 P11.3
P4.4 P6.4 P7.4 P8.4 P9.4 P11.4
P45 P6.5 P7.5 P8.5 P1L5
P6.6 P7.6 P8.6
P6.7 P7.7 P8.7
P7.8 P8.8
P7.9
P7.10
P7.11
P7.12
P7.13
Rys. 24
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5.2.1 Opis parametrow HART

Mozliwe Przywrécenie
Parametr | Wyswietlacz Funkcja ustawienie Jednostka ustawien
parametru fabrycznych
P1._ STANDARD
P1.0 ACTUATOR Actuator type Typ sitownika LINEAR, ROTARY - LINEAR
P1.1 AUTO Dy | Automatic Kallbracja Funkcja -
adjustment automatyczna
FULL,
Auto adjust Tryb kalibracji STROKE,CTRL_PAR,
P12 ADJ_MODE mode automatycznej ZERO_POS, FULL
LOCKED
P1.3 TEST Test Test Funkcja - INACTIVE
Powrét do
P1.4 EXIT Return poziomu Funkcja - NV_SAVE
roboczego
P2._ SETPOINT
P2.0 MN_RGE | Mnsetooint | Min zakiesu iy 04,484 mA 40
range wartosci zadanej
P2.1 MAX_RGE | Maxsetpoint | Max zakiesu | 54504056 mA 200
range wartosci zadanej
Krzywa LINEAR, 1:25, 1:50,
P2.2 CHARACT Charact. curve charakterystyki 25:1. 50:1, USERD - LINEAR
P2.3 ACTION Valve action Kierunek DIRECT, REVERSE - DIRECT
dziatania
P2.4 SHUT_cLg | Shutoffvalue | WartosCoddigda | er o401 o 45,0 % 1,0
0% 0%
Shut off value | Warto$¢ odcigcia od 55,0 do 100,0, o
P2.5 SHUT_OPN 100% 100 % OFF % OFF
P2.6 Ravpup | Setpointramp, | Narastanie | oer o4 4 200 - OFF
up warto$ci zadanej
P2.7 RAMPDN | Setpointramp, | Zmniejszanie | oep 40 4o 200 . OFF
down warto$ci zadanej
Powrét do
P2.8 EXIT Return poziomu Funkcja - NV_SAVE
roboczego
P3._ ACTUATOR
P3.0 MIN_RGE Min. of stroke Min. zakresu 040,0 do 90,0 o 0.0
range roboczego
P3.1 MAX_RGE Max. of stroke Zakres roboczy, 0d 1000 do 10,0 o 100
range maks.
" . CLOCKWISE,
P3.2 ZERO_POS Zero position | Pofozenie zerowe CTCLOCKWISE - CTCLOCKWISE
Powrét do
P3.3 EXIT Return poziomu Funkcja - NV_SAVE
roboczego
P4._ MESSAGES

Opis parametrow HART — ciag dalszy na nastepnej stronie
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5.2.1 Opis parametrow HART (ciag dalszy)

Mozliwe Przywrécenie
Parametr | Wyswietlacz Funkcja ustawienie Jednostka ustawien
parametru fabrycznych
Position switch Punkt
P4.1 POS_SW1 1 przetaczania 0d 0,0 do 100,0 % 0,0
SW1
Position switch Punkt
P4.2 POS_SW2 2 przetaczania 0d 0,0 do 100,0 % 100,0
SW2
P4.3 SWi_AcTy | Switchpoint1 Kierunek FALL_BEL, EXCEED FALL_BEL
enable aktywacji SW1
P4.4 Sw2 AcTy | Switchpoint2 Kierunek FALL_BEL, EXCEED EXCEED
enable aktywacji SW2
Powrét do
P4.5 EXIT Return poziomu Funkcja NV_SAVE
roboczego
P5._ ALARMS
P5.0 LEAKAGE Leakage NieszczelnoS |y orve INACTIVE INACTIVE
detection w sitowniku
P5.1 SP_RGE Sefpointmg | Warlos¢ zadana | oy e NACTIVE INACTIVE
monitor poza zakresem
P5.2 SENS RGE | Sensrange Przekroczono | s iy INACTIVE INACTIVE
monitor zakres roboczy
P5.3 CTRLER Controller Pozycjoner ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
monitor nieaktywny
P5.4 Tivg oyt | Controltime | Limitczasowy |y oryye iNACTIVE INACTIVE
out strefy nieczutosci
P5.5 STRK_CTR | Stroke counter | Licznikruchu | ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
P5.6 TRAVEL Travel counter Licznlk | pCTIVE, INACTIVE INACTIVE
przemieszczenia
Powrét do
P5.7 EXIT Return poziomu Funkcja NV_SAVE
roboczego
P6._ MAN_ADJ
P6.0 MIN_VR Min. valve Min. zakresu 0d 0,0 do 100,0 % 0
range roboczego
P6.1 MAX_VR Max. valve | Zakres roboczy, 0d 0,0 do 100,0 % 100
range maks.
P6.2 ACTUATOR Actuator type Typ sitownika LINEAR, ROTARY LINEAR
. . Dziatanie
Spring action . CLOCKWISE,
P6.3 SPRNG_Y2 v2) sprezyny CTCLOCKWISE CTCLOCKWISE
sitownika (Y2)
P6.4 DANG_DN Deifozgg'e Martwy kat 0% 0d 0,0 do 45,0 % 00
P6.5 DANG_UP Dei‘;sgg'e Martwy kat 100% | Od 55,0 do 100,0 % 100,0
Powrot do
P6.6 EXIT Return poziomu Funkcja NV_SAVE
roboczego
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5.2.1 Opis parametrow HART (ciag dalszy)

Mozliwe Przywrécenie
Parametr | Wyswietlacz Funkcja ustawienie Jednostka ustawien
parametru fabrycznych
P7._ CTRL_PAR
P7.0 KP UP KPvalue,up | arosCKP 040,10 1200 50
(zwigkszanie)
Warto$¢ KP
P71 KP DN KP value, down (zmnigjszanie) 0d 0,1do 120,0 50
Warto$¢ TV
P7.2 TV UP TV value, up (zwigkszanie) 0d 10 do 450 200
P7.3 TVDN TV value, down | NartoseTv 0d 10 do 450 200
(zmniejszanie)
P7.4 YOFSUP | Yoftsetup | FZESUNECY | 6400401000 % 48,0
(zwigkszanie)
P7.5 Y-OFSDN | Yoffset,down | ~ZesunecieY | 6400451000 % 480
(zmniejszanie)
P7.6 TOL_BAND Tolerance band | Pasmo tolerancji 040,3do 10,0 % 15
(zone) (strefa)
P7.7 DEADBAND Deadband Strefa nieczutosci 0d 0,10 do 10,00 % 0,1
Predkos¢
P7.8 DB_APPR aeafg:é‘ﬁ zblizania do SLOWF'IQ"SETD'UM'
PP strefy nieczutosci
P7.9 TEST Test Test Funkcja INACTIVE
Powrét do
P7.10 EXIT Return poziomu Funkcja NV_SAVE
roboczego
P8._ ANLG_OUT
) Min. zakresu
P8.0 MIN_RGE Min. range sprzez. zwrotn. 0d4,0do 18,4 mA 4,0
P8.1 MAX_RGE Max. range Maks. zakresu 0d20,0do 5,7 mA 20,0
sprzez. zwrotn.
Kierunek
P8.2 ACTION Dziatanie dziatania krzywej | DIRECT, REVERSE DIRECT
charakterystyki
Komunikat HIGH_CUR,
P8.3 ALARM Alarm current alarmowy LOW_CUR HIGH_CUR
Readback Odwrdcenie
P8.4 RB_CHAR charakterystyki DIRECT, RECALC DIRECT
character. .
sprzez. zwrotn.
P8.5 TEST Test Test Funkcja NONE
Powrét do
P8.6 EXIT Return poziomu Funkcja -
roboczego

Opis parametrow HART — ciag dalszy na nastepnej stronie
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5.2.1 Opis parametrow HART (ciag dalszy)

Mozliwe Przywrocenie
Parametr | Wyswietlacz Funkcja ustawienie Jednostka ustawien
parametru fabrycznych
P9._ DIG_OUT
. Logika wyjscia ACTIVE_HI,
P9.0 ALRM_LOG Alarm logic alarmu ACTIVE_LO ACTIVE_HI
Switchpoint 1 . ACTIVE_HI,
P9.1 SW1_LOG logic Logika SW1 ACTIVE_LO ACTIVE_HI
Switchpoint 2 ) ACTIVE_HI,
P9.2 SW2_LOG logic Logika SW2 ACTIVE LO ACTIVE_HI
P9.3 TEST Test Test Funkcja NONE
Powrét do
P9.4 EXIT Return poziomu Funkcja NV_SAVE
roboczego
P10._ DIG_IN
NONE, POS_0 %,
P10.0 FUNCTION Function select Wybér funkcii POS_100 %, NONE
POS_HOLD
Powrét do
P10.1 EXIT Return poziomu Funkcja
roboczego
P11._ FS/IP
P11.0 FALLPOS | Save position Polozenie ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
bezpieczne
Przywrécenie
P11.1 FACT_SET Factory setting ustawien Funkcja START
fabrycznych
NO_F_POS,F_
P11.2 IP-TYP I/P module type | Typ modutu I/P SAFE_1F_SAFE 2, S 30
P11.3* IP_COMP > . Kompensacja IP ON, OFF ON
compensation
P11.4 HART_REV HART revision Wersja HART 57 5
Powrét do
P11.5 EXIT Return poziomu Funkcja NV_SAVE
roboczego

*Aktywacja tylko przez serwis Spirax Sarco

Uwaga

Szczegdtowe informacje na temat parametryzacji urzgdzenia mozna znalez¢ w odpowiednich instrukcjach

serwisowych.
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5.3 Przeglad parametréw SP7-11/12

. Poziom zdalny
(obstuga z magistrali)

¥
+ @0
+

U Poziom roboczy
(obstuga lokalna)

Parameler “EXIT* I I I
{NV_SAVE/CANGEL) [ “T|I5| F\xl I MLzb.UAL [ 13 [¥]
ad i
@0 3.0
3]

Poziom konfiguracji

P ( Ja-] - |—Jn—|_
SETFOINT) o ACTUA- . CTRL PR S/
v ) !

i
P20nu P3.0 P6.0 P70 PILO
Painy Pal Pl P7l PILI
p2:2 pa2 P62 P72 PlL2
P23 P33 P63 P73 PIL3
P24 P64 P74
P25 P65 P75
P26 P76
P27 P77
P28 P78 U
P79
P7.10
Przeglad parametrow PTII
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5.2.3 Opis parametrow SP7-11/12

Parametr | Wyswietlacz Funkcja Mozliwe Jednostka | Przywrécenie
ustawienie ustawien
parametru fabrycznych

P1._ STANDARD

P1.0 ACTUATOR Actuator type Typ sitownika LINEAR, ROTARY - LINEAR

P11 AUTO_ADJ Automatic Kalibracja Funkcja

adjustment automatyczna

P1.2 TOL_BAND Tolerance band Pasmo tolerancji 0,30-10,00 % 0,30

P1.3 DEADBAND DEAD BAND Strefa nieczuto$ci 0,10-10,00 % 0,10

P1.4 TEST Test Test funkcja

P1.5* ADRESS Bus address 0d 1 do 126 126

P1.6 EXIT Return Powrét do poziomu Funkcja

roboczego

P2._ SETPOINT

P2.0

P2.1

P2.2 CHARACT Charact. curve Krzywa LINEAR, 1:25, 1:50, - LINEAR

charakterystyki 25:1,50:1, USERD

P2.3 ACTION Valve action Kierunek dziatania | DIRECT, REVERSE DIRECT

P2.4 SHUT_CLS Shut-off value 0% | Warto$¢ odcigcia 0 | OFF, od 0,1 do 45,0 % 1,0

%

P2.5 RAMP_UP Set point ramp, up | Narastanie wartosci 0d 0,1do 999,9 s OFF

zadanej

P2.6 RAMP DN Set point ramp, Zmniejszanie 0d 0,1 do 999,9 s OFF

down wartosci zadanej

P2.7 SHUT_OPN Shut off value Warto$¢ odcigcia | OFF, od 80,0 do 100 % OFF

100% 100 %

P2.8 EXIT Return Powrét do poziomu Funkcja - -

roboczego

P3._ ACTUATOR

P3.0 MIN_RGE Min. of stroke Min. zakresu 0d 0,0 do 100,00 % 0,0

range roboczego

P3.1 MAX_RGE Max. of stroke Zakres roboczy, 0d 0,0 do 100,00 % 100

range maks.

P3.2 ZERO_POS Zero position Potozenie zerowe CLOCKWISE, CTCLOCKWISE

CTCLOCKWISE

P3.3 EXIT Return Powrét do poziomu Funkcja - NV_SAVE

roboczego

P4._,

P5._.

P6._ MAN_ADJ

P6.0 MIN_VR Min. valve range Min. zakresu 0d 0,0 do 100,0 % 0

roboczego

P6.1 MAX_VR Max. valve range Zakres roboczy, 0d 0,0 do 100,0 % 100

maks.

P6.2 ACTUATOR Actuator type Typ sitownika LINEAR, ROTARY LINEAR

P6.3 SPRNG_Y2 Spring action (Y2) | Dziatanie sprezyny CLOCKWISE, - CTCLOCKWISE

sitownika (Y2) CTCLOCKWISE
SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
spira
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5.2.4 Opis parametrow SP7-11/12 (ciag dalszy)

Parametr Wyswietlacz Funkcja Mozliwe Jednostka | Przywrécenie
ustawienie ustawien
parametru fabrycznych

P6.4 ADJ_MODE Auto adjust Martwy kat 0% FULL, STROKE, FULL

mode CTRL_PAR,
ZERO_POS, LOCKED
P6.5 EXIT Return Powrét do Funkcja NV_SAVE
poziomu
roboczego
P7._ CTRL_PAR
P7.0 KP UP KP value, up Wartos¢ KP 0d0,1do 120,0 1,0
(zwigkszanie)
P71 KP DN KP value, down Warto$¢ KP 0d 0,1do 120,0 1,0
(zmniejszanie)
P7.2 TVUP TV value, up Warto$¢ TV 0d 10 do 450 ms 100
(zwigkszanie)
P7.3 TV DN TV value, down Warto$¢ TV 0d 10 do 450 ms 100
(zmniejszanie)

P7.4 GOPULSUP Go pulse up Od 0 do 200 ms 0

P7.5 GOPULSDOWN Go pulse, down Od 0 do 200 ms 0

P7.6 Y-OFSUP Y offset up Przesuniecie Y, 0d Y-Min do 100,0 % 40,0

zwigkszanie

P7.7 Y-OFSDN Y offset down Przesunigcie Y, 0d Y-Min do 100,0 % 40,0

zZmniejszanie

P7.8

P7.9 TOL_BAND tolerance band | Pasmo tolerancji 0d 0,3do 10,0 % 08

(zone) (strefa)
P7.10 TEST Test Test Funkcja INACTIVE
P7.11 EXIT Return Powrét do Funkcja NV_SAVE
poziomu
roboczego
P8._, P9._,
P10._
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5.2.4 Opis parametréw SP7-11/12 (ciag dalszy)

P11._ FS/IP
P11.0 FAIL_POS Safe postiton Potozenie ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
bezpieczne
P11.1 FACT_SET Factory setting Przywrécenie Funkcja
ustawien
fabrycznych
P11.2 IP-TYP I/P module type | Typ modutu I/P NO_F_POSF_ NO_F_POS
SAFE_1,F_SAFE_2,
F_FREEZE1,F_
FREEZE2
P11.3 EXIT Return Powrét do Funkcja
poziomu
roboczego

*Aktywacja tylko przez serwis Spirax Sarco

Uwaga:
Szczegotowe informacje na temat parametryzaciji urzagdzenia mozna znalez¢ w odpowiednich instrukcjach
serwisowych.
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6. Rozwigzywanie probleméw

6.1 Kody bledéw

danych w pamigci EEPROM.

Kod alarmu Mozliwa przyczyna Skutek Rozwiazywanie
problemoéw
ERROR 10 Napiecie zasilajace zostato - Sprawdzi¢ zrédto zasilania
odtgczone na co najmniej 20 ms. i okablowanie.
(Ten biad jest wyswietlany po
zresetowaniu urzadzenia w celu
wskazania przyczyny
zresetowania).
ERROR 11 Napiecie zasilania spadto Sitownik ustawia si¢ w potozeniu | Sprawdzi¢ zrodto zasilania
ponizej napiecia minimalnego. bezpiecznym. Po ok. 5 i okablowanie.
sekundach pozycjoner jest
automatycznie resetowany
i uruchamia sig ponownie
z komunikatem ERROR 10. Jesli
lokalny interfejs komunikacyjny
(LCI) jest podtaczony,
urzadzenie przejdzie w tryb
pracy z zasilaniem LCI.
ERROR 12 PotoZenie jest poza zakresem W trybie regulacji: Sprawdzi¢ montaz.
pomiarowym. MoZliwg przyczyng | * Sitownik ustawia sie
jest usterka czujnika potozenia. w potozeniu bezpiecznym.
Na poziomie konfiguracii:
+ Wyjscie jest ustawione
w potozeniu neutralnym do
momentu nacisnigcia przycisku.
Po ok. 5 sekundach pozycjoner
jest automatycznie resetowany
w trybie regulacji i na poziomie
konfiguracji.
ERROR 13 Nieprawidtowy prad wejsciowy. - Sprawdzi¢ zrédto zasilania
Ten komunikat wskazuje i okablowanie.
pominigcie sygnatu wartosci
zadanej. Sitownik ustawia sig
w pofozeniu bezpiecznym.
ERROR 20 Brak mozliwosci dostepu do | Sitownik ustawia si¢ w potozeniu | Jesli po zresetowaniu urzadzenia

bezpiecznym. Po ok. 5 sekundach
pozycjoner jest automatycznie
resetowany. Podejmowane sg
préby przywrécenia danych.
Kompensuje to przejéciowe btedy
w $rodowisku komunikacyjnym
z pamigcig EEPROM.

nadal nie ma dostepu do danych
EEPROM, nalezy zatadowa¢
ustawienia fabryczne. Jesli btad
nadal wystepuje, urzadzenie
nalezy zwréci¢ do producenta

w celu naprawy.

Kody btedéw — ciag dalszy na nastepnej stronie
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6.1 Kody biedéw (ciag dalszy)

Kod alarmu Mozliwa przyczyna Skutek Rozwigzywanie

problemoéow

ERROR 21 Btad podczas przetwarzania | Sitownik ustawia sie w potozeniu | Jesli btad utrzymuje sie nawet po

wartosci pomiarowych, | bezpiecznym.Pook. 5 sekundach | zresetowaniu pozycjonera,

wskazujacy na btad w danych | pozycjoner jest automatycznie | urzadzenie trzeba zwrdci¢ do

roboczych (RAM). resetowany, a pamig¢ RAM | producenta w celu naprawy.
inicjalizowana.

ERROR 22 Btad podczas przetwarzania | Sitownik ustawia si¢ w potozeniu | Jesli btad utrzymuje sig nawet po

danych z tablicy; wskazuje to na | bezpiecznym. Po ok. 5 sekundach | zresetowaniu pozycjonera,

btad w danych roboczych (RAM). | pozycjoner jest automatycznie | urzadzenie trzeba zwrdci¢ do
resetowany, a pamie¢ RAM | producenta w celu naprawy.
inicjalizowana.

ERROR 23 Btad podczas sprawdzania sumy | Sitownik ustawia sie w potozeniu | Jesli btad utrzymuje sie nawet po

kontrolnej danych konfiguracyjnych | bezpiecznym. Po ok. 5 sekundach | zresetowaniu pozycjonera,

(RAM). pozycjoner jest automatycznie | urzadzenie trzeba zwrdci¢ do
resetowany, a pamie¢ RAM | producenta w celu naprawy.
inicjalizowana.

ERROR 24 Btad w rejestrach funkcyjnych | Sitownik ustawia sie w potozeniu | Jesli btad utrzymuje sie nawet po

procesora (RAM). bezpiecznym. Po ok. 5 sekundach | zresetowaniu pozycjonera,
pozycjoner jest automatycznie | urzadzenie trzeba zwrdci¢ do
resetowany, a pamig¢ RAM | producenta w celu naprawy.
inicjalizowana.

ERROR 50-99 Btad wewnetrzny. Sitownik ustawia sie w potozeniu | Jesli btad mozna odtworzy¢
bezpiecznym. Po ok. 5 sekundach | i wystepuje w tym samym
pozycjoner jest automatycznie | pofozeniu po zresetowaniu,
resetowany. urzadzenie nalezy zwréci¢ do

producenta w celu naprawy.
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6.2 SP7-11/12 — kody btedow

Kod btedu

Mozliwa przyczyna

Skutek

Rozwiazywanie
probleméw

NV_ERROR

Uszkodzony uktad pamieci

Urzadzenie nie uruchamia sie.

Zwréci¢ urzadzenie do naprawy.

TIMEOUT

Funkcja automatycznej kalibracji
trwa zbyt dtugo.

Funkcja automatycznej kalibracji
zostata przerwana.

Zwiekszy¢ ci$nienie zasilania lub
uzy¢ pompy wspomagajacej.

OUTOFRNG

Nieprawidtowe warunki montazu.
Polozenie poza
zakresem czujnika.

Funkcja kalibracji automatycznej
zostata przerwana.

Sprawdzi¢ warunki montazu.

CALC_ERR

1. Niespdjne dane, np. warto$¢
niska > niz warto$¢ wysoka
lub nieprawidtowa konfiguracja.

2. Danych nie mozna zapisa¢
lokalnie, poniewaz magistrala
PROFIBUS zapisuje

dane w tle.

1. Tryb kalibracji automatycznej
zostat przerwany.

2. Zapisywanie nie jest mozliwe.

1. Skorygowa¢ wartosci lub
zatadowa¢ ustawienia fabryczne.

2. Sproébowac ponownie
w pbzniejszym czasie.

NO_F_POS

Urzadzenie nie jest w potozeniu
bezpiecznym.

Przestawic¢ urzadzenie
w potozenie bezpieczne.

ERROR

Komunikat alarmowy (mozna go
odczytaé tylko przy uzyciu DTM).

+ Alarm temperatury

+ Tryb kalibracji automatycznej nie
powitdt sig

+ Punkt zerowy ulegt przesunigciu

* Reset urzadzenia

+ Wymagana konserwacja

+ Warto$¢ graniczna licznika ruchu
przeskalowana w gére

+ Warto$¢ graniczna licznika
przemieszczenia przeskalowana
w gore

+ Wytacznik kraricowy 1
przeskalowany w gore

+ Wytacznik kraricowy 2
przeskalowany w gore

+ Polozenie poza zakresem
roboczym

+ Polozenie poza zakresem
czujnika

+ Nieprawidtowa warto$¢ zadana

+ Wymagany lokalny tryb pracy

+ Lokalny tryb pracy aktywny

+ Symulacja aktywna

+ Regulator dezaktywowany.

Patrz pomoc online dotyczagca DTM

Patrz pomoc online dotyczaca
DTM

NO_COMM

Brak komunikacji PROFIBUS

Brak komunikacji PROFIBUS

Sprawdzi¢ adres magistrali i bit
stanu (128)

SENS_ERR

Uszkodzony czujnik potozenia

Urzadzenie przechodzi do
pofozenia bezpiecznego

Zwréci¢ urzadzenie do naprawy

MEM_ERR

Uszkodzony uktad pamigci

Urzadzenie nie uruchamia si¢

Zwréci¢ urzadzenie do naprawy.
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6.3 Kody alarméw

warto$¢ graniczna licznika
przemieszczenia.

Kod alarmu Mozliwa przyczyna Skutek Rozwiazywanie

problemoéw

ALARM 1 Nieszczelno$¢ miedzy Jezeli przeciek moze by¢ Sprawdzi¢ przewody
pozycjonerem a sitownikiem skompensowany, pozycjoner pneumatyczne.

bedzie korygowat potozenie
zaworu w regularnych
odstepach czasu.

ALARM 2 Prad wartosci zadanej znajduje | - Sprawdzi¢ zrédto zasilania.
sig poza dopuszczalnym
zakresem, tj. wynosi < 3,8 mA
lub >20,5 mA.

ALARM 3 Alarm monitorowania zera. - Poprawi¢ montaz.
Potozenie zerowe przesungto | W trybie regulacji potozenie
sig o wiecej niz 4%. poza zakresem zaworu mozna

osiagnac¢ tylko przez
przesunigcie do wytacznikow
kraricowych, poniewaz warto$¢
zadana jest ograniczona od 0
do 100%.

ALARM 4 Regulacja jest nieaktywna, Zawdr regulacyjny nie osiaga Przefaczy¢ w tryb regulacji lub
poniewaz pozycjoner nie wymaganego pofozenia. wylaczy¢ wejscie cyfrowe.
pracuje w trybie regulacji lub
wejdcie cyfrowe jest aktywne.

ALARM 5 Przekroczony limit czasu Brak lub wykonywana jest Sprawdzi¢, czy:
pozycjonowania. Wymagany regulacja adaptacyjna (w trybie | * Sitownik nie jest
czas ustalania potozenia adaptacyjnym). zablokowany.
przekracza skonfigurowany + Ciénienie powietrza
czas skoku. zasilajacego jest odpowiednio

wysokie.

+ Podany limit czasu jest
wigkszy niz 1,5-krotno$¢
najdiuzszego czasu skoku
sitownika.

Jezeli adaptacja nie moze
dziata¢ nieprzerwanie dla
danego sitownika, nalezy ja
wiaczy¢ do momentu, gdy
podczas regulacji nie bedzie
juz wystepowat alarm.

ALARM 6 Przekroczono zdefiniowana, - Wyzerowac licznik (mozliwe
warto$¢ graniczng licznika tylko przez podtaczony
skokow. komputer PC z odpowiednim

oprogramowaniem).

ALARM 7 Przekroczono zdefiniowang, - Wyzerowac licznik (mozliwe

tylko przez podigczony
komputer PC z odpowiednim
oprogramowaniem).
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6.4 Kody komunikatéow

Kody komunikatéw Opis komunikatu
BREAK Dziatanie zatrzymane przez operatora.
CALC_ERR Btad podczas kontroli wiarygodnosci.
COMPLETE Dziatanie ukonczone, wymagane potwierdzenie.
EEPR_ERR Btad pamieci, nie zapisano danych.
FAIL_POS Potozenie bezpieczne jest aktywne, nie mozna wykona¢ dziatania.
NO_F_POS Wymagane potozenie bezpieczne, ale nie jest aktywne.
Granice zakresu zaworu nie zostaly jeszcze okreslone, dlatego nie
NO_SCALE N - o ) L -
- mozna uruchomi¢ czesciowej automatycznej kalibracji.
NV_SAVE Dane sg zapisane w pamigci nieulotne;j.
OUTOFRNG Zakres pomiarowy jest przekroczony, automatyczna kalibracja zostata
zatrzymana.
LOAD Trwa tadowanie danych (ustawien fabrycznych).
RNG_ERR Wykorzystuje sig mniej niz 10% zakresu pomiarowego.
RUN Dziatanie urzadzenia.
Symulacja zostata uruchomiona zewnetrznie z komputera PC przez
SIMUL protokot HART; wyjscia wartosci granicznych, wyjscie alarmowe
i analogowe sprzezenie zwrotne potozenia nie sg juz zalezne od
procesu.
SPR_ERR Rzeczywiste dziatanie sprezyny jest inne niz wyregulowane.
Uptynat limit czasu. Nie wyznaczono wartos$ci parametru w ciggu
TIMEOUT ? . ) )
dwoch minut. Automatyczna kalibracja zostata zatrzymana.
SP7-10, SP7-11 i SP7-12 Pozycjoner cyfrowy
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7. Konserwacja

Zestaw filtrow serii do SP7 — 3440580
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8. Zatwierdzenia

ATEX
Klasyfikacja: ATEX I 2 G Ex ib IIC T6, T4...T1 Gb
Numer certyfikatu: TUV 21 ATEX 295206 X
Temperatura otoczenia:
T6: -40°C < Ta < 40°C
T4 ... T1: -40°C < Ta < 85°C

IECEx
Klasyfikacja: IECEx Ex ib IIC T6, T4...T1 Gb
Numer certyfikatu: IECEx TUN 21.0019X
Temperatura otoczenia:
T6: -40°C < Ta < 40°C
T4 ... T1: -40°C < Ta < 85°C

NEPSI
Klasyfikacja: NEPSI Ex ib IIC T4/T6 Gb
Numer certyfikatu: GYJ22.1767X
Temperatura otoczenia:
T6/T85: —40°C < Ta < 40°C
T4/125: -40°C < Ta < 85°C

UKEX
Klasyfikacja: UKEX Ex ib IIC T6, T4...T1 Gb
Numer certyfikatu: EMA22UKEX0013X
Temperatura otoczenia:
T6: -40°C < Ta < 40°C
T4 ..T1:-40°C < Ta< 85°C

INMETRO
Klasyfikacja: INMETRO Ex ib IIC T6, T4 ... T1 Gb
Numer certyfikatu: NCC 22.0116 X
Temperatura otoczenia:
T6: -40°C < Tamb < +40°C
T4..T1: -40°C < Tamb < +85°C
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9. Deklaracja zgodnosci

spiraxsarco.com spira X arco EN

EU DECLARATION OF CONFORMITY

Apparatus model/Product: Smart Positioners
SP7-10
SP7-11
SP7-12

Name and address of the manufacturer or his Spirax Sarco Ltd,

authorised representative: Runnings Road
Cheltenham
GL519NQ
United Kingdom

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:

2014/30/EU EMC Directive
2014/34/EU ATEX Directive

References to the relevant harmonised standards used or references to the other technical specifications in relation to which
conformity is declared:

EMC Directive EN 61326-1:2013

ATEX Directive EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012

Where applicable, the notified body:

Notified Body number Performed Certificate
Element Materials Technology 2812 |Issue of Quality Assurance Notification TRAC13QAN0002
Rotterdam B.V. Voorerf 18, 4824 GN
Breda Netherlands

TUV NORD CERT GmbH 0044 |Issue of EC Type examination certificate TUV 21 ATEX
Am TUV 1, 30519 Hannover 295206 X
Germany

Additional information:

& 12GExibICTE, T4..T1Gb

Signed for and on behalf of: Spirax Sarco Ltd,

(signature): M

(name, function): M Sadler
Head of Engineering Steam Business Development

(place and date of issue): Cheltenham

2022-03-14
GNP237-EU-C/04 issue 1 (EN) Page 1/25




spiraxsarco.com spir%arco EE

DECLARATION OF CONFORMITY

Apparatus model/Product: Smart Positioner
SP7-10
SP7-11
SP7-12

Name and address of the manufacturer or his Spirax Sarco Ltd,

authorised representative: Runnings Road
Cheltenham
GL51 9NQ
United Kingdom

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant statutory requirements of:
S12016 No.1091 * The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

S12016 No.1107 * The Equipment and Protective Systems Intended for Use in
P ially Explosive i 2016

(*As amended by EU Exit Regulations)

References to the relevant designated standards used or references to the other technical specifications in relation to which
conformity is declared:
S12016 No.1091 * EN 61326-1:2013

S12016 No.1107 * EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012

Where applicable, the approved body:

Approved Body number Performed Certificate
Element Materials Technology Warwick 0891 |Issue of Quality Assurance Notification EMA21UKQAN0002
Ltd.
Element Materials Technology Warwick 0891 |Issue of UK Type examination certificate EMA22UKEX0013X
Ltd.

Additional information:
Ex coding: € 112G Exib IIC T6, T4 ... T1 Gb
T6:-40°C < Ta<40°C; T4..T1:-40°C<Ta<85°C

Signed for and on behalf of: Spirax Sarco Ltd,
(signature): /&V—/

(name, function): Neil Morris
Compliance Manager
Steam Business Development Engineering
(place and date of issue): Cheltenham 23 September 2022

GNP237-UK-C/04 issue 1
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