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1. Bezpiecze nstwo

Bezpieczna praca urzgdzenia jest gwarantowana wytgcznie wowczas, jesli instalacja, rozruch, obstuga
oraz konserwacja jest wykonywana przez wykwalifikowanych pracownikéw (patrz Rozdziat 1.11)
zgodnie z wytycznymi niniejszej instrukcji. Ponadto nalezy przestrzega¢ ogoélnych zasad montazu
i bezpieczenstwa dotyczgcych rurociggdw i instalacji, oraz stosowaé¢ odpowiednie narzedzia i $rodki
bezpieczenstwa.

Podczas korzystania z urzadzenia w Wielkiej Brytanii nalezy przestrzegaé przepiséw IEE (BS 7671).
Podczas korzystania z urzadzenia poza Wielkg Brytanig nalezy przestrzegac¢ przepisow wihasciwych
dla danego kraju.

Wszelkie materiaty i techniki elektroinstalacyjne powinny by¢ zgodne z odnosnymi normami EN i IEC.

Ostrze zenie

Urzgdzenie zostalo zaprojektowane i wykonane w taki sposéb, aby zapewni¢ jego wytrzymatos$c
na naprezenia wystepujgce podczas normalnego uzytkowania. Wykorzystywanie urzgdzenia w sposéb
niezgodny z jego przeznaczeniem, lub montaz urzadzenia niezgodny z zaleceniami, wprowadzanie
modyfikacji lub samodzielne wykonywanie napraw mogg spowodowac:

- Obrazenia lub $mier¢ os6b obstugujgcych urzadzenie.

- Uszkodzenie urzgdzenia / obiektu.

- Uniewaznienie oznakowania CE.

Zalecenia te zawsze muszg znajdowac sie w bezpiecznym miejscu w poblizu urzgdzenia.

Ostrze zenie
Urzadzenie to jest zgodne z dyrektywg kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2004/108/WE
i spetnia wszystkie jej wymagania.

Urzadzenie to jest odpowiednie dla klasy s$rodowiskowej A (np. dla przemystu). Przygotowano
szczegobtowg ocene EMC, numer referencyjny UK Supply BH BC3150 2008.

Urzadzenie moze by¢ narazone na zaklocenia przekraczajgce wartosci graniczne ustanowione w

normie dotyczgcej odpornosci w srodowiskach przemystowych, jesli:

— Urzadzenie lub jego okablowanie znajdujg sie w poblizu nadajnika radiowego.

- Woystepujg nadmierne szumy spowodowane pracg urzgdzen elektrycznych na gtéwnych liniach
zasilajgcych. Konieczna jest instalacja ochronnikéw linii elektroenergetycznej (pradu przemiennego),
jesli prawdopodobne jest wystgpienie szumow na gtéwnych liniach zasilajgcych. Ochronniki moga
taczy¢ funkcije filtrow, thumikow i ochronnikéw przepieciowych.

— Telefony komérkowe i bezprzewodowe radioodbiorniki mogg wywotywac¢ zakidcenia, jesli sa
uzywane w odlegtosci okoto 1 metra od urzadzenia lub jego okablowania. Rzeczywista, konieczna
do zachowania odlegto$¢ bedzie zalezata od Srodowiska, w ktérym urzgdzenie jest zainstalowane
oraz od mocy nadajnika.

Urzadzenie to jest zgodne z dyrektywg niskonapieciowg LVD 2006/95/WE i spetnia wymagania

ponizszych norm:

- EN 61010-1:2001 Wymagania bezpieczehstwa elektrycznych przyrzgdéw pomiarowych, automatyki
i urzadzenh laboratoryjnych.

Urzadzenie to zostato poddane probie typu jako regulator i ogranicznik catkowitej ilosci soli
rozpuszczonych (TDS) i spetnia wymagania normy Vd TUV Urzgdzenia do kontroli wody 100 (07:2006).

Srodki ostro znos$ci (ESD)

Nalezy zawsze przestrzegac¢ srodkow ostroznosci dotyczacych wytadowan elektrostatycznych w celu
zapobiezenia uszkodzeniu urzgdzenia.
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Symbole

Urzgdzenie zabezpieczone za pomocg podwaojnej izolacji lub izolaciji
wzmaocnionej.

urzgdzenia.

‘ Funkcjonalny zacisk uziemiajgcy (uziomowy), umozliwiajgcy poprawne dziatanie
— Niestosowany do zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego.

/' ]L \ Uziemienie eliminujgce wszystkie zaktdcenia.

Uziemienie bezpieczne.

»

{
\

Uwaga, ryzyko porazenia elektrycznego.

Uwaga, niebezpieczenstwo, patrz zatgczona dokumentacja.

B

//
0

Optycznie izolowane zrodto pragdowe.

0

Uwaga, obwdd wrazliwy na wytadowania elektrostatyczne (ESD).
Nie dotykac lub nie przenosi¢ bez zastosowania wkasciwych srodkow ostroznosci
zabezpieczajgcych przed wyladowaniami elektrostatycznymi.

Ev

Y AC, prad przemienny.
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1.1 Stosowanie urz gdzenia zgodnie z przeznaczeniem

i) Nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie jest przeznaczone dla ptynu (czynnika roboczego), dla ktérego
uzytkownik chce je zastosowac.

i) Nalezy sprawdzi¢, czy materiat urzadzenia jest odpowiedni dla zamierzonego zastosowania, oraz
czy maksymalne i minimalne wartosci ciSnienia oraz temperatury w miejscu zastosowania nie
przekroczg wartosci dopuszczalnych dla urzadzenia. Jesli awaria urzgdzenia mogtaby spowodowac
powstanie niebezpiecznego, nhadmiernego cisnienia lub zbyt wysokiej temperatury, nalezy
dodatkowo zastosowac odpowiednie urzgdzenie zabezpieczajgce.

iif) Nalezy wyznaczy¢ odpowiednie miejsce montazu urzgdzenia oraz kierunek przeptywu ptynu.

iv) Konstrukcja urzgdzen nie uwzglednia dowolnie duzych naprezen, mogacych powsta¢ w instalacji,
w ktérej sg montowane. Instalator odpowiada za uwzglednienie tych naprezen i zastosowanie
odpowiednich zabezpieczen (podpdr rurociggéw, kompensatordéw, itp.) w celu ich zminimalizowania.

v) Przed montazem urzgdzenia konieczne jest usuniecie pokryw ochronnych ze wszystkich przytgczy,
oraz (w instalacjach o wysokiej temperaturze pracy) folii ochronnej z tabliczek znamionowych.

1.2 Dostep

Przed rozpoczeciem pracy nalezy zapewni¢ bezpieczny dostep do urzgdzenia oraz, jesli istnieje taka
potrzeba, podest roboczy (odpowiednio zabezpieczony). W miare potrzeby nalezy zastosowac
odpowiednie urzgdzenie dzwigowe.

1.3 Oswietlenie
Nalezy zapewni¢ odpowiednie oswietlenie, w szczegoélnosci w miejscu wykonywania skomplikowanych
lub wymagajacych precyzji prac.

1.4 Niebezpieczne ciecze lub gazy w ruroci agu

Nalezy zwraca¢ uwage, jaki czynnik przeptywa przez rurocigg, oraz jaki mégt znajdowaé sie poprzednio
w rurociggu. Nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na: materiaty fatwopalne, substancje niebezpieczne
dla zdrowia, skrajne temperatury.

15 Srodowisko niebezpieczne w rejonie urz  gdzenia

Nalezy zwroci¢ uwage na: obszary zagrozone wybuchem, brak tlenu (np. w zbiornikach, wykopach),
gazy niebezpieczne, skrajne temperatury, gorgce powierzchnie, zagrozenie pozarowe (np. w trakcie
spawania), nadmierny hatas oraz przemieszczajgce sie maszyny.

1.6 Wplyw prac na cat g instalacj e

Nalezy przeanalizowa¢ wptyw planowanych prac na catg instalacje. Czy jakiekolwiek planowane
dziatania (np. zamkniecie zaworéw odcinajgcych, odciecie zasilania elektrycznego) mogg spowodowac
zagrozenie dla innych elementow instalacji lub pracownikow?

Zamkniecie odpowietrzen lub wylgczenia zabezpieczen, czy tez wylgczenie urzgdzen sterujgcych
lub alarmowych moze powodowac zagrozenie. Zawory odcinajgce nalezy zamykac i otwiera¢ stopniowo,
wygrzewajgc powoli cata instalacje - aby unikng¢ awarii wywotanych uderzeniem wodnymi lub szokiem
termicznym.

1.7 Uktady ci snieniowe

Nalezy upewni¢ sie, ze cisnienie, jakie powstaje w instalacji, jest odpowiednio odizolowane i w sposéb
bezpieczny obnizane do poziomu cisnienia atmosferycznego. Nalezy rozwazy¢ mozliwos¢ podwojnego
odizolowania (podwojne odciecia i spusty) oraz zablokowania lub oznakowania zamknietych zaworéw.
Nawet gdy manometr wskazuje ciSnienie zerowe, nie nalezy zaktadac, ze nastgpito catkowite obnizenie
ci$nienia w instalaciji.

1.8 Temperatura
Aby wyeliminowac ryzyko powstania oparzen, po zamknieciu instalacji nalezy odczeka¢ z rozpoczeciem
pracy do czasu, az temperatura spadnie do bezpiecznego poziomu.
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19 Narzedzia oraz cz esci zamienne
Przed rozpoczeciem pracy nalezy upewni¢ sie, ze dostepne sg odpowiednie narzedzia i/lub czesci
zamienne. Nalezy stosowa¢ jedynie oryginalne czesci zamienne firmy Spirax Sarco.

1.10 Odziez ochronna

Nalezy pamietac, ze osoby pracujgce w rejonie instalacji powinny nosi¢ odziez ochronng, w celu ochrony
przed mogacymi wystgpi¢ zagrozeniami, np.: substancjami chemicznymi, wysokg lub niskg temperatura,
promieniowaniem, hatasem, spadajgcymi przedmiotami oraz potencjalnymi zagrozeniami dla oczu
i twarzy.

1.11 Pozwolenie na prac €

Wszystkie prace muszg by¢ wykonywane przez osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia lub muszg
by¢ nadzorowane przez osobe posiadajgcg odpowiednie uprawnienia.

Pracownikéw zajmujgcych sie instalacjg i obstugg nalezy przeszkoli¢ w zakresie poprawnej eksploatacji
urzgdzenia zgodnie z Instrukcjg Obstugi.

Tam, gdzie obowigzuje formalny system zezwolen na wykonanie prac, nalezy go przestrzegac. Jesli
system taki nie obowigzuje, zaleca sie, aby osoba odpowiedzialna posiadata informacje na temat
wykonywanych prac oraz, w miare potrzeby, aby miata do dyspozycji osobe odpowiedzialng gtoéwnie
za kwestie bezpieczenstwa. W razie potrzeby nalezy umiesci¢ ,informacje ostrzegawcze”.

1.12 Transport

Reczny transport duzych i/lub ciezkich elementéw moze przyczyni¢ sie do powstawania obrazen ciata.
Czynnosci takie, jak: podnoszenie, popychanie, ciggniecie, przenoszenie lub podpieranie tadunku, moga
by¢ przyczyng powstania obrazen, w szczegdlnosci plecow. Zaleca sie przeprowadzenie analizy
zagrozen pod katem wykonywanych zadan, osoby wykonujgcej zadanie, ciezaru oraz srodowiska pracy i
nastepnie zastosowac¢ odpowiednig metode transportu recznego dostosowang do specyfiki wykonywanej

pracy.

1.13 Pozostate zagro zenia

Podczas normalnego uzytkowania zewnetrzna powierzchnia urzgdzenia moze by¢ bardzo gorgca.

Wiele produktéw nie posiada samoczynnego odwodnienia. Urzgdzenie nalezy demontowac lub usuwaé
z instalacji z nalezytg ostroznoscia.

1.14 Zamarzanie

Urzagdzenia, ktore nie ulegajg samoczynnemu odwodnieniu, nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem
wywotanym zamarznieciem - o ile bedg zainstalowane w miejscu, w ktérym temperatura moze spasc¢
ponizej 0°C.

1.15 Pozbywanie si e urzadzenia

Podczas demontazu i pozbywania sie urzagdzenia lub jego komponentéw nalezy przedsiewzigc
odpowiednie srodki ostroznosci zgodnie z lokalnymi/krajowymi przepisami.

W przypadku braku wytycznych podanych w Instrukcji Obstugi, urzgdzenie to podlega powtérnemu
przetworzeniu i pod warunkiem zachowania nalezytej ostroznosci jego utylizacja nie stanowi zagrozenia
dla srodowiska.

1.16 Zwrot urz gdzen

Klienci zwracajacy urzadzenia do firmy Spirax Sarco muszg dostarczy¢ informacje na temat wszelkich
zagrozen isrodkéw ostroznosci, ktoére nalezy przedsiewzigé z uwagi na odpady lub uszkodzenia
mechaniczne, moggce mie¢ negatywny wplyw na zdrowie, bezpieczenstwo i ochrone srodowiska,
zgodnie z aktami prawnymi Wspdlnoty Europejskiej w zakresie BHP i ochrony srodowiska. Informacije te
muszg zosta¢ dostarczone na piSmie wraz z arkuszami danych BHP w odniesieniu do wszelkich
substancji zidentyfikowanych jako niebezpieczne lub potencjalnie niebezpieczne.
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2. Opis urz gdzenia
2.1 Wprowadzenie

Urzadzenie BC3250 to regulator przewodnosci i odmulania dla kottow parowych. Steruje on
poziomem catkowitej ilosci rozpuszczonych soli (soli w roztworze) za pomocg sekwencji
otwierania i zamykania zaworu odsalajgcego. Ponadto steruje zaworem odmulajgcym,
przez ktéry z dna kotta usuwane sg wytrgcenia state.

Regulator steruje zaworem odsalajgcym kotta w oparciu o przewodnos¢ wody kottowej
mierzong za pomocg czujnika przewodnosci. Zawor odmulajgcy jest sterowany przez zegar
regulatora wg. ustalonego harmonogramu.

Urzadzenie jest przystosowane do montazu panelowego, na szynach DIN lub w osobnej
obudowie. Zasilane moze by¢ z dowolnej sieci pradu przemiennego o napieciu z zakresu
99...264 VAC.

W plyte czotowg regulatora wbudowano graficzny wyswietlacz LCD i pie¢ klawiszy.

Jesli czujnik przewodnosci jest zamontowany bezposrednio w kotle, wyniki pomiarobw mozna
wygtadza¢ dodatkowym filtrem, aby unikng¢ zbyt czestego uruchamiania zaworu odsalajgcego
w przypadku turbulencji wody w kotle.

2.2 Piyta czotowa
Na ptycie czotowej sterownika znajduje sie graficzny wyswietlacz LCD i pie¢ przyciskow

0 nastepujgcych funkcjach:
e )

BC3250
wyswietlacz graficzny _
2 wyjdz z podmenu
= lub przejdz do edycji
- cyfry/parametru z lewe]
_ 0 .
% (gdy miga)
przewin w gére menu/podmenu A A J weidz
. ca ejdz do podmenu
lub zwieksz wartoé¢ liczbowa Qawg (> 1ub przeidz do edyci
arco .
przewin w dét menu/ podmenu’ O D O cyfry/parametru z prawej
. s (gdy miga)
lub zmniejsz warto$¢ liczbowa \ J
zatwierdz warto$¢ migajgcej
liczby/parametru;
S @ -/ wcishaé na 5 sekund aby

wigczyc tryb uruchamiania

Rys.1 Ptyta czotowa i funkcje jej pi  eciu klawiszy
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2.3

Klawisze

Klawisze @ / @ stuzg do:

przewijania zestawdw opcji (menu / pod-menu) w gore / w doét, odpowiednio
zwiekszania / zmniejszania wyswietlonych wartosci liczbowych.

Klawisze &/ es’:uia do:
opuszczenia biezgcego podmenu / wejscia do zaznaczonego podmenu
przechodzenia do lewej / do prawej migajgcej cyfry / parametru w menu / pod-menu.

Klawisz OK stuzy do:
zatwierdzenia wartosci migajgcej liczby / parametru
wigczenia trybu uruchamiania (w tym celu klawisz nalezy wcisngé na 5 sekund).

W trybie uruchamiania mozna ustawi¢ parametry urzgdzenia, skonfigurowac i przetestowac
stan wyjs¢ i zmieni¢ hasto dostepu. Wiecej informacji w rozdziale 6.

2.4

Tryb roboczy

Zaraz po podaniu zasilania regulator automatycznie przechodzi do trybu roboczego. Jesli
zadano jakis czas czyszczenia sondy, rozpocznie sie cykl jej czyszczenia. Nastepnie na ekranie
pojawi sie wartos¢ aktualna mierzona przewodnosci wody w kotle / koncentracja TDS w wodzie,

bad

z 0000 jesli wigczono probkowanie (w przypadku sondy zabudowanej na rurociggu odsolin).

W trybie roboczym i przy standardowych ustawieniach ekran urzgdzenia jest podzielony na trzy
obszary:

Cztery duze cyfry reprezentujg chwilowg warto$¢ zmiennej procesowej lub parametrow

sterowania (ostatnia cyfra jest zgaszona albo ustawiona na zero).

W wierszu stanu sg wyswietlane rézne informacje dotyczgce stanu sterowania i/ lub

jednostki miary wyswietlanej wyzej zmiennej procesowe;j.

Trzy pionowe wykresy stupkowe graficznie obrazujg chwilowe wartosci nastepujgcych

wielkosci jako procent ich odpowiednich zakresow:

» PV — chwilowa wartos¢ zmiennej procesowej, oraz jej najwyzsza i najnizsza
zarejestrowana wartosc¢ (linie kropkowane)

» SP —wartos¢ zadana (linia ciggta i strzatka) i jej histereza (linia kropkowana)

» AL — poziom alarmowy (linia ciggta i strzatka) i jego histereza (linia kropkowana).

chwilowa wartos¢ zmiennej —3 5 ? ':h Wiersz stanu
, Procesowe] g} OMDOMMN [—100% (aktualnie wybrana
lub parametrow sterowania _ jednostka miary, alarmy)
|
- _ Procentowa skala
—50%— Wykresow stupkowych
_ i 0,
Zmienna procesowa — _ podziatka 10%
_0%
SP PV AL
wartos¢ | | alarm
zadana zmienna
procesowa

Rys.2 Elementy wy swietlane na ekranie regulatora w trybie roboczym
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aemmmmm | Naj\_/vy zsza zanotowana warto $¢ zmiennej procesowej
Mozna jg zresetowac w trybie uruchamiania
(dostep do ktorego jest zabezpieczony hastem)

Chwilowa warto $€é zmiennej procesowe;j
— reprezentowana graficznie (wysokos¢ stupka proporcjonalna
do wartosci znormalizowanej do zakresu pomiarowego)

Najni zsza zanotowana warto $€ zmiennej procesowej
— Mozna jg zresetowac w trybie uruchamiania
(dostep do ktorego jest zabezpieczony hastem)

PV

Rys.3 Elementy na stupkowym wykresie zmiennej proce  sowej (przewodno $ci)

T— AL Poziom alarmowy

semmmmnnn—} Histereza

T_ SP Wartos¢ zadana przewodnosci

EEEEEEEEE |

Histereza

Rys.4 Elementy na stupkowych wykresach warto  §ci zadanej i poziomu alarmowego

2.4.1 Funkcje specjalne w trybie roboczym

Weciskanie klawiszy <JA>RW trybie roboczym przetgcza wyswietlacz pomiedzy wykresem
stupkowym i wykresem trendu. Ponadto umozliwiajg one uruchomienie nastepujgcych funkciji
specjalnych:

Prébkowanie
Wymuszenie otwarcia zaworu odsalajgcego na czas prébkowania, jaki zostat ustawiony
podczas uruchamiania. Jesli ustawiono czas probkowania = 0, zawor otworzy sie ha 1 minute.

- Weiskajac @/ O, wybierz ‘PURGE'’

- Wcisnijj <)) 9, aby otworzy¢ zawor odsalajgcy

- Wyswietlacz powrdci do trybu roboczego

- W wierszu stanu bedzie wyswietlany komunikat ‘BLOWDOWN-PURGE’

lub ‘BLOWDOWN-TDS TEST’
- Po zakonczeniu probkowania, regulator powroci do normalnej pracy
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Czyszczenie
Aktywuje cykl czyszczenia czujnika przewodnosci, na czas jaki zostat ustawiony podczas
uruchamiania.
- Weiskajac @/ O, wybierz ‘CLEAN’
- Wcisnijj <)) 9, aby rozpoczac¢ cykl czyszczenia (zawor odsalajgcy bedzie zamkniety)
- Wyswietlacz powrdci do trybu roboczego
- W wierszu stanu bedzie wyswietlany komunikat ‘CLEANING’
- Po zakonczeniu czyszczenia i odczekaniu 20s, regulator powréci do normalnej pracy

CAL
Umozliwia kalibracje regulatora z poziomu trybu roboczego, bez koniecznosci podawania hasta.
- Weiskajac @/ O, wybierz ‘CAL’
- Weciskajgc Qe uzyskasz dostep do menu kalibracji (jak w trybie uruchamiania — patrz
sekcja 6.4.6.5 INPUT-TDS-CAL)
- Po zakonczeniu kalibracji, regulator powrdci do normalnej pracy w trybie roboczym.

2.5 Wiersz stanu

W wierszu stanu jest wyswietlana aktualnie uzywana jednostka miary zmiennej procesowe;j
(,PPM” lub ,US/CM”), na zmiane z informacjami dotyczgcymi ewentualnie uaktywnionego
alarmu lub stanem zaworu odsalania / odmulania.

Jesli uaktywni sie alarm, stan zaworu odsalania / odmulania nie bedzie wyswietlany. Zamiast
tego pojawi sie napis ,ALARM”, a po nim typ alarmu. Zdefiniowane kody btedow przytoczono
w rozdziale 9 ,Diagnostyka”. Przyktad sekwencji wyswietlanej w stanie alarmu:

7000 7000 | 7000

PPM ALARM HIGH TDS

Jesli zostanie otwarty zawor odsalania / odmulania, pojawi sie napis ,BLOWDOWN”, a po nim
powdd otwarcia. Przyktad sekwencji wyswietlanej podczas sygnalizacji stanu zaworow:

5100 5100 5100

PPM BLOWDOWN HIGH TDS

Jesli zostang jednoczes$nie otwarte zawory odsalania i odmulania, bedzie wyswietlana
nastepujgca sekwencja:

5100 5100 5100 5100

PPM BLOWDOWN BB DOWN HIGH TDS

Y
A
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Znaczenie poszczegolnych skrotow wy — swietlanych w wierszu stanu
(uto zone wq. priorytetow):

Alarmy:
« ALARM - sygnalizuje uaktywnienie / zwolnienie przekaznika alarmowego.
e ALM TEST - operator testuje dziatanie przekaznika alarmowego. Przekaznik jest

uaktywniany (bez napisu ,ALARM”) lub zwalniany (z napisem ,ALARM") na okres 5 minut.
Zob. opis opcji TEST — OUTPUT - ALARM w trybie uruchamiania.

« BB ERROR - zob. ekran bledéw wyswietlany w trybie roboczym i opis w rozdziale
9 ,Diagnostyka”.

e SCALED - zob. opis w sekcji 9.3 ,Komunikaty btedow”.

e TDS HIGH — wartos¢ zmiennej procesowej (przewodnosci) przekroczyta poziom alarmowy.

Zawor odmulania (BB):

 BLOWDOWN - przekaznik ktorego$ z zaworéw (odsalania lub odmulania) jest
uaktywniony.

« BB TEST - operator testuje dziatanie przekaznika zaworu odmulania. Przekaznik jest
uaktywniany (napis ,ON”) lub zwalniany (napis ,OFF”) na okres 5 minut. Zob. opis opcji
TEST — OUTPUT — VALVE w trybie uruchamiania.

« BB OPEN - zawor odmulania zostat otwarty recznie (nie jest kontrolowany przez zegar).
Zob. opis opcji TIMER — MODE — ON w trybie uruchamiania.

« BB OFF - zegar zostal wylgczony i zawdr odmulania nie bedzie otwierany
0 zaprogramowanych porach. Zob. opis opcji TIMER - MODE - OFF w trybie
uruchamiania.

BB BLDN - zaw6r odmulania zostat otwarty przez zegar.

Zawor odsalania (TDS):

 BLOWDOWN - przekaznik ktorego$ z zaworéw (odsalania lub odmulania) jest
uaktywniony.

e TDS TEST - operator testuje dziatanie przekaznika zaworu odsalania. Przekaznik jest
uaktywniany (napis ,ON”) lub zwalniany (napis ,OFF”) na okres 5 minut. Zob. opis opcji
TEST — OUTPUT — VALVE w trybie uruchamiania.

*  CLEANING - czujnik przewodnosci jest czyszczony, sterowanie zaworem odsalania zostato
wytgczone.

 PULSED - koncentracja TDS wzrosta powyzej wartosci zadanej (SP) i zawor odsalania jest
sterowany impulsowo: na przemian otwierany na 10 s i zamykany na 20 s, dopoki
koncentracja TDS nie spadnie ponizej histerezy wartosci zadanej.

« TDS HIGH — koncentracja TDS wzrosta powyzej wartosci zadanej (SP) i zawor odsalania
pozostaje otwarty dopoki koncentracja TDS nie spadnie ponizej histerezy wartosci zadanej.

* PURGE - probkowanie wody z kotta (otwarty zawor odsalajgcy, woda kottowa przeptywa
rurociggiem odsolin omywajgc czujnik przewodnosci zabudowanej w rurociggu odsolin).
Po zakonczeniu prébkowania urzadzenie wskaze ,TDS HIGH, PULSED” lub przejdzie do
oczekiwania na kolejng operacje prébkowania.

Kalibracja TDS:

« TDS CAL + REQUIRED - urzadzenie przypomina uzytkownikowi o uptynieciu okresu
eksploatacji do kolejnej wymaganej kalibracji. Niniejszy komunikat przypominajgcy pojawi
sie tylko wtedy gdy nie jest uaktywniony zaden alarm ani nie jest otwarty zaden zawor.
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2.6 Przegl gdanie parametrow

W trybie roboczym wartosci parametrow mozna przeglgdaé¢ na kilku ekranach przewijanych
klawiszami @ / @. Parametr pojawia sie na ekranie naprzemiennie z klawiszami zmiany
wartosci.

4680 Biezgca warto$¢ wybranej zmiennej procesowej PV, tj. przewodnosci

wyrazonej w uS/cm lub koncentracji TDS wyrazonej w ppm
US/CM

9990 Zakres (FS) wyswietlanych wartosci zmiennej procesowej, np. 0-9990.

RANGE

50 O 0 Wartosc zadana regulaciji, tj. pozgdana przewodnos$¢ wody / koncentracja

sp TDS (ustawiona przez uzytkownika).

50 O Histereza (obszar nieczuto$ci) ponizej wartosci zadanej, zapobiegajgca
zbyt czestemu otwieraniu zaworow w turbulentnych kottach. Standardowo

SP  HYST 5%, zakres mozliwych wartosci 0-100% FS, rozdzielczos¢ 1%.

9990 Poziom alarmowy (AL) przewodnosci / koncentracji TDS.
Migajacy napis AL i pS/cm lub ppm.

ALARM gajacy nap M pp

30 O Histereza (obszar nieczutos$ci) ponizej poziomu alarmowego

dla uwzglednienia turbulencji wody w kotle. Normalnie 3% poziomu

AL HYST alarmowego.

O- 50 Wspotczynnik sondy (wskaznik jej stanu).

PROBE F
Wartosc¢ ostatniej kalibracji kalibracji (CAL).

41 50 Wciskajgc <JA> uzyskasz dostep do menu kalibracji, z mozliwoscig

CAL przeprowadzenia nowej kalibracji. Kod dostepu nie jest wymagany.
Patrz sekcja 6.4.6.5 INPUT-TDS-CAL

O ) 2 O Wybrany standard sygnatu wyjscia retransmisyjnego:
0. 20 = sygnat prgdowy 0...20 mA lub

O/ MA 4. 20 = sygnat prgdowy 4...20 mA.

239 Temperatura zmierzona przez czujnik Pt100 (jesli zamontowany).
Naprzemiennie wyswietlane napisy ,OP TEMP” i ,°C”.
OP TEMP

IM-P403-89 PL AB Issue 4/05.13
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20 Ustawiony czas (w sekundach) prébkowania wody (sonda zabudowana
w rurociggu odsolin a nie w kotle). Napisy ,PURGE” i ,S” (sekundy) migaja.

PURGE S Wcisniecie Q/ © otwiera zawor odsalania na czas rowny ustawionemu
czasowi prébkowania lub na 1 min.

1 O Ustawiony czas (w sekundach) czyszczenia czujnika. Napisy ,CLEAN" i ,S”

CLEAN S (sekundy) migaja. Opcja pojawia sie gdy zadano jakis czas > 0.
Wcisniecie <JA>/ rozpoczyna cykl czyszczenia.

30 Ustawiony czas (w sekundach) otwarcia zaworu odmulajgcego
(Timer — duration — set).

TIMER S Opcja pojawia sie, gdy zadano jakis czas > 0.

29 Czas (w sekundach) jaki uptynagt od otwarcia zaworu odmulajgcego przez
zegar (Timer — duration — now).

TIMER S Opcja pojawia sie, gdy zadano jaki$ czas > 0.

'] 2 Ustawiony czas (w godzinach) miedzy kolejnymi otwarciami zaworu
odmulajgcego przez zegar (Timer — interval — set).

TIMER HRS Opcja pojawia sie, gdy zadano jakis czas > 0.

1 _1 Czas (w godzinach, minutach i sekundach) jaki uptynat od ostatniego
otwarcia zaworu odmulajgcego przez zegar (Timer — interval — now).

TIMER Opcja pojawia sie gdy zadano jakis czas > 0.

ERROR: POWEROUT W razie wystgpienia jakiegos problemu regulator wyswietla

POWEROUT stosowny komunikat o btedzie lub komunikat alarmowy.
Przyktadowo pokazano komunikat wyswietlany w razie awarii zasilania.

Po 2 minutach od ostatniego naci
do wy swietlania bie zgcej warto $ci zmiennej procesowej lub stanu zaworu odsalaj

2

$niecia klawisza regulator automatycznie powroci
acego.

7 Wykres trendow

Po nacisnieciu w trybie roboczym klawisza Qub © pojawi sie wykres, obrazujgcy zmiany
wartosci zmiennej procesowej w ostatnim okresie, czyli tzw. wykres trenddéw. Najnowsza
wartosc jest na tym wykresie zobrazowana na jego lewym skraju. O$ czasu na wykresie trendu
moze by¢ wyskalowana w minutach, godzinach lub dniach, maksymalnie 8 jednostek.
Skalowanie to ustawia sie w menu TREND.
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Wartos¢ zmiennej____S 5 7 D Wiersz stanu (np. aktualnie wybrana

prgigjlz\ggj BLOWDOWG#—— iednostka miary, alarmy)
przewodnoé(’; ey "'7100 Markery minut, godzin lub dni
3570 puS/cm _

Przeszta wartoS¢ zmiennej procesowej
(w % zakresu)

Biezgca wartoS¢— w przyktadzie: sprzed 8 minut

Zmiennej procesowej

(W % zakresu ) Skala procentowa

Oznaczenie skali wybranej dla osi czasu
(M /H /D - minuty / godziny / dni)

Rys.5 Elementy wykresu trendow

2.8 Komunikaty alarmowe i komunikaty o bt  edach

Komunikaty alarmowe i komunikaty o btedach sg w trybie roboczym wys$wietlane na ekranie
regulatora z uwzglednieniem ich priorytetow, tzn. jesli wydarzg sie dwa problemy wymagajgce
zasygnalizowania, najpierw pojawi sie komunikat sygnalizujgcy problem o wyzszym priorytecie,
a natychmiast po tym gdy jego przyjecie zostanie potwierdzone (gdy zostanie on rozwigzany)
pojawi sie komunikat sygnalizujgcy problem o nizszym priorytecie.

Niektére komunikaty tylko potwierdza sie wciskajgc na 3 sekundy klawisz OK (np. komunikat
o awarii zasilania). Inne komunikaty sygnalizujg problemy wymagajgce podjecia okreslonych
dziatan (np. biad czujnika lub btgd uruchamiania; wiecej na ten temat w rozdziale
9 ,Diagnostyka”).

2.9 Odbior dostawy, manipulowanie sprz  etem, magazynowanie
Wysyika z fabryki

Dla zapewnienia niezawodnosci kazdy wyprodukowany egzemplarz urzgdzenia jest przed
wysytkg do odbiorcy testowany, kalibrowany i sprawdzany w fabryce.

Odbiér dostawy

Kazdy dostarczony w ramach dostawy karton nalezy uwaznie obejrze¢ i sprawdzic, czy nie
nosi widocznych s$ladow zewnetrznych uszkodzen. Kazdy taki $slad nalezy odnotowaé
na pokwitowaniu dostawy wreczanym przewoznikowi.

Kartony nalezy ostroznie rozpakowac¢ i sprawdzi¢, czy ich zawarto$¢ nie nosi Sladow
uszkodzen i czy dostarczono wszystkie pozycje wg. listu przewozowego. W razie stwierdzenia
jakichs brakow lub uszkodzeh nalezy bezzwlocznie powiadomic¢ przedstawiciela firmy Spirax
Sarco szczegoOtowo opisujgc sytuacje. Ponadto wszelkie stwierdzone uszkodzenia nalezy
zgtosi¢ przewoznikowi, zgdajgc przystania ich przedstawiciela w celu dokonania inspekcji
uszkodzonych produktéw i opakowania.

Magazynowanie

Urzadzenie mozna sktadowac¢ w temperaturach 0...65°C przy wilgotnosci wzglednej z zakresu
10...90% (bez kondensacji). Przed podaniem zasilania nalezy sie upewni¢, ze wewnatrz
urzgdzenia nie skondensowata wilgoc.
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3. Przegl gd systemu

3.1 Funkcjonalno $¢

Regulator pozwala uzytkownikowi ustawi¢ wartos¢ zadang i poziom alarmowy zmiennej
procesowej, tj. koncentracji TDS badz przewodnosci wody. Zaleznie od konfiguracji, po
uruchomieniu na ekranie urzagdzenia jest na biezgco wyswietlana aktualna wartos¢ TDS (w
ppm) lub przewodnosci (w uS/cm).

UWAGA: Koncentracje wyraza sie w ppm, tj. w czesciach na milion (parts per million),
zas przewodnosc elektryczng — w puS/cm, tj. w mikroSiemensach na centymetr. Wobec rosngcej
popularnosci  podejscia  przewodnosciowego, regulator BC3250 jest standardowo
skonfigurowany do wyswietlania przewodnosci w pS/cm.

Jesli przewodnos¢ wody w kotle przekroczy wartos¢ zadang, regulator wyswietli na swym
ekranie napis ,BLOWDOWN” i uaktywni przekaznik otwierajgcy zawoér odsalania, az
przewodnos¢ ta spadnie ponizej histerezy wartosci zadanej. Histereze (strefe nieczutosci)
ustawia sie, aby zapobiec zbyt czestemu otwieraniu zaworu odsalajgcego, gdy przewodnosé
wody w okolicy czujnika przewodnosci moze szybko fluktuowaé np. w wyniku zmian
intensywnosci opalania, dziatania pompy zasilajgcej kociot w wode Ilub nagltych zmian
obcigzenia kotia.

Jesli przewodnos$¢ wody w kotle przekroczy poziom alarmowy, regulator wyswietli na swym
ekranie napis ,HI ALARM” i uaktywni przekaznik alarmowy, az przewodno$¢ ta spadnie ponizej
histerezy poziomu alarmowego.

3.2 Wejscia

Na wejscia regulatora BC3250 podaje sie sygnaly z czujnika przewodnosci wody (modele
CP10, CP30 lub CP32 firmy Spirax Sarco) i opcjonalnie z czujnika temperatury typu Pt100.
Czujnika Pt100 uzywa sie, aby regulator mogt wyswietla¢ biezgcg temperature wody w kotle
(w °C lub °F) oraz kompensowac zaleznos¢ przewodnosci elektrycznej wody od jej temperatury
(2%/°C). Uzycie takiego czujnika jest zalecane, je$li kociot pracuje przy zmiennych cisnieniach
lub w zastosowaniach takich jak monitoring kondensatu lub wytwornice pary, w ktérych
temperatura moze sie silnie wahac.

Jesli w danej instalacji nie jest stosowany czujnik temperatury Pt100, temperature roboczg kotta
mozna zadac jako parametr regulatora. Standardowo jest uzywana wartos¢ 184°C @ 10 bar m.

14 IM-P403-89 PL AB Issue 4/05.13



3.3 Wyjscia
3.3.1 Odsalanie ci ggte i ci agty pomiar przewodno sci

Ten tryb jest stosowany, gdy czujniki przewodnosci jest zamontowany w kotle i w sposob ciggly
mierzy przewodnos$¢ wiasciwg w obszarze od koncowki czujnika do ptaszcza kotta.

W tym trybie czas probkowania (PURGE DURATION) jest ustawiony na O.

Przewodnosé¢
wiasciwa wody
Przekroczona wartos¢

.. zadana przewodnosci
Warto$¢ zadana | _ _ _ _ _ _ _ T b L

Histerezg fm———"r —  _ _ _ _ _ 1_____________—__'__—:—_——-—__...=——""'__

Zawor otwarty —m— — — — — — — — — — —
Odsalanie - zawér otwarty do momentu
spadku warto$ci przewodnosci ponizej

Zawor zamkniety histerezy.

—— = Czas
Rys. 6 Odsalanie ci agte (czas prébkowania = 0 sekund)
3.3.2 Odsalanie ci agte z prébkowaniem (okresowy pomiar przewodno  $ci)

Stosuje sie dla czujnika przewodnosci zamontowanego na rurociggu odsolin.

Proces probkowania umozliwia przeprowadzenie pomiaréw przewodnos$ci w temperaturze kotta.
Czas trwania prébkowania musi by¢ dostatecznie dtugi, aby czujnik zmierzyt przewodnos¢ wody
o temperaturze panujgcej wewngtrz kotta (reprezentatywnej dla kotta). Woda do prébkowania
jest pobierana okresowo, z czasem przerwy miedzy prébkowaniami ustawionym opcjg PURGE
— INTERVAL.

Prébkowanie moze zachodzi¢ niezaleznie od pracy palnika kotla, lub by¢ uzaleznione
od skumulowanego czasu opalania kotta.

Przewodnosé

. Przekroczona wartos¢
wiadciwa wody

zadana przewodno$ci

Wartos¢ zadana

Histereza

Przerwa miedzy
prébkowaniami

Zawor otwarty r— — —— —

Zawor zamkniety

Prébkowanie Préobkowanie — = Czas

Odsalanie - zawér otwarty do momentu
spadku wartosci przewodnosci ponizej
histerezy.

Rys. 7 Odsalanie ci agte z prébkowaniem (czas prébkowania > 0 sekund)
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3.3.3 Odsalanie impulsowe z prébkowaniem (okresowy pomiar przewodno $ci)

Dla niewielkich kottbw o stosunkowo duzej wydajnosci zaworu odsalajgcego w poréwnaniu
z pojemnoscig kotta, zawor odsalajacy moze by¢ nastawiony na prace impulsowg, zamiast
pracy ciggtej. W trybie pracy impulsowej zawor bedzie cyklicznie otwierany (na 10 sekund)
i zamykany (na czas 20 sekund), az przewodno$¢ spadnie ponizej histerezy wartosci zadane;.

W ten sposob tempo oprdzniania kotta z wody zostanie zredukowane, a zatem ograniczone
zostanie ryzyko zadziatania automatyki alarmowej zbyt niskiego poziomu wody w kotle.

Przewodnos$¢ spada ponizej
histerezy wartosci zadanej
_____________________ - ——= = e ————

L Przerwa __|
! miedzy
""'203"" ""E[IS"" : pr(’)bkowa-
— {10 |=— : niami
|
Prébko- Odsalanie Odsalanie Odsalanie Prébko- Odsalanie
wanie wanie
|-7 Cykl odsalania | ———=| —  sCzas

Rys. 8 Odsalanie impulsowe z prébkowaniem (czas pr6  bkowania > 0 sekund)

3.34 Retransmisja 4 - 20 mA

Regulator jest standardowo wyposazony w galwanicznie izolowane wyjscie 0...20 lub 4...20
mA, ktére moze by¢ uzyte do przesytania zmierzonych wartosci zmiennej procesowej do innych
odlegtych urzadzen lub do nadrzednego systemu sterowania.

Standard sygnatu 0...20 lub 4...20 mA i zakres wyjscia mozna wybieraé programowo.

3.3.5 Zegar — sterownik czasowy odmulania kotta

Wbudowany w regulator zegar kontroluje okres otwierania i czas otwarcia zaworu odmulania
kotta. Jesli sitownik tego zaworu jest wyposazony w odpowiedni wytgcznik krancowy,
w regulatorze mozna skonfigurowac alarm sygnalizujgcy niepowodzenie otwarcia / zamknigcia
zaworu.

34 Inne funkcje

Regulator zostat wyposazony w wachlarz funkcji testowych, umozliwiajgcych petng diagnostyke
urzgdzenia. Operator moze z ptyty czotowej zmierzy¢ kazdy sygnat wejsciowy i ustawi¢ kazdy
sygnat wyjsciowy. Regulator moze tez bezposrednio wyswietli¢ przyblizony wspotczynnik
czujnika przewodnosci.

Aby zapobiec niepozadanym zmianom, dostep do wszystkich parametrow trybu uruchamiania
jest chroniony hastem. Uprawniony uzytkownik moze dowolnie zmienic¢ to hasto.

Kazdy regulator BC3250 moze komunikowaé sie z innymi regulatorami Spirax Sarco poprzez
tgcze pracujgce w podczerwieni. W takiej komunikacji jeden regulator musi by¢ skonfigurowany
jako nadrzedny (master), a pozostate jako podrzedne (slave). Wiecej informacji na ten temat
w rozdziale 7 ,Komunikacja”.
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3.5 Typowe zastosowania - systemy odsalania kotta (BCS)

Rys.9 System BCS1 — mniejsze kotty

f/—]@[—‘\\

o )

BC3250

{ffzz

R

Rys.10 System BCS2 — wytwornice pary
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Rys.12 System BCS4: prébkowanie TDS sond g zabudowan g w ruroci ggu odsolin
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3.6 Typowe zastosowania
- system detekcji zanieczyszczenia kondensatu (CC D)

OSTRZEZENIE: W wiekszosci krajow obowigzujg jakie$ przepisy ograniczajgce temperature
I poziom zanieczyszczen w cieczach odpadowych (np. w WIk. Brytanii sg one
ustanawiane przez UK Health and Safety Executive).

Obowigzkiem uzytkownika jest dostosowac sie do tych lokalnych przepisow.

System detekcji zanieczyszczenia kondensatu (CCD) firmy Spirax Sarco monitoruje i wyswietla
wartos¢ przewodnosci witasciwej na instalacji powrotu kondensatu oraz odprowadza go
rurociggiem zrzutowym, jesli przewodnos¢ wiasciwa przekroczy wstepnie zadany poziom, w
celu unikniecia powrotu zanieczyszczonego kondensatu do zbiornika zasilajgcego kotta.

System CCD nie wykrywa zanieczyszczen, ktore nie zmieniajg wartosci przewodnosci
wiasciwej, takich jak oleje, thuszcze czy cukry.

Czujnik przewodnosci i czujnik temperatury zamontowano na obejsciu, jak przedstawiono
na Rys.13. Zawor zwrotny na gtdwnym rurociggu zapewnia przeptyw wokot czujnika
w warunkach niskiego natezenia przeptywu. Wysokos¢ naptywu 500 mm zapobiega
przeptywowi pary z rozprezania gorgcego kondensatu do instalacji obejsciowe;.

Zaleca sie stosowanie trojdrogowych zaworow rozdzielajgcych, takich jak zawor QL firmy Spirax
Sarco. Sitownik pneumatyczny ze sprezyng przestawi zawér w potozenie ,zrzut kondensatu”
w razie awarii instalacji sprezonego powietrza. Alternatywnie mozna stosowaé zawory
dwudrogowe (na przyktad zawér M20) jak przedstawiono na Rys. 14, jeden jako normalnie
zamkniety (sprezyna zamyka) zawor odcinajgcy na rurociggu powrotu kondensatu i drugi jako
normalnie otwarty (sprezyna otwiera) zawodr zrzutowy na rurociggu odsolin. W momencie
wykrycia wysokiej wartosci przewodnosci zawOr odcinajgcy zamyka sie a zawoOr zrzutowy
otwiera sie pod dziataniem sprezyny sitownika.

Odpowiednie trojdrogowe zawory elektromagnetyczne, sterujgce doptywem sprezonego
powietrza do sitownikéw, sg dostepne w asortymencie firmy Spirax Sarco. Opis tych zaworow
mozna znalez¢ we wiasciwej, odrebnej dokumentacji.
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Zawor zwrotny

Sitownik pneumatyczny
o konstrukcji ,sprezyna
cofa wrzeciono”

Tréjdrogowy zawor
rozdzielajgcy QL

=%

Obejscie —

Komora pomiarowa
Z czujnikami:
przewodnosci i temperatury

Wys. g
naptywu
500mm

. Jf"j}] ! )

Rys. 13 System detekcji zanieczyszcze n kondensatu (CCD)

Zawoér odcinajacy (normalnie zamkniety)
otwiera sie w celu umozliwienia powrotu
czystego kondensatu do kotfa.

mp

i

s

Rys.14 Ukiad alternatywny systemu CCD,
z zastosowaniem zaworow dwudrogowych

[~—>

Zawor zrzutowy (normalnie otwarty).
Gdy wartos¢ przewodnosci przekracza
nastawe zawor otwiera sie,

umozliwiajgc zrzut zanieczyszczonego
kondensatu z instalaciji.

20
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4. Monta z mechaniczny

UWAGA: Przed przyst gpieniem do monta zu przestudiowa ¢ instrukcje bezpiecze nstwa
podane w rozdziale 1.

W celu zapewnienia ochrony przed warunkami $rodowiskowymi i uszkodzeniami
mechanicznymi sterowniki nalezy montowa¢ w odpowiednich przemystowych szafach
sterowniczych lub ogniotrwatych obudowach. Wymagany jest co najmniej stopien ochrony IP54
(wg. EN 60529) lub typ 3, 3S, 4, 4X, 6, 6P i 13 (wg. UL50/NEMA 250).

4.1 Warunki srodowiskowe

Regulatory nalezy instalowa¢é w miejscach, w ktorych ich narazenie na ciepto, wibracje,
wstrzgsy i zakidcenia elektromagnetyczne bedzie mozliwie najmniejsze (zob. instrukcje
bezpieczenstwa w rozdziale 1).

UWAGA: Regulatoréw nie wolno instalowa € na zewnatrz pomieszcze n bez dodatkowej
ochrony przed wptywami atmosferycznymi.

4.2 Monta z na szynie DIN

Urzgdzenie jest dostarczane ze sprezystym uchwytem i zestawem samogwintujgcych wkretéw,
ktére pozwalajg przymocowaé¢ go do 35 milimetrowej szyny DIN. Z tylu obudowy znajdujg sie
dwa zespoly otworéw pozwalajgcych zamontowaé sterownik na dwoch wysokosciach. Takze
uchwyt pozwala regulowac¢ pozycje montowanego sterownika. Uchwyt nalezy zatozy¢ na jeden
z dwu zestawOw otworow i przykreci¢ go za pomocg dwéch dostarczonych wkretéw. Nalezy
upewnic sie, ze sprezysty uchwyt pewnie zatrzasngt sie na szynie.

OSTRZEZENIE: Nalezy stosowa ¢ wytacznie wkr ety dostarczone z urz gdzeniem.

4.3 Monta z na ptycie monta zowej (chassis)

*  Wytrasowac wg. rys.11 i wywierci¢ dwa otwory w ptycie montazowej

* Przykreci¢ sterownik za pomocg dwoch dostarczonych zestawow sruba/podkiadka/
nakretka, umieszczajgc $ruby w wycieciach na goérze i dole obudowy montowanego
urzgdzenia.

OSTRZEZENIE: Nie stosowa ¢ samogwintuj acych wkr etéw, ani nie wierci ¢ zadnych
otworow w obudowie urz agdzenia.

4.4 Montaz w wyci eciu panelu

(Panel musi mie¢ grubos¢ co najmniej 1 mm jesli regulator ma by¢é zamontowany z
maskownicg).

* Na gorze i na dole piyta czotowej sterownika sg osadzone gwintowane wkfadki M4x0,7.
* Regulator jest dostarczany z dwoma S$rubami M4x25 mm, miekkimi podktadkami
I maskownica.

OSTRZEZENIE: Pod gro zba porazenia pr gdem elektrycznym
nie stosowa € srub o dtugo sci przekraczaj gcej 25 mm.

*  Woycigé w panelu otwér o wymiarach podanych na rys. 15 i w zaznaczonych miejscach
wywierci¢ dwa otwory @4,2.

» Z dostarczonej uszczelki odklei¢c ochronne podtoze i przyklei¢ uszczelke do ptyty czotowe]
sterownika.

* W celu podniesienia estetyki wyciecia w panelu mozna zatozy¢ dostarczong maskownice.
Jesli trzeba, zatozy¢ maskownice do wyciecia.
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* Przylozy¢ regulator z tylu panelu do wyciecia i przykreci¢ go dostarczonymi Srubami
I miekkimi podktadkami (ewentualnie przez maskownice).
* Dociggna¢ mocujgce $ruby M4 momentem 1...1,2 Nm.

OSTRZEZENIE: Nie stosowa ¢ samogwintuj acych wkr etéw, ani nie wierci é zadnych
otworow w obudowie urz agdzenia.

; - -
|" ¥ @ @ 4.2 mm ! | @4.2mm Q}
| 10 mm |
t | |
L N —(
| | 15 mm |
| fe—— 45 mm - | |
: | |
| | |
| | |
| |
| | | — 225 mm —
112 mm | 92 mm | |
| | |
| | 22 mm |
: | |
| | |
| | |
| N f J | AN
| 10 mm | |
— *_’% oz )\ _oszmm &y
67 mm =

Rys.15 Szablon wyci eé w panelu / ptycie monta zowej niezb ednych do zamontowania
urzadzenia.

Legenda:

» liniami ciggtymi oznaczono krawedzie wycie¢ niezbednych do montazu w panelu

» liniami przerywanymi oznaczono kontur obudowy urzgdzenia

» dla zapewnienia odpowiednich warunkéw chtodzenia, miedzy sgsiednimi regulatorami
musi by¢ pozostawiona przerwa co najmniej 15 mm

* montaz w panelu i montaz na Scianie wymaga identycznych otworéw pod sruby mocujace.
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5. Instalacja elektryczna

UWAGA: Przed przyst gpieniem do instalacji przestudiowa € instrukcje
bezpiecze nstwa podane w rozdziale 1.

regulatora odt gczy€ urzadzenie od sieci zasilaj acej, poniewa z na niektorych

f OSTRZEZENIE: Przed dotkni eciem ktéregokolwiek zacisku kablowego

5.1

z nich mog g wyst epowa € napiecia gro zace pora zeniem.

Stosowa € wytacznie tgczowki dostarczone z urz agdzeniem b agdz zapasowe
nabyte w firmie Spirax Sarco Ltd. Inne + gczowki mog g byé niezgodne z
atestami bezpiecze nAstwa urz gdzenia i zagra za€ jego bezpiecznej eksploatacii.

Ogodlne uwagi dotycz ace okablowania

Projektanci urzgdzenia dotozyli wszelkich staran aby zapewni¢ bezpieczenstwo jego
uzytkownikom / obstudze, niemniej nalezy przestrzegac nastepujgcych srodkow ostroznosci:

10.

11.

Sprzet, w ktérym mogg wystepowaé napiecia grozgce porazeniem, moze byc¢
konserwowany wytgcznie przez odpowiednio wykwalifikowany personel.

Urzadzenie musi zosta¢ zainstalowane prawidtowo tj. zgodnie z wytycznymi podanymi
w niniejszym podreczniku, gdyz inaczej bezpieczenstwo uzytkownika moze byc¢
zagrozone.

Ochrona przeciwzwarciowa i pierwotna izolacja urzgdzenia bazuje na zabezpieczeniach
I uktadzie budynkowej instalacji elektryczne,.

Kazda faza instalacji elektrycznej zasilaj gcej urz gdzenie musi by é zabezpieczona
zewnetrznym bezpiecznikiem 3 A. Jesli oba przewody zasilajgce sg zabezpieczone
przeciwzwarciowo, to wyzwolenie jednego z tych bezpiecznikdw musi pocigga¢ za sobg
wyzwolenie drugiego. Szczegodtowe wymagania dotyczgce ochrony przeciwzwarciowej
mozna znalez¢ w normie IEC 60364 (Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych) lub
w normach krajowych lub lokalnych.

Kazdy uzywany obwod wejsciowy regulatora musi by¢ zabezpieczony bezzwiocznym
bezpiecznikiem 1 A.

Kazdy uzywany obwdd wyjsciowy regulatora (obwod przekaznika) musi byé
zabezpieczony bezzwtocznym bezpiecznikiem 3 A.

Styki przekaznikdw wyjsciowych regulatora muszg by¢ zasilone z tej samej fazy co
regulator.

Regulator zostat zaprojektowany jako urzgdzenie Il kategorii instalacyjne;.

Okablowanie musi odpowiada¢ wszystkim wymogom tych spos$rod nastepujgcych norm,
ktore majg zastosowanie w danej sytuacji:

« |EC 60364 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”
* EN 50156 ,Wyposazenia elektryczne instalacji paleniskowych”

* BS 6739 ,Instrumentation in Process Control Systems: Installation design and practice”
lub lokalny odpowiednik.

Aby speni¢ wymogi dotyczgce zakitdcen elektromagnetycznych ekrany wszystkich kabli

muszg by¢ koniecznie potgczone jak pokazano nizej.

Wszystkie zewnetrzne obwody regulatora muszg odpowiada¢ wymaganiom na instalacje
o wzmocnionej / podwadjnej izolacji wg. normy IEC 60364 lub réwnowazne,;.
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12.

13.

5.2

1.

Nalezy zapewni¢ dodatkowg ochrone wszelkich dostepnych z zewnatrz elementow
regulatora (np. jego obwodow sygnatowych) w celu wykluczenia zagrozenia porazeniem
w razie przypadkowego odkrecenia sie ktdregos z zaciskow. Kazdy kabel musi by¢ pewnie
przymocowany do co najmniej jednego innego kabla wchodzgcego w skiad tego samego
obwodu. Kable muszg by¢ zamocowane tak blisko listwy zaciskowej jak to praktycznie
mozliwe bez wprowadzania naprezeh mechanicznych. Przyktad: przewdd sieciowy fazowy
musi by¢ potgczony opaskg z przewodem sieciowym neutralnym; gdyby jeden z nich
zostat uwolniony ze swego zacisku, drugi powinien zapobiec jego zwarciu z ktérykolwiek
elementem regulatora dostepnym z zewnatrz.

Budynkowa instalacja elektryczna musi by¢é wyposazona w urzgdzenie rozigczajgce
(wytgcznik lub bezpiecznik automatyczny), ktére musi:

» charakteryzowac sie dostatecznie wysokim prgdem znamionowym

* byé zamontowane w bezposrednim sgsiedztwie chronionego sprzetu (w zasiegu
operatora)

* by¢ zamontowane w miejscu pozwalajgcym na tatwe uzycie

» rozigczacé wszystkie fazy sieci

* by¢ oznakowane jako urzgdzenie roztgczajgce regulatora

» dziata¢ bez przerywania uziemienia ochronnego

* by¢ zamontowane poza kablem doprowadzajgcym napiecie sieciowe

» spetniaé wszystkie wymogi dla roztgcznikow wyspecyfikowane w normie IEC 60947
JAparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa” cz. 1 ,Postanowienia ogolne”
icz.3 ,Rozigczniki, odigczniki, wylgczniki izolacyjne i zestawy igcznikow
z bezpiecznikami topikowymi”.

Kable sieciowe

Przed przystgpieniem do podtgczenia kabli sieciowych do regulatora zapoznac sie
z ,0goIinymi uwagami dotyczgcymi okablowania” w sekcji 5.1 wyzej.

2. Kable dotgcza sie wg. oznaczen na zaciskach.
3. Kazdy przewdd fazowy musi by¢ zabezpieczony osobnym bezpiecznikiem.
roztgcznik spetniajgcy wymagania
norm IEC 60947-1 i 60947-3
zaciski . L roztgcznik spetniajgcy wymagania
regulatora PSZP1eCZ- sie¢ 230/115 norm IEC 60947-1 i 60947-3
nik 3A VAC ik
zacis ,
il —— el ‘ sie¢ 230/115
regulatora _ VAC
4 aN 1 - T w1 e—0 | 1
» vezp oAt || | |
‘ ‘E h‘ 4 e—] . 1 - - al?
A
Rys.16 Rys.17
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4. Pomiedzy nizej wyspecyfikowanymi obwodami nalezy zapewni¢ podwdjng lub wzmocniong
izolacje:
* przewody pod napieciem grozgcym porazeniem (sieciowe i wyjscia przekaznikéw)
» elementy pod niskimi bezpiecznymi napieciami (wszystkie inne komponenty / tgczowki /
przewodniki).

5. Styki przekaznikow i przelgczniki na schematach pokazano w pozycji beznapieciowej
(Power Off).

6. Jesli czujnik przewodnosci jest zabudowany w rurociggu odsolin i uktad pracuje w trybie
probkowania co 10-60 skumulowanych minut opalania kotla, faze zasilania ze sterownika
palnika nalezy podtgczy¢ do zacisku 5 regulatora, zob. schemat.

Zawsze, gdy palnik opala kociot, zacisk 5 powinien by¢ pod napieciem.

Uwaga: Zabezpieczajgcy przewdd uziemiajagcy
musi by¢ podigczony zgodnie z krajowymi -~ — — — — — — — — — — — 1

lub lokalnymi przepisami.

(nie dot. sitownika 24 V)

Zawor odsalajacy

|

| |

| |
(BCV30230/115Vac)| 3 | 4[5 |3 4|5

O 0 O 0
N Y1 Y2 22
C1 c2 J
Zob. opis w sekcji 5.2
z . N
Zawoér odsalajgcy LN
(BCV1, BCV20 lub BCV31) |
N
N -
L & N Alarm  We - ‘g We
bezp. bezp. bezp. 3| T~ ""TTTTTTC !
3A 1A ‘Nolrm HE | € Ij]bezp 3A .
1
i ) 1
11213145 ? |? 8 ? 10]11 | Potaczenie opcjonalne,
sieC AC zasilanie N I zalecane.
palnika \— L = i Zabezpiecza przed
5 pr;lzlﬁﬁlzglk przzg\lfv%ir}lk R 1 jednoczesnym otwar-
N odsalania S E ciem zaworu odmulaja-
UWAGA  przekaznik \ , Cego i odsalajgcego
zaciski pod zaworu ' ! (priorytet dla odmulania).
napieciem odmulania 202122 I
A T S
otwar-
A\ ty

Rys.18 Schemat podt gczen przewodow pod napi eciem sieciowym (widok od spodu).
Styki przeka znikdw pokazano w stanie beznapi eciowym.
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5.3 Kable sygnatowe
Specyfikacje techniczne zaciskow i kabli sygnatowych mozna znalez¢ w rozdziale 10.

Szkodliwa petla uziemienia tworzy sie, gdy jaki$ przewdd lub ekran potgczy dwa uziemione
punkty znajdujgce sie na réznych potencjatach. Jednak schemat okablowania wyklucza takie
sytuacje i jesli zostanie $cisle zrealizowany, kazdy ekran bedzie podtgczony do uziemienia tylko
na jednym koncu kabla.

Uziemienie ochronne ma celu ochrone uzytkownikbw przed porazeniem prgdem w razie
pojedynczej awarii izolacji. Uziemienie funkcjonalne umozliwia poprawng prace regulatora
ostaniajgc jego obwody przed zewnetrznymi zaktdceniami elektromagnetycznymi.

Zgodnie z dyrektywg EMC zacisk uziemiajgcy urzgdzenia musi by¢ potgczony z lokalnym
uziemieniem.

Okablowanie czujnikéw

Zaleznie od uzytego zakresu pomiarowego, dtugos¢ kabla czujnika nie moze przekroczyé:
e 100 m dla zakreséw 9990 i 999.0
» 30 m dla zakresu 99.90
e 10 m dla zakresu 9.990

Wszystkie kable muszg mie¢ ten sam przekrgj zyt.

Czujnik przewodno sci CP10, zabudowany w ruroci ggu odsolin (lub kondensatu)

W wiegkszosci przypadkow odporny na dziatanie wysokich temperatur fabryczny kabel czujnika
o diugosci 1,25 m bedzie musiat by¢ przedtuzony z uzyciem jakiej$ puszki potgczeniowe;.
Gdyby przedtuzenie nie byto konieczne, nalezy potgczy¢ zacisk 50 z zaciskiem 51 oraz zacisk
52 z zaciskiem 53.

UWAGA: Puszki potgczeniowe generalnie stuzg do tgczenia par przewodow. W przypadku
czujnika regulatora musi by¢é uzyte potgczenie czteroprzewodowe, aby umozliwi¢
kompensacje spadkow napiecia na kablach. Wiecej informacji na ten temat mozna
znalez¢ w instrukcji uzycia sondy CP10.

Czujnik przewodno sci CP30, zabudowany w kotle

Czujnik musi by¢ poditgczony do regulatora ekranowanym kablem czterozytowym. Potgczenie
czteroprzewodowe musi by¢ uzyte aby umozliwi¢ kompensacje spadkéw napiecia na kablach.

Czujniki CP30 UL sg fabrycznie wyposazone w cztery luzne przewody o réznych kolorach,
Srednicach zyt 1 mm i dlugosci ok. 3,5 m. Przewody te nalezy przycigé na potrzebny wymiar
i podtgczy¢ do listwy zaciskow zabudowanej w odpowiedniej metalowej puszce potgczeniowe.
Puszka winna byC¢ potaczona z sondg elastyczng metalowg linkg zapewniajgcg ochrone

mechaniczng i utatwiajgcg wykonywanie potgczen elektrycznych. ' N
Do tego celu przewidziano gniazdko z adapterem 1" NPT. Wiecej i — L
informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi czujnika CP30. ® (Ej L 2 M E
-/ N -
L ) L

Rys.20 Blok zaciskow wyj ety z gniazdka kablowego
czujnika CP30

B
-
10

26 IM-P403-89 PL AB Issue 4/05.13



Czujnik przewodno sci CP32, zabudowany w kotle

Czujnik musi by¢ podigczony do regulatora ekranowanym kablem osmiozylowym. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi czujnika CP32.

UWAGA: Do bloku pi eciu zaciskédw czujnika CP32 nie wolno podt 3gczaé zadnych
dodatkowych przewodow, poniewa 2z taka proba mogtaby tatwo doprowadzi ¢€
do uszkodzenia ju z przytgczonych tam bardzo delikatnych przewodéw z czujnika

Czujnik temperatury TP20

UWAGA: Jesli podigczenie czujnika temperatury musi mie¢ diugo$¢ wiekszg niz 1,25 m
(dlugos¢ kabla dostarczanego z czujnikiem), nalezy uzy¢ puszki potgczeniowej
i trzyzytowego kabla ekranowanego.

Przewody trojprzewodowych czujnikdw mogag by¢ réznokolorowe, jednak zazwyczaj 2 sposrod
trzech przewodow majg izolacje tego samego koloru, zas pozostaty — innego.

Czteroprzewodowy czujnik temperatury Pt100

Dwa sposrod czterech przewodow majg izolacje tego samego koloru, pozostate dwa — innego.
Jedng z par nalezy zmostkowa¢ w puszce przylgczeniowej i razem potgczy¢ z zaciskiem 56.
Jeden z pozostatych dwoch przewodow potgczyé¢ z zaciskiem 57, drugi — z zaciskiem 58.

N wytgcznik krancowy zaworu odmulania
| (stan gdy zawor jest zamkniety)

‘EA‘A potaczy¢ z lokalnym

ekran 4P~ uziemieniem panelu

( N\ =

70| 71|72 (|73 | 74| 75| | 76| 77|78 || 9091|9293 |94|95| 96|97 | 98 -

zob. opis polgczen RS485 / Modbus

E °
£ S
S
L 50 | 51| 52| 53| 54| 55 58| 59 60 | 61| 62 )
ekran "~ -- _E /J\ ekran ¢|--- N \_ _(A_ --1, ekran
I =l . . 1T~V
czujnik przewodnosci | 1 | 2 | 3 |- |--' potaczy¢ _ i;_
CP30 z lokalnym
. uziemieniem Wyjscie
lub | | | | ' panelu 0/4—-20mA
kostka posredniczgca | i
czujnika CP10 _

czerw. nieb. (wewnetrznie zwarty z masg czujnika)
Rys.21a Schemat pot gczen sygnatowych, dla czujnikéw CP30 lub CP10 (widok z gory)

UWAGA: Zaciskow 53, 54, 59, 60 i 78 nie tgczy¢ z zadnym innym uziemieniem.
Upewnic sie, ze rezystancja miedzy korpusem sondy a rurociggiem / ptaszczem kotta nie
przekracza 1 Q.

E = uziemienie funkcjonalne. Te zaciski potgczy¢ z lokalnym uziemieniem w panelu.
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ekran 4=~

wytgcznik krancowy zaworu odmulania
(stan gdy zawdr jest zamkniety)

potgczy¢ z lokalnym
uziemieniem panelu

70| 71 72|73 | 74| 75| | 76| 77|78

9192|933 |94

95

96 |97 |98

N\

zob. opis polgczen RS485 / Modbus

°
= R
s
L 50 | 51| 52| 53| 54| 55 56 |57 | 58|59 60 | 61 |62 )
i /J\ s _¢t--1 ekran
S A I N ER el R S O Iy 1%
ekran\i ) - |+
B " U [ __T____ -
! Wyjscie
,:7 0/4-20mA
1123 ] 4 8 6 | 5
A czujnik przewodnosci CP32

Arad\

Rys.21b Schemat pot gczen sygnatowych, dla czujnika CP32 (widok z gory)

UWAGA: Zaciskow 53, 54, 59, 60 i 78 nie tgczy¢ z zadnym innym uziemieniem.
Upewnic sie, ze rezystancja miedzy korpusem sondy a rurociggiem / ptaszczem kotta nie

przekracza 1 Q.

E = uziemienie funkcjonalne. Te zaciski potgczy¢ z lokalnym uziemieniem w panelu.
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54 Okablowanie t gcza komunikacyjnego EIA/TIA-485

Regulator mozna przytgczy¢ do dwu- lub cztero-przewodowej magistrali EIA/TIA-485
w charakterze urzgdzenia podrzednego (slave).

Uziemienie*

Urzadzenie podrzedne =~
- (regulator) G Y
Q —usung¢ mostek z zaciskow 90-91
a COM SCN Tx. Tx+ Rx- Rx+ HID HI[N
98 | |97 |96 |95 |94 |93 |92 |91 |90 \\
ll | i
’/?F\\ |'II'| : \ /
hi X X
L N e Lk I = \;_"
i |“' .'I F’ \ -[ |
| | {
: -':‘l' l\ ! ><
1 I| | /
o .'| y [
1 ll,."I '/ \ﬂl 'I
LA [y
L [ ]
| | / f
| b |
noy 5/ \ | ) masa
T » =
N L | \" \<‘k e /j_:ﬁ
R* ! | /[ B R* N

T - T ] \\ i -

- | A

U ™ X )( \ . /_m _
R* : /B R*  *zobacz opis

e i - _} ) [ 1 i % okablowania

Urzadzenie
» nadrzedne

Y N s )

Rys.23 Schemat podt gczenia regulatora jako urz gdzenia podrz ednego
do dupleksowej magistrali RS485 / Modbus (widok reg  ulatora z gory)

Uwagi dotycz gce okablowaniat gcza EIA/TIA-485:
Uzyto symboli EIA/TIA-485 (A=Tx-, B=Tx+ i A'=Rx-, B'= Rx+)

Kierunki przeptywu sygnatow podano wzgledem urzgdzenia podrzednego Modbus,
tj. linia Tx+ od urzgdzenia podrzednego (slave) ma by¢ dotgczona
do zacisku Rx+ urzgdzenia nadrzednego (master).

» Skretka nie jest wymagana dla kabli o dlugosci < 1.5 m, powinien wystarczyé standardowy
kabel ekranowany.

c.d. na str. 30
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Urzadzenie podrzedne e
(regulator) =

COM SCN Tx- Txt Rx- Rx+ H/D H/D H"‘\

98 | |97 |96 (95|94 |93 192 91|90
N/ [—

przoéd

]
A zmostkowaé zaciski 90-91
I | = _I I'|I
: '|| I| I\ :
Y. \ /
) y
/)
()
: |I III| |II |
/
| 'I"I !
e |\
|\
"". \ \{: masa
| | ".I‘; ; - '{i\l
- T i * e
. U ; [ e &
L# “_T  Uziemienie*
e e B ==
| r— !
ol | * zobacz opis
| ‘TF?’? ;’/\ : okablowania
LN / A_’T:{ k :
A LN Urzadzenie !
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Rys.24 Schemat podt gczenia regulatora jako urz gdzenia podrz ednego
do po6t-dupleksowej magistrali RS485 / Modbus (widok regulatora z gory)

Uwagi dotycz gce okablowaniat gcza EIA/TIA-485 (c.d.):

Zaciski H/D (Half Duplex) stuzg do wyboru rodzaju magistrali: dwu-przewodowa lub cztero-
przewodowa:

i) w przypadku dotaczania regulatora do magistrali dwu-przewodowej nalezy
ZMOSTKOWAC zaciski 90 i 91.

i) w przypadku dotgczania regulatora do magistrali cztero-przewodowej nalezy USUNAC
MOSTEK z zaciskéw 90 i 91.

Masa magistrali moze by¢ bezposrednio potgczona z uziemieniem ochronnym tylko
w jednym punkcie. Na og6t bedzie to jakis punkt w urzadzeniu nadrzednym lub w jego
poblizu.

Nalezy rozwazy¢ dopasowanie obu koncoéw magistrali rezystancjg rowng impedancji linii
transmisyjnej. Zazwyczaj kazdy koniec linii dopasowuje sie szeregowym potgczeniem
rezystora 150 Q 0,5 W lub 120 Q 0,25 W i kondensatora 1 nF 10 V. Jednak najlepiej gdy
impedancja linii jest dopasowana indywidualnie wg potrzeb danej instalaciji.

Dopasowanie nie jest wymagane w przypadku kabli krétszych niz 300 m (przy szybkosci
transmisji do 9600 bodow).

Wiecej informacji na temat kabli mozna znalez¢ w rozdziale 10 ,Specyfikacje techniczne”.
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6 Uruchamianie

6.1 Informacje ogodlne

Wszelkie czynnosci rozruchowe zwigzane z urzgdzeniem sg wykonywane z wykorzystaniem
piyty czotowej.

OSTRZEZENIE:

Z chwil g wejscia w tryb uruchamiania regulator przerwie normalne sterowanie, wszystkie
kontrolowane zawory zostan @ zamkniete, dziatanie wyj scia 4-20 mA i zegara zostanie
zawieszone. Ze wzgl edow bezpiecze nstwa nie zostanie jednak zawieszone dziatanie
przekaznika alarmowego Aby powrdci € do trybu roboczego i przywroci € sterowanie,

nalezy nacisn g€ klawisz

Jesli w trybie uruchamiania od ostatniego naci  $niecia jakiegokolwiek klawisza uptynie
wiecej niz 5 minut, regulator automatycznie powréci do trybu roboczego i zgtosi bt ad.
Jesli do tej chwili nie zostata uko nczona procedura kalibracji, regulator nie b  edzie
w stanie prawidtowo regulowa ¢ kotta.

Regulator nie jest wyposazony w zadng baterie. Zaprogramowane ustawienia sg przecho-
wywane w nieulotnej pamieci flash. Zapis do tej pamieci nastepuje w chwili nacisniecia klawisza
OK po zmianie warto$ci modyfikowanego parametru.

a @ N

BC3250

wyswietlacz graficzny _

wyjdz z podmenu
lub przejdz do edycji
cyfry/parametru z lewe]

% (gdy miga)
., . P PV AL
przewin w gore menu/podmenu J weidz
. oo jdz do podmenu
lub zwieksz wartos$¢ liczbow. - N
¢ a Q,&me Iul? p/rzejdz d(t) edycji _
przewin w dét menu/ podmenu’ O D O z:ydryr;:]?rggne fu z prawe
lub zmniejsz wartosc¢ liczbowg \_ J gdy mig
zatwierdz warto$¢ migajgcej
liczby/parametru;
NS @ -/ wcisnagé na 5 sekund aby

wigczyc tryb uruchamiania

Rys.25 Ptyta czotowa i funkcje jej pi  eciu klawiszy
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6.2 Wejscie do trybu uruchamiania

Aby z trybu roboczego przejs¢ do trybu uruchamiania nalezy na 5 sekund wcisng¢ klawisz OK.

Wykresy stupkowe znikng, u gory pojawi sie napis ,PASS CODE”, zas w prawym
dolnym rogu ekranu — ,8888". Standardowo (fabrycznie) jest ustawione hasto
dostepu 7452 (uzytkownik powinien je zmieni¢ przy pierwszej okazji w trybie
uruchamiania). Pozycja kursora w hasle jest sygnalizowana miganiem.
Wprowadzi¢ obowigzujgce hasto zwiekszajgc/zmniejszajgc warto$¢ migajgcej
cyfry kolejnymi nacignieciami klawiszy @Y/ i przenoszac kursor na sasiednie
cyfry klawiszami <J(>}

PASS CODE

Hasto zatwierdzi¢ klawiszem OK. Jesli wprowadzono hasto niepoprawne,
8sss | regulator automatycznie powrdci do trybu roboczego.

6.2.1 Nawigacja w trybie uruchamiania

Gdy wprowadzono poprawne hasto, na ekranie pojawi sie pierwsza opcja gtbwnego menu trybu
uruchamiania (,MODE?").

W dowolnej chwili z trybu uruchamiania mozna wréci¢ do trybu roboczego
naciskajgc klawisz Q.

MODE

Klawiszami @ i @ przechodzi sie do innych opcji glbwnego menu trybu
uruchamiania.

Klawiszem © wchodzi sie do aktualnie wy$wietlonego pod-menu. Nazwa
wybranego podmenu pozostanie wyswietlona w pierwszym wierszu od gory
ekranu, pod nig pojawig sie opcje wybranego pod-menu.

Ten mechanizm jest stosowany takze na nizszych poziomach menu. Tak wiec
w trakcie zagtebiania sie w gitgb struktury menu lista nazw kolejno wybranych
opcji wyswietlona w kolejnych wierszach od géry do dotu ekranu wydtuza sie. Taka lista utatwia
nawigacje po wielopoziomowych zestawach opcji.

6.2.2 Modyfikowanie warto $ci parametrow (ustawie Rn)

Jesdli wybrana opcja to modyfikowalny parametr liczbowy, aktualnie wybrana

INPUT jednostka miary tego parametru pojawi sie w okraglych nawiasach w nastepnym
TCoMmP wierszu pod jego nazwa, a jego aktualnie ustalona wartosé — w prawym dolnym
(°C)

rogu ekranu. Pierwsza cyfra tej wartosci bedzie miga¢ co sygnalizuje gotowos¢
urzgdzenia do przyjecia nowej wartosci parametru. Wartosci parametrow
modyfikuje sie technikg opisang wyzej przy wprowadzaniu hasta.

200
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6.3 Szybkie uruchamianie

W niniejszej sekcji opisano minimum czynnosci uruchomieniowych niezbednych do rozpoczecia
eksploatacji regulatora.

Parametry nie ustawione zachowajg swe nastawy, tak wiec takie postepowanie jest mozliwe
gdy ustawienia fabryczne (standardowe) nie zostaly zmienione. Standardowe wartosci
parametréw sg zebrane nizej w rozdziale 10 ,Specyfikacje techniczne”.

W razie potrzeby mozna modyfikowa¢ wszystkie ustawienia, dopasowujgc je do indywidualnych
warunkow / aplikacji / potrzeb uzytkownika (zob. systematyczny opis w nastepnej sekcji).

OSTRZEZENIE:

Manipuluj ac opcjami regulatora nale zy pamietaé o konieczno S$ci
stosowania si € do wszelkich lokalnych / krajowych przepisow
bezpiecze nstwa, jak réwnie z not aplikacyjnych i zalece A producenta
kotta. Nie wolno ustawia ¢ parametrow, ktore mogtyby spowodowa ¢€
prac e kotta w niebezpiecznym re zimie.

Opisana nizej procedura zaktada, ze w systemie zainstalowano czujnik temperatury Pt100.

Parametr Czynnosc¢
CAL Wprowadzi¢ rzeczywistg, zmierzong wartosc¢ koncentracji TDS /
przewodnosci wody w kotle, aby skalibrowac¢ regulator
i nacisng¢ klawisz OK aby powr6cic¢ do trybu roboczego.
DURATION Wprowadzi¢ czas otwarcia zaworu odmulania (s)
i nacisngc¢ klawisz OK aby powrdci¢ do trybu roboczego.
SET Wprowadzi¢ wartos¢ zadang koncentracji TDS / przewodnos$ci wody, przy
POINT ktorej regulator ma otworzy¢ zawor odsalania
i nacisng¢ klawisz OK.
ALARM Wprowadzi¢ koncentracje TDS / przewodnos¢ wody, przy ktérej regulator

ma uaktywni¢ alarm (musi by¢ ona wyzsza od wartosci zadane))
i nacisngc¢ klawisz OK.

Przetestowa € prawidtowe dziatanie regulatora.
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6.4 Systematyczny opis opcji uruchomieniowych

W kolejnych podsekcjach niniejszej sekcji systematycznie opisano wszystkie opcje gidownego
menu trybu uruchamiania i petnione przez nie funkcje. W oparciu o te informacje uzytkownik
moze w peini zaprogramowac dziatanie regulatora.

6.4.1 Struktura menu gtéwnego

>  MODE Stan zaworu (OPEN/CLOSED) i mozliwos¢ recznego otwarcia
¥
DATA Przeglgdanie/mozliwos¢ wyboru jednostek miar dla wyswietlanych wartosci
¥
INPUT Konfigurowanie wejS¢ regulatora i ich parametrow
¥
OUTPUT Konfigurowanie wyjs¢ regulatora
¥
TIMER Ustawianie czasu otwarcia zaworu odmulajgcego
¥
ALARM 1 Konfigurowanie alarmu przekroczenia maksymalnego zasolenia
¥
TEST Testowanie réznych funkcji regulatora
¥
SW. VER Wys$wietla numer wersji oprogramowania regulatora
¥
seTpPass | Ustawianie hasta dostepu do opcji uruchomieniowych
¥
TREND Wyswietla wykres historycznych wartosci przewodnosci (wykres trendow).
Skala czasu do wyboru: minutowa, godzinowa lub dobowa

6.4.2 Menu MODE
Pozwala uzytkownikowi recznie przetgczy¢ stan zaworu.

MODE
Po wejsciu (klawiszem 9) do menu pojawi sie migajacy napis ,,CLOSE”.
Klawiszami @ i @ mozna zmienié recznie stan zaworu (zmiane trzeba
zatwierdzi¢ klawiszem OK).

Klawiszem & mozna wrécié¢ do trybu roboczego. W momencie wyjscia zawor
powréci do pozycji ,CLOSE”.

OPEN
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6.4.3 Menu DATA

Pozwala zmieni¢ jednostki miar temperatury, zmiennej procesowej (koncentracja TDS /
przewodnosg), jak réwniez wspotczynnik kompensacji PH TERM.

DATA o _— 0
| Temp C (ustawienie fabryczne) lub °F
¥
DATA .
UNITS /+Slem (ustawienie fabryczne) lub ppm
L |
DATA .
L | PHTERM 0,5 do 1,0 (ustawienie fabryczne = 0,7)

Wspotczynnik PH TERM jest uzywany do kompensacji zmian przewodnosci wody kottowej
spowodowanej jej roznym odczynem pH.

W WIK. Brytanii zaleca sie eksploatacje kottébw parowych przy pH 10,5-12. W trakcie procedury
kalibracyjnej odczyn prébki wody jest neutralizowany, co zazwyczaj zmienia jej przewodnos¢
o czynnik 0,7. Ten czynnik jest nazywany ,pH TERM".

Jesli regulator obstuguje jakis kociot wysokocisnieniowy, lub jesli przepisy w jakims kraju
wymagajg innego pH, w tym menu nalezy wprowadzi¢ wyliczong wartos¢ czynnika pH TERM.
Przyktad: Przewodnos¢ prébki wody kottowej (schiodzonej do 25°C) wyniosta 6122 uS/cm

przed neutralizacjg i 3061 uS/cm po neutralizacji. Nalezy wprowadzi¢ wartos¢ parametru
pH TERM réwng 0,5.

Jezeli podczas kalibracji regulatora wprowadzana jest warto §¢ przewodno s$ci probki
przed neutralizacj a, nalezy ustawi ¢ warto §¢ pH TERM = 1,0

6.4.4 Menu INPUT

Stuzy do wyboru parametréw/opcji, ktére majg by¢ stosowane przy pomiarach,
oraz przy przeliczaniu ich wynikow.

Temperaturowa kompensacja wynikéw pomiaréw przewodnosci.

. ;NEELP Jesli nie zainstalowano czujnika temperatury (Pt100), w tym menu mozna
zadac statg temperature na uzytek algorytmu kompensacyjnego.
¥ Fabrycznie ustawiona jest temperatura 184°C
INPUT Pozwala wybra¢ parametry/opcje dotyczace pomiardw przewodnosci,
TDS zob. nizej.
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6.4.5 Pod-menu INPUT — TDS

Wybor typu czujnika przewodnosci: CP10, CP30 lub CP32.
_ ll_NDPSUT Dla sond CP32 mozna wybra¢ warto$¢ parametru ,FLT MODE”
| sensOR okreslajgcego sposob reakcji na wykrytg niesprawnos¢ sondy, zob. opis
7 nizej w podsekcji INPUT — TDS — SENSOR - FLT MODE.
INPUT Ustawianie parametrow prébkowania (dot. czujnika zabudowanego
TDS na rurociggu odsolin). Zob. opis nizej w podsekcjach INPUT — TDS —
PURGE PURGE
L] Opcja pojawia sie, gdy nie zostato zadeklarowane probkowanie (czujnik
INPUT zabudowany w kotle). Standardowa warto$¢ ON wigcza catkowanie
-;II:I}.'SI'EH wynikéw pomiaréw z op6znieniem 64 s, przy warto$ci OFF op6znienie
wynosi 8 s.
¥
INPUT Wybor zakresu pomiarowego (FS) koncentracji TDS / przewodnosci:
DS 9.990, 99.90, 999.0 lub 9990 (ppm lub pS/cm).
RANGE W trybie roboczym ostatnie zero zakresu nie jest wyswietlane.
¥
INPUT Wartosc¢ zadana regulacji (SP), tj. warto$¢ przewodnosci przy ktorej
TDS regulator otworzy zawor odsalajgcy.
SP Zakres mozliwych wartosci: 0...100% FS, rozdzielczo$¢ 1%.
y Ustawianie strefy nieczuto$ci wartosci zadane;.
INPUT Standardowo 5% SP, zakres 0...100% FS, rozdzielczos$¢ 1%.
IIE:%T Przyktad: dla SP=3000 ppm i HYST =5% zawér odsalania zostanie
otwarty, gdy TDS wzrosnie do 3000 ppm i pozostanie otwarty dopoki TDS
¥ nie spadnie do 2850 ppm.
'TNDPSUT Kalibracja regulatora na podstawie niezaleznie zmierzonej przewodnosci
CAL prébki wody, pobranej z kotta.
7 Zob. zob. opis nizej w podsekcji INPUT — TDS — CAL.
INPUT Ustawianie okresu do nastepnej kalibracji (w celu przypomnienia
TDS uzytkownikowi o koniecznosci ponownego skalibrowania systemu). Zakres
CAL INT mozliwych wartosci O lub 1...26 tygodni. Wartos¢ 0 wytgcza te funkcje.

6.4.6 Dalsze informacje dotycz gce pod-menu INPUT — TDS

6.4.6.1 Opcja INPUT — TDS — SENSOR - FLT MODE

Opcja wyswietlana jedynie po wybraniu czujnika CP32. Pozwala wybra¢ sposob reakciji

na wykrytg niesprawnosc¢ czujnika.

OFF Brak reakcji

CLEAN Po wykryciu na czujniku kamienia kotlowego, okres czyszczenia zostanie
zmieniony z CLEAN — INTERVAL na 10 minut tak, aby zostat on skutecznie
oczyszczony. W trakcie czyszczenia na ekranie bedzie migat napis ,CLEANING”.

ALARM Zostanie uaktywniony przekaznik alarmowy, na ekranie bedzie migat napis
~SCALED”.

AL + CLEAN Ustawienie zalecane: zostanie uaktywniony przekaznik alarmowy, na ekranie
bedzie migat napis ,SCALED” i automatycznie rozpocznie sie procedura
czyszczenia czujnika.

Niesprawnos¢ zostanie zarejestrowana w menu btedow.
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UWAGA: Jesli przez diugi okres bedzie dopuszczone czyszczenie sondy co 10 minut,
moze ona w koncu ulec uszkodzeniu. Po 12 godzinach pracy w takich warunkach
sonde nalezy oczysci¢ mechanicznie.

UWAGA: Regulator moze zakwalifikowaé¢ jako objaw kamienia kottowego niektére awarie
czujnika / jego okablowania.

6.4.6.2 Opcja INPUT — TDS — PURGE
Powigzana z nizej opisanymi opcjami DURATION i INTERVAL/BURNER.

Uzywana, gdy czujnik jest zabudowany na rurociggu odsolin i dla wykonania pomiaru
przewodnosci nalezy spusci¢ jakas objetos¢ wody, aby zmierzy¢ wode o temperaturze
i przewodnosci reprezentatywnej dla warunkéw panujgcych w kotle. Te operacje okresla sie
mianem ,probkowanie”.

UWAGA: Jesli czas PURGE DURATION zostanie ustawiony na jakgkolwiek inng warto$¢
niz O (tj. jesli zostanie wigczone probkowanie), regulator automatycznie ograniczy
czas czyszczenia (kondycjonowania) czujnika do maksymalnie 9 sekund, aby
unikng¢  znieksztalcania  wynikbw  pomiarow  przewodnosci  bgbelkami
formowanymi w otoczeniu czujnika w procesie czyszczenia.

UWAGA: Wartosci  zmiennej  procesowej wysSwietlane na  ekranie  regulatora
skonfigurowanego z prébkowaniem bedg aktualizowane tylko w czasie, gdy zawor
odsalania pozostaje otwarty. Oznacza to, ze od momentu wigczenia zasilania
regulatora do czasu najblizszej operacji prébkowania na jego ekranie bedzie
widniat wynik ostatniego pomiaru wykonanego w przesztosci.

6.4.6.3 Opcja INPUT — TDS — PURGE — DURATION

Czas, przez jaki zawodr odsalania/probkowania pozostaje otwarty w fazie probkowania.
Probkowanie musi trwa¢ dostatecznie diugo, aby do czujnika dotarta woda o temperaturze
panujgcej wewnatrz kotta. Jesli probkowanie jest zbedne (czujnik zabudowany w kotle,
lub regulator kontroluje jako$¢ kondensatu w uktadzie CCD) czas ten nalezy ustawi¢ na O.

W systemach odsalania BCS1 i BCS4 typowym czasem probkowania jest 30 s. Dluzsze
prébkowanie moze by¢ wymagane gdy zawdr odsalajgcy otwiera sie powoli, bgdz tez gdy
czujnik jest zabudowany daleko od kotta lub na jakims$ rurociggu o nietypowo duzej srednicy.
Zakres mozliwych wartosci 0...180 s co 1 sekunda.

Aby eksperymentalnie sprawdzi € potrzebny czas probkowania:

* Odczeka¢ 15 minut az rurocigg odsolin schtodzi sie.

e Ustawic jakis dlugi czas prébkowania (np. 60 s lub wiekszy gdy ten okaze sie zbyt krotki)
i uruchomic procedure kalibracji regulatora.

» Zanotowac czas, po ktorym wartosci wyswietlane na ekranie regulatora ustabilizujg sie
i nastawi¢ ten czas jako czas probkowania.

6.4.6.4 Opcja INPUT — TDS — PURGE — INTERVAL/BURNER

UWAGA: Opcja nie pojawi sie, jesli probkowanie zostalo wylgczone (czas PURGE
DURATION ustawiony na 0).

Czas miedzy kolejnymi operacjami prébkowania. Zakres mozliwych wartosci 10...60 minut.
Prébkowanie moze zachodzi¢ niezaleznie od pracy palnika kotta (normal) lub by¢ uzaleznione
od skumulowanego czasu pracy palnika kotta (cumulative).
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6.4.6.5 INPUT —-TDS — CAL

Operacja kalibracji regulatora wymaga, aby kociot pracowat przy swej ustalonej temperaturze
roboczej. Jest to wazne szczegOlnie wtedy, gdy regulator nie jest wyposazony w czujnik
temperatury.

Aby kalibracja mogta by¢ przeprowadzona dokiladnie, wartosci parametréw SET POINT
(wartos¢ zadana) i CALIBRATION (aktualna warto$¢ kalibrowana) nie mogg by¢é mniejsze niz
10% wybranego zakresu pomiarowego zmiennej procesowej. Najlepiej gdy regulator kalibruje
sie przy zasoleniu mozliwie bliskim wartosci zadanej. W niektorych przypadkach  kociot
powinien przepracowa € pewien okres bez odsalania, a z zasolenie zawartej w nim wody
naro $nie wystarczaj gco dla celéw kalibracji . System nalezy ponownie skalibrowa¢ po tym,
jak kociot wréci do warunkéw normalnych (najczesciej po kilku dniach). Optymalnie kalibracje
winno sie sprawdzaé co tydzien przy zasoleniu tak bliskim wartosci zadanej jak to tylko
praktyczne.

Dla celow kalibracji nalezy recznie pobra¢ prébke wody z kotta (wykorzystujgc chtodniczke
prébek) i za pomocg odpowiedniego miernika (np. miernik Spirax Sarco MS1) zmierzy¢ jej
przewodnos¢ (w pS/cm). Je$li kalibracja ma tyczy¢ prébki wody neutralizowanej, pobrana
probke nalezy zneutralizowac i ponownie oznaczy¢ jej przewodnosc¢.

Wprowadz zmierzong wartos¢ przewodnosci i wcisnij OK. Wyswietli sie ‘CAL’ na czas
proébkowania (jesli zostat ustawiony) lub na 1 min (jesli ustawiono czas probkowania = 0s).
Po tym czasie obliczona stata czujnika (K) bedzie wyswietlona przez 5 s.

Nastepnie regulator powrdci do trybu normalnej pracy, albo do menu INPUT-TDS-CAL INT
(w zaleznosci od sposobu, w jaki rozpoczeto kalibracje).

INPUT INPUT INPUT
TDS TDS TDS
CAL CAL CAL
(US/CM) (US/CM) (US/CM)

Press OK Purge time Exits automatically

or 1 min after 5 seconds
V=0.510
K= 0.51
5D|10 CAL.l. SAVED
| | |
wprowadz zmierzong patrz miga
warto$¢ przewodnosci uwaga co
ponizej sekunde
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Jezeli stata czujnika wykracza poza normalny zakres (0,20 — 0,70), wyswietli sie komunikat
‘WARNING'.

Jezeli stata czujnika bardzo odbiega od normalnego zakresu (< 0,01 lub > 1,00), wysSwietli sie
komunikat ‘ERROR’.

Wiecej informacji w sekcji 9, Diagnostyka.

INPUT INPUT
TDS TDS
CAL CAL
(US/CM) (US/CM)
lub
WARNING: ERROR:
K= 0.75 K= 1.00
SAVED SAVED

UWAGA: Jezeli kalibracja zostala rozpoczeta z poziomu konfiguracji, w trakcie kalibracji
wyswietlane jest napiecie w obwodzie czujnika (rownoczesnie z komunikatem ‘CAL...").
Napiecie moze mie¢ wartos¢ w zakresie 0 — 2500 V, w zaleznosci od przewodnosci,
temperatury i stanu czujnika. Ta informacja wykorzystywana jest do celéw diagnostyki.

Czujnik zabudowany na ruroci ggu odsolin
Przed przystgpieniem do kalibracji trzeba zada¢ prawidtowy czas probkowania.

Wprowadzi¢ przewodnos¢ oznaczong niezaleznym miernikiem i nacisng¢ klawisz OK.
Regulator rozpocznie cykl prébkowania i po jego ukonczeniu zapamieta przewodnosé wody
zmierzong swojg sonda.

Czujnik zabudowany na powrotnym ruroci  ggu kondensatu (system CCD)

W kwestii poziomu przewodnosci najbardziej odpowiedniego w danej instalacji zalecamy
zasiegnag¢ opinii kompetentnej firmy zajmujgcej sie uzdatnianiem wody. Konkretne warunki
pracy mogg by¢ bardzo rézne ze wzgledu na duze zréznicowanie wiasnosci chemicznych
réznych zanieczyszczen i ich wptywu na przewodnosé.

W wielu przypadkach normalnie zmierzona przewodnos¢ ,czystego” kondensatu okaze sie
bardzo niska, np. tylko 1 lub 2 uS/cm, podczas gdy wartos¢ zadana moze by¢ duzo wyzsza, np.
30 lub 40 uS/cm.

Aby skalibrowaé¢ system CCD nalezy wprowadzi¢ do niego mieszaning kondensatu i wody
wodociggowej o w przyblizeniu najwyzszej dopuszczalnej przewodnosci (w poblizu wartosci
zadanej) oznaczonej miernikiem przewodnosci, np. MS1 (w wiekszosci przypadkow wystarczy
5 litréw). Procedura: zamkng¢ oba zawory odcinajgce, otworzy¢ zawor spustowy, otworzyc
zawor wlotowy mieszanki kalibracyjnej, wlaé mieszanke, odczeka¢ az znikng bgbelki powietrza,
zamkngé zawor spustowy, odczeka¢é dwie minuty az wskazanie na ekranie regulatora
ustabilizuje sie, skalibrowac¢ regulator wg opisu wyze,j.
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Zaleca sie skontrolowac¢ kalibracje po kilkudniowej eksploatacji systemu, po czym powtarzac jg
okresowo z czestotliwoscig zalezng od warunkéw panujgcych w danej instalacji. W razie
jakichkolwiek watpliwosci nalezy zasiegng¢ porady kompetentnej firmy zajmujgcej sie
uzdatnianiem wody.

UWAGA: Upewnic sie, ze czas probkowania zostat ustawiony na zero i ze w systemie jest
zainstalowany czujnik Pt100.

6.4.7 Menu OUTPUT
Gromadzi opcje dotyczace wyjs¢ regulatora.

Wybor trybu pracy zaworu odsalania:

STANDARD: uaktywniony zawor odsalania pozostanie otwarty, az prze-
OUTPUT wodnosc¢ spadnie ponizej histerezy wartosci zadanej
DRIVE PULSED: zawér bedzie naprzemian otwierany na 10 s i zamykany na 20 s,
aby zredukowac¢ tempo oprozniania kotta z wody i ograniczy¢ ryzyko
zadziatania zabezpieczenia niskiego poziomu wody

Y

v Ustawianie parametréw dotyczgcych czyszczenia czujnika (okres, czas,
OUTPUT tryb staty / impulsowy). Czujnik czysci si¢ w celu usuniecia/zmigkczenia
CLEAN kamienia kotlowego.

Pomiar wartosci mierzonej jest aktualizowany po odczekaniu 20 s od
zakonczenia cyklu czyszczenia, aby bagbelki powietrza wokét czujnika
mogty zanikng¢.

Y

gg;ﬂs Ustawianie parametrow wyjscia retransmisyjnego 0/4...20 mA.
Zob. opis nizej w podsekcji OUTPUT - RETRANS.
X Ustawianie parametrow tgczy komunikacyjnych:
ggLPn:rsr adres urzgdzenia na magistrali MODBUS, predkos¢ transmisiji,

konfiguracja master/slave tgcza pracujgcego w podczerwieni.
Zob. opis nizej w podsekcji OUTPUT — COMMS.

6.4.8 Uwagi dot. pod-menu OUTPUT

OUTPUT DRIVE

STANDARD (ustawienie fabryczne): uaktywniony zawdr odsalania pozostanie otwarty,
az przewodno$¢ spadnie ponizej histerezy wartosci zadane;.

PULSED: zawér bedzie na przemian otwierany na 10 s i zamykany na 20 s, aby zredukowac
tempo oprOzniania kotta z wody i ograniczy¢ ryzyko zadziatania zabezpieczenia niskiego
poziomu wody. Tryb PULSED stosowac tylko dla zaworéw z sitownikiem pneumatycznym
lub zaworéw elekromagnetycznych.

Nie wolno stosowaé dla zaworéw z sitownikiem elektrycznym.

40 IM-P403-89 PL AB Issue 4/05.13



OUTPUT CLEAN

Opcja CLEAN — DURATION, czas czyszczenia czujnika.

Zakres mozliwych czasow 1...99 s (lub 1...9 s jesli wigczone jest prébkowanie). Zazwyczaj
zadaje sie 20 s. Dluzsze czasy stosuje sige, gdy tempo osadzania kamienia w kotle (i na
czujniku) jest duze i czujnik wymaga czestej kalibracji. Jesli czyszczenie nie jest potrzebne,
zada¢ CLEAN — DURATION O s.

—J--l Duration riilnterual —:-l

-l

pusea || [[[]]] , U

Rys.26

Opcja CLEAN — INTRERVAL, okres cyklu czyszczenia.

Zakres mozliwych wartosci 1...99 godzin co 1 godzina. Cykl czyszczenia zostanie takze
uruchomiony po kazdym wigczeniu regulatora, co pozwala w dowolnym momencie recznie
uruchomi¢ czyszczenie (w tym celu wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ regulator).

Opcja CLEAN — PULSED / CONSTANT, tryb czyszczenia.

Prad czyszczacy podawany przez czas CLEAN — DURATION moze by¢ naprzemiennie
wilgczony przez 1 s i wylgczony przez 1 s (tryb PULSED), lub podawany stale (tryb
CONSTANT). W wiekszosci instalacji zaleca sie tryp PULSED. W przypadku nowszych
czujnikbw CP32 nalezy jednak wybra¢ tryp CONSTANT, poniewaz wbudowano w nie
przekazniki realizujgce funkcje pulsowania. Wersje wykonania czujnika mozna okresli¢
sprawdzajgc, czy widaé¢ w niej przekaznik lub oglgdajgc jej koncéwke (zob. rys. 27 i 28).

Constant

| .

~/

W
|:|I % ﬁ' I|I -"II::::II

Pulsing
relay

Rys.27 Czujnik CP32 w nowszym Rys.28 Czujnik CP32 w starszym
wykonaniu (z obwodem pulsujgcym). wykonaniu (bez obwodu pulsujgcego).
Ustawic tryb czyszczenia CONSTANT Ustawic tryb czyszczenia PULSED
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W przypadku czujnika CP32 z dwoma koncéwkami mozna w regulatorze wigczy¢ funkcje
automatycznego wykrywania kamienia kotlowego (UK Patent 2297843). Czyszczenie jest
uruchamiane, gdy czujnik wykaze zbyt duzg opornos¢, ktéra m.in. moze by¢é spowodowana
kamieniem kottowym. Jesli parametr wybierajgcy akcje ustawiono na ,CLEAN” lub na
»AL + CLEAN", to z chwilg wykrycia kamienia okres czyszczenia CLEAN — INTERVAL zostanie
automatycznie przestawiony na 10 minut dopdki kamien nie zostanie usuniety, zob. rys. 29.

—=| Duration < Okres INTERVAL automatycznie —=|

ustawiony na 10 minut
Constant | |

7

Pulsed I_I_I_I_I_I_I_I - I_I_I_I_I_I_I_I

Rys.29

OUTPUT RETRANS
Wybor sygnatu (0/4...20 mA) i zakresu retransmisyjnej petli prgdowej regulatora.

Standardowo zakres wyijscia retransmisyjnego odpowiada zakresowi pomiarowemu zmiennej
procesowej. Przykiad: 4 mA moze reprezentowac 0 uS/cm, zas 20 mA — 100 uS/cm.

UWAGA: Jesli system pracuje z probkowaniem, po zakonczeniu cyklu petla prgdowa bedzie
utrzymywac prad reprezentujgcy ostatnio zmierzng wartos¢ az do nastepnego
prébkowania.

Opcja OUTPUT — RETRANS — 0/4 mA

Wybor dolnej wartosci sygnatu: 0 lub 4 mA. Standardowo 4 mA. Po wejsciu do omawianego

pod-menu aktualnie wybrana opcja bedzie wyswietlona po prawej stronie ekranu.

Opcja OUTPUT — RETRANS - SET

Wyboér zakresu wyjscia retransmisyjnego (wartosci zmiennej procesowej, ktore bedg
reprezentowana przez sygnaty 0/4 mA i 20 mA).
Zakres mozliwych wartosci: 0000...zakres FS zmiennej.

OUTPUT COMMS

Wybor parametrow dotyczgcych transmisji przez tgcza komunikacyjne regulatora.

Opcja OUTPUT — COMMS — ADDRESS

Adres urzgdzenia na magistrali MODBUS. Zawsze ustawiony na 1 chyba, ze w tym samym
systemie pracujg tez inne regulatory .

Opcja OUTPUT — COMMS - BAUD RATE
Wybor predkosci transmisji w bodach (wg. potrzeb systemu, z ktorym regulator komunikuje sie).

Opcja OUTPUT — COMMS - IR COMMS

W komunikacji przez tgcze pracujgce w podczerwieni regulator moze petni¢ role urzgdzenia
podrzednego (slave) lub nadrzednego (master). Wiecej informacji w rozdziale 7 ,Komunikacja”.
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6.4.9

Menu TIMER

Zegar kontroluje czas otwarcia zaworu odmulajgcego kotta i okres pracy zaworu (czas miedzy
kolejnymi odmulaniami).

Jesli sitownik zaworu na to pozwala, do regulatora mozna doprowadzi¢ sygnat zwrotny,
aby regulator mégt monitorowa¢ dziatanie zaworu, w szczegélnosci aby mogt wygenerowaé
alarm jesli w okreslonym czasie zawor nie zamknie sie caikowicie, badz nie zacznie sie
otwiera¢. Taki sygnat nie moze jednak postuzy¢ do kontroli czy zawor w petni sie otworzyt.

Ustawienia menu TIMER zalezg od typu kotta. W razie potrzeby nalezy zasiegng¢ porady
producenta kotta, lub kompetentnej firmy zajmujgcej sie uzdatnianiem wody.

¥

TIMER
DURATION

Y

TIMER
INTERVAL

TIMER
SWITCH

Y

TIMER
CLOSING

TIMER
LIFT

TIMER
RESET

TIMER
MODE

OSTRZEZENIE

Czas (s) otwarcia zaworu.
0 oznacza, ze odmulanie jest wylgczone.

Opcja pojawi sie, jesli DURATION>0. Czas miedzy kolejnymi odmulaniami.
Standardowo 12 godzin. Zakres mozliwych wartosci 0...99 godzin,
co 1 godzina. Wiele kottdbw odmula sie tyko raz na dobe (co 24 godziny).

Opcja pojawi sie, jesli DURATION>0. Wartos¢ ON informuje regulator,
ze podigczono wytgcznik krancowy sygnalizujgcy petne zamkniecie zaworu,
wartos¢ OFF — Ze taki sygnat nie jest podtgczony (wartos¢ standardowa).

Opcja pojawi sie, jesli DURATION>0 i SWITCH=ON. Czas (s) w ktorym
zawor powinien catkowicie sie zamkngc¢. Jesli odpowiedni sygnat nie dotrze
w tym czasie, regulator wygeneruje alarm.

Zakres mozliwych wartosci 0...10 s co 1 s. Wartos¢ standardowa 5 s.

Opcja pojawi sie, jesli DURATION>0 i SWITCH=ON. Czas (s) w ktérym
zawor powinien rozpoczgc¢ otwieranie sie. Jesli odpowiedni sygnat nie dotrze

w tym czasie, regulator wygeneruje alarm.
Zakres mozliwych wartosci 0...10 s co 1 s. Warto$¢ standardowa 5 s.

Opcja pojawi sie, jesli DURATION>0. Resetowanie alarméw zwigzanych
z odmulaniem (nacisng¢ klawisz OK aby zresetowac).

Opcja pojawi sie, jesli DURATION>0. Tryb pracy zaworu odmulania:

OFF zawor nie otwierany w ogole.

OPEN zawor utrzymywany w stanie otwartym, np. w celu spuszczenia
wody z zimnego kotta (otwarcie generuje alarm).

AUTO otwieranie automatyczne, kontrolowane przez zegar.

Obowigzuje ostatnio wybrany(w trybie roboczym badz w trybie uruchamiania
regulatora) tryb pracy zaworu. W szczegdélnosci, jezeli zawoér zostanie
pozostawiony w trybie OPEN, kociot moégiby nadmiernie oprozni¢ sie
uruchamiajgc alarm ogranicznika niskiego poziomu wody. Takze zbyt dtugi
czas odsalania / odmulania moze by¢ przyczyng niebezpiecznego obnizenia
sie poziomu wody w kotle.
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6.4.10 Menu ALARM

ALARM
PV

L 4

¥

ALARM
PV HYST

Y

ALARM
DELAY

L

ALARM
BB LIFT

Y

ALARM
LATCH

Ustawianie poziomu TDS / przewodnosci, ktorego przekroczenie
ma powodowaé wygenerowanie alarmu.

Strefa nieczutosci poziomu alarmowego PV. Zakres mozliwych wartosci
0...100% zakresu, rozdzielczos¢ 0,1% warto$¢ standardowa 3%.Zapobiega
zbyt czestemu wyzwalaniu alarmu w turbulentnych kottach. O ile w instalacji
nie panujg jakies wyjgtkowe warunki, nie nalezy ustawiaé na wiecej
niz 15%.

Opbznienie 0...99 s to kolejny czynnik zapobiegajgcy zbyt czestemu
wyzwalaniu alarmu w turbulentnych kottach.

Alarm zaworu odmulajgcego. Opcja aktywna jedynie, gdy do regulatora jest
doprowadzony sygnat zwrotny z sitownika zaworu i funkcjonalnos¢ ta jest
wigczona. Jedli BB LIFT = ON, to w razie braku potwierdzenia otwarcia
zaworu w zadanym czasie po wydaniu takiego polecenia regulator
wygeneruje alarm.

Jesli LATCH = ON, to alarm wyzwolony przez przekroczenie poziomu
alarmowego PV zostanie zablokowany i bedzie mégt byé zresetowany
jedynie w trybie uruchamiania (chronionym hastem).

Jesli LATCH = OFF to regulator sam wylgczy alarm gdy przewodnosc
spadnie ponizej histerezy poziomu alarmowego.

Wszystkie alarmy mogqg dziata¢ z blokowaniem lub bez blokowania.

6.4.11 Menu TEST
Daje dostep do narzedzi diagnostycznych.

TEST
DISPLAY

Y

TEST
INPUT

¥

TEST
OUTPUT

Wigcza wszystkie piksele wyswietlacza, ekran winien by¢ catkowicie
czarny. Po zakonczeniu testu nacisngé klawisz @ aby przejsé¢ do testu
wejs¢ (TEST INPUT), lub klawisz < aby zakonczy¢ tryb testowania i wrdcié
do menu gtéwnego.

Wyswietla wartos¢ sygnatu na poszczegolnych wejsciach.
Zob. opis nizej w podsekcji TEST — INPUT.

Testuje poszczegdlne wyjscia wg. wymaganej konfiguracji.
Zob. opis nizej w podsekcji TEST — OUTPUT.
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6.4.12 Pod-menu TEST — INPUT
Diagnostyka stanu wej$¢ regulatora.

TEST
INPUT
INT TEMP

¥

Y

TEST
INPUT
RESIST

Y

TEST
INPUT
OP TEMP

Y

TEST
INPUT
PROBEF

Y

TEST
INPUT
SWITCH

Y

TEST
INPUT
BURNER

Wewnetrzna temperatura mikroprocesora.

Wyliczona opornos¢ wody w omach, kiloomach lub megaomach.

Rownowazna temperatura eksploatacyjna zmierzona przez czujnik Pt100.

Opcja nie pojawi sie jesli instalacja nie jest wyposazona w taki czujnik.

Roéwnowazny wyliczony wspoétczynnik czujnika, wskazujgcy na jego stan.

OPEN jesli wytgcznik krahcowy zaworu odmulajgcego jest otwarty,
CLOSED jesli jest on zamkniety
(jesli sygnat z takiego wytgcznika jest podtgczony do regulatora).

ON jesli palnik kotta pracuje, OFF jesli palnik nie pracuje
(jesli sygnat z palnika jest podtgczony do regulatora).

IM-P403-89 PL AB Issue 4/05.13

45



6.4.13

¥

TEST
OuUTPUT
RETRANS

Y

TEST
OuUTPUT
VALVE

Y

TEST
OuUTPUT
BBVALVE

Y

TEST
OuUTPUT
ALARM 1

Y

TEST
OuUTPUT
CANCEL?

Pod-menu TEST — OUTPUT

Reczne ustawianie dowolnego prgdu z zakresu 4...20 mA na wyjsciu
retransmisyjnym regulatora (dla celéw testowych).

Reczna aktywacja / de-aktywacja przekaznika zaworu odsalajgcego
(dla celow testowych).

Reczna aktywacja / de-aktywacja przekaznika zaworu odmulajgcego
(dla celéw testowych).

Reczna aktywacja / de-aktywacja przekaznika alarmowego
(dla celow testowych).

Powrot systemu do sterowania automatycznego (wcisnij OK).
Bez uzycia tej opcji system automatycznie powrdci do takiego stanu
po 5 minutach.

Menu SOFTWARE VERSION

SWVER

Wyswietla oznaczenie wersji oprogramowania
zainstalowanego w regulatorze.

Menu PASS CODE

Menu TREND

SET PASS

TREND

Umozliwia zmiane standardowego (fabrycznego) hasta dostepu do trybu
uruchomieniowego na hasto uzytkownika. Nowo ustalone hasto trzeba
koniecznie zapisac i przechowaé w jakims$ bezpiecznym miejscul.

Pokazuje na wykresie historyczne wartosci przewodnosci.

Os czasu moze by¢ wyskalowana w minutach, godzinach lub dniach.
Jednostki przewija sie klawiszami @ /. Po wybraniu pozadanej nalezy
nacisnag¢ klawisz OK aby powrdci¢ do menu gtdwnego.
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7. Komunikacja
7.1  tacze w podczerwieni (IR)

Regulator wyposazony w port RS485 (z wyswietlaczem graficznym) moze nawigzac tgcznosc
z maksymalnie osmioma innymi regulatorami znajdujgcymi sie w zasiegu swego igcza
w podczerwieni (IR) nie wyposazonymi w taki port.

Urzadzenie nadrzedne z portem RS485 musi by¢ umieszczone z lewej strony wszystkich
urzgdzen podrzednych w magistrali IR (zob. rys. 30). Jego status master mozna ustawi¢ w pod-
menu OUTPUT — COMMS.

|Rsass

el I

Master Slave Slave Slave Slave

IR Bus
Rys.30

Dwie lub wiecej magistrali IR moze by¢ utworzonych z regulatoréw umieszczonych na wspdlnej
szynie DIN / w jednej szafie sterowniczej. W takim przypadku regulator Master 2 bedzie
ignorowat magistrale 1 (zob. rys. 31).

IRsa8s | Rs48s
Master Slave Slave Slave Slave Master Slave Slave Slave Slave
IR Bus 1 IR Bus 2
Rys.31

Aby dodac¢ kolejne urzadzenie podrzedne do juz skonfigurowanej sieci IR, nalezy albo
ponownie wybra¢ status master urzgdzenia nadrzednego, albo wylgczyé i wigczy¢ jego
zasilanie.

Jedynie regulator z ustawionym statusem master moze transmitowaé przez swe tgcze RS485
dane pobrane przez lokalng sie¢ IR z innych regulatorow slave pracujgcych w poblizu. Nawet
jesli ktores z tych urzadzen podrzednych bytoby takze wyposazone w port RS485, mogtoby ono
transmitowac przez ten port tylko swoje parametry.

7.2 Adresowanie RS485

Adres rejestru RS485 kazdego urzagdzenia komunikujgcego sie przez lokalng sie¢ IR jest
uzupetniany o przesuniecie (offset) zalezne od pozycji tego urzgdzenia na magistrali IR:

dla urzadzenia nadrzednego master offset wynosi O, dla sgsiedniego z prawej urzgdzenia slave
offset wynosi 100, dla kolejnego urzgdzenia z prawej offset wynosi 200 itd.

|rsass

U

Master Slave Slave Slave Slave

IR Bus
IR address 1 2 3 4 3]
RS485 offset 0 100 200 300 400

Rys.32
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8 Konserwacja

UWAGA: Przed przyst gpieniem do czynno s$ci konserwacyjnych przestudiowa ¢ instrukcje
bezpiecze nstwa podane w rozdziale 1.

8.1 Wytyczne dotycz ace czyszczenia urz gdzenia:

— Nalezy stosowa¢ szmatke zwilzong wodg lub alkoholem izopropylowym.

— Stosowanie innych materiatow do czyszczenia moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia
i uniewaznienie gwaranciji.

8.2 Regulatory przewodno sci (TDS)

Regulatory i alarmy przewodno$ci wymagajg przeprowadzania testow i kontroli.

Ogodlne wytyczne przedstawiono w wytycznych BHP (Health and Safety Executive Guidance
Note PM5).

8.3 Przegl qdy okresowe wykonywane raz w tygodniu:
— Nalezy pobra¢ probke wody z kotta za pomocg chtodniczki prébek i zmierzyé przewodnoscé
wody (obliczy¢ stezenie rozpuszczonych soli (TDS).

— Nalezy sprawdzi¢ kalibracje regulatora przewodnosci z kottem przy nominalnym cisnieniu
roboczym.

— Nalezy sprawdzié, czy zawor odsalajgcy zamyka sie w momencie, gdy odcina sie zasilanie.

— Nalezy sprawdzi¢ prace (zamykanie i swobodne poruszanie) wszystkich zaworéw
odcinajgcych.

8.4 Przegl ady okresowe wykonywane co po6t roku:

— Nalezy odcig¢ uktad (opcjonalnie oproznic kociot) i zdemontowacé czujnik przewodnosci.
Nalezy oczyscic kohcowke czujnika za pomocg drobnoziarnistego papieru sciernego
I przetrzec izolacje szmatka.

Nalezy sprawdzi¢ zawory regulacyjne / elektromagnetyczne / odcinajgce i pozostaty osprzet.
Nalezy oczysci¢ i naprawi¢ lub wymieni¢ wszystkie elementy tego wymagajgce.

9 Diagnostyka

OSTRZEZENIE

Przed przyst gpieniem do rozwi gzywania problemoéw przestudiowa ¢ instrukcje
bezpiecze nstwa podane w rozdziale 1 i ,Ogodlne uwagitycz  gce okablowania” w sekcji 5.1.

Ze wzgledu na mo zliwo §¢ wyst epowania napi €¢ grozacych pora zeniem procedura
rozwi gzywania probleméw mo ze byé wykonywana wyt gcznie przez odpowiednio
wykwalifikowany personel.

Przed otwarciem obudowy regulatora nale  zy go odt gczy¢€ od sieci zasilaj acej.

Przed ponownym podaniem napi ecia zasilaj gcego obudowa musi by € zamkni eta.
Rozwigzywanie probleméw niezgodnie z wytycznymi podanymi W niniejszym
podr eczniku mo ze spowodowa € zagro zenie bezpiecze nstwa.

9.1 Wprowadzenie

Btedy najczesciej ujawniajg sie / awarie najczesciej przytrafiajg sie w fazie instalacji
i uruchamiania. Najczestszg przyczyng jest niepoprawne okablowanie. Jesli natychmiast
po podaniu zasilania regulator wyswietli komunikat o btedzie, moze okazac sie konieczne
rozpoczecie procedury rozwigzywania problemoéw. W wykonaniu tej procedury pomagajg opcje
zgromadzone w menu TEST urzadzenia, w szczegolnosci szesS¢ opcji dotyczgcych stanu
jego wejsc.
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9.2 Btedy systemowe
Objaw Zalecane dziatanie
1. Wyltgczy¢ zasilanie regulatora.
2. Sprawdzi¢ prawidtowos¢ okablowania.
3. Sprawdzi¢ czy zewnetrzne bezpieczniki nie przepality sie i w razie
_ potrzeby wymieni¢ na sprawne.
Ekran nie 4. Sprawdzi¢, czy napiecie sieci miesci sie specyfikacjach.
swiecl sl @ 5. Wigczy¢ zasilanie.

Jedli objaw nie ustgpit, odestaé regulator do naprawy/wymiany.
Sprawdzi¢, czy urzgadzenie nie mogto zostaé¢ uszkodzone przez
przepiecia w sieci zasilajgcej i jesli tak, miedzy urzgdzeniem
a gniazdkiem sieciowym zainstalowac filtr antyprzepieciowy. Im blizej
chronionego urzadzenia filtr bedzie umiejscowiony, tym lepsza bedzie
ochrona.

2

Ekran miga co
ok. 1 sekund e

1. Wylgczy¢ zasilanie regulatora.

2. Odigczy¢ wszystkie kable sygnatowe.

3. Wigczy¢ zasilanie regulatora. Jesli objaw nie ustgpit, odestaé
regulator do naprawy. W przeciwnym razie:

4. Podtgczac kolejne kable sygnatowe az objaw wystgpi ponownie.

5. Odszukac i usung¢ zrodto problemu w kablach / czujnikach /
przetwornikach sprawiajgcego ktopoty obwodu sygnatowego.

Wyjasnienie

Z jakiego$ powodu wbudowany w sterownik zasilacz nie jest w stanie
podawac¢ napiecia na obwody sygnatowe regulatora. W tej sytuacji
zasilacz wylgcza sie na ok. 1 sekunde, po czym ponawia probe. DopOki

przyczyna nie zostanie usunieta cykl bedzie sie powtarzat.
Ta funkcja zabezpiecza zasilacz nie szkodzgc regulatorowi.

3

Po czasie
diuzszym ni z
1 minuta
od podania
zasilania
regulator
wytacza sie

1. Sprawdzi¢, czy napiecie w sieci zasilajgcej jest podawane bez przerw
I czy miesci sie w specyfikacjach.

2. Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia nie przekroczyta
wyspecyfikowanego gérnego limitu.

3. Zdiagnozowac obwody sygnatowe jak przy objawie 2.

Wyjasnienie

Wbudowany w sterownik bezpiecznik termiczny zadziata gdy:

« prad pobierany z sieci zasilajgcej przekroczy specyfikacje,

+ napiecie w sieci zasilajgcej spadnie ponizej specyfikacji,

« temperatura otoczenia przekroczy specyfikacje.

Wbudowany w sterownik zasilacz zostanie wytgczony,

dopoki temperatura urzgdzenia nie spadnie ponizej 65°C.

Ta funkcja zabezpiecza zasilacz nie szkodzgc sterownikowi.
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9.3 Komunikaty bt edow podczas eksploatacji urz gdzenia
Btedy sg sygnalizowane komunikatami wyswietlanymi w trybie roboczym, na ekranie alarméw
i bledow.
Komunikat Przyczyna Zalecane dziatanie
btedu
1. Wylgczy¢ zasilanie urzgdzenia.
2. Sprawdzi¢, czy wszystkie kable sg podigczone
W trakcie pracy prawidtowo.
1 regulatora 3. Sprawdzic¢, czy kabel zasilajgcy nie obluzowat
zdarzyla sie przerwa sie, powodujgc chwilowe przerwy w zasilaniu.
POWEROUT |W zasilaniu. 4. Ponownie wigczyc¢ zasilanie.
5. Nacisng¢ klawisz OK aby potwierdzi¢ przyjecie
komunikatu.
Operator wszedt do
trybu uruchamiania 1. W razie potrzeby jeszcze raz wejs¢ do trybu
I nie nacisnat uruchamiania.
zadnego klawisza 2. Nacisng¢ klawisz OK aby potwierdzi¢ przyjecie
SETUP MENU | przez co najmnigj komunikatu.
TIME OUT 5 minut.
1. Sprawdzié, czy regulator pracuje prawidtowo.
Stezenie rozpusz- W razie potrzeby ponownie go skalibrowac.
czonych soli (TDS) 2. Skontrolowa¢ dziatanie zaworu odsalania.
wzrosto powyzej 3. Skontrolowa¢ dziatanie systemu uzdatniania
poziomu wody zasilajgcej kociot.
PV ALARM alarmowego. 4. Nacisngé klawisz OK aby potwierdzi¢ przyjecie
komunikatu.
1. Sprawdzié, czy w menu TIMER- LIFT zadano

A

VALVE FAILED
TO OPEN

Zawor odmulania
nie zaczat sie
otwierad.

~N O O1

prawidtowy czas oczekiwania na sygnat
0 otwarciu zaworu.

. W menu TEST skontrolowaé dziatanie

wytgcznika krancowego zaworu.

. Skontrolowac¢ kabel pomiedzy wytgcznikiem

a regulatorem.

. Skontrolowac fizyczne dziatanie wytgcznika

krancowego.

. Skontrolowac fizyczne dziatanie zaworu.
. W razie potrzeby wymieni¢ wytgcznik i/lub zawor.
. Nacisngc¢ klawisz OK aby potwierdzi¢ przyjecie

komunikatu.

5

VALVE FAILED
TO CLOSE

Zawor odmulania
nie zamknat sie
catkowicie.

. Sprawdzi¢ czy w menu TIMER — CLOSING

zadano prawidiowy czas oczekiwania na sygnat
0 zamknieciu zaworu.

. Zob. wyzej diagnostyke w przypadku komunikatu

VALVE FAILED TO OPEN.

. Wejs¢ do trybu uruchamiania i wprowadzic¢ kod.
. Nacisngc¢ klawisz OK aby potwierdzi¢ przyjecie

komunikatu.
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. Koncéwka sondy moze by¢ pokryta kamieniem
kottowym. Skontrolowa¢ dziatanie systemu
Wysterowanie uzdatniania wody zasilajgcej kociot.
czujnika . Upewni¢ sig, ze woda w kotle nie zostata
przewodnosci zanieczyszczona.
PROBE osiggneto . Skontrolowa¢ okablowanie sondy.
SCALED maksymalny poziom |4. Sprawdzi¢, czy koncéwka sondy nie zostata
(tylko instalacja | napiecia. uszkodzona.
z CP32) . Nacisng¢ klawisz OK aby potwierdzi¢ przyjecie
komunikatu.
Dla bezpieczenstwa
niektore btedy . Wejs¢ do trybu uruchamiania. Jesli zostanie
7 blokujg przekaznik podany prawidtowy kod dostepu, wszystkie
alarmowy. Potwier- zablokowane alarmy zostang skasowane.
ALARM IS dzenie przyjecia . Nacisngc¢ klawisz OK aby potwierdzi¢ przyjecie
LATCHED! komunikatu tylko komunikatu.
usuwa go z ekranu.
9.4 Sprawdzanie stanu czujnika

Stan czujnika mozna sprawdzi¢ bez koniecznosci jego demontazu z kotta.
Z menu trybu pracy nalezy wybra¢ opcje PROBE FACTOR (PF) (wspoétczynnik czujnika)
i porownac wyswietlong wielko$¢ z ponizszymi warto$ciami:

Instalacja Typowe warto $ci PROBE FACTOR
BCS1, BCS2 i BCS4 0,2-0,6
BCS3 0,3-0,7

Niska wartos¢ wspétczynnika wskazuje, ze czujnik ma dobre wilasciwosci przewodzenia,
natomiast wysoka wartos¢ wskazuje, ze koncOwka czujnika ma mniejszg mozliwosc
przewodzenia, prawdopodobnie w wyniku utworzenia sie kamienia.

Jednakze bardzo niska warto$¢ wspoétczynnika moze wskazywac na wewnetrzne zwarcie.

Im bardziej koncéwka czujnika jest oddalona od jakiegokolwiek elementu kotta, tym wyzsza
wartos¢ wspotczynnika.
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10 Specyfikacje techniczne

10.1

W sprawach technicznych nalezy kontaktowaé sie z lokalnym przedstawicielem firmy
Spirax Sarco. Dane kontaktowe mozna znalez¢ w dokumentach dostawy lub w naszej witrynie
Internetowej www.spiraxsarco.com/pl

Pomoc w kwestiach technicznych

10.2 Zwrot uszkodzonego urz gdzenia

Wszystkie elementy nalezy zwréci¢é do magazynu Spirax Sarco Sp. z 0.0.
Powinny by¢ one zapakowane do transportu, najlepiej w oryginalne kartony.

Razem ze zwracanym urz adzeniem prosz € zatgczyé nastepujgce informacje:

1. Nazwisko osoby zwracajgcej, nazwa firmy, adres, numer telefonu, adres zwrotny.
2. Opis i numery seryjne (jesli dotyczy) zwracanych urzadzen.

3. Pelny opis uszkodzenia lub zgdanej naprawy.

4. Jesli zwracane urzgdzenie jest na gwarancji, dodatkowo:

* data zakupu.
* numer faktury.

10.3 Zasilanie

Zakres napiecia zasilania

99 Vac do 264 Vac przy 50/60 Hz

Moc

7,5 W (maksymalnie)

104 Warunki srodowiskowe
Ogolne Wylacznie do uzytku wewnatrz pomieszczen
Maksymalna wysoko$¢é npm 2 000 m npm
Zakres temperatury otoczenia 0...55°C

Maksymalna wilgotnos$¢é
wzgledna

80% w zakresie temperatur do 31°C,
dalej malejgca liniowo do 50% przy 40°C

Kategoria odpornosci na
przepiecia

Stopien zanieczyszczania

2 (w stanie fabrycznym)

3 (po zainstalowaniu w obudowie) - minimum IP54
lub UL50 / NEMA Typ 3, 3S, 4, 4X, 6, 6P lub 13.
Zob. opis w rozdziale 4 ,Montaz mechaniczny”

Stopien ochrony obudowy
(tylko ptyta czotowa)

IP65 (zweryfikowany przez TRAC Global)
i NEMA typ 4 tylko hose down (atest UL)

Moment dokrecania srub panelu

1...1,2Nm

Dyrektywa niskonapieciowa LVD
(bezpieczenstwo)

Bezpieczenstwo elektryczne wg. EN 61010-1
UL61010-1, UL 508, Clause 23.2
CAN / CSA C22.2 No. 61010-1

Kompatybilno$¢
elektromagnetyczna EMC
(odpornosc/emisja)

Urzgdzenie dostosowane do pracy w trudnych
warunkach przemystowych

Materiat obudowy Poliweglan
Materiat ptyty czotowej Guma silikonowa o twardosci 60 Shore
Lutowie Cyna / otow (60 / 40%)
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10.5 Kable, przewody it aczowki

Przewody zasilaj gce i sygnatowe

tgczowki

Listwy zaciskow z wtykanymi potgczeniami srubowymi.
(Stosowac wytgcznie tgczowki firmy Spirax Sarco - inne mogg
by¢ niezgodne z atestami bezpieczenstwa urzgdzenia

I zagrazac jego bezpiecznej eksploatacii).

Przekroj 2yt 0,2...2,5 mm°

Zakonczenia odizolowane 5...6 mm

na dtugosci
Przewdd czujnika przewodno  $ci

Typ wysokotemperaturowy
Ekranowanie w ekranie

llos¢ zyt 4 (CP32) lub 2 (CP10i CP30)
Przekroj 2yt 1...1,5 mm®

Maksymalna diugosc¢

100 m (dla zakreséw pomiarowych do 9999 i do 999,0)
30 m (dla zakresu pomiarowego do 99,90)
10 m (dla zakresu pomiarowego do 9,990)

Zalecany typ

Prysmian (Pirelli) FP200,
Delta Crompton Firetuf OHLS

Przewod czujnika temperatury Pt100

Typ skretka wysokotemperaturowa
Ekranowanie w ekranie

Liczba zyt 3

Przekroj zyt 1...1,5 mm*

Maksymalna diugosc¢ 100 m

Zalecany typ rézne

Przewod sygnatu wyj sciowego 0/4-20mA

Typ skretka dwuzytowa
Ekranowanie w ekranie

Liczba par 1

Przekroj zyt 0,23...1 mm?
Maksymalna diugosc¢ 100 m

Zalecany typ rézne

Magistrala RS485

Typ skretka EIA RS485
Ekranowanie w ekranie

Liczba par 2lub 3

Przekroj zyt 0,23 mm*
Maksymalna diugosc¢ 1200 m

Zalecany typ

Alpha Wire 6413 lub 6414

Na dystansie do 600 m mozna tez uzy¢ kabla sieci lokalnej Cat 5 lub Cat 5E
typu ScTP / FTP (skretka foliowana) lub STP (skretka ekranowana).
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10.6

Przewodno $¢ wiasciwa wody

Dane techniczne wej sé

Typ czujnika::

CP10, CP30i CP32

Zakresy pomiarowe

0...9,99 ppm lub uS /cm

0...99,9 ppm lub uS /cm

0 ... 999 ppm lub uS /cm

0 ... 9990 ppm lub uS /cm

Dokfadnosé +2,5% zakresu (w silnych polach elektromagnetycznych
mozliwy wiekszy btgd pomiarowy)
+5% dla zakresu 0 ... 9,99

pH 0,50...1,00 (standardowo 0,7)

Wspotczynnik neutralizujgcy

0,7

Rozdzielczosé

0,1% zakresu

Zasilanie

4 przewody, prad przemienny

Kompensacja temperatury (TC)

Rodzaj czujnika

Pt100 klasy B lub lepszy

Zakres pomiarowy

0...250°C

(Jesli nie poditgczono czujnika temperatury Pt100,
uzytkownik musi zada¢ warto$¢ temperatury z zakresu
100 ... 250°C, co 1°C)

Dokfadnosé +2,5% zakresu, doktadnosc¢ systemu 5%
Rozdzielczos¢ 1% zakresu
Zasilanie 3 przewody, prad staly

Sygnat z palnika

Zakres napiecia

99...264 VAC

Maksymalny pobierany prad

<2 mA
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10.7

Dane techniczne wy] sé

Czyszczenie czujnika przewodno $ci

Napiecie maksymalne

32 Vdc

Zasilanie

State (dc) lub impulsowane (1 sekunda zat., 1 sekunda wyt.)

Wyjscie retransmisyjne 4-20mA

otwartego kolektora

Prad minimalny 0 mA
Prad maksymalny 20 mA
Napiecie maksymalne 19 Vvdc

Rozdzielczosé

0,1% zakresu

Maksymalne obcigzenie 500 oméw
wyjscia
Napiecie probiercze izolacji 100 V

Maksymalne tempo
wyjsciowe

10 / sekunde

Wyjscia przeka znikowe

Styki

2 x jednobiegunowe zestyki przetgczne (SPCO)

Napiecie maksymalne

250 Vac

prad przy obcigzeniu
indukcyjnym

Maksymalny przetgczany 3 A @ 250 Vac
prad przy obcigzeniu

rezystywnym

Maksymalny przetgczany 1A @ 250 Vac

Maksymalna moc
zalgczanych silnikow AC

1/4 KM (2,9 A) @ 250 VAC
1/10 KM (3 A) @ 120 VAC

Cykl pracy

C300 (2,5 A) — obwody sterujgce / cewki

Zywotnosé elektryczna
(_Iiczba przetgczen)

3x10° lub wiecej, zaleznie od obcigzenia

Zywotnos¢ mechaniczna
(liczba przetgczen)

30x10°

Port RS485
Warstwa fizyczna RS485 (4 przewody dupleks, lub 2 przewody pét-dupleks)
Protokot Modbus format RTU
Izolacja 60 Vac/dc

Obcigzenie odbiornika

1/8 (maksymalnie 256 urzgdzen)

Tempo wyjsciowa

do 10 ramek/s

tacze w podczerwieni

Warstwa fizyczna IrDA
Predkos¢ transmisji (body) 38400
Zasieg 10 cm
Kat pracy 15°

Informacje dotyczace
ochrony wzroku

Nie podlega wymaganiom normy EN 60825-12: 2007
Safety of laser devices (poziom emisji nie przekracza limitow
AEL klasy 1)
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10.8 Lista parametréw programowalnych, ustawienia fabryczne

10.8.1 Menu MODE

Reczne otwieranie i zamykanie zaworu

Zakres mozliwych wartosci OPEN lub CLOSE

Ustawienie fabryczne CLOSE

10.8.2 Menu DATA
TEMP (jednostki miary temperatury)

Zakres mozliwych wartosci °C lub °F

Ustawienie fabryczne °C

UNITS (jednostki miary st ezenia TDS lub przewodno $ci)

Zakres mozliwych wartosci puS/cm lub ppm
Ustawienie fabryczne puS/cm

PH TERM

Zakres mozliwych wartosci 0,50...1,00
Ustawienie fabryczne 0,7
Rozdzielczos¢ (krok) 0,01

Zaktadajgc wspotczynnik konwersji uS/cm na ppm réwny 0,7

10.8.3 Menu INPUT
T COMP (kompensacja temperatury)

Zakres mozliwych wartosci 100...250°C

Ustawienie fabryczne 184°C (co odpowiada cisnieniu pracy kotta 10 bar m)
Rozdzielczos¢ (krok) 1°C

Jednostki miary °C lub °F

TDS - SENSOR (typ czujnika)

Zakres mozliwych wartosci CP10, CP30, CP32

Ustawienie fabryczne CP10

TDS - SENSOR - FLT TRYB (reakcja na niesprawno $¢ czujnika)
Opcja dostepna tylko dla CP32

Zakres mozliwych wartosci OFF, ALARM, CLEAN lub AL+CLEAN

Ustawienie fabryczne OFF

Opcje CLEAN oraz AL+CLEAN dostepne tylko jesli ustawiono czyszczenie czujnika

TDS - PURGE — DURATION (czas prébkowania)

Zakres mozliwych wartosci 0...180
Ustawienie fabryczne 000
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary sekundy
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TDS - PURGE — INTERVAL (okres cyklu prébkowania)

Zakres mozliwych wartosci 10 ... 60
Ustawienie fabryczne 30
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary minuty

TDS - PURGE — BURNER (prébkowanie wg czasu rzeczywi stego
lub zale zne od skumulowanego czasu pracy palnika)
Opcja dostepna tylko jesli probkowanie wigczone, PURGE - DURATION >0

Zakres mozliwych wartosci NORMAL lub CUMULATIVE
(CZAS RZECZYWISTY lub CZAS PRACY PALNIKA)
Ustawienie fabryczne CUMULATIVE

TDS — FILTER (catkowanie odczytu przewodno  $ci)
Opcja dostepna tylko jesli probkowanie wigczone, PURGE - DURATION >0

Zakres mozliwych wartosci ON lub OFF (TC = 64 lub 8* sekund)

Ustawienie fabryczne ON

*8 sekundowy filtr zawiera funkcje JUMP OUT 5% zakresu, stosowang w systemach CCD

TDS — RANGE (zakres pomiarowy)

Zakres mozliwych wartosci 9,99; 99,9; 999; 9990
Ustawienie fabryczne 9990
Jednostki miary pS/cm lub ppm

TDS - SP (warto $§¢ zadana)

Zakres mozliwych wartosci 0 ... gOrna granica zakresu pomiarowego
Ustawienie fabryczne 50% zakresu

Rozdzielczos¢ (krok) 0,1% zakresu

Jednostki miary pS/cm lub ppm

TDS - HYST (histereza warto $ci zadanej)

Zakres mozliwych wartosci 0..SP
Ustawienie fabryczne 5% zakresu
Rozdzielczos¢ (krok) 0,1% zakresu
Jednostki miary puS/cm lub ppm

TDS - CAL (rzeczywista warto $¢ przewodno $ci dla kalibracja regulatora)

Zakres mozliwych wartosci 0 ... gOrna granica zakresu pomiarowego
Ustawienie fabryczne 4000

Rozdzielczos¢ (krok) 0,1% zakresu

Jednostki miary pS/cm lub ppm

TDS - CAL INT (okres do nast epnej kalibracji — przypomnienie)

Zakres mozliwych wartosci 0...26

Ustawienie fabryczne 0 (0 = bez przypomnienia)
Rozdzielczos¢ (krok) 1

Jednostki miary tygodnie

IM-P403-89 PL AB Issue 4/05.13



10.8.4 Menu OUTPUT

DRIVE (tryb pracy zaworu odsalania)

Zakres mozliwych wartosci STANDARD (ciagty)
lub PULSED (10 s otwarty, 20 s zamkniety)
Ustawienie fabryczne STANDARD

CLEAN - DURATION (czas czyszczenia czujnika)

Zakres mozliwych wartosci 0 ... 99 sekund

lub 0 ... 9 sekund, jesli wigczone probkowanie
Ustawienie fabryczne 20 (9 sekund jesli wigczone probkowanie)
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary sekundy

CLEAN - INTERVAL (okres cyklu czyszczenia czujnika)
Opcja dostepna tylko jesli wigczono czyszczenie CLEAN - DURATION >0

Zakres mozliwych wartosci 1...99
Ustawienie fabryczne 12
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary godziny

CLEAN — PULSED / CONSTANT (tryb czyszczenia czujnik  a)
Opcja dostepna tylko jesli wigczono czyszczenie CLEAN - DURATION >0

Zakres mozliwych wartosci PULSED (1 s zat., 1 s wyt.)
lub CONSTANT (dla czujnika CP32 z wbudowanym
ukltadem pulsacyjnym)

Ustawienie fabryczne PULSED

RETRANS — 0 or 4 mA (dolny zakres sygnatu retransmi  syjnego)

Zakres mozliwych wartosci 0 mA lub 4 mA

Ustawienie fabryczne 4 mA

RETRANS — SET — 0/4 mA (warto $¢€ mierzona, reprezentowana przez 0/4mA)

Zakres mozliwych wartosci 0 ... gOrna granica zakresu pomiarowego
Ustawienie fabryczne 0

Rozdzielczos¢ (krok) 0,1% zakresu

Jednostki miary pS/cm lub ppm

RETRANS — SET — 20 mA (warto $¢ mierzona, reprezentowana przez 20 mA)

Zakres mozliwych wartosci 0 ... gbrna granica zakresu pomiarowego
Ustawienie fabryczne gérna granica zakresu pomiarowego
Rozdzielczos¢ (krok) 0,1% zakresu

Jednostki miary puS/cm lub ppm
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COMMS — ADRES (adres w komunikacji przez magistral e MODBUS)

Zakres mozliwych wartosci 1...247

Ustawienie fabryczne 1

COMMS — BAUD (pr edko $¢ transmisji w komunikacji MODBUS)

Zakres mozliwych wartosci 1200, 9600, 19200

Ustawienie fabryczne 9600

COMMS - IR (urzadzenie podrz edne / nadrz edne w komunikacji w podczerwieni)

Zakres mozliwych wartosci SLAVE lub MASTER

Ustawienie fabryczne SLAVE

10.8.5 Menu TIMER (dotyczy odmulania)

DURATION (czas otwarcia zaworu odmulaj gcego)

Zakres mozliwych wartosci 0...999
Ustawienie fabryczne 0
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary sekundy

INTERVAL (czas mi edzy kolejnymi odmulaniami)
Opcja dostepna tylko jesli ustawiono TIMER DURATION >0

Zakres mozliwych wartosci 1...99
Ustawienie fabryczne 12
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary godziny

SWITCH (wytgcznik kra ncowy zaworu)
Opcja dostepna tylko jesli ustawiono TIMER DURATION >0

Zakres mozliwych wartosci FITTED (z wylacznikiem) lub NONE (bez wytgcznika)

Ustawienie fabryczne FITTED

CLOSING (czas przewidziany na zamkni ecie zaworu)
Opcja dostepna tylko jesli ustawiono TIMER DURATION > 0

Zakres mozliwych wartosci 1...10
Ustawienie fabryczne 5
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary sekundy

LIFT (czas przewidziany na rozpocz ecie otwierania zaworu)
Opcja dostepna tylko jesli ustawiono TIMER DURATION >0

Zakres mozliwych wartosci 1...10
Ustawienie fabryczne 5
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary sekundy
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MODE (tryb pracy zaworu odmulaj gcego)
Opcja dostepna tylko jesli ustawiono TIMER DURATION > 0
Zakres mozliwych wartosci OFF zawor nie otwierany w ogole.
OPEN zawor utrzymywany w stanie otwartym (np. w celu
spuszczenia wody z zimnego kotla)
AUTO praca automatyczna, kontrolowana przez zegar
Ustawienie fabryczne AUTO

10.8.6 Menu ALARM 1

PV (poziom alarmowy zmiennej procesowej)

Zakres mozliwych wartosci 0 ... gbrna granica zakresu pomiarowego
Ustawienie fabryczne gOrna granica zakresu pomiarowego
Rozdzielczos¢ (krok) 0,1% zakresu

Jednostki miary puS/cm lub ppm

HYST (histereza poziomu alarmowego zmiennej proceso  wej)

Zakres mozliwych wartosci 0...ALARM PV
Ustawienie fabryczne 3% zakresu
Rozdzielczos¢ (krok) 0,1% zakresu
Jednostki miary pS/cm lub ppm

DELAY (op0 znienie alarmu)

Zakres mozliwych wartosci 0...99
Ustawienie fabryczne 0
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary sekundy

BB LIFT (zawor odmulania nie rozpocz gt otwiera € sie w przewidzianym czasie)
Opcja dostepna tylko jesli wybrano opcje FITTED parametru TIMER — SWITCH
Zakres mozliwych wartosci ON lub OFF

Ustawienie fabryczne ON

LATCH (blokowanie przeka znika alarmowego, resetowane dopiero wej $ciem do trybu
uruchamiania)

Zakres mozliwych wartosci ON lub OFF

Ustawienie fabryczne OFF
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10.8.6 Menu TEST

DISPLAY (ekran)

Zakres mozliwych wartosci BLACK-ON-WHITE lub WHITE-ON-BLACK

Ustawienie fabryczne BLACK-ON-WHITE

INPUT — INT TEMP (maksymalna temperatura wewn etrzna uktaddéw elektronicznych)

Zakres mozliwych wartosci -40 ... 85°C
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary °C lub °F

INPUT — RESIST (oporno $¢é wody wyliczona dla danej temperatury)
Opcja dostepna tylko jesli zainstalowano czujnik temperatury Pt100

Zakres mozliwych wartosci 1,33Q ...1,4 MQ

INPUT — OP TEMP (temperatura wody w kotle)

Zakres mozliwych wartosci 0...250°C
Rozdzielczos¢ (krok) 1
Jednostki miary °C lub °F

INPUT — PROBE F (wyliczony wspotczynnik czujnika)

Zakres mozliwych wartosci 0,01...1,00

Rozdzielczos¢ (krok) 0,1

INPUT — SWITCH (stan zaworu odmulania sygnalizowany  przez jego wyt gcznik
krancowy)

Zakres mozliwych wartosci OPEN lub CLOSED

INPUT — BURNER (stan pracy palnika)

Zakres mozliwych wartosci ON (palnik pracuje) lub OFF (palnik nie pracuje)

OUTPUT — RETRANS (reczne ustawianie sygnatu retransmisji 4-20 mA)

Zakres mozliwych wartosci 0...20 mA
Ustawienie fabryczne 20,00 mA
Rozdzielczos¢ (krok) 0,01
Jednostki miary mA

OUTPUT — VALVE (mo zliwo $¢€ recznego otwarcia/zamkni ecia zaworu odsalania)

Zakres mozliwych wartosci ON lub OFF

Ustawienie fabryczne ON

Nacisngc¢ klawisz OK aby uaktywnic¢ przekaznik zaworu. Regulator przejmie z powrotem
kontrole nad przekaznikiem po wybraniu CANCEL lub po 5 minutach.
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OUTPUT — BB VALVE (mo zliwo $¢ recznego otwarcia/zamkni ecia zaworu odmulania)

Zakres mozliwych wartosci ON lub OFF

Ustawienie fabryczne ON

Nacisngc¢ klawisz OK aby uaktywnic¢ przekaznik zaworu. Regulator przejmie z powrotem
kontrole nad przekaznikiem po wybraniu CANCEL lub po 5 minutach.

OUTPUT — ALARM 1 (mo zliwo $¢ recznego uaktywnienia/wyt gczenia przeka znika
alarmowego)

Zakres mozliwych wartosci ON lub OFF

Ustawienie fabryczne ON

Nacisngc¢ klawisz OK aby uaktywnic¢ przekaznik zaworu. Regulator przejmie z powrotem
kontrole nad przekaznikiem po wybraniu CANCEL lub po 5 minutach.

SET PASS menu (hasto dost epu do trybu uruchomieniowego)

Zakres mozliwych wartosci 0000 ... 9999

Ustawienie fabryczne 7452

TREND MENU (wybor skali osi czasu dla wykresu trend  éw)

Zakres mozliwych wartosci MINS, HRS, DAYS

Ustawienie fabryczne MINS

62

IM-P403-89 PL AB Issue 4/05.13



11. Dodatek — protokot Modbus

Format bajtéw

Start 1 bit
Data 8 bitow
Parzystosé 0 bitow
Stop 1 bit

Format ramek zadan

Adres 1 bajt
Kod funkciji 1 bajt
Adres startowy 2 bajty
Liczba rejestrow 2 bajty
Suma kontrolna (CRC) 2 bajty
tacznie 8 bajtow

Format ramek odpowiedzi

Adres 1 bajt

Kod funkciji 1 bajt (lub kod btedu = kod funkciji plus 128)
Liczba bajtow 1 bajt (lub kod wyjatku, zob. nizej)

Rejestry danych 2 x liczba 16-bitowych rejestrow

Suma kontrolna (CRC) 2 bajty

tacznie 9 bajtow jesli odpowiedz OK lub 5 bajtéw jesli btad

Dopuszczony jest wytgcznie kod funkcji 03 ,,Odczytaj rejestry”

Dane rejestrow

Rejestr Znaczenie

0 1 (Identyfikacja)

UWAGA: Gdy wydarzy sie tymczasowy btgd w komunikacji Master-Slave,
identyfikator urzgdzenia podrzednego w sieci IR zapisany w bazie danych
urzgdzenia nadrzednego zostanie uzupetniony o przesuniecie +32768.

Wartos¢ mierzona (PV) — TDS w temperaturze 25°C

Wartos¢ zadana (SP)

Jednostki uS/cm lub ppm (dane ogdine)

Alarm 1

Index wybranego zakresu pomiarowego

Wspotczynnik czujnika

Kompensacja temperatury (°C lub °F)

Czas prébkowania (sekundy)

OO N0 |WIN|F

Czas czyszczenia sondy (sekundy)

W rejestrach danych znajdujg sie 16-bitowe liczby catkowite, ktérych bardziej znaczacy bajt jest
transmitowany przed bajtem mniej znaczgcym.

Kody wyjgtkow:
Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5
Adres Kod Kod wyjatku CRC CRC
urzgdzenia funkcji (LSB) (MSB)
Nielegalna funkcja XX 83 01 XX XX
Nielegalny adres danych XX 83 02 XX XX
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12. Mapa menu

199

—»{1 PASSCODE | gsss|—y—>| MODE CLOSE
-y | DATA | OPEN
sp =
iole
i The up and down buttons allow
ALARM the operator to scroll up and
AL HYST down.
B TEMP= flashing if no PH100 fitted
= = 7lashing i no I =
giTTﬁEf:ﬂNPS " —1 adjustable
<TEMP= NOT flashing if Pt100 fitted —
PURGE _| PH TERM . | 07 | shows measured value
CLEAN
TIMER DURATION SET INPUT |5>{Tcomp |—>| 184 L
TIMER DURATION NOW 1 _
TIMER INTERNAL SET TDS |5>[SENSOR|5>] cPi0 | — ALARM| S
TIMER INTERNAL NOW
(ERROR) | cpao | | CLEAN |
— 3
AL+
CP32 CLEAN
v ! f
Invisible if clean time = 0, Pt100 FLT ¥
NOT fitted, timer duration = 0 and MODE > OFF |
purge time = 0.
—~ i
PURGE |—»DURATION|— 0 | SEC |
¥
[INTERVAL}—{ 30 [ minNs |
‘L Mot shown if duratio
—BURNER—>NORMAL| '3

CUMULATE

FILTER |5>| oON |
Visible ONLY when Purge - Duration -

OFF MANUAL = 0 seconds  (MNote: default
= 0N, but OFF if AUTO of Duration -
manual > D)

RANGE H+| 99490 | In run mode, will not display the last 0

999.0 In run mode, will not display the last 0

In run mode, will not display the last 0

E

| sp || s000 | USkem |
|

| HysT || s00 [ USiem |
|

| car || xxxx | usiem !
.

L CALINT —> 0 | Weeks
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OUTPUT | DRIVE |5—>|STANDARD|

! PULSED

CLEAN E DURATION | 0
.

INTERVAL|—>| 12
RETRANS—>{0 ordmalo—{ 4

sEC | Limited to 9 seconds if
. purge time iz = 0 seconds

| Mot shown if duration
=0

HRS

A

!

(=]
=
1=

SET [5—>| 4mA |——>| 0000 | US/em |
|
| 9990 | USicm |
¥
L CHECK }T_{h{ A (v | ADJUST |

|

AJv | ADJUST |

—{co;\ws |—>{sDDRESS|—>| 001 |
BAUD
|—E——{ SLAVE
e
MASTER
TIMER |[5—>PURATION—>{ 000 SEC |

|INTERV.M_ 3 12 i HRS iztcatshownifduration

‘ SWITCH h._"‘ EITTED ‘ r;l%tsrmwn if duration

i

|cLOSING |—> | SEC | Shown if switch fitted

| urr = 5 | SEc ! shownifswitchfitted

—| MODE [5—>| AUTO

OFF
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| ALARM1 > pv || 7000 | USkm |
|

| HysT = 300 | Usicm |

| DELAY — 0 | sEC

OFF
LA:I'CH OFF
- |

TEST ,L—rm

| BB LIFT ON :
Explanation
If OM, product alarms if valve is manually opened.
- If OFF, the valve can be opened and closed manually

without an alarm occurring.

| INPUT |—>{INT TEMP}—>

0 | -C

22 | oHMS |

238 | °C | Shownif Pt00 fitted
07 |

oN |
—|OU"1IEF*UT | —>{reTRANS—>] 4 [ ma |
| UAI|_'\-'E oN |
| SW.VER [—| 1 | OFF
|5ETLA55|—>{ 5888 | | [BBVALVE ON |
— TRéND o mins | OFF
| H‘Fts | | |ALARM 1 oN |
s e
DAYS | —CANCEL?| OFF |
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Spirax Sarco Sp. z o.o.
ul. Jutrzenki 98
02-230 Warszawa

T (22) 853 35 88
F (22) 847 63 67

biuro@pl.spiraxsarco.com
serwis@pl.spiraxsarco.com
www.spiraxsarco.com/global/pl
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