
Megjegyzés:

Hiszterézis
0.1 - 10.0% bemeneti tartomány
0.5

Baud rate
9600 *

14800
22400
31200

600

0

4

Paritás
None

1Odd
2Even
3None*

None*

0

4

Haszn.
Haszn.
Haszn.
Modbus
Jbus

Protok.

1. csoport - Beáll. értékek

KONFIGURÁCIÓS KÓD

6•PROGRAMOZÁSI UTASÍTÁSOK  • SX75 TÍPUSÚ SZABÁLYOZÓK
3. csoport - Haladó funkciók

PARAMÉTEREKFUNKCIÓ MENÜ

Hurok-Szakadás-Riasztás

0.…10 Vdc 9

Szabályzó akció és biztonsági poz. típ. Y1(3)

0
1
2
3
4*
5

Fordított Biztonsági poz. 0%
Közvetl.                              0%

100%
100%
-100%
-100%

H

*

(Yh)
(Yh)
(Yh2)
(Yh2)

Fordított

Fordított

Fordított

Közvetl.                              

Közvetl.                              

Közvetl.                              

Közvetl.                              

Konf.

Ki
Ki

Konf.
(4)
(4)

6
7
8

0 - 200 sec

BEÁLLÍTÁS

ha nincs még konfigurálva
indításkor, a fő kijelzőn

ez fog megjelenni:

!

Belépés a beállítási folya-
matba Kövesse

0 - 200 sec

Y2 típusú esemény

0
1
2
3
4
5
6
7
8

I
Kikapcsolva

Eltérés (indítási sza-
kaszt nem figyeli) 

Aktív magas
Aktív alacsony

Sáv
Aktív külső
Aktív belső

Folyamat
Aktív magas
Aktív alacsony

Eltérés
Aktív magas
Aktív alacsony

Y1 szabályzó kimenet típusa

Relé idő-arányosan 1
Logikai 0/24 Vdc idő-arányosan 2
4…20 mAdc 3
0…10 Vdc 4

* 6

* 7
4…20 mAdc * 8

9

G

5Szelep motor-meghajtás

Logikai 0/24 Vdc idő-arányosan
Relé idő-arányosan

Fordított

9

0
1
2
3

Beállított érték típusa N

Standard
1 Helyi
1 Helyi és távoli 4…20 mA
1 Helyi és távoli 0…10 Vdc
1 Helyi + 4 tárolt

Jeltükör kimenet Y4

0
1
2
3
4
5
6

M
Nincs (5)

4…20 mA
A mért érték (X) tükrözése
A beállított érték (W) tükrözése
Y1 hűtés tükrözése

0…10Vdc
(6)

A mért érték (X) tükrözése
A beállított érték (W) tükrözése
Y1 hűtés tükrözése

Y3 típusú esemény

0
1
2
3
4
5
6
7
8

L

9

Kikapcsolva
Aktív magas
Aktív alacsony

Sáv Aktív külső
Aktív belső

Folyamat

Eltérés

Aktív magas

Aktív magas
Aktív alacsony

Aktív alacsony

1. csoport
2. csoport
Paraméter 
védelmi kód

Látható és módosítható
Látható, de NEM MÓDOSÍTHATÓ

NEM  LÁTHATÓ

Biztonsági hozzáférés

22
11
00

*

0Relé (Ki-Be, hiszterézissel)

PARAMÉTER LEÍRÁS

Soros 
kommunikációk
Csak SX75+

2. Csoport - Szabályzási funkciók

Nyomjon F -et 
a 3. csop. hoz 

Nyomjon F-et a 
normál működéshez

Menűben lépkedéshez lenyomni:
Normal működés

Y 

Fut az             Automati-
kus beáll. funkció

Módosítása v. megte.
Paraméterek

Konfigurációs
folyamat elindítása

Kijelzés:
Beállított érték

Megtekintése
Konfigurációs kód

Megtekintés:
Berendezés szám 0 … 63

A 4 konfigurációs
kód első része

E,F,G,H
A 4 konfigurációs
kód második része

I,L,M,N

Beállíthatja a berendezését, 
a 8 számjegyű kód bevitelé-
vel.

* Csak hűtő-fűtő alkalmazásokra

Vigye be a megfelelő 
jelszót    1111

A konfigurációs 
folyamatból

Hiba: visszatérés a 
normál működéshez

Beállított érték
alsó határa
Skála kezdete

Beállított érték
felső határa
Skála vége

Minimális energia
kimenet (fűtés)
10  - 100%
100

100

Minimális energia
kimenet (hűtés)
10  - 100%

0022

Biztonsági hozzáférés a
paraméterekhez (ld. megj.)

0000 - 0022

Automatikus beáll. funkció
0    Kikapcsolva
1    Bekapcsolva

0

Soros komunikációhoz csak az
SX75+ model 

3   Az esemény riasztás beállí-
tható  értékei a riasztás beállításá-
nak típusától függenek
• Eltérés-riasztás : -300 és +300
• Sávos riasztás:             0 és 300
• Független:                teljes skálán

4   Az Y2 és Y3 esemény riasztások
nem jelennek meg, ha a 
konfigurációs kód 
I=0 (Y2) és L=0 (Y3)

Megj.: Gyárilag beállított értékek

KIJELZŐ

Mért érték

Beállított érték

Funkció
mnemonik

normál működés
során

BILLENTYŰK
Számjegy kiválasztása

Érték növelése

Bevitel

Funkció

Funkció érték programozás
során

Bemenet típusa, skála tartomány (1)
-200…600°C 0 0
-200…600°C 0 2

-99.9...300,0°C 1 0
Konf -99,9...300.0°C 1 2

0...600°C 2 0
tart.: 0...600 °C 2 2

 0...600°C 3 0
 0...600°C 3 2

 0...1200°C 4 0
0...1200°C 4 2
0...1600°C 5 0
0...1600°C 5 2
0...1600°C 6 0
0...1600°C 6 2
mért.egys. 7 4
mért. egys. 7 5
mért. egys. 7 6
mért. egys. 7 7

E F

RTD
Pt100
IEC 751

Termoelem J
Fe Cu 45%Ni
IEC 584

Termoelem L
Fe-Const
DIN 43710

Termoelem K
Cromel-Alumel
IEC 584

Termoelem S
Pt10%RhPt
IEC 584

Termoelem R
Pt13%RhPt
IEC 584

4...20 mA

0...20 mA

0...1 Vdc

0...10 Vdc

Konf.

Konf.

Konf.

Konf.

Konf.

Konf.
Konf.
Konf.
Konf.
Konf.

Igen

A bemeneti szűrő
idő-együtthatója
0 - 30 másodperc

Bemeneti váltás
-50 - 50 számjegy

0

0

1. Beállított érték

10

2.  Beállított érték

3.  Beállított érték
(Ld. az 1. megjegyz.)

4.  Beállított érték
(Ld. az 1. megjegyz.)

felfutás a beállítot ér-
ték eléréséig
0.00 és 100.0 lépés/perc

      (ld.2. megjegyz.)

20

30

40

Lefutás a beállított
érték eléréséig
0.00 és 100.0 lépés/perc

        (ld. 3. megjegyz.)          

Y2 Esemény riasztás
beállított értéke

300

Y3 Esemény riasztás 
beáll. értéke (ld.
        3. megj.)300

Y2 Hiszterézis
és 10.00% köz.

0.50

Y3 Hiszterézis
0.01 és 10.00% köz.

0.50

0.0

0.0

Megjegyzés:
1 A beállított értékek csak akkor

láthatóak, ha a konfigurációs
kód N=3

2 Ha a fel/lefutási meredekség = 0,
 akkor ugrásszerű váltás lesz a 
beállított értékek között.

30

Periódusidő Y2
(csak hűtő/fűtő időarányos
kimenetekhez)

Csak fűtő/hűtő szabályozóhoz
(konfiguráció G = 6 to 9)

soros kommunikáció
(csak SX75+)

Soros kommunikáció státusza
írás engedélyezve

Ha az          vagy           gombok 30 másodbercen belül 
nem kerülnek megnyomásra, a berendezés visszavált
a technológiai értékek kijelzésére.

Megjegyzés:
1

Megfelelő jelszó bevitele, hogy a 
konfigurációs folyamatot elindítsa (3333)

Visszatérés normál
üzembe

Vigyük be a konfigurációs kódok első 4
blokkját: E, F, G, H

Tizedesjegyek száma EF (csak 74 és
87 közötti érték)

Konfigurálható bemenet
skálájának alsó értéke

YES

A 4 konfigurációs kód második blokkjá-
nak bevitele I, L, M, N

Időarányos kimenethez

1.0

Holt Sáv
0.0 - 5.0% kimenet

Csak szelep motor-meghajtó 
kimenet estén (konf. G=5)

Minimális energia
kimenet (fűtés)
0  - 100%

0

normál működés
során

programozás
során

QWtune

2

3

4

u

d

Y1 Biztos hely
( H = 6 vagy 7)

30

Periódusidő Y1
(csak időarányos kimenet
esetén)

A szelep maxi-
mális 
pozíciójának
elfogadása

Beállított pont 
elfogadása

Kalibrálási pont
elfogadása

A szelep mini-
mális pozíció-
jának kalibrálása

Potencióméter
visszajelzésé-
nek kalibrálása

A szelepet 
minimális po-
zícióba vezetni

Szelep mozgás
-érzékenység

0.1 to 10%

Teljes szelepút
ideje
15 - 600 mp..

Y2 Eseti biztonsági
akció

0    = kikapcsolva   
1    =    zárt kapcsolat   
2    = nyitott kapcsolat

Távoli beállított
érték működés
0   = Távoli
1  =   Távoli  + Helyi

Távoli áttétel
—100 - 100

Távoli előterhelés
sc .Io …sc .hi

ha indításkor ezt látja, 
9999 - 9999

az azt jelenti, hogy a 
berendezés

NINCS BEÁLLÍTVA!

!

2

1

Fuzzy skála
amplitudója
0.5 - 999.9%

Fuzzy skála változás
hiba esetén
0.10 - 99.99%

Mintavételi idő
0 - 30 másodper
(0 = 0.5 másodperc)

Eszköz száma
0…63

0

Paritás
0  - 4  (ld. a 3. megj.)

1

Baud rate
0  to 4 (ld. a 2. megj.)

Soros komunikáció
állapota

0= OFF; 1 = ON

Arányos sáv
0.5 - 999.9%
5.0

Integrálási idő
0.0 - 100.0 perc
1.0

Deriválási idő
0.00 - 10.00 perc
0.20

Fuzzy intenzitás
0.0 - 90.0%
50

Arányos sáv
0.5 - 999.9%
5.0

Integrálási idő
0.0 - 100.0 perc
5.0

Deriválási idő
0.0 - 10.00 perc
1.00

Fuzzy intenzitás
0.0 - 90.0%
50

MEGJEGYZÉS:
5

6

7

8

9  Az M konfigurációs kód csak az SX75+ modellek-
nél elérhető.

10Hogy a 4...20mA-ről 0...10V-ra váltsunk, a
jumper-t kapcsoljuk át.
   Lásd. 12. oldal.

1.0

Hűtő relatív 
erősítése
0.1 - 3.0

60

1.0

20.0

10.00

3

Y3 Eseti biztonsági
akció

0     = kikapcsolva
1 = zárt kapcsolat
2 = nyílt kapcsolat

sc .Io

10
0

0

3. csoport paramétereire lépés

OK

1

Hiba

°C - °F kiválasztása
(Az EF konfigurációs kód csak 00 és 62 között lehet)
0 =°C
1 =°F

Y1 Biztos hely
( H = 6 vagy 7)

A konfigurációs folyamatból való kilépéssel a 3. csoport 
paramétereibe léphet. Módosítani, a beállított 
értékek határait, a maximális kimenetet, stb.

F = 0 EF =74…87

F =2

8 4
8 5
8 6
8 7

4...20 mA

0...20 mA

0...1 Vdc

0...10 Vdc

Konf. mért. egys. √
Konf. mért. egys. √
Konf. mért. egys. √
Konf. mért. egys. √

* Csak hűtő-fűtő alkalmazásokra

275 .8
275 .8

4 50

s .p . t

tune

par .

Conf

Addr

4230
7500

Co

63
Addr

s .p. 2

s .p. 3

s .p. 4

s .p. 1

s1 . u

s1 . d

y2S .p

y H YY

y3S .p

y3Hy

p.b.

t .i .

t .d.

f .1nt .

t .c .

t .c . 2

d.b.

rcr

p.b.

t .i .

t .d.

f .Int .

t .y .

dy .

pot .1

pot .1

pot .h

pAss

A.par

A.tu .A.tu .

f .Err

f .der

t .san

s .C.1

Addr

s .C.b.r

s .p.r .1

s ...p.l .1

s .p.r .2

s .p.r .3

yl .

yh . 

yh . 2

t .fil

1n .5h

sa .y2

sa .y3

s .C.pa

0022
A.par2

pAss

Con .1

Con .2

C-f

sa .y1

sa .y1

sc .hi

sc .1o

sc .dd

4230

9999
9999

Co

Hy .

7500

Co

0.01

Paraméterek bevitele

Paraméterek első csoportja

s .p. Tárolt beállított érték 1 (N = 3)
s .p. 2 (N = 3)
s .p. 3 (N = 3)
s .p. 4 (N = 3)

Változási arány a fő beállított 
érték (SP) növelésére

Változási arány a fő beállított 
érték (SP) csökkentésére

y Az esemény kimenet (Y2) beállított
értéke

(I = 1 - 8)
y Az esemény kimenet (Y2) hiszteré-

zise
(I = 1 - 8)

Az esemény kimenet (Y3) 
beállított értéke

(L = 1 to 8) Lásd y2sp
Az esemény kimenet (Y3)
hiszterézise

(L = 1 to 8) Lásd y2hy

Paraméterek második csoportja

Hy A relé kimenet (Y1) hiszterézise
(G = 0)

Arányos sáv    (G = 1 to 9)

Integrálási idő (G = 1 - 9)

Derivatív idő   (G = 1 - 9)

A fuzzy százalékos intenzitá-
sa (G = 1 to 9). 

Az Y1 kimenet periódusideje
(G = 1,2,6,7)

Az Y1 hűtő kimenet periódus
ideje 

(G = 6 - 9)

A „hűtő kimenet” relatív 
erősítése  (G = 6 to 9).

 =  / 

Teljes szelepút futásideje (G = 5)

A pozícionálás felbontása
vagy a holttér  (G = 5).

A visszajelző potencióméter
kalibrációja
Csak VMD szabályozóknál  
(G=5)

A paraméterek harmadik csoportja

Biztonsági hozzáférés a pa-
raméter-csoportokhoz

Automatikus beállítás

A fuzzy működési zóna tarto-
mánya (G = 1 - 9)

 = 4 x 

Fuzzy derivativ  (G = 1 - 9).

 = 4 x 
/

Mintavételi idő  (G = 1 - 9)

 =   x  60 / 
pb   =Arányos sáv a skála %-ában

     kifejezve
ti    =

Engedi vagy tiltja a soros
kommunikációt (csak SX75+ )
A soros kommunikáció
felismerési címe (csak SX75+)

 
 
A soros komunikáció 
baud-rate-je (csak SX75+)

 

A soros komunikáció paritás-
ellenőrzése (csak SX75) 

Alsó határérték a fő beállított
értéknek, SP1-nek
Felső határérték a fő beállít-
ott értéknek, SP1-nek

Válasszuk ki az RSP  "Távoli 
beállított érték" működését

SPr2 =

Az időállandó            hatása a mért
értékre

Az Y3 biztonsági állapota

RSP tartomány
Bemeneti tartomány

x 100

flyout_section.pmd 7/12/02, 4:43 PM1

Konfigurálható bemenet
skálájának felső értéke

A Pt100 és a termoelem-páros bemenet esetén ha 
a konfigurálható skálát választjuk, javasolt, hogy a 
legnagyobb lehetséges tartományt válasszuk. A 
legkisebb tartomány ne legyen kisebb, mint a 
maximális tartomány 25%-a. Megjegyzés: a 
választott tartományon belül lehetséges korlátozni 
a beállítható értékek alsó és felső értékét (Spl l és 
Splh). Az mA és Volt bemenetekhez konfigurálható 
egységek is beállíthatók, -999 és 9999 között. A 
minimális skála tartománya 100 lépés. Az értékek 
kifejezhetőek egységben (xxxx), tizedben (xxx.x), 
században (xx.xx) vagy ezredben (x.xxx).

Egy a szabályzóban elhelyezett kapcsoló 
biztosítja az analóg kimenet kiválasztását. Lásd 
az IMI 4.6 szakaszát.
A biztonsági állapot olyan érték, amelyet az Y1 
kimenet vesz fel, abban az esetben, ha a 
bemeneti jel megszakad. A biztonsági állapotok 
(H-4 vagy H-5) a maximális Hűtés mértékét 
szabják meg.
A H(6,7)-t választva konfigurálni lehet a biztonsági 
pozíciót az SaY1 paraméterben.

Amikor a beállítási fázis befejeződik, 
a szabályzó meg tudja jeleníti a 
funkciók összes olyan paraméterét, 
amelyeket bevittünk. Hogy egyszerű-
sítsük a feladatot, a paramétereket 
három csoportba osztottuk. Az 1. 
csoport tartalmazza a beállított 
értékhez tartozó paramétereket. A 2. 
csoport tartalmazza a szabályzó 
paramétereket. A harmadik csoport, 
amelyet az 1111 jelszó véd, a haladó 
paraméterek. Ezek tartalmazzák a 
biztonsági hozzáférést, a fuzzy 
szabályzó paramétereket, a soros 
kommunikációhoz szükséges 
paramétereket, az összes határoló 
funkciókat és biztonsági állapothoz 
szükséges funkciókat.

Tárolt beállított érték
Tárolt beállított érték
Tárolt beállított érték

A megjegyzett beállított értékek a 
működéshez előre beállított értékek, a 
logikai bemeneten, a soros adatátvitelen 
vagy a billentyűzeten keresztül előhívha-
tóak. Amikor ezen értékek valamelyikét 
előhívjuk, egy kis kiegészítő kijelző a 
mutatja, hogy a beállított számot 
előhívták.

A fő beállított pont bármely új 
értéke, amely nagyobb a korábbi 
nál, ezen paraméterben megadott 
sebességgel fog változni. A 
meredekség számjegy/percben 
van kifejezve.

A fő beállított pont bármely új 
értéke, amely kisebb a korábbi 
nál, ezen paraméterben megadott 
sebességgel fog változni. A 
meredekség számjegy/percben 
van kifejezve.

A hiszterézis egy zóna, amelyen 
belül a kimenet nem változik és 
fenntartja a korábban feltétele-
zett állapotot. Ahhoz, hogy a 
kimenetben változást érjünk el, 
az szükséges, hogy a zónán 
kívül kerüljön a mért érték. 
Ennek a zónának az amplitudója 
a beállított skála amplitudó %-a.

A hiszterézis egy zóna, 
amelyen belül a kimenet nem 
változik és fenntartja a 
korábban feltételezett állapotot. 
Ahhoz, hogy a kimenetben 
változást érjünk el, az 
szükséges, hogy a zónán kívül 
kerüljön a mért érték. Ennek a 
zónának az amplitudója a 
beállított skála amplitudó %-a. 
A kimeneti csatlakozók a 16 és 
17 számú sorkapcsok között 
találhatóak.

A sáv, amelyen belül a 
kimenet modulációja közvet-
lenül arányos a W beállított 
érték és a mért érték közötti 
különbséggel. Ezt a 
bemenet tartományának 
%-ában adjuk meg. 

Ha a szabályozót ON/OFF szabályozóként 
állítjuk be, a teljes 2. csoport paraméterei 
rejtettek lesznek, és fel lesznek cserélve a 
következővel:

Az az idő, amely alatt a 
kimenetet korrigáljuk úgy, 
hogy megismételjük az 
arányos működést. Percben 
adjuk meg.

Az az idő, amely egy 
egyszeres arányos működés-
nek szükséges, hogy 
ugyanazt a szintet elérje, mint 
a D algoritmus.

A fő szabályozó-kimenet két      
szabályzó-algoritmus  összeg-
zéséből áll, ezek a Fuzzy és a 
PID. Ez a paraméter megadja 
azt, hogy mennyi legyen a fuzzy 
algoritnusnak a PID-hez 
viszonyított százalékos aránya. 
A legtöbb alkalmazásnál az 
alapértelmezett 50% megfelelő.

Ez a paraméter másodperc-
ben van kifejezve, és a 
periódusidejét adja meg a fő 
kimenetnek (Y1), amely 
kimenetnek a kitöltési 
tényezőjét a  PID + Fuzzy 
algoritmusok határozzák 
meg. Például ha Y1=20% és 
t.c.=30 s, a bekapcsolt állapot 
On = 6 s és a kikapcsolt 
állapot Off = 24 sec..
Ha G=1 vagy 6, a kimeneti 
relé érintkezők  a 16 és 17 
sorkapcsok.
Ha G=2 vagy 7, a logikai 
feszültségkimenet a 19(+) és 
20(-) sorkapcsok.

(G = 6 - 9 és M = <> 3, <> 6). 
Ez a paraméter másodperc-
ben van kifejezve, és a 
periódusidejét adja meg az 
(Y1) hűtő kimenetnek, amely 
kimenetnek a kitöltési 
tényezőjét a  PID + Fuzzy 
algoritmusok határozzák 
meg.
Pld. ha Y=-20% és tc2=30 
sec., a Be állapot =6 sec. és a 
Ki=24 sec..

A kimeneti relé érintkezői a 
17. és 18. sorkapcsokra 
vannak kivezetve.

A holtsáv a hűtő és fűtő 
kimenetek között

Ha a változó, X egybeesik a 
beállított értékkel (SP I)-el 
és a kimenet 0%-ra állítja 
magát, a rendszer folyamato-
san ingadozni fog a hideg és 
meleg között, illetve fordítva. Az 
érintett paraméter azt határozza 
meg, hogy a szabályozó 
kimenetén -  akár hideg, akár 
meleg irányba - csak akkor lesz 
kimenő jel, ha az nagyobb, mint 
ami ebben a paraméterben meg 
lett határozva.

Ez az a paraméter, amely 
meghatározza a hideg 
arányos sáv amplitúdóját a 
meleghez képest:

PbF = A hideg arányos sáv 
kimenete, Y1 „hideg”

Pb = A meleg arányos sáv 
kimenete, Y1 „meleg”

(VMD számára). Ez az az idő, 
amely (másodpercekben 
mérve) megmutatja a 
szabályzószelep útját az alsó 
határtól a felső határig. Mivel 
ez egy „lebegő típusú” 
szabályozó algoritmus, ez a 
paraméter alapvető a helyes 
működéshez.

Ez a paraméter kifejezi a 
működtető útjának %-ában a 
szervómotor minimális 
mozgathatóságát. Az olyan 
utasítások, amelyeket a 
szabályozó algoritmus 
kisebbre számol, mint a dy 
paraméter által megadott 
érték, nem kerülnek végrehaj-
tásra.

Ez a kalibráció kerül végrehaj-
tásra az A/M gomb megnyo-
másakor. Ha a kijelzett érték 
állandó marad, akkor a 
VMD-szabályozó szelep elérte 
az alsó működési határát. Az 
A/M gomb újabb megnyomá-
sára a szabályozó eltárolja a 
„0%” pozíciót és a szabályozó 
szelepet a maximális 
pozicióba viszi. Ha a kijelzett 
érték állandó lesz, a VMD-sze-
lep elérte a felső határát.

Az A/M gomb ismételt megnyo-
mására eltárolja a „100%”-os 
pozíciót. Ezen a ponton a 
kalibráció befejeződik, és hogy 
végrehajtásra kerüljön, 
nyomjuk le a „> enter” gombot. 
A kalibrációs fázis során 
hasznos lehet, ha a szelepút 
idejét a ty paraméterbe írjuk.

Ezt a funkciót arra használjuk, 
hogy beállítsuk az 1. és 2. 
csoprthoz való hozzáférés 
szintjét.
- 0 - Csoport nem látható.
- 1- A csoport látható, de nincs 
lehetőség a paraméterek 
tartalmának módosítására.
- 2 - A csoport látható, a 
paraméterek módosítása 
lehetséges.

Ezzel a paraméterrel a 
szabályozók automatikus 
beállítási funkciója be- vagy 
kikapcsolható. A „0” kikapcsol-
ja a beállítási funkciót, és a 
„tune” paraméter nem elérhető 
a főmenűben.

Ez a paraméter definiálja a 
fuzzy  algoritmus működési 
zónáját, az arányos sáv 
%-ában. A zóna optimális 
értékét a következő képlettel 
lehet kiszámolni.

Ez a paraméter meghatár-
ozza a szabályozott 
folyamat sebességét. A 
megadása„%-os arány/per-
c”-ben, és az optimális érték 
a következő képlettel 
számolható ki:                 
         
Pb = Az arányos sáv 
százalékban kifejezve
ti = Integrálási idő percben.

Ez a paraméter meghatároz-
za a mintavételi időt, és 
változik 1 és 30 másodperc 
között. Az optimális mintavé-
teli idő függ a folyamat 
sebességétől, amelyet 
szabályozunk. Meghatározá-
sa:

Integrálási idő percben 
kifejezve. Ez automatikusan 
kiszámításra kerül auto-tune 
esetén.

Ez a négy paraméter a soros 
kommunikációra vonatkozik, 
és csak a beállítási fázisban 
látható (csak SX75+ esetén), 
és nem vonatkozik a konfigu-
rációra.

Példa a beállitott határértékek bevitelére

Elektromos jel

Működési arány

A fő beállított érték SP 1 csak 
a két érték, SPLL és SPLh 
között választható meg 
szabadon.

(N=1,2). A megcélzott beállított 
érték egyenlő lehet az RSP-vel, 
vagy a helyi beállított érték és 
az RSP összegével. 
- 0 Célzott beállítási érték = 
távoli beállított érték
-  1  Célzott beállítási érték  = 
távoli beállított érték + helyi 
beállított érték

RSP Tartomány - Ezt a 
paramétert a távoli beállított 
érték tartományának kiválasz-
tására használjuk (N = 1,2).
-100 és +100 közötti érték 
vihető be. Az SPr2 értéke a 
bemenet %-ában van 
megadva. A pozitív érték direkt 
működést ad az RSP-nek. 
Hogy az SPr2 értékét 
kiszámítsuk, használjuk az 
alábbi képletet.

A bemeneti tartomány a 
legalacsonyabb bemeneti 
érték (Sclo) és a legmaga-
sabb  bemeneti érték (Schi) 
különbsége. Lásd az RSP 
példát.

A távoli beállított érték 
alappontja (N=1,2) az Sclo 
és Schl közötti érték lehet. A 
bevitt érték fogja reprezen-
tálni a minimális RSP-bevite-
li jelet (0Vdc vagy 4mA), 
tehát az indulási pontot.

Távoli 
jel

Távoli beállított 
      érték

Távoli 
jel

Távoli beállított 
      érték

Y1 kimenet alsó határa (G=1 
-4), 0 és 100% közötti érték. Az 
érték, amit itt beviszünk, 
meghatározza az Y1 kimenet 
alsó határát. A biztonsági 
pozíció (H konfiguráció) 
felülírhatja ezt.

Y1 felső határa (G=1 - 9) 0 
és 100 % közötti érték. Az 
érték,amit itt beviszünk, 
meghatározza az Y1 
kimenet legfelsőbb határát. 
A biztonsági pozíció (H 
konfiguráció) felülirhatja ezt.

Az Y2 kimenet felső határa 
(G =1 - 9) 0 és 100 % között. 
Az ebbe a paraméterbe bevitt 
érték meghatározza az Y2 
kimenet felső határát. A 
biztonsági pozíció (H 
konfiguráció) felülírhatja ezt. 

Bemeneti szűrő Ez a 
paraméter arra használható, 
hogy a mért értéket stabilizál-
ja. Az ebben a paraméterben 
bevitt érték meghatározza a 
digitális szűrő időállandóját, 
amelyet a mért X értékre 
használunk. Ha adott egy 
ugrásszerű változás 0 és 
100% között a mért értékben, 
(X-ben) el fogja érni a 
63,2%-ot  a paraméterben 
jelzett tFiL idő alatt.

Bemeneti eltolás Ez a 
paraméter lehetővé teszi a 
felhasználónak, hogy 
megváltoztassa a mért érték 
leolvasását. A paraméterbe 
bevitt érték a mért érték 
eltolásaként értelmezhető. A 
beállítások +/- 50 értékű lehet.

Az Y2 biztonsági állapota   
(I=1 - 8)
Ha a mért érték jele hibás, az 
Y2 kimenet beállítható:
- 0  Nincs funkció. A riasztások 
normál működése.
- 1 A kimenet Be (On) 
állapotban tartva
- 2 A kimenet Ki (Off) 
állapotban tartva.

(l = 1 - 8)
Ha a mért érték jele hibás, az 
Y3 kimenet beállítható:
- 0 Nincs funkció. A 
riasztások normál működé-
se.
- 1 A kimenet Be (On) 
állapotban tartva
- 2 A kimenet Ki (Off) 
állapotban tartva.

1

2 3

Eltérés (indítási sza-
kaszt nem figyeli) 

Biztonsági poz.
Biztonsági poz.

Biztonsági poz.
Biztonsági poz.
Biztonsági poz.
Biztonsági poz.
Biztonsági poz.
Biztonsági poz.

Biztonsági poz.


