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Minden jog fenntartva

A Spirax-Sarco Kft a termék (vagy eszkoz) jogszerii felhasznaléja szamara megadja a jogot, hogy
a jelen terméke(ke)t kizarélag a termék (vagy eszkoz) jogszerli miikodésének keretein beliil
felhasznalja. A jelen licenc alapjan mas jog megadasara nem keriil sor. A fentiek altalanos érvényét
fenntartva a jelen termék(ek) a Spirax-Sarco Limited el6zetes irasbeli engedélye nélkiil kiilonosen
nem hasznalhatok, értékesithetdk, adhatok bérbe, adhatok tovabb, masolhatok és sokszorosithatok
részben vagy egészben, illetve barmilyen médon vagy formaban az itt kifejezetten engedélyezettektol
eltéréen.

A termékvisszakiildési eljaras

A visszakuildott berendezéssel kapcsolatban tlintesse fel az alabbi adatokat:

1.

2.

Az On neve, a véllalat neve, cime és telefonszama, a rendelés szama, a szamla és a visszakiildési szallitasi cim.
A visszakuldott berendezés leirasa.

A hiba leirasa.

Ha az eszkdzt garanciaidd alatt kildi vissza, tiintesse fel az alabbiakat:

i. Avasarlas datuma

ii. Eredeti rendelés szama

iii. Sorozatszam

Minden tételt a helyi Spirax Sarco képviselethez kiildjon vissza.
Gondoskodjon réla, hogy minden tétel megfeleléen be legyen csomagolva a szallitashoz (lehetbleg az eredeti
dobozaba).
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1. Biztonsagi tajékoztaté

A termékek biztonsagos hasznalata csak akkor garantalhaté, ha a beépités, az lizembe helyezés,
a hasznalat és a karbantartas szakszeriien és szakember (lasd 1.13. fejezet) altal tortént, a kezelési
utmutatonak megfeleléen. Az épiiletszerkezetre, valamint csévezetékekre vonatkozé altalanos
beépitési és biztonsagi utasitasokat, valamint a megfelel6 szerszamok és biztonsagi berendezések
megfelel6 hasznalatat szintén kovetni kell.

FIGYELMEZTETES! A maximalis {izemi folyadékhémérsékletnek hasznalatara alkalmasnak
kell lennie, ha az egységet potencidlisan robbanasveszélyes légkdrben hasznaljak. Az
eszkdz potencidlisan robbanasveszélyes légkorben torténé karbantartasahoz olyan
szerszamok hasznalatat javasoljuk, amelyek nem keltenek és/vagy nem adnak tovabb
szikrat.

1.1 Robbanasbiztos figyelmeztetés

Kérjuk, gy6z6djon meg arrél, hogy a készulléket a helyi, regionalis és nemzeti robbanasbiztos

eléirasoknak megfeleléen hasznaljak és telepitik.

= Lasd:,8. Jovahagyasok”

= Az SP7-1* ,Helyi kommunikacios interfész (LCI)” csak a robbanasveszélyes teriileten kiviil hasznalhato
Um < 30 Vdc esetén.

= Az SP7-1* tipusu pozicionalé6t csak IlA csoportba és T1 hémérsékleti osztalyba tartozé gazokkal kiiltéri
alkalmazasban vagy megfelelé szell6zéssel rendelkez6 épiiletekben szabad segédenergiaforrasként
tizemeltetni.

= Abetaplalt gaznak leveg6- és oxigénmentesnek kell lennie, hogy ne alakulhasson ki robbanasveszélyes
légkor. A kipufogdgaznak mindig kifelé kell tavoznia.

= Aberendezés Il 2 D tipusu késziilékként csak olyan teriileteken hasznalhat6, ahol a mechanikai veszély
szintje ,,alacsony”.

= Az EN 61241-11 Il 2 D kategodriara vonatkozé kovetelményeinek és a kornyezeti hémérsékleti
tartomanynak megfelelé kabelbevezetéseket kell hasznalni.

= Akadalyozza meg a terjedé kefekisiilés miatti elektrosztatikus feltoltédést, ha a berendezést éghet6
porral jaré alkalmazasokhoz hasznaljak.

1.2 Kabelezés

A pozicionalé tervezésekor mindent megtettiink, hogy biztositsuk a felhasznalé biztonsagat, de
az alabbi ovintézkedéseket be kell tartani:

i) Ugyeljen a megfelels beépitésre. A biztonsag csokkenhet, ha a termék telepitését nem a jelen Gtmutaté
szerint végzik el.

ii) A huzalozast az IEC 60364 vagy azzal egyenértékii szabvanyok szerint kell elvégezni.

iii) A biztositékot ne szerelje a védéfold-halézatra. A védoéfold rendszerének épségében tilos mas
berendezések levalasztasaval vagy eltavolitasaval szakadast okozni.
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1.3. Rendeltetés
A beépitési és karbantartasi utmutato, a termék jelzései és a miiszaki adatlap elolvasasakor
ellenérizze, hogy a termék alkalmas-e a kivant hasznalatra/alkalmazasi teriiletre.

1.4. Hozzaférés

Gondoskodjon a biztonsagos hozzaférhetéségrol, és szilkség esetén a biztonsagos
munkaemelvényrél (megfelel6 védelemmel), miel6tt megkisérelne munkat végezni a terméken.
Sziikség esetén gondoskodjon a megfelel6 emelé berendezésrél.

1.5. Megyvilagitas
Gondoskodjon a megfelel6 megvilagitasroél, kiilonosen olyan helyeken, ahol aproélékos vagy
bonyolult munkat kell végezni.

1.6 Veszélyes folyadékok vagy gazok a csévezetékben
Gondolja at, mit tartalmaz a csévezeték, vagy mit tartalmazhatott korabban. Vegye figyelembe:
tlizveszélyes anyagok, egészségre karos anyagok, szélséséges hémérsékletek.

1.7 Veszélyes kornyezet a termék koriil
Vegye figyelembe: oxigénhiany (pl. tartalyokban, arkokban), veszélyes gazok, szélséséges
hémérsékletek, forro feliiletek, tiizveszély (pl. hegesztés kézben), erés zaj, mozgé gépek.

1.8 A rendszer

Vegye figyelembe tervezett munka teljes rendszerre gyakorolt hatasat. A tervezett miiveletek (pl.
elzaré szelepek elzarasa, elektromos levalasztas) barmelyike veszélybe sodorja a rendszer mas
részeit vagy a személyzetet?

Kockazatot jelenthet példaul a kiszell6z6 vezetékek vagy biztonsagi berendezések kizarasa, a
szabalyozok vagy a riasztasok hatastalanitasa. Gondoskodjon arrél, hogy a szakaszol6 szelepeket
fokozatosan zarjak el és nyissak ki, hogy elkeriilje a rendszer I6késszerii terhelését.

1.9 Talnyomasos rendszerek

Gondoskodjon réla, hogy a nyomast levalassza és biztonsagosan légkori nyomasra csokkentse.
Vegye fontoléra a dupla kizarast (dupla szakaszolas és leeresztés), majd az elzart szelepek
reteszelését és felcimkézését. Ne feltételezze a rendszer nyomasmentességét még akkor sem, ha
a nyomasmérd nullat jelez.

1.10 Hé6mérséklet
A levalasztast kovetéen hagyjon idét a hdmérséklet normalizalédasara, hogy elkeriilje az égési
sériiléseket.

1.11 Szerszamok és fogydeszk6zok
A munka megkezdése el6tt gy6z6djon meg réla, hogy rendelkezik-e a megfelelé6 szerszamokkal
és/vagy fogyoeszkozokkel. Csak eredeti Spirax Sarco cserealkatrészeket hasznaljon.

A kezel6knek a pozicional6 lizembe helyezésekor hallasvédét kell viselnilik
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1.12 Védoéruhazat

Fontolja meg, hogy Onnek és/vagy a kérnyéken tartézkodéknak van-e sziiksége védéruhazatra,
amely megvéd a kockazatoktol, példaul vegyszerektdl, széls6séges homérsékletektdl sugarzastol,
zajtol, lees6 targyaktol és a szem, arc sériilésének kockazatatol.

1.13 Munkaengedély

Minden munkat megfeleléen képzett személynek kell elvégeznie vagy feliigyelnie. A telepitést és
lizemeltetést végz6 személyzetet be kell tanitani a termék beépitési és karbantartasi utmutatoé
szerinti rendeltetésszerii hasznalatara.

Ahol hivatalos ,munkaengedély” rendszer van életben, azt kovetni kell. Amennyiben nincsen ilyen
rendszer, javasoljuk, hogy a felelés személyt értesitsék, milyen munkat végeznek, és sziikség
esetén gondoskodjanak segédrél, akinek az elsédleges feleléssége a biztonsag legyen.

Sziikség esetén helyezzenek ki figyelmeztet tablakat.

1.14 Anyagmozgatas

A nagy és/vagy nehéz termékek kezelése sériilésveszélyes lehet. A sajat testi erével emelt, tolt,
huzott, cipelt vagy megtamasztott teher sériilésveszélyt okozhat, kiilonésen a hat tekintetében.
Javasoljuk, hogy a feladat, az egyén, a teher és a munkakornyezet tiikkrében mérje fel a kockazatokat,
és hasznalja a végzett munka koriilményeihez legmegfelelébb anyagmozgatasi kezelési médszert.

1.15 Tovabbi kockazatok

Normal hasznalat soran a termék kiilsé feliilete felforrésodhat. Sok termék nem 6nleereszté. Legyen
kelléen koriiltekinté a termék szét- vagy kiszerelése soran (lasd ,,Karbantartasi atmutatoé”).

1.16 Fagyas
A nem onleeresztd termékek fagykar elleni védelme érdekében 6vintézkedéseket kell tenni olyan
kornyezetben, ahol fagypont alatti hémérsékletnek lehetnek kitéve.

1.17. Termékek visszakiildése

Tajékoztatjuk ligyfeleinket és nagybani kereskeddinket, hogy az EK egészségiigyi, biztonsagi és
kornyezetvédelmi torvényei alapjan, amikor termékeket kiildenek vissza a Spirax Sarco részére,
kotelesek tajékoztatast nyujtani minden veszélyrél és szitkséges ovintézkedésrél, amelyekre az
olyan szennyezédések vagy mechanikai sériilések miatt sziikség van, amelyek egészségiigyi,
biztonsagi vagy kdrnyezetvédelmi kockazatot jelentenek. Ezt irasban kell mellékelni a veszélyes
vagy potencialisan veszélyes anyagokhoz tartoz6 egészségiigyi és biztonsagi adatlappal egyiitt.
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2. Altalanos termékinformacio

2.1 Bevezetés

Az SP7-10 egy intelligens digitalis pozicionald, mely HART kommunikaciora is képes, és a pozicionalok
termékskalajaba tartozik. A paratlan eréhatas-elnyelés (10 g) és rezgéskompenzacié (80 Hz) kilénbozteti meg az
SP7-10-et a tobbi terméktdl, és a legkeményebb kdérnyezeti feltételek mellett is szinte minden teriileten garantalja
a megbizhatdé mikodést.

2.2 Miikodési elv
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1. abra: Sematikus diagram
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Alapeszkoz

00 N O a A~ WON =

LCI dugo*

Bedllitasi jel 4-20 mA/buszcsatlakozas 9-32 Vdc
Binaris bemenet*

Binaris kimenet*

Taplevegd: 1,4—6 bar (20-90 psi)

Kiszell6z6

1/P modul 3/3 utas szeleppel

Poziciéérzékel6 (opciondlisan 270°-os elforgatasi szogig)

Opcionalis bévitések

9

10
1"
12
13

Csatlakoztathaté modul analdg pozicié-visszacsatolasa (4—20 mA)*
Csatlakoztathaté modul a digitalis visszacsatolashoz*
Szerel6készlet mechanikus pozicidjelz6héz

Telepit6készlet digitalis visszajelzéshez kdzelségkapcsoldkkal

Telepitékészlet digitalis visszajelzéshez 24 V-os mikrokapcsolokkal

* Csak HART-kommunikaciéval rendelkez6 késziilékek esetén.

Megjegyzés: Az opcionalis bévitésekkel a ,Telepitdkészlet digitalis visszajelzéshez kozelitbkapcsolokkal” vagy a
, Telepit6készlet digitalis visszajelzéshez 24 V-os mikrokapcsoldkkal” is hasznalhato.
Mindkét esetben azonban az ,I” mechanikus helyzetjelz6t kell felszerelni.
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2.3 Cimke leirasa

Rendelési kod
Sorozatszam
Hardverrevizié
Szoftverrevizié
Gyartas ideje
Kulénleges kérés
Ellaté nyom.
Bemenet
Kimenet

Biztonsagos pozicio
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Analdg visszajelzé kimenet
Digitalis visszajelzé kimenet
Elektr. végallaskapcsolo
Mech. végallaskapcsolo
Pozicidjelzd

Jévahagyasok

Biztonsagos
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2.4 Mikodési elv

Az SP7-10, SP7-11, SP7-12 egy kommunikaciés képességekkel is rendelkez6 elektronikusan beallithatd pozicionald,
mely pneumatikus linearis és forgé mikodtetSkre vald rogzitésre készilt.

10
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terek teljesen automatikus meghata

oparame

A vezérl

idémegtakaritassal és optimalis vezérlési viselkedéssel jar.
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3. Beépités

3.1 Mechanikus roégzités

Az eszkoz visszacsatol6 tengelyének
(pozicid-visszacsatolas) pontjan 1évé
nyilnak (1) a nyiljelek (2) kdzott kell
mozognia

3.1.2 A pozicional6 mérési és lizemi tartomanyai

A linearis miikodteték Gizemi tartomanya:
A linearis mukodteték Uzemi

. . . . (1) Mérési tartomany
tartomanya: Az lUzemi tartomanyon

N P . €D (2) Uzemi tartomany
belll a hasznalhaté sav legalabb 25° Ay
(javasolt érték: 40°). A hasznalhat6 .
savnak nem feltétlenll a hosszanti “ +135°

tengelyre szimmetrikusan kell futnia.

A forgd mikoddteték tizemi tartomanya:
A hasznalhat6 sav 90°, melynek teljes

egészében a mérési tartomanyon :

belil kell esnie, de nem feltétleniil a

hosszanti tengellyel szimmetrikusan - >
o g

kell futnia.

Megjegyzés

Beszereléskor gy6z6djon meg arrol,
hogy a miikddtetd mozgasa vagy
forgasszdge a visszajelzéshez
helyesen van kialakitva

-135°
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3.1.3 Felszerelés linearis Miikodtetékre

Linearis Mikodtetékre valo, az IEC 534 szerinti
felszereléshez (oldalso felszerelés a NAMUR el6irasai
szerint) az alabbi rogzitékészlet all rendelkezésre:

Csavar

Alatét

Roégzitékengyel

AW |IN|=

Kar vezetd csappal

(I6kethossz:

10-35 mm [0,39—1,38 hivelyk]
vagy

20-100 mm [0,79-3,94 hivelyk])

Alatétek

Csavarok

Alatétek

5
6
7  U-csavarok
8
9

Anyak

10 Csavarok

11 Rugds alatétek

12 Befogdlemezek

13 Vezet6sin

4, abra

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.1.4 Vezetosin rogzitése a Miikodteté6hoz

5. dbra

1. HUzza meg kézzel szorosra a csavarokat

2. csatlakoztassa a vezet8sint (1) és a befogolemezeket (2) a csavarokkal (4) és rugos alatétekkel (3) a miikodtetd
tengelyéhez.

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.1.5 Kar és kengyel rogzitése a pozicionaléra

6. abra

Megjegyzés
A pozicionalét rogzité menetes furatok és konzolfuratok a hasznalt mikodtetd tipusatol fliggnek. Valassza ki a
megfelelét, hogy biztositsa a nyomoécsap szabad mozgasat a nyomdcsap-vezetésben a szelep teljes 16keténél.

1. ROogzitse a kart (6) a pozicionald visszacsatolé tengelyéhez (5) (csak egy pozicidban régzithet6 a visszacsatold
tengely vagott alakja miatt).

2. Ellenérizze a nyiljelekkel (4), hogy a kar az tizemi tartomanyon (a nyilak k6zétt) mozog-e.
Huzza meg kézzel szorosan a csavart (7) a karon.

4. Tartsa ugy az el6készitett pozicionalét (még nem rogzitett rogzitékengyellel (3) ) a mikddtetén, hogy a kar
vezetd csapja bekeriljon a vezet&sinbe, és meghatarozza, a pozicionaldé mely menetfuratait kell a
régzitékengyelhez hasznalni.

5. Rogzitse a rogzitékengyelt (1), a csavarokkal (2), és alatétekkel (3) a pozicionalé burkolatan 1évé megfeleld
menetfuratokban.

Huzza meg a csavarokat a lehetd legegyenletesebben a linearitas érdekében.

Igazitsa a régzitékengyelt a hosszukas furathoz, hogy biztositsa az tizemi tartomany szimmetrikussagat.
Allitsa a szelepet a l6ket kdzepére, és igazitsa a kart vizszintesre (6. tétel, 6. abra).

Ezutan huzza meg a régzitécsavart (4. tétel, 7. abra) (a kar a nyiljelek k6z6tt mozog — 4. tétel, 6. abra).

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.1.6 Felszerelés rudazatra

1. Rogzitse a rogzitékengyelt (2) csavarral (4) és
alatéttel (3) a rudazathoz (1).

7. abra

3.1.7 Felszerelés oszlopra

1. Tartsa a rogzitékengyelt (3) az oszlopon (2) a
megfeleld helyzetben.

2. \Vezesse keresztll az U-csavarokat (1) az
oszlop (2) belsejétél a régzitékengyel furatain.

3. Helyezze fel az alatéteket (4) és az anyakat
v
5).
4. Huzza meg kézzel szorosra az anyakat.
®6w 6 0O Al be -
Allitsa be addig az ontottvas bilincsen vagy

oszlopbilincsen 1évé pozicionalé magassagat, amig
a kar vizszintes nem lesz (szemrevételezés alapjan)
a szelep fél I6keténél.

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.1.8 A pozicional6 0sszekotése

(1) Osszekotés novelése
/E\1 (2) Osszekotés csokkentése

9. dbra

A karon lévé skala a szelep killonbdzd I10kettartomanyainak 6sszekotési pontjait jelzi.

Mozgassa a csavart a vezet6csappal a kar hosszukas furatdban — igy allithatja be a szelep l6kettartomanyat a
poziciéérzékeld lizemi tartomanyara.

Az 6sszekotési pont befelé mozgatasa megndveli az érzékeld forgasszogét. Az sszekotési pont kifelé mozgatasa
csOkkenti az érzékeld forgasszogét.

Allitsa be a Mikédtetd Ioketét gy, hogy a leheté legnagyobb forgasszéget hasznalja fel (a kdzépsé pozicié kériil
szimmetrikusan) a poziciéérzékelén.

Alinedris Mlkodtetdk javasolt tartomanya: -28-28°
Minimalis sz6g: 25°

Megjegyzés A rogzitést kdvetden ellendrizze, hogy a pozicionalé a mérési tartomanyon belll mikodik-e.

3.1.9 A miikodtet6 csavar helyzete

A potenciométer karjat mozgaté mikdodtetd csavar rogzithetd allandéan magara a karra, illetve a szelepszarra. A
rogzitési modszertdl fliggben a szelep mozgasakor a miikddtetd csavar vagy korkords, vagy linearis mozgast végez
a potenciométer karjanak forgasi kdzéppontjahoz képest. Valassza ki a kivant csavarhelyzetet a HMI menlben az
optimalis linearizalas érdekében. Az alapértelmezett bedllitas a Mlkodtetécsavar karon

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.1.10 Miikodtetécsavarok a karon (hatulnézet)

@ ® ®

s 1 Potenciométer karja

MUkodtetd csavarok

|

Szelepszar

Seea -

Hajtomi rudazat

a| | |N

Pozicionald

10. abra

3.1.11 Mikodtetécsavarok a szelepen (hatulnézet)

@ @ ©
/

| 1 Potenciométer karja

—o

MUkodtetd csavarok

Szelepszar

Hajtomi rudazat

a|bh|w|N

Pozicionald

® @

11. abra

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.1.12 Rogzités forgd Miikodteton

Részben forgd Mikddtetdn valod, a VDI/VDE 3845 elbirasainak megfelel6 rogzitéshez az alabbi rogzitékészlet all
rendelkezésre:

iR
fg o

12. Abra: A rogzit6készlet 6sszetevoi

= Adapter (1) rugéval (5)

= Négy-négy M6 csavar (4), rugos alatétek (3) és alatétek (2) a régzitékengyel (6) pozicionaléhoz vald
régzitéséhez

= Négy M5 csavar (7), rugos alatétek (8) és alatétek (9) a rogzitékapocs Mikddtetéhdz valo rogzitéséhez

Sziikséges szerszamok:
= Csavarkulcs, 8/10 méret

= Imbuszkulcs, 3-as méret

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.1.13 Az adapter rogzitése a pozicionaldra

1
2,
3

4.

® @0

Hatarozza meg a rogzitési helyzetet (parhuzamos a miikddtetére, vagy 90°-os szégben).
Szamitsa ki a miikddtet6 forgasiranyat (bal vagy jobb).
Mozgassa a részben forgé mikodtetét a kezdd helyzetbe.

Végezzen elbdllitast a visszajelz6 tengelyen.

Annak biztositasa érdekében, hogy a pozicionalé az lGzemi tartomanyon bellil miikédjon (lasd a 14. oldalon az
Altalanos részét), figyelembe kell venni a miikédtetd régzitési helyét, valamint alaphelyzetét és forgasiranyat az
adapter tengelyen (1) Iévd helyzetének megallapitasa soran. Ebbél a célbdl a visszajelz tengely beallithatéd kézzel,
igy az adapter (3) a helyes helyzetben rogzithet6.

5. Helyezze az adaptert a visszajelzé tengelyen a megfelel6 helyzetbe, és rogzitse a menetes csapokkal (2). Az
egyik menetes csapot a visszajelzd tengely lapos oldalan kell régziteni.
SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
spira)( e
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3.1.14 A rogzitokengyel felcsavarozasa a pozicionaléra

(1) Rogzitékengyel

14. abra

3.1.15 A pozicionalé felcsavarozasa a miikodtetore

Megjegyzés

A rogzitést kdvetden ellenérizze, hogy a mikodtetd izemi
tartomanya megfelel-e a pozicionalé mérési tartomanyanak
—lasd a 14. oldalon az Altalanos részt.

15. abra

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.2 Elektromos csatlakozasok

3.2.1 Az SP7-10 pozicional6 vezérléegységének elektromos csatlakozasa

@ 1. hatar 2. hatar

| |
[41]42]43] [51]52]53]

1 | 1
i i i
Al DI DO i Swz2 Swi AO i ) i )

[ i I R I O Y i 1. hatér
i ! D !
1 I 1
| L |

| i [T T [T i [T i [T I

+11]-12[+81]-82[+83]-84] ! [+51]-52]+a1]-42] [+31]-32] '+ [1f2[3[ | ![+51]-52]  [r41]-42]

] 1 ]

16. abra

Alapeszkoz
Opciok

SP7-10 tavoli érzékeld csatlakozas/tavoli pozicidérzékeld (csak az SP7-10 vezéribegység valtozatnal)

o 0 w >

Opcidk, hatarérték-figyeld kozelségkapcsolokkal vagy mikrokapcsoldkkal (az SP7-10 vezérl6egység valtozatnal
nem)

Sorkapocs Funkcié/megjegyzések

+11/-12 Analég bemenet

+81/-82 Binaris bemenet DI

+83/-84 Binaris kimenet DO2

+51/-52 Digitalis visszacsatolas SW1 (opcionalis modul)

+41/-42 Digitalis visszacsatolas SW2 (opcionalis modul)

+31/-32 Analég visszacsatolas AO (opcionalis modul)

1/2/3 SP7-10 tavoli érzékeld (csak az SP7-10 tavoli érzékeld és a tavoli pozicidérzékel6hdz valé SP7-10 opcidknal)
+51/-52 Végallaskapcsold 1. hatar kdzelségkapcsoléval (opcionalis)

+41/-42 Végallaskapcsold 2. hatar kdzelségkapcsoloval (opcionélis)

41/42/43 Végallaskapcsold 1. hatar mikrokapcsoloval (opcionalis)

51/52/53 Végallaskapcsold 2. hatar mikrokapcsoloval (opcionalis)

Megjegyzés

Az SP7-10 végallaskapcsolok gyanant tartalmazhat kézelségkapcsoldkat vagy mikrokapcsoldkat. A két valtozatot
nem lehet kombinalni. Az SP7-10 tavoli érzékelével rendelkezd SP7-10 vezériegység esetén a végallaskapcsolok
az SP7-10 tavoli érzékelbben talalhatok.

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.2.2 Az SP7-10 tavoli érzékel6 elektromos csatlakozasa

®
® |

‘|1|2l3I | EHH

[+51]-52[+41]-42] . [41[42]43][51]52]53]

®

17. abra

A Alapeszkoz

B  Opcidk

1 Poziciéérzékeld

2 Hatarérték-figyeld kozelségkapcsoldkkal (opcionalis)

3  Hatarérték-figyel6 mikrokapcsoldkkal (opcionalis)

3.2.3 Be- és kimenetek csatlakozasai

Sorkapocs Funkcié/megjegyzések

1/2/3 SP7-10 vezérléegység

+51/-52 Kozelségkapcsolok 1. hatar (opcionalis)
+41/-42 Kozelségkapcsolok 2. hatar (opcionalis)
41/42/43 Mikrokapcsolok 1. hatar (opcionalis)
51/52/53 Mikrokapcsoldk 2. hatar (opcionalis)
Megjegyzés

Az SP7-10 tavoli érzékeld végallaskapcsolok gyanant tartalmazhat kdzelségkapcsoldkat vagy mikrokapcsolokat. A
két véltozatot nem lehet kombinalni.

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.3 Elektromos csatlakozasok
3.3.1 Az SP7-11/12 pozicional6 vezérléegységének elektromos csatlakozasa

T

® *

I
' Limnit 1 Limit 2 - .
| ‘ | Limit 1 Limit 2
1
1
!
I
I
!

[41]42]43] [51]52]53] [+51]-52]  [+41]-42

[ 1

17. abra

A Alapeszkoz

B  Opciok, digitalis visszajelzés kozelségkapcsoldkkal vagy mikrokapcsolokkal

Sorkapocs Funkcié/megjegyzések

+11/-12 Fieldbus, buszcsatlakozas

+51/-52 Digitalis visszacsatolas 1. hatar kdzelségkapcsoldval (opcionalis)
+41/-42 Digitalis visszacsatolas 2. hatar kdzelségkapcsoléval (opcionalis)
41/42/43 Digitélis visszacsatolas 1. hatar mikrokapcsoléval (opcionalis)
51/52/53 Digitalis visszacsatolas 2. hatar mikrokapcsoldval (opcionalis)

Megjegyzés: Az SP7-1/11/12 végallaskapcsolok gyanant tartalmazhat kozelségkapcsolokat vagy
mikrokapcsoldkat. A két valtozatot nem lehet kombinalni.

3.3.2 Be- és kimenetek elektromos adatai (SP7-10)

3.3.2.1 Analég bemenet - 4-20 mA vagy 4-20 mA HART beallitasi pont jele
Sorkapcsok +11/-12

Névleges lizemi tartomany 4-20 mA

Felosztott tartomany-konfiguracié  Valaszthato; a névleges tartomany 20-100 %-a

Maximalis bemeneti aram 50 mA
Minimalis bemeneti aram 3,6mA
Terhelés 9,7V @ 20 mA
Impedancia @ 20 mA 485 Q

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.3.2.2 Digitalis bemenet

Konfiguralhaté bemenet az alabbi funkciokhoz: =  Nincs funkcio

= Mozgas 0%-ra

= Mozgas 100%-ra

= El6z6 pozicié megtartasa

= Helyi konfiguracio blokkolasa

= Helyi konfiguracié és miikddés blokkolasa

= Minden hozzaférés blokkolasa (helyi és szamitégépen keresztiil)

Sorkapcsok +81/-82
Tapfesziiltség 12-30 VDC
Bemenet ,logikai 0” 0-5VDC
Bemenet ,logikai 1” 11-30 VDC

Be-/kimeneti aram

Maximalisan 4 mA

3.3.2.3 Binaris kimenet DO

Sorkapcsok

+83/-84

Tapfesziiltség

5-11 VDC (vezérléaramkér a NAMUR el6irasainak megfelel6en)

Kimenet ,logikai 0”

>0,35mA-<12mA

Kimenet ,logikai 1”

>1,2mA

Mikodés

Beallithatd (,logikai 0” vagy ,logikai 17)

3.3.2.4 Opcidk Analoég visszacsatolasi modul AO*
A pozicionalo6tdl érkezé jel nélkdl (pl. ,nincs tap” vagy ,inicializalas”), a kimenet > 20 mA értékd (riasztasi szint)

lesz.
Sorkapcsok +31/-32
Jeltartomany 4-20 mA tartomanyban konfiguralhaté

Tapfesziltség

11-30 VDC

Jellemzd

Konfiguralhaté (4—20 mA vagy 20—4 mA)

Eltérés

<1%

3.3.2.5 Digitalis visszacsatolasi modul SW1, SW2*
Két szoftveres kapcsol6 a binaris pozicié-visszacsatolashoz (a pozicié 0% és 100% kozti tartomanyban allithatd,
a tartomanyok nem lehetnek atfedésben)

Sorkapcsok +41/-42, +51/-52

Tapfesziiltség 5—-11 VDC (vezérléaramkor a NAMUR el6irasainak megfelel6en)
Kimenet ,logikai 0” <1,2mA

Kimenet ,logikai 1” >1,2mA

Mikodés

Beallithatd (,logikai 0” vagy ,logikai 17)

*Az analog visszajelzés és a digitalis visszajelzés opcid specialis helyekkel rendelkezik, és egyltt hasznalhato

IM-P706-02-HU CTLS 5-6s kiadas
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3.3.2.6 Opcié Mechanikus digitalis visszajelzés opcié
Két kdzelségkapcsold vagy két mikrokapcsold biztositja a szelep miikddtetdjének pozicidjanak fliggetlen jelzését.
A beallitasi pontok 0 és 100% kozott allithatdak

Mechanikus digitalis visszajelzés kozelségkapcsolokkal 1. hatar, 2. hatar*

Sorkapcsok +41/-42, +51/-52

Tapfesziiltség 5-11 VDC (vezérléaramkér a NAMUR el6irasainak megfelel6en)

Muvelet iranya Fémcimke a kdzelben Fémcimke a kdzelségkapcsolon kivil
Tipus: SJ2-SN (NC; log 1) <12mA >2,1mA

Mechanikus digitalis visszajelzés 24 V-os mikrokapcsolékkal; 1. hatarérték, 2. hatarérték **

Sorkapcsok +41/-42, +51/-52
Tapfesziiltség Maximum 24 VAC/DC
Jelenlegi mindsités maximum 2 A
Erintkezofeliilet 10 um arany (Au)

**Mechanikus visszajelzés csak mechanikus helyzetjelzével lehetséges ("20" tipusu haz)

Megjegyzés: Mechanikus visszajelzés csak kdzelségkapcsolokkal vagy 24 V-os mikrokapcsolokkal lehetséges;
mindkettével nem.

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.3.2.7 Elektromos adatok robbanasveszélyes teriileteken torténé hasznalatra (csak Ex tanusitott tipusok)
Kizarolag tanusitott, gyujtészikramentes aramkoérhoz valo csatlakoztatashoz

Ui=30V Ci=6,6nnF

Jel dramkor (+11/-12) li=320 mA Li = elhanyagolhatéan kicsi
Pi=11W
Ui=30V Ci=145nF

Binaris bemenet DI (+81/-82) li=320 mA Li = elhanyagolhatdan kicsi
Pi=11W
Ui=30V Ci=145nF

Binaris kimenet DO (+83/-84) li=320 mA Li = elhanyagolhatéan kicsi
Pi = 500mW

Mechanikus digitélis visszajelzés (kézelségkapcsolo) Ui=16V Ci=60nF

(1. hatarérték: +51/-52, 2. hatarérték: +41/-42) li = 25 mA Li= 100 uH

Lasd az Ex tanusitvanyt PTB 00 ATEX 2049 X Pi = 64 mW
Ui=30V Ci=3,7nF

s s e ) g
Pi =250 mW
Ui=30V Ci=6,6nnF

Beépitheté modul analdg visszacsatolashoz (+31/-32) li=320 mA Li = elhanyagolhatéan kicsi
Pi=11W
uo=54V L0=5mH
10=74mA C0=2pF

retlel taveracielovel PO = 100 mW Ex b védelem IIB
Ci = elhanyagolhatdan kicsi L0=5mH
Li = elhanyagolhatdan kicsi C0=2pF

Helyi kommunikacios felllet (LCI)

Kizarélag ABB LCI adapterrel (Um < 30 Vdc), veszélyes terlileten kiviil,
programozdeszkdzhdz torténd csatlakoztatashoz

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.3.3 Be- és kimenetek elektromos adatai (SP7-11)

3.3.3.1 Fieldbus kommunikacio

PROFIBUS PA

Sorkapcsok +11/-12

Tapfesziltség 9-32 Vdc (tapellatas a PA buszrol)
Maximalis fesziltség 35VDC

Bemeneti aram 10,5 mA

Aram hiba esetén 15 mA (10,5 mA + 4,5 mA)

3.3.3.2 Opcionalis mechanikus digitalis visszajelzés
Két kdzelségkapcsold vagy két mikrokapcsold biztositja a szelep miikddtetdjének pozicidjanak fliggetlen jelzését.
A beallitasi pontok 0 és 100% kozott allithatoak

3.3.3.3 Digitalis visszajelzés kozelségkapcsolékkal 1. hatarérték, 2. hatarérték**

Sorkapcsok +51/-52 (1. hatarérték), +41/-42, (2. hatarérték)

Tapfesziiltség 5—-11 VDC (vezérl6aramkor a NAMUR el6irasainak megfeleléen)

Muvelet iranya Fémcimke a kdzelben Fémcimke a kdzelségkapcsoldn kivil
Tipus: SJ2-SN (NC; log 1) >2,1mA <1,2mA

3.3.3.4 Mechanikus digitalis visszajelzés 24 V-os mikrokapcsolokkal; 1. hatarérték, 2. hatarérték **

Sorkapcsok 41/42/43 (1. hatarérték), 51/52/53 (2. hatarérték)
Tapfesziiltség Maximum 24 VAC/DC

Névleges aramerdsség maximum 2 A

Erintkezofelillet 10 um arany (Au)

**Mechanikus visszajelzés csak mechanikus helyzetjelz&vel lehetséges ("20" tipusu haz)
Megjegyzés: Mechanikus visszajelzés csak kdzelségkapcsoldkkal vagy 24 V-os mikrokapcsoldkkal lehetséges;

mindkettével nem.
3.3.3.5 Elektromos adatok robbanasveszélyes teriileteken torténé hasznalatra (csak Ex tanusitott tipusok)

A gyujtészikramentes Ex i 1IC védelemhez FISCO tanusitvannyal rendelkez6 tapegységet, sorompét vagy lineéris
karakterisztikaju tapegységet kell hasznalni a kévetkezé maximalis értékekkel:

Ui=24Vv Ci=<5,0nF
Jel aramkor (+11/-12) li=250 mA Li=<10 pH

Pi=12W

Ui=16V Ci=60nF
Mechankus dle sz Czotalarcssd) -3 na L= o0

Pi =64 mW

Kozelségkapcsolo6: Pepperl+Fuchs SJ2-SN
Lasd az Ex tanusitvanyt PTB 00 ATEX 2049 X

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.3.4 Be- és kimenetek elektromos adatai (SP7-12)

3.3.4.1 Fieldbus kommunikacio

Foundation Fieldbus

Sorkapcsok +11/-12

Tapfesziltség 9-32 Vdc (tapfesziltség a Fieldbusrdl)
Maximalis fesziltség 35VDC

Bemeneti aram 11,5 mA

Aram hiba esetén 15 mA (11,5 mA + 3,5 mA)

3.3.4.2 Opcionalis mechanikus digitalis visszajelzés
Két kdzelségkapcsold vagy két mikrokapcsold biztositja a szelep miikddtetdjének pozicidjanak fliggetlen jelzését.
A beallitasi pontok 0 és 100% kozott allithatoak

3.3.4.3 Mechanikus digitalis visszajelzés kozelségkapcsoldokkal 1. hatarérték, 2. hatarérték**

Sorkapcsok +51/-52 (1. hatarérték), +41/-42, (2. hatarérték)

Tapfesziiltség 5-11 VDC (vezérl6aramkor a NAMUR elSirdsainak megfeleléen)

Mavelet iranya Fémcimke a kdzelben Fémcimke a kdzelségkapcsoldn kivil
Tipus: SJ2-SN (NC; log 1) >2,1mA <1,2mA

3.3.4.4 Mechanikus digitalis visszajelzés 24 V-os mikrokapcsolokkal; 1. hatarérték, 2. hatarérték **

Sorkapcsok 41/42/43 (1. hatarérték), 51/52/53 (2. hatarérték)
Tapfesziiltség Maximum 24 VAC/DC

Névleges aramerdsség maximum 2 A

Erintkezofeliilet 10 um arany (Au)

**Mechanikus visszajelzés csak mechanikus helyzetjelz&vel lehetséges (20-as tipusu haz)
Megjegyzés: Mechanikus visszajelzés csak kozelségkapcsolokkal vagy 24 V-os mikrokapcsolokkal lehetséges;
mindkettével nem.

3.3.4.5 Elektromos adatok robbanasveszélyes teriileteken torténé hasznalatra (csak Ex tanusitott tipusok)
A gyujtészikramentes Ex i [IC védelemhez FISCO tanusitvannyal rendelkezd tapegységet, sorompét vagy linearis
karakterisztikaju tapegységet kell hasznalni a kdvetkezé maximalis értékekkel:

Ui=24V Ci=<5,0nF
Jel aramkor (+11/-12) li=250 mA Li=<10puH

Pi=12W

ui=16V Ci=60nF
ek Sotle st (2talancso) =5 oo

Pi =64 mW

Kozelségkapcsolo: Pepperl+Fuchs SJ2-SN

Lasd az Ex tanusitvanyt PTB 00 ATEX 2049 X
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3.4 Az eszkoz csatlakoztatasa

1
i (@)
1
1
]
©9 -
]
| 1 @
_____ Q. @ _ S
18. abra
1 Kabel-ttmszelence
2 Vakdugo
3 Opcionalis modulok végzédései
4  Végzddés-rogzitékészlet digitalis visszacsatolashoz
5 Alapegység végzddései
2 menetes furat %" 14 NPT vagy M20 x 1,5 talalhat6 a burkolat bal oldalan a kabelek burkolatba valé
bevezetéséhez. Az egyik furatnal kabel-tdmszelence talalhato, a masiknal pedig vakdugo.
Megjegyzés
A csatlakozo6 Sorkapcsok zarva keriilnek kiszallitasra, és a huzal behelyezése el6tt ki kell csavarozni 6ket.
1. Csupaszitsa le a huzalokat kb. 6 mm (0,24 hivelyk) hosszusagban.
2. Csatlakoztassa a huzalokat a csatlakozd sorkapcsokhoz a csatlakozasi rajznak megfeleléen.
SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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3.4.1 Huzal keresztmetszeti teriiletei

Alapeszkoz — elektromos csatlakozasok

4-20 mA bemenet Csavarvégzddések max. 2,5 mm? (AWG14)
Opciok Csavarvégzédések max. 1,0 mm? (AWG18)
Keresztmetszet

Merev/hajlékony huzalok 0,14-2,5 mm? (AWG26-AWG14)
Hajlékony huzal érvéghuvellyel 0,25-2,5 mm? (AWG23-AWG14)
Hajlékony huzal érvéghivellyel, mianyag rész nélkal 0,25-1,5 mm? (AWG23-AWG17)
Hajlékony huzal érvéghuvellyel, mianyag résszel 0,14-0,75 mm? (AWG26—-AWG20)

Toébbhuzalos csatlakozasi kapacitas (két huzal ugyanazzal a keresztmetszettel)

Merev/hajlékony huzalok 0,14-0,75 mm? (AWG26-AWG20)
Hajlékony huzal érvéghivellyel, mianyag rész nélkal 0,25-0,75 mm? (AWG23-AWG20)
Hajlékony huzal érvéghuvellyel, mianyag résszel 0,5-1,5 mm2 (AWG21-AWG17)

3.4.2 Opcionalis modulok

Keresztmetszet

Merev/hajlékony huzalok 0,14-1,5 mm? (AWG26-AWG17)
Hajlékony huzal érvéghivellyel, miianyag rész nélkal 0,25-1,5 mm? (AWG23-AWG17)
Hajlékony huzal érvéghivellyel, mianyag résszel 0,25-1,5 mm? (AWG23-AWG17)

Tobbhuzalos csatlakozasi kapacitas (két huzal ugyanazzal a keresztmetszettel)

Merev/hajlékony huzalok 0,14-0,75 mm? (AWG26-AWG20)
Hajlékony huzal érvéghuvellyel, mianyag rész nélkiil 0,25-0,5 mm? (AWG23-AWG22)
Hajlékony huzal érvéghivellyel, miianyag résszel 0,5-1 mm?2 (AWG21-AWG18)

Végallaskapcsolo kozelségkapcsoldkkal vagy 24 V-os mikrokapcsolékkal

Merev huzal 0,14-1,5 mm? (AWG26-AWG17)
Hajlékony huzal 0,14-1,0 mm? (AWG26-AWG18)
Hajlékony huzal érvéghivellyel, mianyag rész nélkal 0,25-0,5 mm? (AWG23-AWG22)
Hajlékony huzal érvéghuvellyel, mianyag résszel 0,25-0,5 mm? (AWG23-AWG22)
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3.5 Az eszkoz csatlakoztatasa — SP7-10 vezérléegység SP7-10

2
3
4

tavoli érzékelovel

SP7-10 vezérléegység SP7-10 tavoli érzékeld

19. abra

SP7-10 tavoli érzékel6 végzédései
Végzédés-rogzitékészlet digitalis visszacsatolashoz
EMC kabel-tdomszelence

Arnyékolt csatlakozokabel

Az SP7-10 tavoli érzékelével rendelkezé SP7-10 vezérldegység kialakitasa esetén az dsszetevdk két burkolatban
talalhatok, melyek egyittesen alkotnak egyetlen 6sszehangolt egységet.

Az 1. burkolat (SP7-10 vezérl6egység) tartalmazza az elektronikat és a pneumatikat az alabbi opcidkkal egyutt
(adott esetben):

Analog pozicio-visszacsatolas

Digitalis pozici6-visszacsatolas

A 2. burkolat (SP7-10 tavoli érzékeld) tartalmazza a pozicioérzékel6t, és alkalmas a linearis vagy részben forgd
Mukodtetdkre valo rogzitésre.

32
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A megrendelt kiépitéstdl fliggéen az alabbi opcidk lehetnek felszerelve.

Optikai pozicidjelzé

Mechanikus visszacsatol6 érintkez6k kdzelségkapcsolokként vagy mikrokapcsolokként kialakitva.

Csatlakoztassa a pozicionalét (SP7-10 vezérl6egység, 1. burkolat) és a tavoli poziciéérzékel6t (SP7-10 tavoli
érzékeld, 2. burkolat) a lenti utasitasok betartasaval:

Az érzékeld és az elektronika egymashoz van illesztve. Gy6z6djon meg arrol, hogy kizarélag megegyezd
sorozatszamu eszkdzoket csatlakoztat egymashoz.

A csatlakozashoz legfelijebb 10 m-es (33 lab) arnyékolt, haromeres kabelt kell hasznalni.

Vezesse be a kabelt a végzédésrekeszbe az EMC kabel-tomszelencéken (rendeléskor opcionalis) keresztiil.
Gy6z8djon meg arrol, hogy az arnyékolas az EMC kabel-tdmszelencékben megfeleléen rogzitve van.

Csatlakoztassa a kabeleket az elektromos csatlakozasoknak megfeleléen, és hizza meg kézzel szorosan a
sorkapcsok csavarijait.

Az SP7-10 vezérlbegység és az opciondlis modulok elektromos csatlakozasanak leirasa a 24. oldalon a
Pozicional6/SP7-10 vezérl6egység elektromos csatlakozasa részben talalhatd.

Ha az SP7-10 vezérl6egység szigetelt médon van rogzitve, akkor a burkolatot foldelni kell (az SP7-10
vezérléegység és az SP7-10 tavoli érzékel6 burkolatat ugyanazzal az elektromos potenciallal), mert kiilonben
vezérlési eltérések jelentkezhetnek az analdg pozicié-visszacsatolashoz képest.

A huzalvégeken hasznaljon érvéghiivelyt a csatlakoztataskor.
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3.6 Az eszkoz csatlakoztatasa — SP7-10 vezérléegység tavoli
pozicioérzékel6hoz

20. abra

1 Atavoli pozici6érzékeld végzédései
Tavoli poziciéérzékeld

EMC kabel-tomszelence

A W N

Arnyékolt csatlakozokabel
Mivel az SP7-10 tavoli poziciéérzékel6khdz készilt, a pozicionaldt pozicidérzékeld nélkil szallitjuk.

Az SP7-10 vezérl6egység tartalmazza az elektronikat és a pneumatikat az alabbi opciokkal egyiitt (adott esetben):
= Analdg pozicié-visszacsatolas

= Digitalis pozicio-visszacsatolas

Barmilyen pozicioérzékeld (4—30 kQ, 4-18 kQ vonalszakadas-észleléssel) csatlakoztathato.

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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Csatlakoztassa a pozicionalot (SP7-10 vezérl6egység) és a tavoli pozicidérzékel6t a lenti utasitasok betartasaval:

A csatlakozashoz legfeljebb 10 m-es (33 lab) arnyékolt, haromeres kabelt kell hasznalni.

Vezesse be a kabelt a végzédésrekeszbe az EMC kabel-tdémszelencéken (rendeléskor opcionalis) keresztul.
Gy6z6djon meg arrdl, hogy az arnyékolas az EMC kabel-tdmszelencékben megfeleléen rogzitve van.

Csatlakoztassa a kabeleket az elektromos csatlakozasoknak megfeleléen, és hizza meg kézzel szorosan a
sorkapcsok csavarijait.

Az SP7-10 vezérl6egység és az opcionalis modulok elektromos csatlakozasanak leirdsa a 24. oldalon a
Pozicional6/SP7-10 vezérléegység elektromos csatlakozasa részben talalhato.

Ha az SP7-10 vezérl6egység szigetelt médon van rogzitve, akkor a burkolatot féldelni kell (az SP7-10
vezérléegység és az SP7-10 tavoli érzékel6 burkolatat ugyanazzal az elektromos potenciallal), mert kiilénben
vezérlési eltérések jelentkezhetnek az analdg pozicio-visszacsatolashoz képest.

A huzalvégeken hasznaljon érvéghiivelyt a csatlakoztataskor.
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3.7 Pneumatikus csatlakozasok

Megjegyzés
A pozicionalét kizaroélag olyan miszerlevegével szabad ellatni, amely olajtdl, viztdl és portdl mentes.
A tisztasagnak és az olajtartalomnak meg kell felelnie a Class 3:3:3-nak az ISO 8573-1 alapjan.

Megjegyzés
Az 6sszetevok sériilése.
Alevegbcsdvon és a pozicionaldn [évé szennyez6dés karosithatja az 6sszetevoket.

= Acs6 csatlakoztatasa el6tt ki kell fvatni bel6le a port, a forgacsot és az egyéb szennyezddés-részecskéket.
A 6 bar (90 psi) fol6tti nyomas kart tehet a pozicionaléban és a Mikddtetében.

= Intézkedni kell (pl. nyomascsokkentd alkalmazasaval) annak érdekében, hogy a nyomas még hiba esetén se
novekedjen 6 bar (90 psi)* folé.

Tajékoztatas a rugovisszatértitéses szerkezetii kettés miikodésii Mikodtetokrol

Arugovisszatéritéses szerkezetl kettés mikddési Mikddtets a rugdk miikddése soran a taplevegdé nyomasértékét
jelentésen meghaladd nyomas keletkezhet a rugdkkal szemben 1évé kamraban.

Ett6l karosodhat a pozicionalo, és karosan hathat a mikodtetd vezérlésére.

Ennek bekdvetkeztét megel6zendd javasoljuk a rugd nélkiili kamra és a taplevegd kozott nyomaskiegyenlité szelep
beszerelését az ilyen alkalmazasoknal. Ez lehet6vé teszi a megndvekedett nyomas visszajuttatasat a levegébemeneti
vezetékbe.

Az ellen6rzé szelep nyitasi nyomasa legyen < 250 mbar (< 3,6 psi).

(1)ouT 2

g; I?\IUT 1 Jeldlés Csbcsatlakozas
= IN Taplevegd, nyomas
5 « —E— @ 1,4—6 bar (20-90 psi)

OouT1 A MUkodtetd felé iranyuld kimeneti nyomas

(@)
; A\ f—— A miikodtet6 felé iranyuld kimeneti nyomas (2).
Q @ || @ OUTZ (- catlakozas a kettds miikédési mikodtetdvel)
o

21. dbra

Csatlakoztassa a cs6écsatlakozasokat a megadottak szerint, figyelembe véve az alabbiakat:

= Minden pneumatikus cs6csatlakozas a pozicionald jobb oldalan talalhaté. 74" 18 NPT menetes furatok talalhaték
a pneumatikus csatlakozasok szamara. A pozicionald a rendelkezésre allé menetes furatoknak megfeleléen
van cimkézve.

= Javasoljuk, hogy hasznaljon 12 x 1,75 mm méreti csovet.

= A mikodtetéerd alkalmazasahoz szikséges taplevegényomast be kell allitani a miikddtetében [évé kimeneti
nyomasnak megfeleléen. A pozicional6 lizemi tartomanya 1,4—6 bar (20-90 psi).
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3.7.1 Pneumatikus csatlakozasok — levegéellatas

Miiszerleveg6*

Maximalis részecskeméret: 5 um

Tisztasag Maximalis részecskes(irliség: 5 mg/m?
Olajtartalom Maximalis koncentracié 1 mg/m?
Nyomas harmatpontja 10 K az Gzemi h6mérséklet alatt
Tapnyomas* Normal kialakitas: )

1,4—6 bar (20-90 psi)
Leveg6fogyasztas*** < 0,03 kg/h/0,015 Nft*/min

Olajtdl, viztél és portdl mentes a DIN/ISO 8573-1 el6irasainak megfeleléen. Szennyez6dés- és olajtartalom a
Class 3:3:3-nak megfelel6en

** Ne lépje tul a Mikodteté maximalis kimeneti nyomasat

***  Atapnyomastdl fliggetlen

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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4. Uzembe helyezés

A kezel6knek a pozicionalé lizembe helyezésekor fiilvédét kell viselniiik

Megjegyzés: Az adattablan feltiintetett elektromos tapellatast és taplevegényomast az iizembe helyezéskor
be kell tartani.

Vigyazat

A helytelen paraméterértékek sérilésveszélyt okoznak!

A helytelen paraméterértékek miatt a szelep varatlanul megmozdulhat. Ez feldolgozasi hibakhoz és sérlilésekhez
vezethet.

= Akorabban mas helyen hasznalt pozicionald ismételt izembe helyezése el6tt mindig allitsa vissza az eszkdzt
a gyari beallitasokra.

= Soha ne inditsa el az automatikus beallitast a gyari beallitasok visszaallitasa el6tt.

4.1 A pozicional6 lizembe helyezése

1. Nyissa ki a pneumatikus tapellatast.

2. Kapcsolja be az elektromos tapellatast, és taplalja be a beallitott jelet (4—20 mA).
3. A mechanikus rogzités ellenérzése:

= Tartsalenyomva a MODE gombot, kdzben nyomja meg addig az ARROW UP vagy ARROW DOWN gombot,
amig meg nem jelenik az 1.3 tzemmod (kézi bedllitas a mérési tartomanyban). Engedje el a MODE gombot.

= Nyomja meg az ARROW UP vagy ARROW DOWN gombot a miikddtetd mechanikai véghelyzetbe
mozgatasahoz; ellendrizze a véghelyzeteket; a forgasszdg fokban jelenik meg; nagy sebességli médhoz
nyomja meg egyszerre az ARROW UP és ARROW DOWN gombokat.

Megjegyzés: A kézi beallitashoz lasd az IM-S51-07 paraméterezési dokumentumot.

4.2 Javasolt forgasszogtartomany

Linearis mikodteték -28-28°
Forgé miikodteték -57-57°
Minimalis sz6g 25°

4. Végezze el a normal automatikus beallitast a normal automatikus beallitdsnak megfeleléen.

Ezzel a pozicionald (izembe helyezése elkésziilt, és az eszkdz miikodésre készen all.
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4.3 Uzemmoédok

Valasztas a mikodési szintrél

1.
2,

Tartsa nyomva a MODE gombot.

a kivalasztott Gzemmaod.

Engedje el a MODE gombot.

Nyomja meg, majd gyorsan engedje el az ARROW UP gombot olyan gyakran, ahogy sziikséges. Megjelenik

A pozicié %-ban vagy forgasszdgkeént jelenik meg.

Uzemméd Médjelzé Pozici6jelzd
) s N
1.0 15 “ L L I
Vezérlési mod* a (RN (&) LA
vezérl6paraméterek kiigazitasaval T T AT TTON
(adaptiv vezérlés) = RI__I:'_LJFIJ L Ijl_l_'u_ ILLIN
T ) s N
1.1 (| . [ L I
Vezérlési mod* a . (@) LA
vezérl6paraméterek kiigazitasa T TV ACTTTON
neélkll (adaptiv vezérlés) LTS T LA L Ijl_l_'u_ ILLIN
1.2 —
Kézi beallitas** az lzemi 1 ; (g a R
tartomanyban. L g by NR N
Allitsa be*** az ARROW UP vagy MH,\ I lFll B\ ’:II—IL_TTTI_II\I
ARROW DOWN segitségével AN T [ W
1.3 —_—
Kézi beadllitas** a mérési [ Jom | _lCcmn
tartomanyban. | L
Allitsa be*** az ARROW UP vagy MOIN | N N\ ove Ore
ARROW DOWN segitségével I IHI \I_EIEI \IE _'|EI \I_'|_p|_|J

ok

Mivel az 1.0 lzemmdédban az énoptimalizalas tobb tényezé&tél figg a kiigazitassal végzett vezérlési miikddésnél,
hosszabb ideig helytelen beallitasok jelenhetnek meg.

Pozicionalas nem aktiv.

*** A nagy sebességli médhoz nyomja meg egyszerre az ARROW UP és ARROW DOWN gombokat.
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4.4 Normal automatikus beallitas
Megjegyzés: A normal automatikus beadllitas nem mindig eredményez optimalis vezérlési feltételeket.

Normal automatikus bedllitas linearis miikodtetok esetén*

1. Tartsa lenyomva a MODE gombot, amig meg nem jelenik az ADJ_LIN.

2. Tartsa lenyomva a MODE gombot, amig véget nem ér véget a visszaszamlalas.
3. Engedje el az MODE gombot — ezzel elindul az automatikus bedllitas.

Normal automatikus beallitas forgé miikodtetok esetén*

1. Tartsa lenyomva az ENTER gombot, amig meg nem jelenik az ADJ_ROT.

2. Tartsa lenyomva a ENTER gombot, amig véget nem ér véget a visszaszamlalas.
3. Engedje el az ENTER gombot — ezzel elindul az automatikus beallitas.

Ha az automatikus beallitas sikeres, a paramétereket a rendszer automatikusan tarolja, és a pozicional6 visszaall
az 1.1 tzemmddra.

Ha az automatikus beallitas soran hiba torténik, a folyamat hibatizenettel megszakad.

Ha hiba torténik, végezze el az alabbi Iépéseket:

1. Tartsa lenyomva az ARROW UP vagy ARROW DOWN gombot kérilbelll harom masodpercig.

Az egység 1.3 lzemmoddba (kézi beallitas a mérési tartomanyban) kapcsol.

2. Ellenérizze, hogy a mechanikus régzités megfelel-e a 14. oldalon Iévé Mechanikus régzités részben leirtaknak,
majd ismételje meg a normal automatikus beallitast.

* A rendszer automatikusan meghatarozza és menti a nulla poziciét normal automatikus beallitas soran, linearis
Mikddtetéknél az 6ramutaté jarasaval ellentétes (CTCLOCKW), forgd Miikddtetéknél pedig az 6ramutaté jarasaval
megegyez6 iranyban (CLOCKW).
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4.5 Belizemelés — SP7-11/12

A pozicionalé Uzembe helyezése:
1. Nyissa ki a pneumatikus tapellatast.
2. Csatlakoztassa a Fieldbust vagy a tapegységet a buszcsatlakozasokhoz.

Ekkor az alabbi lathato a kijelzén:

. alah
@) AT

REMOT

3. A mechanikus rogzités ellenérzése:

= Tartsa lenyomva a MODE és az ENTER gombokat; amint a visszaszamlalas 3-tol 0-ig ért, engedje el a MODE
és az ENTER gombokat. Az eszkdz atvalt az n miikodési szintre 1.x lzemmaodban.

= Tartsa lenyomva a MODE és ENTER gombot, k6zben nyomja meg addig az UP vagy DOWN gombot, amig
meg nem jelenik az 1.3 tzemmdd (kézi beadllitas a mérési tartomanyban). Engedje el a MODE gombot.

= Nyomja meg az UP vagy DOWN gombot a miikddteté mechanikai véghelyzetbe mozgatasahoz; ellenérizze a
véghelyzeteket; a forgasszog fokban jelenik meg; nagy sebességii médhoz nyomja meg egyszerre az UP és
DOWN gombokat.

Javasolt forgasszogtartomany

Linearis mikodtetdk -28-28°
Forgd miikodtetSk -57-57°
Minimalis sz6g 25°

4. Lépjen vissza a busz szintjére:

= Tartsa lenyomva a MODE és az ENTER gombokat; amint a visszaszamlalas 3-tol 0-ig ért, engedje el a MODE
és az ENTER gombokat.

Ekkor az alabbi lathato a kijelzén:

. alah
@) RAT R

REMOT

5. Végezze el a normal automatikus beallitast a normal automatikus beallitdsnak megfeleléen. Gy&z6djon meg réla,
hogy az eszkdz a busz szintjén van (REMOTE).

6. Holtzéna és tlréshatar beallitdsa. Erre a Iépésre csak a kritikus (pl. nagyon kicsi) mikddteték esetében van
szllkség. Normal esetben ezt a 1épést kihagyhatja.

Ezzel a pozicionalé (izembe helyezése elkésziilt, és az eszkdz miikodésre készen all.

SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6

spira
IM-P706-02-HU CTLS 5-0s kiadas P )(sarco 41



4.6 A buszcim beallitasa

1. Valtas konfiguracios szintre:

= Nyomja le és tartsa lenyomva egyszerre az UP és a DOWN gombokat, majd nyomja meg gyorsan az
ENTER gombot, és engedje el,

= Varja meg, amig a visszaszamlalas 3-t6l 0-ig ér,

= Engedje el az UP és a DOWN gombot.
Ekkor az alabbi lathato a kijelzén:

r
'.u

nIT T
conf _-[ | |:|| \|J_|H

2. Valtas a 1.5. paramétercsoportra:

= Nyomja meg és tartsa lenyomva egyszerre a MODE és az ENTER gombokat, emellett nyomja meg az UP és
a DOWN gombokat.
Ekkor az alabbi lathato a kijelzén:

e
conf HBBRE 55

= Engedje el a MODE gombot.
Ekkor az alabbi lathaté a kijelz6n:

(D
. HITRESh

3. A buszcim beallitasa:
= Nyomja meg a UP vagy a DOWN gombot a megfeleld érték beallitasahoz,
= Tartsa lenyomva az ENTER gombot, amig a visszaszamlalas 3-tol 0-ig ér.

= Engedje el az ENTER gombot.
Az Uj buszcim mentésre kerdl.
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4. Valtas a 1.6 paraméterre (vissza a miikddési szinthez) és az uj beallitasok mentése:

= Nyomja meg és tartsa lenyomva a Mode gombot, majd nyomja meg gyorsan kétszer az UP gombot,
Ekkor az alabbi lathaté a kijelzén:

P b
WVTT
conf AL

= Engedje el a MODE gombot,
= Gyorsan nyomja meg, majd engedje el a DOWN gombot a NV_SAVE kivalasztasahoz,

= Tartsa lenyomva az ENTER gombot, amig a visszaszamlalas 3-tol 0-ig ér.

Sor kerill az Uj paraméter mentésére, és a pozicionalé automatikusan visszalép a mikddési szintre. Abban az
Uzemmodban folytatja, amely a konfiguraciés szint meghivasa elétt aktiv volt.

4.7 Informacioé kérése
Amikor az eszkdz buszlizemben van, az alabbiakban felsorolt informaciok hivhatok le.

Az informaciok eléréséhez nyomja meg a kdvetkezd vezérldgombokat:

Vezérl6gombok Miikodés

Ciklikus kommunikacio:

A beallitasi pont %-ban és a bedllitasi pont allapota
jelenik meg.
Aciklikus kommunikacié:

Megjeleniti a busz cimét és a miikodési modot.

Megijeleniti a kommunikacios allapotot.

Megijeleniti a szoftverrevizioét.

Enter
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4.8 Uzemmodok

Valasztas a mikodési szintrél:
1. Tartsa nyomva a MODE gombot.

2. Nyomja meg, majd gyorsan engedje el az UP gombot olyan gyakran, ahogy szikséges. Megjelenik a

kivalasztott lzemmad.
3. Engedje el a MODE gombot.

A pozicié %-ban vagy forgasszégként jelenik meg.

Uzemmod

Médjelzé

Poziciojelz6

1.1

Pozicionalas rogzitett készlettel
pont.

Allitsa be a beallitasi pontot az
UP vagy DOWN segitségével.

[

T
——

N

TV
1A

1.2

Kézi bedllitas* az

lizemi tartomanyban.

Allitsa be az UP vagy DOWN segitségéve

|**

1.3

Kézi beallitas*

az érzékel6 tartomanyan belil.

Allitsa be az UP vagy DOWN segitségével**

A
I

* Pozicionalas nem aktiv.

** A nagy sebességii médhoz nyomja meg egyszerre az UP és DOWN gombokat.
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44

SPI'%%arco

IM-P706-02-HU CTLS 5-6s kiadas



4.9 Jumperkonfiguracio

Csak SP7-12 esetén

Az alaplapon két jumper talalhato, amelyekkel a szimulaciés moéd és az irasi hozzaférés aktivalhaté vagy
blokkolhato.

Allitsa be a jumpereket az alabbiak szerint:

“ =) 2 ] ~ g K

22. abra
Jumper Szam Funkcio
1 A Szimulacio blokkolva*
B Szimulacié engedélyezve
2 A irashozzaférés blokkolva
B irashozzaférés aktivalva*

* Alapértelmezett beallitas (a Fieldbus Foundation szabvany szerint)
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4.10 Normal automatikus beallitas

Megjegyzés: A normal automatikus beallitas nem mindig eredményez optimalis vezérlési feltételeket.

Normal automatikus beallitas linearis miikodtetok esetén*
1. Tartsa lenyomva a MODE gombot, amig meg nem jelenik az ADJ_LIN.
2. Tartsa lenyomva a MODE gombot, amig véget nem ér véget a visszaszamlalas.

3. Engedje el az MODE gombot — ezzel elindul az automatikus beallitas.

Normal automatikus beallitas forgé miikodteték esetén*
1. Tartsa lenyomva az ENTER gombot, amig meg nem jelenik az ADJ_ROT.
2. Tartsa lenyomva a ENTER gombot, amig véget nem ér véget a visszaszamlalas.

3. Engedje el az ENTER gombot — ezzel elindul az automatikus beallitas.

Ha az automatikus beallitas sikeres, a paramétereket a rendszer automatikusan tarolja, és a pozicionalé visszaall
az 1.1 lzemmddra.

Ha az automatikus beallitas soran hiba torténik, a folyamat hibatizenettel megszakad.

Ha hiba torténik, végezze el az alabbi lépéseket:
1. Tartsa lenyomva az ARROW UP vagy ARROW DOWN gombot kértilbelll harom masodpercig.
Az egység 1.3 lzemmoddba (kézi beallitas a mérési tartomanyban) kapcsol.

2. Ellendrizze, hogy a mechanikus rogzités megfelel-e a 14. oldalon Iévé Mechanikus régzités részben leirtaknak,
majd ismételje meg a normal automatikus beallitast.

* A rendszer automatikusan meghatarozza és menti a nulla poziciét normal automatikus bedllitds soran, linearis
Mukodtetoknél az Gramutato jarasaval ellentétes (CTCLOCKW), forgé Mikodtetéknél pedig az éramutato jarasaval
megegyezd iranyban (CLOCKW).
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4.11 Mintaparaméterek

,Mddositsa az LCD-kijelzé nulla pozicidjat éramutatd jarasaval megegyezérél (CLOCKW) éramutatd jarasaval
ellentétes hatariitkozére (CTCLOCKW)”

Kezd6 helyzet: a pozicionaldé busz mikdédésben van a miikédési szinten.

1. Valtas konfiguracios szintre:

= Tartsa lenyomva egyszerre az ARROW UP és az ARROW DOWN gombot,
= és kdzben gyorsan nyomja meg, majd engedje el az ENTER gombot,

= Varja meg, amig a visszaszamlalas 3-tél 0-ig ér,

= Engedje el az ARROW UP és az ARROW DOWN gombot.

Ekkor az alabbi lathato a kijelzén:

Tal
P AR

TN

cont 1 I TIIN_LITITS L

2. Valtas a 3. paramétercsoportra:
= Tartsa lenyomva egyszerre a MODE és az ENTER gombot,

=  és kozben kétszer gyorsan nyomja meg, majd engedje el az ARROW UP gombot,

Ekkor az alabbi lathaté a kijelz6n:

nd

-‘I-

conf H[TUHTD \

= Engedje el a MODE és az ENTER gombot.

Ekkor az alabbi lathato a kijelzén:

U,
L

conf {\/:I{\\I_F%EE
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3. A 3.2 paraméter kivalasztasa:

= Tartsa lenyomva a MODE gombot, és kdzben kétszer gyorsan nyomja meg, majd engedje el az ARROW UP
gombot,

Ekkor az alabbi lathato a kijelzén:

v
conf L L LI NN

= Engedje el a MODE gombot.

4. A paraméterbeallitasok modositasa:

=  Gyorsan nyomja meg, majd engedje el az ARROW UP gombot a CTCLOCKW kivélasztasahoz.

5. Valtas a 3.3 paraméterre (vissza a miikodési szinthez) és az uj beallitasok mentése:
= Tartsa lenyomva a MODE gombot,

=  és kodzben kétszer gyorsan nyomja meg, majd engedje el az ARROW UP gombot,

Ekkor az alabbi lathaté a kijelz6n:

227
L |
VTT
conf E/\J_|

= Engedje el a MODE gombot,
=  Gyorsan nyomja meg, majd engedje el az ARROW UP gombot a NV_SAVE kivalasztasahoz,

= Tartsa lenyomva az ENTER gombot, amig a visszaszamlalas 3-tol 0-ig ér.

Sor keril az Uj paraméter mentésére, és a pozicionalé automatikusan visszalép a mikddési szintre. Abban az
Uzemmodban folytatja, amely a konfiguracids szint meghivasa elétt aktiv volt.

4.12 Az opcionalis modulok beallitasa

A mechanikus pozicidjelzés beallitasa

1. Lazitsa meg a burkolatfedél csavarjait, és tavolitsa el.

2. Forgassa el a pozicidjelzét a tengelyen a kivant pozicioba.

3. Rodgzitse a burkolatfedelet, és csavarja ra a burkolatra. Hizza meg kézzel szorosra a csavarokat.

4. ROgzitse a szimbélumcimkét a minimalis és a maximalis szeleppozicidk burkolatfedélen valé jeldléséhez.

Megjegyzés: A cimkék a burkolatfedél bels6 részén talalhatok.
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4.13 A kozelségkapcsoldkkal rendelkezé mechanikus
végallaskapcsolé bedllitasa

1. Lazitsa meg a burkolatfedél csavarjait, és tavolitsa el

VIGYAZAT
Sériilésveszély.
Az eszkoz éles szélii nyilasérzékelSket tartalmaz.

= Afémcimkéket csak csavarhuzoéval allitsa be.

2. Binaris visszacsatolasnal a fels6 és also kapcsolasi pontokat az alabbiak szerint allitsa be:

= Valassza ki a ,Kézi beallitas” lzemmadot, és vigye az utolsé vezérlelemet kézzel az als6 kapcsolasi
pozicidba.

= Allitsa be csavarhtzéval az 1. kézelségkapcsolé fémcimkéjét (alsé érintkezé) a tengelyen, amig
érintkezés nem torténik, azaz éppen azelbtt, hogy a kdzelségkapcsoldba keriilne. A nyilasérzékeld
akkor lép be az 1. kdzelségkapcsoldba, ha a visszacsatolasi tengely az éramutato jarasaval megegyez6
iranyba forog (eldIrél nézve).

= Vigye az utols6 vezérl6elemet kézzel a felsé kapcsolasi pozicidba.

= Allitsa be csavarhuzéval az 2. kdzelségkapcsolé fémcimkéjét (fels6 érintkezd) a tengelyen, amig
érintkezés nem torténik, azaz éppen azel6tt, hogy a kdzelségkapcsoldba keriilne. A nyilasérzékel6
akkor lép be az 2. kzelségkapcsoléba, ha a visszacsatolasi tengely az 6ramutaté jarasaval ellentétes
iranyba forog (el6lrél nézve).

3. Rogzitse a burkolatfedelet, és csavarja ra a burkolatra.

4. Huzza meg kézzel szorosra a csavarokat.

4.14 A 24 V-os mikrokapcsolokkal rendelkez6 mechanikus
végallaskapcsolé bedllitasa
1. Lazitsa meg a burkolatfedél csavarjait, és tavolitsa

2. Valassza ki a ,Kézi bedllitas” lzemmodot, és vigye az utolsé vezérléelemet kézzel a kivant kapcsolasi pozicidba
az 1. érintkezénél.

3. Allitsa be a maximalis érintkezést (1., also alatét).
Régzitse a fels6 alatétet a kilonleges beallitas-megtartdval, és forgassa el kézzel az alsé alatétet.

4. Valasszakia Kézibedllitas” izemmaddot, és vigye az utols6 vezérléelemet kézzel a kivant kapcsolasi pozicidba
az 2. érintkezénél.

5. Allitsa be a minimalis érintkezést (2., felsd alatét);
Roégzitse az alsé alatétet a kuldnleges beallitas-megtartdval, és forgassa el kézzel a fels6 alatétet.

6. Csatlakoztassa a mikrokapcsolot.
7. Robgzitse a burkolatfedelet, és csavarja ra a burkolatra.

8. Huzza meg kézzel szorosra a csavarokat.
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5. Miikodés

5.1 Az eszkoz paramétereinek megadasa

5.1.1 Navigacio a meniiben

G
al
R
X
X

23. abra

1 Erték megjelenitése mértékegységgel

2 Szimbdlum megjelenitése

3 Jeldlé megjelenitése

4 A menl navigacidjat kezelé gombok

5.1.2 Erték megjelenitése mértékegységgel

Ez a négyjegyl hétszegmenses kijelz6 a paraméterértékeket, illetve a paraméterek referenciaszamait jeleniti meg.
Az értékeknél megjelenik a fizikai mértékegység (°C, %, mA) is.
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5.1.3 Jelenlegi allapot kijelzése
Ez a nyolcjegyl, 14 szegmenses kijelz6 a paraméterek, a paramétercsoportok és az tizemmadok jel6lbit jeleniti
meg allapotukkal egydtt.

Szimboélum Leiras

O A miikodés vagy hozzaférés korlatozott.
. A vezérld hurok aktiv.
( j A szimbdlum akkor jelenik meg, ha a pozicionalé 1,0 CTRL_ADP (adaptiv vezérlés) vagy 1,1 CTRL_FIX

(régzitett vezérlés) lzemmddban van miikddési szinten. A konfiguracios szinten tesztfunkciok talalhatok,
melyeknél a vezérl§ szintén aktiv. A vezérlé hurok szimbélum akkor is megjelenik, ha ezek a funkciok
aktivak.

Q\ Kézi bedllitas.
A szimbdlum akkor jelenik meg, ha a pozicionald 1.2 MANUAL (kézi beallitas az litemtartomanyon
belil) vagy 1.3 MAN_SENS (kézi beallitas a mérési tartomanyban) izemmaodban van miikédési szinten.
Konfiguracids szinten a kézi beadllitds a szeleptartomany-hatarértékek (6 MIN_VR paramétercsoport
(szeleptartomany minimuma) és 6 MAX_VR (szeleptartomany maximuma)) beadllitasakor aktiv. A
szimbolum akkor is megjelenik, amikor e paraméterek beallitasa zajlik.

ronf A konfiguracio ikon jelzi, hogy a pozicional6 konfiguracié szinten van. A vezérléd miikddése inaktiv.

Az ENTER, MODE, ARROW UP és ARROW DOWN kezelégombokat a kivant funkciénak megfeleléen kiilénalléan
vagy bizonyos kombinaciokban kell megnyomni.

5.1.4 A kezel6gombok funkcioi

Vezérlégomb Jelentés

ENTER » Uzenet nyugtazasa
» Mivelet inditasa
* Mentés a nem felejté6 memoriaban

MODE + Uzemmad kivélasztasa (miikodési szint)
» Paramétercsoport vagy paraméter kivalasztasa (konfiguracios
szint)
O UP iranygomb (fel)
N DOWN iranygomb (le)

Tartsa lenyomva mind a négy gombot 5 mp-ig  Visszadllitas

5.1.5 Meniiszintek

A pozicionalénak két miikddési szintje van.

— Miikodési szint
A miikddési szinten a pozicionalé a négy lehetséges izemmaod egyikében mikodik (két automatikus vezérlés és
két kézi moéd). Ezen a szinten nem lehet paramétereket médositani és menteni.

— Konfiguraciés szint

Ezen a szinten a pozicional6 legtébb paramétere helyileg modosithatd. A szamitdgép a mozgasszamlalo, a
I6ketszamlalé és a felhasznalo altal megadott jelleggdrbe hatarértékeinek moédositasahoz sziikséges.
Akonfiguracios szinten az aktiv izemmaod inaktivva valik. Az I/P modul semleges pozicidban van. Avezérlé mitkodése
inaktiv
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5.2 A HART paramétereinek attekintése

@ Maksdési szint LY\

LEXIT” paraméter [ [ [

(NV_SAVE) 1.0 Ll 12 13
CTRL_ADP | | CTRL_FIX MANUAL | | MAN_SENS
(3..0)
conf Konfiguracios szint

P6._ PT_ P8._ P9._ P10._ PI1_
< ALARM wrMAi AD) McnlL PAR urnN\f out) e D\(lOUT Df IN o ES/IP

v

«sACTUATOR

PL_
- STANDARD.

P1.0 P3.0 P4.0 P5.0 P6.0 P7.0 P8.0 P9.0 P10.0 P11.0
P11 P3.1 P4.1 P5.1 P6.1 P7.1 P8.1 P9.1 P10.1 P11.1
P12 P3.2 P4.2 P5.2 P6.2 P7.2 P8.2 P9.2 P11.2
P1.3 P3.3 P4.3 P5.3 P6.3 P7.3 P8.3 P9.3 P11.3
P14 P4.4 P5.4 P6.4 P7.4 P8.4 P9.4 P11.4
P15 P4.5 P5.5 P6.5 P7.5 P8.5 P1L.5
P5.6 P6.6 P7.6 P8.6
P5.7 P6.7 P7.7 P8.7
P7.8 P8.8
P7.9
P7.10
P7.11
P7.12
P7.13
24. abra
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5.2.1 A HART paramétereinek leirasa

Lehetséges paraméter-

szinthez

Paraméter Kijelzé Funkcio beallitas Métékegység Gyari beallitas
P1._ STANDARD
P1.0 ACTUATOR | Mikodtet6 tipusa Mikédtet6 tipusa LINEAR, ROTARY LINEAR
P1.1 AUTO_ADy | Automatkus Automatkus Function
beallitas beéllitas
FULL,
Automatikus Automatikus STROKE,CTRL_PAR,
P12 ADJMODE | ealitas mogja | bealltas modja ZERO_POS, FULL
LOCKED
P1.3 TEST Teszt Teszt Function INACTIVE
- i Vissza a mikodési .
P1.4 EXIT Visszadllas . Function NV_SAVE
szinthez
P2._ SETPOINT
P2.0 MIN_RGE Beallitasi ppnt min. | Beallitasi ppnt min. 4010184 mA 40
tartomanya tartomanya
P2.1 MAX_RGE Beallitasi pf)nt Beallitasi p‘ont max. 2001056 mA 200
max. tartomanya tartomanya
. . LINEAR, 1:25, 1:50, 25:1,
P2.2 CHARACT Jelleggdrbe Jelleggérbe 50:1. USERD LINEAR
P2.3 ACTION Szelep mivelete Mivelet iranya DIRECT, REVERSE DIRECT
P2.4 SHUT_CLS | Lezarasiérték 0% | Lezarasi érték 0 % OFF, 0.1 t0 45.0 % 1.0
Lezérasi érték Lezarasi érték o
P2.5 SHUT_OPN 100% 100% 55.0 to 100.0, OFF % OFF
P2.6 Ravpyp | Bealitésipont | Bedlltasipont OFF, 010 200 OFF
felfutasa felfutésa
P2.7 RAMP DN Beallitasi ’pont Beallitasi lpont OFF, 0t0 200 OFF
lecsengése lecsengése
P2.8 EXIT Visszaslgs | V15572 2 mikodesi Function NV_SAVE
szinthez
P3._ ACTUATOR
P3.0 MIN_RGE | UZemitartomény | Uzemi tartomany, 0.01090.0 % 0.0
minimuma min.
P3.1 MAX RGE | Uzemitartomény |- Uzemi tartomény, 100.0 10 10.0 % 100
maximuma max.
P3.2 ZERO_POS Nulla pozicié Nulla pozicié C?.é?gg‘gﬁé’lg CTCLOCKWISE
P3.3 EXIT Visszagllas | V19573 @ mikbdesi Function NV_SAVE

A HART paraméterleiras a kovetkez6 oldalon folytatédik
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5.2.1 HART paraméterleiras (folytatas)

Paraméter |  Kijelzd Funkeié "e"e‘sebge?"i’g;a’“e‘e" Métékegység | Gyari beallitas
P4._ MESSAGES
P4.0 TIME_OUT  Vezérés Holtsév id6korlatia OFF, t0 200 OFF
idétallépése
P41 POS_SW1 | 1. poziciskapcsold Kap°ss°\',31s' pont 0.0t0100.0 % 0.0
P4.2 POS_SW2 | 2. poziciskapcsold Kap"sg\'ﬁg' pont 0.0t0100.0 % 100.0
P4.3 swi_acty | 1-Kaposolasipont | e sy FALL_BEL, EXCEED FALL_BEL
engedélyezése
P4.4 Swa_acTy | % Kapcsoldsipont | sivo FALL_BEL, EXCEED EXCEED
engedélyezése
P4.5 EXIT Visszadllas | V195728 mikbdesi Function NV_SAVE
szinthez
P5._ ALARMS
P5.0 LEAKAGE | Szivargasészlelés Szivargas a ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
mikodtetonél
Bedllitésipont | ) slitasi pont
P5.1 SP_RGE | tartomanyanak lasl pont ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
L tartomanyan kivl
figyeloje
Erzékels Uzemi tartoman
P5.2 SENS_RGE | tartoményanak oo y ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
figyelGje P
P5.3 CTRLER | Vezérldfigyelsie |  Vezérs inaktiv ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
P5.4 TIME_OUT  Vezérés Holtsév idékorlatia ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
idétallépése
P5.5 STRK_CTR | Utemszamials | Mozgasszamialo ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
P5.6 TRAVEL Jaratszamlalo Jaratszamlalo ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
P5.7 EXIT Visszadllas | V19572 @ mUkodesi Funcion NV_SAVE
szinthez
P6._ MAN_ADJ
P6.0 MIN_VR Min. | Uzemitartomany, 0011000 % 0
szeleptartomany min.
P6.1 MAX_VR Max. Uzemi tartomény, 0.0t0 100.0 % 100
szeleptartomany max.
P6.2 ACTUATOR | Miikddtets tipusa | Mikbdtets tipusa LINEAR, ROTARY LINEAR
Rugémiikadés o CLOCKWISE,
P6.3 SPRNG_Y2 ) Rugémiikadés (Y2) CTCLOCKWISE CTCLOCKWISE
P6.4 DANG_DN Holtsz6g zarva Holtsz6g 0% 0.0t0 45.0 % 0.0
P6.5 DANG_UP Holtszdg nyitva Holtszdg 100% 55.0to 100.0 % 100.0
P6.6 EXIT Visszadllas | V195788 mikbdesi Function NV_SAVE
szinthez
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5.2.1 HART paraméterleiras (folytatas)

Lehetséges paraméter-

szinthez

Paraméter Kijelzé Funkcio beallitis Métékegység Gyari beallitas
P7._ CTRL_PAR
P7.0 KP UP KP érték fel KP érték fel 01101200 50
P7.1 KP DN KP érték le KP érték le 01101200 50
P7.2 TV UP TV értek fel TV értek fel 10t0 450 200
P7.3 TV DN TV érték le TV érték le 10t0 450 200
P7.4 Y-OFS UP Y eltolés fel Y eltolés fel 00101000 % 480
P7.5 Y-OFS DN Y eltolas le Y eltolés le 0.010100.0 % 480
P7.6 TOL_BAND | Trésisav (zona) | Trésisav (zona) 0.31010.0 % 15
P7.7 DEADBAND Holtsav Holtsav 0.1010 10.00 % 0.1
P7.8 DBAPPR | | MO8 | oisay kozeledése | SLOW, MEDIUM, FAST
P7.9 TEST Teszt Teszt Function INACTIVE
P7.10 EXIT Visszadllas | V19573 8 mikodési Function NV_SAVE
szinthez
P8._ ANLG_OUT
P8.0 MIN_RGE Min. tartomany | Min. aramtartomany 40t018.4 mA 4.0
P8.1 MAX RGE | Max tartomany | , Ma&x 2001057 mA 200
aramtartomany
P8.2 ACTION Miikidés haées'fngfkbir;iya DIRECT, REVERSE DIRECT
P8.3 ALARM | Riasztdsidram | Riasztasi izenet T'&'Jjﬁﬂ?’ HIGH_CUR
P8.4 RB.CHAR | Visszeolvasasi Konvertalt DIRECT, RECALC DIRECT
karakter. karakterek
P8.5 TEST Teszt Teszt Function NONE
P8.6 EXIT Visszagllas | V19572 8 mikodési Function

A HART paraméterleiras a kovetkez6 oldalon folytatédik
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5.2.1 HART paraméterleiras (folytatas)

Lehetséges paraméter-

Paraméter Kijelzé Funkcié Métékegység Gyari beallitas

beallitas

P9._ DIG_OUT
P9.0 ALRM_LOG | Riasztési logika R'aszﬁ‘:i';;me”e“ ACTIVE_HI, ACTIVE_LO ACTIVE_HI
P9.1 switog | ka‘l’ggﬁ(z: pont || ogika SW1 ACTIVE_HI, ACTIVE_LO ACTIVE_HI
P9.2 sw2.loe | % ka?::ﬁ;j pont || ogika SW2 ACTIVE_HI, ACTIVE_LO ACTIVE_HI
P9.3 TEST Teszt Teszt Function NONE
P9.4 EXIT Visszadllas | V19578 @ makodesi Funcion NV_SAVE

szinthez
P10._ DIG_IN

- . s . NONE, POS_0 %,
P10.0 FUNCTION Funkciévalasztas Funkciévalasztas POS_100 %, POS_HOLD NONE

Vissza a mikodési

P10.1 EXIT Visszaallas szinthez Function -
P11._ FS/IP

P11.0 FAIL_POS | Pozicio mentése | Biztonsagos pozicié | ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
P11.1 FACT_SET | Gyaribeallitas Gyari beallitas Funcion START
P11.2 IP-TYP I/P modultipus Az |/P modul tipusa NO*F*PCS)i#FE_SZ{\FEJ o S 30
P11.3* IP_COMP | IP kiegyenlités IP kiegyenlités ON, OFF ON
P11.4 HART_REV | HART revizié HART revizio 57 5
P11.5 EXIT Visszagllas | V19572 @ mikodési Function NV_SAVE

szinthez

*Csak a Spirax Sarco szervizszolgalata aktivalja

Megjegyzés
Az eszkdz paramétereivel kapcsolatos részletes tajékoztatas a kapcsolddo konfiguracios és bedllitasi utasitasokban
talalhato.
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5.3 Az SP7-11/ 12 paramétereinek attekintése

. Tavoli szint
i 5 (Buszkezeld)
T
+ @0
+

o Munkaszint
(Helyi szolgaltatas)

Parameler “EXIT* I I
{NV_SAVE/CANGEL) [ - I I 12 [ 13
CTRL FIX MANJAL WAN SEN
[evrea]
@0
3]

Konfiguracios szint

P [ P ]

SETPOINT] ACJUA- _CTﬁi. 4R

P20nu P30 P6.0 P70 PILO
P2inu Pal Pé.l P7.l PILI
P22 Paz2 P62 P72 Pll2
P23 P33 P63 P73 PIL3

P24 P64 P74

P25 P65 P75

P26 P76

P27 P77

P28 Flgnu

P79

o P7.10

A paraméterek attekintése P7II

25. abra
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5.2.3 SP7-11/12 A paraméterek leirasa

Paraméter Kijelzé Funkcié Lehetséges Métékegység Gyari beallitas
paraméter-
beéllitas
P1._ STANDARD
P1.0 ACTUATOR Mikodteté tipusa Mkodtetd tipusa LINEAR, ROTARY - LINEAR
P1.1 AUTO_ADJ Automatikus Automatikus Function
beallitas beallitas
P1.2 TOL_BAND Tlrési sav Tlirési sav 0.30 bis 10.00 % 0.30
P1.3 DEADBAND Holtsav Holtsav 0.10 bis 10.00 % 0.10
P1.4 TEST Teszt Teszt function
P1.5* ADRESS Busz cime 1 bis 126 126
P1.6 EXIT Visszadllas Vissza a miikddési Function
szinthez
P2._ SETPOINT
P2.0
P2.1
P2.2 CHARACT Jelleggérbe Jelleggérbe LINEAR, 1:25, 1:50, - LINEAR
25:1,50:1, USERD
P2.3 ACTION Szelep mlvelete Miivelet iranya DIRECT, REVERSE DIRECT
P2.4 SHUT_CLS Lezarasi érték Lezarasi érték 0 % OFF, 0.1t045.0 % 1.0
0%
P2.5 RAMP_UP Beallitasi pont Beallitasi pont 0.1t0999.9 mp OFF
felfutésa felfutasa
P2.6 RAMP DN Bedllitasi pont Beallitasi pont 0.110999.9 mp OFF
lecsengése lecsengése
P2.7 SHUT_OPN Lezarasi érték Lezarasi érték OFF, 80.0 to 100 % OFF
100% 100%
P2.8 EXIT Visszaallas Vissza a miikodési Function -
szinthez
P3._ ACTUATOR
P3.0 MIN_RGE Uzemi tartomany |  Uzemi tartomany, 0.0 to 100.00 % 0.0
minimuma min.
P3.1 MAX_RGE | Uzemitartomany | Uzemi tartomany, 0.0 to 100.00 % 100
maximuma max.
P3.2 ZERO_POS Nulla pozicié Nulla pozicié CLOCKWISE, - CTCLOCKWISE
CTCLOCKWISE
P3.3 EXIT Visszadllas Vissza a miikodési Function NV_SAVE
szinthez
P4._,
P5._
P6._ MAN_ADJ
P6.0 MIN_VR Min. Uzemi tartomany, 0.0to 100.0 % 0
szeleptartomany min.
P6.1 MAX_VR Max. Uzemi tartomany, 0.0t0 100.0 % 100
szeleptartomany max.
P6.2 ACTUATOR | Mukodtets tipusa Miikédtetd tipusa LINEAR, ROTARY LINEAR
P6.3 SPRNG_Y2 Rugém(ikédés Rugomiikodés (Y2) CLOCKWISE, CTCLOCKWISE
(Y2) CTCLOCKWISE
SP7-10, SP7-11 és SP7-12 intelligens pozicional6
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5.2.4 SP7-11/12 A paraméterek leirasa

Paraméter Kijelzé Funkcio Lehetséges paraméter- | Métékegység | Gyari beallitas
beallitas
P6.4 ADJ_MODE Automatikus Holtszég 0% FULL, STROKE, CTRL_ FULL
beallitds mddja PAR,
ZERO_POS, LOCKED
P6.5 EXIT Visszaéllas Vissza a miikodési Function NV_SAVE
szinthez
P7._ CTRL_PAR
P7.0 KP UP KP érték fel KP érték fel 0.1t0120.0 1.0
P7.1 KP DN KP érték le KP érték le 0.1t0120.0 1.0
P7.2 TV UP TV érték fel TV érték fel 10 to 450 msec 100
P7.3 TVDN TV érték le TV érték le 10 to 450 msec 100
P7.4 GOPULSUP Haladés 0to 200 msec 0
impulzus felfelé
P7.5 GOPULSDOWN Haladas 0to 200 msec 0
impulzus lefelé
P7.6 Y-OFSUP Y eltolas fel Y eltolas fel Y-Min to 100.0 % 40.0
P7.7 Y-OFSDN Y eltolas le Y eltolas le Y-Min to 100.0 % 40.0
P7.8
P7.9 TOL_BAND tiirési sav (zona) Tlrési sav 0.3t010.0 % 0.8
(z6na)
P7.10 TEST Teszt Teszt Function INACTIVE
P7.11 EXIT Visszaallas Vissza a Function - NV_SAVE
miik6dési
szinthez
P8._,
P9._,
P10._
P11._ FS/IP
P11.0 FAIL_POS Biztonséagos Biztonsagos ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
pozicié pozicié
P11.1 FACT_SET Gyari bedllitas Gyari bedllités Function
P11.2 IP-TYP I/P modultipus Az |/P modul NO_F_POS,F_ - NO_F_POS
tipusa SAFE_1,F_SAFE_2,
F_FREEZE1, F_
FREEZE2
P11.3 EXIT Visszadllas Vissza a Function
muikodési
szinthez

*Csak a Spirax Sarco szervizszolgalata aktivalja

Megjegyzés:
Az eszkdz paramétereivel kapcsolatos részletes tajékoztatas a kapcsol6dd konfiguracios és bedllitasi
utasitasokban talalhato.
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6.1 Hibakoédok

6. Hibaelharitas

Hibakéd Lehetséges ok Hatas Hibaelharitas
ERROR 10 Atapfesziiltség legalabb 20 - Ellendrizze a tapforrast és a
ms-ra megszakadt. kabelezést.
(Ez a hiba az eszkéz
visszadllitasa utan jelenik meg a
visszadllitas okanak
jelzéseként.)
ERROR 11 Atapfesziiltség a minimalis A Muikodtetd biztonsagos Ellendrizze a tapforrast és a
feszliltség ala esett. pozicidba kertilt. Kb. 5 kabelezést.
masodperc milva az pozicionald
automatikusan visszaall, és
ismét elindul az ERROR 10
lizenettel. Ha helyi
kommunikéacios feliilet (LCI)
van csatlakoztatva, az eszk6z
belép az LCl ellatas
lUizemmédba.
ERROR 12 A pozici6 a mérési tartomanyon | Vezérlés médban: Ellenérizze a rogzitést.
kivil esik. A lehetséges ok a + AMUkodtetd biztonsagos
poziciéérzékeld meghibasodasa. | pozicidba kerilt.
A konfiguracios szinten:
+ Akimenet valamelyik gomb
megnyomasaig semlegesre van
allitva. Kb. 5 masodperc mulva a
pozicionalé automatikusan
visszaall vezérlés modba és a
konfiguracids szintre.
ERROR 13 Ervénytelen bemeneti aram. - Ellendrizze a tapforrast és a
Ez a képernyd azt jelzi, ha a kébelezést.
bedllitasi pont jele feliil van
biralva. A Mlkddtetd biztonsagos
poziciéba kerdilt.
ERROR 20 Nem lehet hozzafémi az A Mukodtetd biztonsagos Ha az eszkoz visszaallitasa utan
EEPROM-ban Iév6 adatokhoz. pozicioba keriilt. Kb. 5 tovabbra sem lehet hozzaférni
masodperc mulva a poziciondlé | az EEPROM adataihoz, téltse be
automatikusan visszaall. a gyari beéllitasokat. Ha a hiba
Kisérletek torténnek az adatok nem sziinik meg, az eszkozt
helyreallitasara. Ez kompenzalja | javitasra vissza kell kiildeni a
az EEPROM-ot tartalmazo gyartonak.
kommunikécios kérnyezet
szakaszos hibait.

A hibakédok folytatédnak a kovetkezé oldalon
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6.1 Hibakodok (folytatas)

pozicioba keriilt. Kb. 5
masodperc milva a pozicionald
automatikusan visszaall.

Hibakéd Lehetséges ok Hatas Hibaelharitas

ERROR 21 Hiba a mért értékek feldolgozasa | A Miikddtetd biztonsagos Ha a hiba a pozicionald
kdzben, ami a munkaadatok pozicioba keriilt. Kb. 5 visszaallitasa utan sem sz({inik
(RAM) hibajara mutat. masodperc mulva a poziciondld | meg. Az eszkdzt vissza kell

automatikusan visszadll, és sor kildeni javitasra a gyartonak.
kertil a RAM Ujrainicializalasara.

ERROR 22 Hiba a tablazat feldolgozasa A Muikodtetd biztonsagos Ha a hiba a pozicionald
kozben, ami a munkaadatok pozicioba keriilt. Kb. 5 visszaallitdsa utan sem sz(inik
(RAM) hibajara mutat. masodperc mulva a pozicionalé | meg. Az eszkdzt vissza kell

automatikusan visszaall, és sor | kiildeni javitasra a gyartonak.
kerill a RAM Gjrainicializalasara.

ERROR 23 Hiba a konfiguracios adatok A Miikédtet biztonsagos Ha a hiba a pozicionald
ellenérzé 6sszegének poziciéba keriilt. Kb. 5 visszadllitdsa utan sem sz(inik
ellenérzésekor (RAM). masodperc milva a poziciondld | meg. Az eszkézt vissza kell

automatikusan visszadll, és sor kiildeni javitasra a gyartonak.
keriil a RAM Ujrainicializalasara.

ERROR 24 Hiba a processzor A Miikodtetd biztonsagos Ha a hiba a pozicionald
funkcioregisztereiben (RAM). pozicidba kerilt. Kb. 5 visszaallitdsa utan sem sz(inik

masodperc mulva a poziciondld | meg. Az eszkdzt vissza kell
automatikusan visszadll, és sor kildeni javitasra a gyartonak.
kertil a RAM Ujrainicializalasara.

ERROR 50-99 Belsd hiba. A Muikodtetd biztonsagos Ha a hiba reprodukalhato, és

visszaallitas utan ugyanott
jelenik meg, az eszkdzt vissza
kell kiildeni javitasra a
gyartonak.
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6.2 SP7-11/12 Hibak6dok

Hibakod

Lehetséges ok

Hatas

Hibaelharitas

NV_ERROR

Hibas memériachip

Az eszkdz nem indul el.

Kiildje vissza az eszkozt javitasra.

TIMEOUT

Az automatikus bedllitasi funkcio
tul sokaig tart.

Az automatikus beallitasi funkcid
megszakad.

Novelje az ellatasi nyomast vagy
hasznéaljon nyomasfokozot.

OUTOFRNG

A szerelési korilmények nem
megfeleléek. Pozicié az
érzékeldtartomanyon kiviil.

Az automatikus beallitasi funkcid
megszakad.

Ellendrizze a szerelési
korilményeket.

CALC_ERR

1 Ellentmondasos adatok, pl.
alacsony érték > mint magas érték,
vagy helytelen konfiguracio.

2 Az adatokat nem lehet helyileg
elmenteni, mivel a PROFIBUS
menti az adatokat a hattérben.

1 Az automatikus beallitas
megszakad.

2 Amentés nem lehetséges.

1 Javitsa ki az értékeket, vagy
toltse be a gyari beallitasokat.

2 Prébalja meg Ujra egy késébbi
idépontban.

NO_F_POS

Az eszkoz nincs biztonsagos
poziciéban.

Vigye az eszkozt biztonsagos
helyzetbe.

ERROR

Riasztasi iizenet (csak a DTM
segitségével olvashato ki).

+ Hémérsékleti riasztas

+ Az automatikus beéllitds nem
sikerdlt

+ A nullpont eltolédott

+ Eszkoz alaphelyzetbe allitasa

+ Karbantartast igényel

+ Mozgasszamlalé hatarértékének
felskalazasa

+ Jaratszamlalo hatarértékének
felskalazasa

+ Végallaskapcsold 1 felskalazva

+ Végallaskapcsol 2 felskalazva

+ Mikodési tartomanyon kiviili
pozicid

+ ErzékelStartomanyon kivilli
pozicid

+ Ervénytelen beallitasi pont

+ Helyi Gzemmdd kérése

+ Helyi Gzemmdd aktiv

+ Szimulacié aktiv

+ Vezérl6 kikapcsolva.

Lasd a DTM online stgéjat

Lasd a DTM online sugdjat

NO_COMM

Nincs PROFIBUS kommunikacid

Nincs PROFIBUS kommunikacio

Ellenérizze a buszcimet és az
allapotbitet (128)

SENS_ERR

Pozicioérzékeld hibas

Az eszkoz biztonsagi helyzetbe
keriil

Kiildje vissza az eszkdzt javitasra

MEM_ERR

Hibas memoriachip

Az eszkdz nem indul el

Kiildje vissza az eszkzt javitasra.
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6.3 Riasztasi kodok

Hibakod Lehetséges ok Hatas Hibaelharitas

ALARM 1 Szivargas a pozicionald és a Attol fiiggéen, hogy a Ellendrizze a vezetékezést.
mikodtetd kozott szivargast mennyire lehet

kompenzalni, kisebb
vezérlémiveletek sziikségesek
rendszeres idokozonként.

ALARM 2 Abeallitasi pont arama kivil - Ellendrizze a tapforrast.
esik a megengedhetd
tartomanyon, azaz < 3,8 mA
vagy > 20,5 mA.

ALARM 3 Anullafigyelé riasztasa. Anulla | — Javitsa ki a rogzitést.
pozicié 4%-nal tobbet Vezérlés modban a
eltolodott. szeleptartomanyon kiviil esd

poziciot kizarélag a
hatariitkdzékig valé mozgassal
lehet elémi, mivel a beallitasi
pont 0-100%-ban van
korlatozva

ALARM 4 A vezérlés inaktiv, mivel az A vezérld nem koveti a Véltson vezérlés modba, vagy
eszkdz nem vezérlés médban | bedllitasi pontot. kapcsolja ki a binaris
mikodik, vagy a binaris bemenetet.
bemenet aktiv.

ALARM 5 A pozicionalasnal idétullépés Semmilyen vagy adaptiv Gy6z8djon meg az alabbiakrol:
tortént. A szlikséges vezérlésre keriil sor (adaptiv + a mlikddtetd nincs blokkolva.
helyreallasi idé tallépi a madban). + a taplevegd nyoméasa
beallitott Uitemidét. megfeleléen magas.

+ a megadott idSkorlat a
miikodtetd leghosszabb
Utemidejének 1,5-szeresénél
hosszabb.

Ha az adaptacié egy
miikodtetdnél nem tud
megszakitas nélkil mikodni,
akkor addig be kell kapcsolni,
amig a miiveletek vezérlése
kdzben tébbé mar nem fordul
elé.

ALARM 6 Az (itemszamlalo - Allitsa vissza a szamlalét (csak
meghatarozott hatarértéke alkalmas szoftvert tartalmazé
tallépésre kerilt. csatlakoztatott szamitégéppel

lehetséges).

ALARM 7 A jaratszamlalé megadott - Allitsa vissza a szamlalét (csak
hatarértéke tallépésre kerdilt. alkalmas szoftvert tartalmazé

csatlakoztatott szamitogéppel
lehetséges).
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6.4 Uzenetkodok

Uzenetkédok Uzenet leirasa

BREAK A miiveletet a kezel6 ledllitotta.

CALC_ERR Hiba a valészinliség-ellendrzés soran.

COMPLETE Muvelet befejez6dott, nyugtazas sziikséges.

EEPR_ERR Memoriahiba, az adatok mentése nem sikerdlt.

FAIL_POS A biztonsagos pozicié aktiv, nem hajthaté végre mivelet.

NO_F_POS Biztonsagos pozicié szilikséges, de nem aktiv.

NO SCALE AszeIeptartomény_—hatérén:té’kgk még nincsenek meghatarozva, ezért nem futtathaté
- részleges automatikus beallitas.

NV_SAVE Az adatok mentésre keriilnek a nem felejté memoériaban.

OUTOFRNG A mérési tartomany tullépve, az automatikus beallitds automatikusan leallt.

LOAD Adatok (gyari beallitasok) betdltése folyamatban van.

RNG_ERR A mérési tartomany kevesebb, mint 10%-a van hasznalatban.

RUN Mvelet fut.

Kivulrél, szamitégéprél szimulaciot inditottak HART protokollon keresztil; a
SIMUL kapcsolokimeneteket, a riasztasi kimenetet és az analég pozicié-visszacsatolast a
tovabbiakban nem befolyasolja a folyamat.

SPR_ERR A tényleges rugémivelet eltér a beallitottol.

ldétullépés — a paramétert nem lehetett két percen belul meghatarozni. Az

TIMEOUT automatikus bedllitas automatikusan leallt.
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7. Karbantartas

SP7 sorozatu szlrékészlet — 3440580
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8. Jovahagyasok

ATEX
Besorolas: ATEX I 2 G Ex ib [IC T6, T4...T1 Gb
Tanusitvany szama: TUV 21 ATEX 295206 X
Kornyezeti hémérséklet:
T6:-40°C<Ta<40°C
T4..T1:-40°C<Ta<85°C

IECEx
Besorolas: IECEx Ex ib IIC T6, T4...T1 Gb
Tanusitvany szama: IECEx TUN 21.0019X
Kornyezeti hémérséklet:
T6:-40°C <Ta<40°C
T4..T1:-40°C<Ta<85°C

NEPSI
Besorolas: NEPSI Ex ib IIC T4/T6 Gb
Tanusitvany szama: GYJ22.1767X
Kornyezeti hémérséklet:
T6/T85: -40 °C < Ta <40 °C
T4/125:-40°C<Ta<85°C

UKEX
Besorolas: UKEX Ex ib IIC T6, T4...T1 Gb
Tanusitvany szama: EMA22UKEX0013X
Kornyezeti hémérséklet:
T6:-40°C<Ta<40°C
T4..T1:-40°C<Ta<85°C

INMETRO
Besorolas: INMETRO Ex ib IIC T6, T4 ... T1 Gb
Tanusitvany szama: NCC 22.0116 X
Kornyezeti hémérséklet:
T6: -40°C < Tamb < +40°C
T4..T1: -40°C < Tamb < +85°C
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9. Megfeleloségi nyilatkozat

spiraxsarco.com

EN

spira
sarco

EU DECLARATION OF CONFORMITY

Apparatus model/Product:

Name and address of the manufacturer or his
authorised representative:

Smart Positioners
SP7-10

SP7-11

SP7-12

Spirax Sarco Ltd,
Runnings Road
Cheltenham

GL51 9NQ

United Kingdom

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:

2014/30/EU
2014/34/EU

EMC Directive
ATEX Directive

References to the relevant harmonised standards used or references to the other technical specifications in relation to which

conformity is declared:

EMC Directive

ATEX Directive

Where applicable, the notified body:

EN 61326-1:2013

EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012

Notified Body number Performed Certificate
Element Materials Technology 2812 |Issue of Quality Assurance Notification TRAC13QAN0002
Rotterdam B.V. Voorerf 18, 4824 GN
Breda Netherlands
TUV NORD CERT GmbH 0044 |Issue of EC Type examination certificate TUV 21 ATEX
Am TUV 1, 30519 Hannover 295206 X
Germany

Additional information:

Signed for and on behalf of:

& 12GExibICTE, T4...T1Gb

Spirax Sarco Ltd,

(signature): M

(name, function):

(place and date of issue):

GNP237-EU-C/04 issue 1 (EN)

M Sadler
Head of Engineering Steam Business Development

Cheltenham
2022-03-14
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spiraxsarco.com

DE

Apparatus model/Product:

Name and address of the manufacturer or his
authorised representative:

spira UK
P )&arco cA

RATION OF CONFORMITY

Smart Positioner
SP7-10

SP7-11

SP7-12

Spirax Sarco Ltd,
Runnings Road
Cheltenham
GL519NQ

United Kingdom

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant statutory requirements of:

S12016 No.1091 *

S12016 No.1107 *

(*As amended by EU Exit Regulations)

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

The E and P i y Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016

References to the relevant designated standards used or references to the other technical specifications in relation to which

conformity is declared:
S$12016 No.1091 *

S12016 No.1107 *

Where applicable, the approved body:

EN 61326-1:2013

EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012

Approved Body number Performed Certificate
Element Materials Technology Warwick 0891 |Issue of Quality Assurance Notification EMA21UKQAN0002
Ltd.
Element Materials Technology Warwick 0891 |Issue of UK Type examination certificate EMA22UKEX0013X
Ltd.

Additional information:

Ex coding: & 112GExibIC T6, T4 .. T1Gb

Signed for and on behalf of:

(signature):

(name, function):

(place and date of issue):

GNP237-UK-C/04 issue 1

T6:-40°C < Ta<40°C; T4..T1:-40°C<Ta<85°C

Spirax Sarco Ltd,
|

o

Neil Morris
Compliance Manager
Steam Business Development Engineering

Cheltenham 23 September 2022
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