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Tekijanoikeus © Spirax-Sarco Limited 2022

Kaikki oikeudet pidatetaan

Spirax-Sarco Limited myontaa taman tuotteen (tai laitteen) lailliselle kayttdjille oikeuden kayttaa
teosta (teoksia) ainoastaan tuotteen (tai laitteen) laillisen kdyton puitteissa. Tama lisenssi ei anna
mitddn muita oikeuksia. Erityisesti ja rajoittamatta edelld mainitun yleisyytta, teosta (teoksia) ei saa
kayttdaa, myyda, lisensoida, siirtda, kopioida tai jaljentaa kokonaan tai osittain tai millaan muulla
tavalla tai muodossa kuin tdssda nimenomaisesti myonnetylla tavalla tai muodossa ilman Spirax-
Sarco Limitedin etukdteen antamaa kirjallista suostumusta.

Tuotteen palautusmenettely

Toimita seuraavat tiedot palautettavien laitteiden mukana:

1.

2.

Nimesi, yrityksesi nimi, osoite ja puhelinnumero, tilausnumero seka laskun ja palautuksen toimitusosoite.
Palautettavan laitteen kuvaus.

Vian kuvaus.

Jos laite palautetaan takuun puitteissa, ilmoita tama:

i. Ostopaiva

ii.  Alkuperdinen tilausnumero

ii. Sarjanumero

Palauta kaikki tuotteet paikalliseen Spirax Sarcon toimipisteeseen.
Varmista, etta kaikki tuotteet on pakattu asianmukaisesti kuljetusta varten (mieluiten alkuperaisiin laatikoihin).
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1. Turvallisuustiedot

Naiden tuotteiden turvallinen toiminta voidaan taata vain, mikali laitteiden asennus, kadyttoonotto, kaytto ja
huolto tehddén asennus- ja huolto-ohjeiden mukaisesti ammattitaitoisen asentajan toimesta (katso kohta
1.11). Yleisia putkisto- ja laitteistoasennuksia koskevia sdadoksia ja turvaohjeita tulee myds noudattaa ja
asianmukaisia vélineita ja turvalaitteita on kaytettava.

VAROITUS: Prosessinesteen enimmaislampaétilan on oltava sopiva, jos laitetta kdytetaan
rdjahdysvaarallisissa tiloissa. Rdjahdysherkédssa tilassa tapahtuvaan laitteen huoltoon
suositellaan kaytettavaksi tyokaluja, jotka eivat tuota ja/tai levita kipinoita.

1.1 Rajahdyssuojattu varoitus
Varmista, etta laitetta kaytetdan ja asennetaan rajahdyssuojausta koskevien paikallisten, alueellisten ja kansallisten
maaraysten mukaisesti.

= Katso kohta "8. Hyvaksynnét

= SP7-1*:n "Paikallista tiedonsiirtoliitdntaa (LCI)" saa kayttaa vain rdjahdysherkédn alueen ulkopuolella,
Um < 30 Vdc.

= SP7-1*-tyyppistd asennoitinta saa kdyttda apuenergian ldhteena ainoastaan ryhman IIA kaasuilla ja
lampotilaluokassa T1 ulkokdytossa tai rakennuksissa, joissa on riittava ilmanvaihto.

= Vain palamattomia kaasuja saa kdyttda pneumaattisena apuenergiana. Asennoittimesta on paastettava
kaasua ymparistoon.

= Laitetta saa kayttda Il 2 D -tyyppisena laitteena vain alueilla, joilla mekaanisen vaaran taso on "alhainen".

= On kaytettava kaapelilapivienteja, jotka tayttavat EN 61241-11:n vaatimukset kategorian Il 2 D osalta
sekd ympariston lampétila-alueen vaatimukset.

= Esté sdhkostaattinen latautuminen, joka johtuu eteneviastad harjapurkauksesta, kun laitetta kdytetaan
sovelluksissa, joihin liittyy syttyvaa polya.

1.2 Sahkokytkennat

Asennoittimen suunnittelussa on pyritty kaikin tavoin varmistamaan kayttajan turvallisuus, mutta seuraavia
varotoimenpiteitd on noudatettava:

i) Varmista, ettd asennus on tehty oikein. Turvallisuus voi vaarantua, jos tuotetta ei ole asennettu tdmén
ohjekirjan mukaisesti.

ii) Johdotus on tehtdva standardin IEC 60364 tai vastaavan mukaisesti.

iii) Sulakkeita ei saa asentaa suojamaadoitusjohtimeen. Asennuksen suojamaadoitusjirjestelmén eheys
ei saa vaarantua muiden laitteiden irrottamisen tai poistamisen vuoksi.

1.3 Kayttotarkoitus

Asennus- ja huolto-ohjeiden, tuotemerkintdjen ja teknisen erittelyn tiedoista tulee varmistua laitteen
sopivuudesta kayttotarkoitukseen.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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1.4 Saavutettavuus
Varmista turvallinen kulkureitti ja tarvittaessa turvallinen tyétaso (asianmukaisesti suojattu) ennen téiden
aloittamista. Kéyta tarvittaessa sopivia nostolaitteita.

1.5 Valaistus

Varmista, etta valaistus on riittdva varsinkin tarkkuutta vaativissa tyokohteissa.

1.6 Vaaralliset nesteet ja kaasut putkistossa
Ota huomioon, mité putkistossa on tai on voinut olla aiemmin. Ota huomioon helposti syttyvit ja terveydelle
vaaralliset aineet seka lampétilan aariarvot.

1.7 Tuotteelle vaarallinen ymparisto
Ota huomioon rajahdysvaaralliset alueet, hapen puute (esim. tankit, kuopat), vaaralliset kaasut, lampétilan
aariarvot, kuumat pinnat, palonvaara (esim. hitsaus), liiallinen melu ja liikkuvat koneet.

1.8 Jarjestelma

Ota huomioon tehtavien toiden vaikutus koko jarjestelméan. Aiheuttavatko muutokset (esim. sulkuventtiilin
sulkeminen, jannitteen katkaisu) vaaraa jarjestelman muille osille tai muille tyotekijoille?

Vaaratilanteet voivat aiheutua tuuletusaukkojen tai varolaitteiden sulkemisesta tai ohjauslaitteiden tai
hélytysten kytkemisesté pois toiminnasta. Varmista, ettd sulkuventtiilit avataan ja suljetaan asteittain, jottei
jarjestelmaén aiheudu iskuja.

1.9 Painejarjestelmat

Varmista, etta tyostettava kohde on erotettu paineellisesta jarjestelmésté ja mahdollinen vuoto on ohjattu
turvallisesti ilmakehaan. Harkitse kaksoiseristysta (kaksoissulku ja vélitilan paineenpurku) ja suljettujen
venttiilien lukitsemista ja merkitsemisti. Ali oleta, etti tuotteessa ei ole painetta, vaikka painemittari nayttiisi
nollaa.

1.10 Lampdatila

Varmistu, etta lampotila laitteissa on laskenut tarpeeksi eikd palovammojen vaaraa ole.

1.11 Tyokalut ja tarvikkeet
Ennen téiden aloittamista on varmistettava, ettd kaikki tyokalut ja tarvikkeet ovat saatavilla. Kayta vain
alkuperaisia Spirax Sarco -varaosia.

Kayttijien on kaytettava kuulosuojaimia, kun he ottavat asennoittimen kayttoon.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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1.12 Suoja-asusteet

Harkitse, tarvitsetko sina ja/tai Iahella olevat henkil6t suojavaatteita suojelemaan vaaroilta, jotka aiheutuvat
esim. kemikaaleista, korkeista/matalista lampétiloista, sateilystd, melusta, putoavista esineista tai silmille
ja kasvoille aiheutuvista vaaroista.

1.13 Tyoluvat

Kaikkien toiden on oltava asianmukaisesti patevan henkilon suorittamia tai valvomia. Asennus- ja
kayttohenkiloston on saatava koulutusta tuotteen asiamukaisessa kdytossa asennus- ja huolto-ohjeiden
mukaan.

Jos muodollinen “tydlupa”-jarjestelma on kadytossa, sitd on noudatettava. Jos tillaista jarjestelmaa ei ole,
vastuuhenkilon on syyta tietaa, mitd toita on kdynnissa ja tarvittaessa hankkia turvallisuudesta vastaava
avustaja.

Aseta tarvittaessa "varoviesteja”.

1.14 Kisittely
Suurikokoisten jal/tai painavien tuotteiden kasittely voi aiheuttaa vammautumisen vaaran. Kuorman
nostaminen, tyontdminen, vetidminen tai kannatteleminen lihasvoimalla voi aiheuttaa vammoja erityisesti
selén alueelle. Painavien esineiden kasittelysséa tulee ottaa huomioon tyétehtava, yksilon ominaisuudet,
kuorman paino ja ty6olosuhteet ja on kaytettava tyoolosuhteisiin sopivia apuvilineita.

1.15 Jaljelle jaavat vaarat
Normaalikaytossé laitteen ulkopinta voi olla hyvin kuuma. Monet tuotteista eivét tyhjene itsestaan. Ole
varovainen purk i tai irrott i tuotetta laitteistosta (katso huolto-ohjeet).

1.16 Jaatyminen
Tuotteet, jotka eivit tyhjene itsestdédn, on suojattava pakkasvaurioilta ymparistoissa, joissa ne voivat altistua
jaatymispisteen alapuolella oleville lampétiloille.

1.17 Tuotteiden palauttaminen

Asiakkaita ja jalleenmyyjia muistutetaan, ettd EY: n terveys-, turvallisuus- ja ymparistélainsdadannon mukaan
heidan palauttaessaan tuotteita Spirax Sarcolle on heiddn annettava tiedot mahdollisista vaaroista ja
varotoimenpiteistd, jotka johtuvat saastumisjaamistéa tai mekaanisista vaurioista, jotka voivat aiheuttaa
terveys-, turvallisuus- tai ymparistoriskeja. Nama tiedot on toimitettava kirjallisesti, mukaan lukien terveys-
ja turvallisuustiedotteet, jotka koskevat kaikkia vaarallisiksi tai mahdollisesti vaarallisiksi tunnistettuja
aineita.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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2. Yleiset tuotetiedot

2.1 Johdanto

SP7-1 on alykas digitaalinen asennoitin, joka on tarvittaessa saatavilla HART-yhteydella varustettuna. Erinomaisen
isku- ja térinanvaimennuksen (10 G — 80 Hz) ansiosta SP7-1 erottuu muista malleista ja takaa toimivuuden lahes
kaikilla alueilla mité vaikeimmissa ymparistdolosuhteissa.

2.2 Toimintaperiaate
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Kuva 1 Kaaviokuva
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Peruslaite

LCl-pistoke *

Ohjaussignaali 4-20 mA/vaylaliitanta 9-32 Vdc
Bin&aritulo *

Binaarilahto *

Pneumatiikan syotto: 1,4-6 bar (20-90 psi)
Paineen purku

I/P-moduuli 3/3-tieventtiililla

00 N O a A~ WON =

Mekaaninen asennonosoitin ( lisdvaruste, 270°:n kiertokulmaan asti)

Lisévarusteet

9 Lisavarustemoduuli: analoginen takaisinkytkenta (4-20 mA) *

10 Lisavarustemoduuli: digitaalinen takaisinkytkenta *

11 Asennussarja mekaanista asennonosoitinta varten

12 Asennussarja digitaaliselle takaisinkytkennalle kayttaen lahestymiskytkimia

13 Asennussarja digitaaliselle takaisinkytkennalle kayttaen 24 V mikrokytkimia

* Vain laitteille, joissa on HART-yhteys.

Huomaa: Lisdvarusteena voidaan kayttda joko "Asennussarja digitaaliselle takaisinkytkennalle kayttaen

lahestymiskytkimid" tai "Asennussarja digitaaliselle takaisinkytkennalle kayttden 24 V mikrokytkimia".
Molemmissa tapauksissa tarvitaan mekaaninen asennonosoitin.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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2.3 Tyyppikilven kuvaus

Output = Lahté

Valmistusajankohta

DOM

= Tilauskoodi

Order-Code

Safe position

= Special Request = Erityistoiveet

Serial no. = Sarjanumero.

Reaktio jannitehdirion yhteydessa

Supply press. = Pneumatiikan syottopaine

HW-Rev. = Laitteistoversio

SW-Rev.

Input = Tulo

Ohjelmistoversio

9Je01)1a9/SL

| Bunesado ass

0.8 5815 0.0p- kL™ ¥L ' 0,07 5 BLS 0,07 9L

99 L1 yL'9L Ol Al x3
X6100°12 NNL X303

ozl
X 902962 X3ALV L2 ANL

[~V

[43:14

s9dl @

10}BOIPUI UOIYISOY

Auewieg ul spepy
ONB6 1§19 ‘g9 weyuaysyy
pajiw ooses-xends

+ « x « 1€} UONISOd BjES

Bunoe , , . , ., Indin0

Ywoz -  anbojeue :ndu|

1sd06"0Z / N9 0" "¥1 0 -'ssaud Aiddng

vavasanansaisanbay jewsds
+x+ NOQ

v TAOHMS  x v TAOY-MH

» x x x x x dOQWNU |BUBS

xxxxxxxxxxx}"/dS OPOD-ISPIO

Auewies) ul apepy
ONG6 1519 ‘g9 weyuayayy
pajiwi ooleg-xeulds

» x x « |1B} 2UONISO BjES

Bunoe , , , , « , INdINO

YwQg - ¥ enbojeue ndu|

1sd06°°0Z / dIN9'0 %10 :'ssaid Ajddng
sannnsssssss s 50NDOY [RI0BAS
+xx:NOQ

2 a'x TAOY-MS s+ “AOY-MH

+xxxx + HOQUNU BLIBS

sxxxxs0x0x741"/dS BPOD-IOPIO

odleS L ds

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\ |

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin

smra)(sarco

IM-P706-02 CTLS Versio 6

10



Valinnaiset osat

Mekaaninen rajakytkin

Analoginen takaisinkytkenta -

Asennonosoitin

Digitaalinen takaisinkytkentéa

Hyvaksynnat

Sahkainen rajakytkin
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2.4 Toimintaperiaate

SP7-10, SP7-11, SP7-12 on elektronisesti konfiguroitava asennoitin, joka on suunniteltu asennettavaksi
pneumaattisiin lineaarisiin tai pyoriviin toimilaitteisiin.

Taysin automaattinen ohjausparametrien maaritys ja mukautuminen mahdollistavat huomattavan ajansaaston seka
optimaalisen ohjauskayttaytymisen.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.1 Mekaaninen asennus

Laitteen takaisinkytkentdakselin
(asennon takaisinkytkentd) nuolen (1)
tulee liikkua nuolimerkkien (2)
rajaamalla alueella.

3. Asennus

3.1.2 Asennoittimen mittaus- ja toiminta-alueet

Lineaaritoimilaitteiden toiminta-alue:
Lineaartoimilaitteen toiminta-alue on
+45° symmetrisesti pituusakseliin
nahden. Kayttdkelpoinen tyovali
toiminta-alueella on vahintdan 25°
(suositusarvo 40°). Kayttokelpoisen
ty6valin ei valttdmatta tarvitse sijoittua
symmetrisesti pituusakseliin ndhden.

Pydrivien toimilaitteiden toiminta-alue:
Kayttokelpoinen tydvali on 90°, jonka
on oltava taysin mittausalueen siséll3,
mutta sen ei valttamatta tarvitse olla
symmetrinen pituusakseliin nahden.

Huomaa:

Varmista asennuksen aikana, etta
toimilaitteen liike- tai kiertokulma
asennon takaisinkytkentaa varten on
toteutettu oikein.

(1) Mittausalue

,f’{) (2) Kayttoalue
M
) ™,
(7)) /+45° 135
=

L e

-135°

Kuva 3
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3.1.3 Asennus lineaaritoimilaitteisiin

Seuraavaa kiinnityssarjaa on saatavana IEC 534:n
mukaiseen lineaariseen toimilaitteeseen kiinnittamista
varten (NAMURIin mukainen sivuttaisasennus):

1 Ruuvi /

2 Aluslevy
3 Kannake
4  Vipu, jossa on ohjaustappi
(mekaanisen iskun osalta) @
10 - 35 mm (0,39 - 1,38")
tai
20 - 100 mm (0,79 - 3,94 ")
5  Aluslevyt
6 Ruuvit ==
7 U-sankaruuvit
8  Aluslevyt m
9  Mutterit
10 Ruuvit
11 Jousialuslevy 7@
12 Profiilikappaleet
13 Sanka Kuva 4

3.1.4 Sangan asentaminen toimilaitteeseen

1. Kirista ruuvit sormikireyteen .

2. Kiinnitd sanka (1) ja profiilikappaleet
(2) ruuveilla (4) ja jousialuslevyilla (3)
toimilaitteen yhdistimeen.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin

ir
14 Sp a)(sarco IM-P706-02 CTLS Versio 6



3.1.5 Vivun ja kannakkeen kiinnittdminen asennoittimeen

Kuva 6

Huomaa:
Asennoittimen kiinnitysreikien kierteet & kiinnikkeen reiat riippuvat kaytetysta toimilaitetyypista. Valitse
kiinnitysreiat niin, ettd ohjaustappi liikkuu vapaasti sangassa koko venttiilin iskunpituuden matkalla.

1. Kiinnita vipu (6) asennoittimen takaisinkytkentaakseliin (5) (takaisinkytkentdakselin muodon vuoksi se voidaan
asentaa vain yhteen asentoon).

2. Tarkista nuolimerkkien (4) avulla, etta vipu liikkkuu kayttokelpoisella toiminta-alueella (nuolten valissa).
Kirista vivun ruuvi (7) kasin.

4. Pidavalmisteltua asennoitinta ja kiinnittmatonta kannaketta (1) toimilaitteen edessa siten, etta vivun ohjaustappi
asettuu sankaan, jotta voit maarittdd, mitkd asennoittimen rei'istd soveltuvat parhaiten kannakkeen
kiinnittamiseen.

5. Kiinnita kannake (1) ruuveilla (2) ja aluslevyilla (3) asennoittimen rungossa oleviin reikiin.

Kirista ruuvit mahdollisimman tasaisesti samansuuntaisuuden sailyttamiseksi.

Kohdista kannake soikeaan reikaan varmistaaksesi, etta toiminta-alue on symmetrinen.

Aseta venttiilin kara iskunpituuden puolivaliin ja kohdista vipu vaakasuoraan (kohta 6, kuva 6).

Kirista sitten kannakkeen kiinnityspultti (kohta 4, kuva 7) (vipu liikkuu nuolimerkkien vélissa, kohta 4, kuva 6).

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.1.6 Asennus toimilaitteen valurunkoon

1. Kiinnitd asennoittimen kannake (2) ruuvilla (4)
ja aluslevylla (3) valurunkoon (1).

Kuva 7

3.1.7 Asennus toimilaitteen varteen

1. Pida asennoittimen kannake (3) oikeassa
asennossa varren ymparilla (2).

2. Tyénna U-pultit (1) varren sisapuolelta (2)
kannakkeen reikien lapi.

Lisaéa aluslevyt (4) ja mutterit (5).

4. Kirista mutterit sormikireyteen .

Huomaa:

Saada asennoittimen korkeutta suhteessa
toimilaitteeseen , kunnes vipu on vaakasuorassa
(silmamaaraisen tarkastuksen perusteella) kun
venttiilin kara on iskunpituuden puolivalissa .

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.1.8 Asennoittimen saaito

(1) Sdadon suurentaminen
/E\1 (2) Saadsn pienentaminen

Kuva 9

Vivussa oleva asteikko antaa lahtokohdat venttiilien erilaisia iskunpituuksia varten.

Siirré seuraajatappia vivun soikeassa reidssa, saataaksesi asennoittimen toiminta-alueen venttiilin iskunpituudelle
sopivaksi.

Saatopisteen siirtdminen sisaanpain lisaa anturin kiertokulmaa. Saatdpisteen siirtdminen ulospain pienentaa anturin
kiertokulmaa.

Saada saatopiste siten, ettd asentoanturin mahdollisimman suuri kiertokulma (symmetrinen keskiasennon ymparilla)
on kaytossa.

Suositeltu alue lineaaritoimilaitteille: -28-28°
Vahimmaiskulma: 25°

Huomautus Tarkista asennuksen jalkeen, toimiiko asennoitin mittausalueen sisalla .

3.1.9 Vaantiopultin sijainti

Vaantiopultti, jolla liikutetaan potentiometrin vipua, voidaan kiinnittéa itse vipuun tai venttiilin karaan Asennuksesta
riippuen vaantiopultti ilmaisee venttiilin likkuessa joko pyorivan tai lineaarisen liikkeen suhteessa potentiometrin
vivun kaantdkohtaan Valitse HMI-nayton valikosta kaytetty pultin sijainti, jotta saavutetaan optimaalinen lineaarisuus.
Oletusasetus on, ettd vaantiopultti sijaitsee vivussa.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.1.10 Vaantiopultti vivussa (ndkyma takaa)

@ ® ®

Y\ [/
“\ 1  Potentiometrin vipu
—1 D/IEG:ZI ) 2 Vaantiopultti
V } 'E 3  Toimilaitteen kara
| ',’l 4  Toimilaitteen valurunko
M"I B 5 Asennoitin

Kuva 10

3.1.11 Vaantiopultti venttiilin karassa (ndkyma takaa)

@ @ ©
/

| 1  Potentiometrin vipu

P

Vaantiopultti

Toimilaitteen kara

Toimilaitteen valurunko

a|bh|w|N

Asennoitin

® @

Kuva 11

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.1.12 Asennus pyorivaan toimilaitteeseen

VDI/VDE 3845 -standardin mukaisiin py®riviin toimilaitteisiin kiinnittdmista varten on saatavana seuraava
kiinnityssarja:

iR
fg o

Kuva 12 Kiinnityssarjan osat

= Sovitin (1) ja jousi (5)

Nelja M6-ruuvia (4), jousialuslevyja (3) ja aluslevyja (2) kannakkeen (6) kiinnittdmiseksi asennoittimeen.

= Nelja M5-ruuvia (7), jousialuslevyja (8) ja aluslevyja (9) kannakkeen kiinnittdmiseksi toimilaitteeseen.
Tarvittavat tyokalut:
= Kiintoavain, koko 8/10

= Kuusiokoloavain, koko 3

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.1.13 Sovittimen asentaminen asennoittimeen

® @0

1. Maaritéd asennusasento ( asennoitin toimilaitteen suuntaisesti tai 90° kulmassa).
2. Maarita toimilaitteen pydrimissuunta (oikea tai vasen).
3. Aseta toimilaite kotiasentoon.

4.  Takaisinkytkentdakselin esisaato.

Jotta voidaan varmistaa, ettd asennoitin toimii toiminta-alueella (ks. Yleistéa sivulla 14), asennuskohta seka
toimilaitteen perusasento ja pyérimissuunta on otettava huomioon maaritettdessa sovittimen asentoa akselilla 1.
Taté varten takaisinkytkentaakselia voidaan saataa kasin, jotta sovitin (3) voidaan kiinnittda oikeaan asentoon.

5. Aseta sovitin oikeaan asentoon takaisinkytkentaakselille ja kiinnita se kierretapeilla (2). Yksi kierretapeista on
lukittava paikalleen takaisinkytkentéakselin tasaiselle puolelle.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.1.14 Kannakkeen asentaminen asennoittimeen

(1) Kannake

Kuva 14

3.1.15 Asennoittimen asentaminen toimilaitteeseen

Huomaa:
Tarkista asennuksen jalkeen, etta toimilaitteen toiminta-alue
vastaa asennoittimen mittausaluetta, katso Yleista sivulla
14.

Kuva 15

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.2 Sahkdliitannat

3.2.1 SP7-10 -asennoittimen ohjausyksikon sahkoliitanta

(D) Reja1  Raja2

| |
[41]42]43] [51]52]53]

T

[T T [ 1
[+51]-52[+41]-42] [+31]-32]

[ ] I
[+51]-52]  [+41]-42]

T

1 a
i i
i i
i i
i D| !
1 1
i i
i i
i i
i i

Kuva 16
Peruslaite

A

B  Lisavarusteet
C Kytkentad SP7-10 etaasentoanturi/kauko-asentoanturi (vain SP7-10 ohjausyksikkoversiossa).
D

Lisavarusteet, rajakytkimet lahestymiskytkimilla tai mikrokytkimilla (ei koske SP7-10-ohjausyksikkdversiota).

Liittimet Toiminta/kommentit

+11/-12 Analoginen tulo

+81/-82 Bin&éritulo DI

+83/-84 Bin&arilahto DO2

+51/-52 Digitaalinen takaisinkytkentd SW1 (lisdvaruste)

+41/-42 Digitaalinen takaisinkytkentéd SW2 (lisdvaruste)

+31/-32 Analoginen takaisinkytkentd AO (lisdvaruste)

1/2/3 SP7-10 asentoanturi (Vain vaihtoehdoissa SP7-10 asentoanturi tai SP7-10 etaasentoanturi).

+51/-52 Rajakytkin Raja 1 lahestymiskytkimelld (lisévaruste)

+41/-42 Rajakytkin Raja 2 lahestymiskytkmella (lisévaruste)
41/42/43 Rajakytkin Raja 1 mikrokytkimellé (lisavaruste)
51/52/53 Rajakytkin Raja 2 mikrokytkimelld (lisévaruste)

Huomaa:

SP7-1 voidaan varustaa joko |ahestymiskytkimilla tai mikrokytkimilld, joita kaytetaan rajakytkimina. Molempia
vaihtoehtoja ei ole mahdollista yhdistaa. SP7-10-ohjausyksikdn versiossa, jossa on SP7-10-asentoanturi, rajakytkimet
sijaitsevat SP7-10-asentoanturissa.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.2.2 SP7-10 asentoanturin sahkoinen liitanta

®
® |

‘|1|2l3I | EHH

[+51]-52[+41]-42] . [41[42]43][51]52]53]

Kuva 17

A Peruslaite

B Lisavarusteet

1 Asentotietolahetin
2 Rajakytkimet lahestymiskytkimilla (lisévaruste)

3  Rajakytkimet mikrokytkimilla (lisdvaruste)

3.2.3 Tulojen ja lahtojen liitdnnat

Liittimet Toiminta’kommentit

1/2/3 SP7-10 ohjausyksikkd

+51/-52 Lahestymiskytkin Raja 1 (lisévaruste)
+41/-42 Lahestymiskytkin Raja 2 (lisdvaruste)
41/42/43 Mikrokytkin Raja 1 (lisévaruste)
51/52/53 Mikrokytkin Raja 2 (lisdvaruste)
Huomaa:

SP7-10-asentoanturi voidaan varustaa joko I&hestymiskytkimilla tai mikrokytkimilld rajakytkimind. Molempia
vaihtoehtoja ei ole mahdollista yhdistaa.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.3 Sahkoliitannat

3.3.1 SP7-11/12 -asennoittimen ohjausyksikon sahkoliitannat

®

Limit 1 Limit 2
Limit 1 Limit 2

[41]42]43] [51]52]53] [+51]-52]  [+41]-42

[ 1

Kuva 17

A Peruslaite

B Lisavarusteet, digitaalinen takaisinkytkenta lahestymiskytkimilla tai mikrokytkimilla

Liittimet Toiminto/ huomautukset

+11/-12 Kenttavayla, vaylasyottd

+51/-52 Digitaalinen takaisinkytkenta Raja 1 |ahestymiskytkimella (lisdvaruste)
+41/-42 Digitaalinen takaisinkytkenta Raja 2 lahestymiskytkimella (lisdvaruste)
41/42/43 Digitaalinen takaisinkytkenta Raja 1 mikrokytkimella (lisdvaruste)
51/52/53 Digitaalinen takaisinkytkenta Raja 2 mikrokytkimella (lisédvaruste)

Huomaa: SP7-1/11/12 voidaan varustaa joko |ahestymiskytkimilla tai mikrokytkimilla rajakytkimina. Molempia
vaihtoehtoja ei ole mahdollista yhdistaa.

3.3.2 Tulojen ja ldhtojen sdhkoiset tiedot (SP7-10)

3.3.2.1 Analoginen tulo - 4-20 mA tai 4-20 mA HART-ohjaussignaali

Liittimet +11/-12

Nimellinen toiminta-alue 4-20 mA

Jaetun alueen konfigurointi Valittavissa; 20-100 % nimellisalueesta
Suurin tulovirta 50mA

Pienin tulovirta 3,6mA

Kuorma 9,7V @ 20mA

Impedanssi @ 20mA 485 Q

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.3.2.2 Binaarinen tulo
Tulo voidaan konfiguroida seuraavia = Eitoimintoa
toimintoja varten: " "
= Siirry 0%:iin
= Siirry 100 %:iin
=  Sailyta edellinen asento
= Paikallisen konfiguroinnin estdminen
=  Paikallisen konfiguroinnin ja kéytén estadminen

- Paasyn esto (paikallisesti tai tietokoneen/ohjelmiston kautta)

Liittimet +81/-82
Kayttojannite 12 - 30 Vdc
Tulo 'looginen 0' 0-5VvVDC
Tulo 'looginen 1' 11-30VDC
Tulovirta Enintddn 4 mA

3.3.2.3 Binaarinen 13ht6 DO

Liittimet +83/-84

Kayttojannite 5-11 V DC (NAMURIin mukainen ohjauspiiri).
L&hto 'looginen 0' >0,35mA-<12mA

Lahto 'looginen 1' >1,2mA

Toiminta Konfiguroitavissa (looginen '0' tai looginen '1").

3.3.2.4 Analogisen takaisinkytkennan lisdavarustemoduuli AO*
liman signaalia asennoittimelta (esim. "ei virtaa" tai "alustaminen") lahtdéarvo on > 20 mA (halytystaso).

Liittimet +31/-32

Signaalialue Konfiguroitavissa koko alueella 4-20 mA.
Kayttojannite 11-30V DC

Toimintasuunta Konfiguroitavissa (4-20 mA tai 20-4 mA).
Poikkeama <1%

3.3.2.5 Digitaalisen takaisinkytkennan lisdvarustemoduuli SW1, SW2*,

Kaksi ohjelmallisesti ohjattua rajakytkintd digitaalista takaisinkytkentaa varten (asento saadettavissa valilla
0-100 %, alueet eivat voi mennéa paallekkain).

Liittimet +41/-42, +51/-52

Kayttéjannite 5-11 V Vdc (NAMURIin mukainen ohjauspiiri).
Lahto 'looginen 0' <1,2mA

Lahto 'looginen 1' >1,2mA

Toiminta Konfiguroitavissa looginen '0' tai looginen '1').

* Analogisella ja digitaalisella takaisinkytkennalla on omat sijaintinsa, ja niité voidaan kayttaa yhdessa

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.3.2.6 Vaihtoehto Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta
Kaksi lahestymiskytkinta tai kaksi mikrokytkinta antavat itsenaisen signaalin venttiilin toimilaitteen asennosta.
Asetuspisteet ovat sdadettavissa valilla 0-100 %

Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta lahestymiskytkimilla; raja 1, raja 2**

Liittimet +41/-42, +51/-52
Kayttojannite 5-11 V Vdc (NAMURIn mukainen ohjauspiiri).
Toimintasuunta Metallinen tunniste Metallinen tunniste
lahestymiskytkimen toimintaikkunan lahestymiskytkimen toimintaikkunan
sisalla ulkopuolella
Tyyppi SJ2-SN (NC; log 1) <12mA >2,1mA

Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta 24 V mikrokytkimilld; Raja 1, Raja **.

Liittimet +41/-42, +51/-52
Kayttojannite enintdan 24 V AC/DC
Virransieto enintdan 2 A
Kosketuspinta 10 ym kultaus (Au)

**Mekaaninen takaisinkytkentd mahdollista vain mekaanisen asennonosoittimen kanssa (kotelotyyppi '20").

Huomaa: Mekaaninen takaisinkytkentd on mahdollista vain joko lahestymiskytkimilla tai 24 VV mikrokytkimilla, ei
molemmilla.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.3.2.7 Réjahdysvaarallisissa tiloissa kaytettavia sahkotietoja (vain Ex-sertifioidut mallit)
Ainoastaan liitettavaksi sertifioituun turvalliseen virtapiiriin.

Uui=30V Ci=6,6 nF
Signaalipiiri (+11/-12) li=320 mA Li = haviavan pieni
Pi=1,1W
Uui=30V Ci=14,5nF
Bin&aritulo DI (+81/-82) li=320 mA Li = haviavan pieni
Pi=11W
Ui=30V Ci=14,5nF
Binaarilahtoé DO (+83/-84) li=320 mA Li = haviavan pieni
Pi = 500 mW
Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta ui=16V Ci=60nF
(lahestymiskytkin) B _
(Raja 1: +51/-52, raja 2: +41/-42" li=25mA Li =100 pH
Katso Ex-todistus PTB 00 ATEX 2049 X Pi =64 mW
Digitaalinen takaisinkytkents ( ohjelmaliisesti ohjatty = >0V Ci=3,7nF
rajakytkin) li =320 mA Li = havidvan pieni
(Raja 1: +51/-52, raja 2: +41/-42" p—
Uui=30V Ci=6,6 nF

Analogisen takaisinkytkennan liitantamoduuli (+31/-32)li = 320 mA

Li = havidvan pieni

Pi=1,1W

uo=54Vv LO=5mH

10 =74 mA CO 2uF
Llltgnta asentoanturin kanssa PO = 100 MW Ex ib -suojaus IIB
Exib lIC

Ci = haviavan pieni LO=5mH

Li = havidvan pieni C0=2uF

Paikallinen viestintaliitanta (LCI)

Vain kytkettédessa ohjelmointilaitteeseen LCl-sovittimella
(Um =30 V DC) rajahdysvaarallisen alueen ulkopuolella.

IM-P706-02 CTLS Versio 6
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3.3.3 Tulojen ja lahtojen sdhkoiset tiedot (SP7-11)

3.3.3.1 Kenttavaylayhteys

PROFIBUS PA

Liittimet +11/-12

Kayttoéjannite 9-32 Vdc (virta PA-vaylasta)
Maksimijannite 35 Vvdc

Tulovirta 10,5 mA

Virtaviesti virhetilanteessa 15 mA (10,5 mA + 4,5 mA)

3.3.3.2 Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta (lisdvaruste)
Kaksi lahestymiskytkinta tai kaksi mikrokytkinta antavat itsenaisen signaalin venttiilin toimilaitteen asennosta.
Asetuspisteet ovat saadettavissa valilla 0-100 %

3.3.3.3.3 Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenté lahestymiskytkimilld; Raja 1, Raja 2**

Liittimet +51/-52 (raja 1), +41/-42, (raja 2).
Kayttéjannite 5-11 Vdc (NAMURIn mukainen ohjauspiiri).
Toimintasuunta Metallinen tunniste Metallinen tunniste |
lahestymiskytkimen toimintaikkunan |ahestymiskytkimen toimintaikkunan
sisalla ulkopuolella
Tyyppi SJ2-SN (NC; log 1) >2,1mA <1,2mA

3.3.3.4 Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkentad 24 V mikrokytkimilld; Raja 1, Raja 2 **.

Liittimet 41/42/43 (raja 1), 51/52/53 (raja 2).
Kayttéjannite enintdan 24 V AC/DC

Virransieto enintdan 2 A

Kosketuspinta 10 um kultaus (Au)

**Mekaaninen takaisinkytkentd mahdollista vain mekaanisen asennonosoittimen kanssa (kotelotyyppi '20").

Huomaa: Mekaaninen takaisinkytkentd on mahdollista vain joko |ahestymiskytkimilla tai 24 V mikrokytkimilla, ei
molemmilla.

3.3.3.5 Réjahdysvaarallisissa tiloissa kaytettavida sahkotietoja (vain Ex-sertifioidut mallit ).
Ex i lIC -suojaukseen on kaytettava FISCO-sertifioitua virtaldhdettd, galvaanista erotinta tai virtalahdetta, jolla on
lineaariset ominaisuudet ja seuraavat enimmaisarvot:

Ui=24V Ci=<5,0nF
Signaalipiiri (+11/-12) li =250 mA Li=<10puH

Pi=12W

Ui=16V Ci=60nF

Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta
(Iahestymiskytkin) li=25mA Li =100 uH
+51/-52" Raja 1, +41/-42: Raja 2) Pi=64 mW

lahestymiskytkin: Pepperl+Fuchs SJ2-SN
Katso Ex-todistus PTB 00 ATEX 2049 X

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.3.4 Tulojen ja lahtojen s@hkoiset tiedot (SP7-12)

3.3.4.1 Kenttavaylayhteysk

Foundation Fieldbus

Liittimet +11/-12

Kayttéjannite 9-32 Vdc (kenttavaylasta tuleva syottd )
Maksimijannite 35 Vdc

Tulovirta 11,5 mA

Virtaviesti virhetilanteessa 15 mA (11.5 mA + 3.5 mA)

3.3.4.2 Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta (lisdvaruste)
Kaksi lahestymiskytkina tai kaksi mikrokytkinta antavat itsenaisen signaalin venttiilin toimilaitteen asennosta.
Asetuspisteet ovat saadettavissa valilla 0-100 %

3.3.4.3 Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta lahestymiskytkimilld; raja 1, raja 2**

Liittimet +51/-52 (raja 1), +41/-42, (raja 2).
Kayttojannite 5-11 Vdc (NAMURIin mukainen ohjauspiiri).
Toimintasuunta Metallinen tunniste Metallinen tunniste
lahestymiskytkimen toimintaikkunan Iahestymiskytkimen toimintaikkunan
sisalla ulkopuolella
Tyyppi SJ2-SN (NC; log 1) >2,1mA <1,2mA

3.3.4.4 Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta 24 V mikrokytkimilld; Raja 1, Raja 2 **.

Liittimet 41/42/43 (raja 1), 51/52/53 (raja 2).
Kayttéjannite enintdan 24 Vac/Vdc

Virransieto enintdén 2 A

Kosketuspinta 10 pm kultaus (Au)

**Mekaaninen takaisinkytkentd mahdollista vain mekaanisen asennonilmaisimen kanssa (kotelotyyppi '20')
Huomautus: Mekaaninen takaisinkytkentd on mahdollista vain joko lahestymiskytkimilla tai 24 V mikrokytkimilla,
ei molemmilla.

3.3.4.5 Réjahdysvaarallisissa tiloissa kaytettavat sdhkotiedot (vain Ex-sertifioidut mallit)
Ex i 1IC -suojaukseen on kaytettava FISCO-sertifioitua virtaldhdettd, galvaanista erotusta tai virtalahdetta, jolla
on lineaariset ominaisuudet ja seuraavat enimmaisarvot:

Ui=24V Ci=<5,0nF
Signaalipiiri (+11/-12) li =250 mA Li=<10pH

Pi=12W

Ui=16V Ci=60nF

Mekaaninen digitaalinen takaisinkytkenta
(Iahestymiskytkin) li=25mA Li =100 pH
+51/-52" Raja 1, +41/-42: Raja 2) Pi=64 mW

lahestymiskytkin: Pepperl+Fuchs SJ2-SN
Katso Ex-todistus PTB 00 ATEX 2049 X

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.4 Asennoittimen kytkennat

~
&)

.
&
&

Kuva 18

1  Kaapeliholkki

2 Peitetulppa

3 Liitdnnét lisdvarustemoduuleille

4  Liittimet digitaalista takaisinkytkentaa varten

5 Perusyksikon liittimet

Kotelon vasemmalla puolella on 2 kappaletta lapivientireikia kaapelin sisdan tuomista varten ( %2 14 NPT tai M20
x 1,5).. Toi lapivientireiassa on kaapeliholkki, toinen on tulpattu.

Huomaa:
Liitantaterminaalit ovat toimitettaessa kiinni-asennossa, ja ne on avattava ennen johtimen asentamista.

1.  Poista johtimen eriste noin 6 mm matkalta.

2. Kytke johtimet liittimiin kytkentdkaavion mukaisesti.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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3.4.1 Johtimen poikkipinta-alat

Peruslaite - Sdhkoliitdnnat

4-20 mA:n tulo Ruuviliittimet max. 2,5 mm?2 (AWG14)

Lisavarusteet Ruuviliittimet max. 1,0 mm?2 (AWG18)

Johdinpinta-ala

Jaykka/joustava johdin 0,14-2,5 mm? (AWG26-AWG14)
Joustava, jossa on johtimen paateholkki i 0,25-2,5 mm? (AWG23-AWG14)
Joustava, jossa on johtimen paateholkki, ei muovieristetta 0,25-1,5 mm? (AWG23-AWG17)
Joustava, jossa on johtimen paateholkki muovieristeella 0,14-0,75 mm? (AWG26-AWG20)

Monijohdinliitdnta (kaksi johdinta, joilla on sama johdinpinta-ala).

Jaykka/joustava johdin 0,14-0,75 mm?2 (AWG26-AWG20)
Joustava, jossa on johtimen paateholkki, ei muovieristetta 0,25-0,75 mm? (AWG23-AWG20)
Joustava, jossa on johtimen paateholkki muovieristeella 0,5-1,5 mm? (AWG21-AWG17)

3.4.2 Lisavarustemoduulit

Johdinpinta-ala
Jaykka/joustava johdin 0,14-1,5 mm? (AWG26-AWG17)

Joustava, jossa on johtimen paateholkki, ei 0,25-1,5 mm? (AWG23-AWG17)
muovieristetta

Joustava, jossa on johtimen paateholkki muovieristeella 0,25-1,5 mm? (AWG23-AWG17)

Monijohdinliitdnta (kaksi johdinta, joilla on sama poikkileikkaus).

Jaykka/joustava johdin 0,14-0,75 mm? (AWG26-AWG20)
Joustava, jossa on johtimen paateholkki, ei muovieristetta 0,25-0,5 mm? (AWG23-AWG22)
Joustava, jossa on johtimen paateholkki muovieristeella 0,5 -1 mm? (AWG21 - AWG18)

Rajakytkin, jossa on ldahestymiskytkin tai 24 V mikrokytkin

Jaykka johdin 0,14-1,5 mm? (AWG26-AWG17)
Joustava johdin 0,14-1,0 mm? (AWG26-AWG18)
Joustava, jossa on johtimen paateholkki, ei muovieristetta 0,25-0,5 mm? (AWG23-AWG22)
Joustava, jossa on johtimen paateholkki muovieristeella 0,25-0,5 mm? (AWG23-AWG22)
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3.5 Kytkenta laitteeseen - SP7-10-ohjausyksikko ja SP7-10-
asentoanturi

SP7-10 ohjausyksikko SP7-10 asentoanturi

Kuva 19

1 Liittimet SP7-10 asentoanturi

2 Liittimet digitaalista takaisinkytkentaa varten
3  EMC-kaapelilapivienti
4

Suojattu liitdntakaapeli

Kun kyseessa on "SP7-10 Control Unit with SP7-10 Remote Sensor" -malli, komponentit toimitetaan kahdessa
kotelossa, jotka yhdessé muodostavat yhden harmonisoidun yksikén.

Kotelo 1 (SP7-10-ohjausyksikko) sisaltaa elektroniikan ja pneumatiikan seka seuraavat lisévarusteet (tarvittaessa):
= Analoginen takaisinkytkenta

= Digitaalinen takaisinkytkenta

Kotelo 2 (SP7-10 etdasentoanturi) sisaltdad asentoanturin, ja se soveltuu asennettavaksi lineaarisiin tai pyoriviin
toimilaitteisiin.

Seuraavat lisdvarusteet voidaan asentaa tilatusta kokoonpanosta riippuen.

= Optinen asennonosoitin

= Mekaaninen takaisinkytkenta lahestymiskytkimilla tai mikrokytkimilla

Kytke asennoitin (SP7-10 ohjausyksikko, kotelo 1) ja asentoanturi (SP7-10 etdasentoanturi, kotelo 2) seuraavia
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ohjeita noudattaen:

Anturi ja elektroniikka on sovitettu yhteen. Varmista, etta vain laitteet, joilla on sama sarjanumero, on kytketty
toisiinsa.

Laitteiden valiseen liitdntadan on kaytettava suojattua 3-johtimista kaapelia, jonka enimmaispituus on 10 m (33
ft).

Vie kaapeli paatelaitteeseen EMC-kaapelilapivientien kautta (lisdvaruste, maaritettava tilauksen yhteydessa).
Varmista, ettd suojaus on kiinnitetty oikein EMC-kaapelilapivientiin.

Kytke kaapelit sahkdéliitantéjen mukaisesti ja kirista ruuviliittimet kasikireyteen.

SP7-10-ohjausyksikon ja lisavarusteena saatavien moduulien sahkdinen kytkentd on kuvattu kohdassa
Asennoitin/SP7-10-ohjausyksikdn sahkdinen kytkenta sivulla 24.

Jos SP7-10-ohjausyksikkd on kiinnitetty siten, ettd kontakti ei ole sdhkda johtava, kotelon tulee maadoittaa
(SP7-10-ohjausyksikén ja SP7-10-kaukoanturin kotelo, jossa on sama sahkdinen potentiaali); muutoin analogisen
takaisinkytkennan signaalissa voi esiintya poikkeamia.

Kéayta paateholkkeja kytkettédessa.
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3.6 Kytkenta laitteeseen - SP7-10 ohjausyksikk6 asentoanturia
varten

Kuva 20

1 Etdasentoanturin liittimet
2 Etaasentoanturi

3 EMC-kaapelilapivienti

4

Suojattu litdntakaapeli
Etdasentoantureille suunnitellun SP7-10:n osalta asentosadadin toimitetaan ilman asentoanturia.

SP7-10-ohjausyksikko sisaltaa elektroniikan ja pneumatiikan seka seuraavat lisévarusteet (tarvittaessa):
= Analoginen takaisinkytkenta

= Digitaalinen takaisinkytkenta
Mika tahansa asentoanturi (4-30 kQ, kaapelivaurion tunnistuksella 4-18 kQ) voidaan kytkea.

Kytke asentosaadin (SP7-10-ohjausyksikkd) ja asentoanturi noudattaen seuraavia ohjeita:
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=  Laitteiden valiseen liitdntaan on kaytettava suojattua 3-johtimista kaapelia, jonka enimmaispituus on 10 m (33
ft).

= Vie kaapeli paatelaitteeseen EMC-kaapelilapivientien kautta (lisdvaruste, maaritettava tilauksen yhteydessa).
Varmista, ettd suojaus on kiinnitetty oikein EMC-kaapelilapivientiin.

= Kytke kaapelit sahkdéliitantdjen mukaisesti ja kirista ruuviliittimet kasikireyteen.

= SP7-10-ohjausyksikoén ja lisdvarusteena saatavien moduulien sahkdinen kytkentd on kuvattu kohdassa
Asennoitin/SP7-10-ohjausyksikdn sahkoinen kytkenta sivulla 24.

= Jos SP7-10-ohjausyksikkd on kiinnitetty siten, ettd kontakti ei ole sahkda johtava, kotelon maadoitettava
(SP7-10-ohjausyksikkd ja asentoanturin kotelo, joissa on sama sahkdinen potentiaali); muutoin analogisen
takaisinkytkennan signaalissa voi esiintya poikkeamia.

= Kayta paateholkkeja kytkettaessa.
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3.7 Pneumaattiset liitdnnat

Huomaa:
Asennoittimeen saa sy6ttaa vain instrumentti-ilmaa, joka ei sisalla 6ljya, vetta eika polya.
Puhtauden ja 6ljypitoisuuden on taytettava luokan 3:3:3 vaatimukset standardin ISO 8573-1 mukaisesti.

Huomio
Vaara komponenttien vaurioitumiselle!
Lika ilmajarjestelméassa tai asennoittimessa voi vaurioittaa komponentteja.

= Pdly, lastut ja muut likahiukkaset on ehdottomasti poistettava puhaltamalla ennen putkien/letkujen liittdmista.
Yli 6 baarin (90 psi) paine voi vaurioittaa asennoitinta tai toimilaitetta.

= Varotoimenpiteilla (esim. kayttamalla paineenalenninta) on varmistettava, etta paine ei nouse
vikatilanteessakaan yli 6 bar (90 psi)

Ohjeita liittyen kaksitoimisiin toimilaitteisiin , joissa on jousipalautus

Kaksitoimisissa kayttolaitteissa, joissa on jousipalautus, kammion paine jouseen ndhden voi kdyton aikana nousta
huomattavasti yli sy6ttdilman paineen arvon.

Tallin asennoitin voi vaurioitua tai kéyton saato hairiintya.

Jotta tallaisten kayttolaitteiden kaytto olisi turvallista, on suositeltavaa asentaa paineentasausventtiili ilman jousta
olevan pesan ja tuloilman valiin. Tama mahdollistaa kohonneen paineen paluuvirtauksen tuloilmaletkuun.
Takaiskuventtiilin avautumispaineen on oltava < 250 mbar (< 3,6 psi).

(1)ouT2
(2) OUT 1

(3)IN
= _ Tuloilman paine
O ® IN=Tulo 4 4.6 bar (20-90 psi)

ouT1 =

Merkintd Putkiliitanta

Saatopaine toimilaitteelle

o Lahts1

= anto

10z ©

3 || OUT2=  Saitdpaine toimilaitteelle (2). ( Kaytetaan
(@) L3aht62  kaksitoimisen toimilaitteen yhteydessa)

Kuva 21

Yhdista putket/letkut litdntdihin merkintdjen mukaisesti ja huomioi seuraavat seikat:

= Kaikki pneumaattiset liitdnnat sijaitsevat asennoittimen oikealla puolella. Pneumaattisissa liitdnnoissa kaytetaan
%" 18 NPT -yhteitd. Asennoittimen liitdnnat on merkitty runkoon.

=  Suosittelemme kayttdmaan putkea, jonka mitat ovat 12 x 1,75 mm.

= Toimintavoiman aikaansaamiseksi tarvittava syoéttdilman paine on saadettava toimilaitteen toiminta-alueen
mukaan. Asennoittimen toiminta-alue on 1,4-6 bar (20-90 psi).
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3.7.1 Pneumaattiset liitinnat - imansyo6tto

Instrumentti-ilma*

Suurin hiukkaskoko: 5 ym

Puhtaus Hiukkasten enimmaistiheys: 5 mg/m?®
Oljysisaltd Enimmaispitoisuus 1 mg/m?
Painetta vastaava kastepiste 10 K alle kayttélampétilan
Syéttopaine* Vakiomalli: )

1,4-6 bar (20-90 psi)
liman kulutus*** < 0,03 kg/h/0,015 scfm

*  Oljytdn, vedetdn ja pdlyton DIN /1ISO 8573-1 -standardin mukaan Puhtaus ja 6ljypitoisuus luokan 3:3:3 mukainen

**  Alaylitd toimilaitteen suurinta sallittua painetta

*** Riippumaton syéttdpaineesta

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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4. Kayttoonotto

Kayttéjien on kaytettava kuulosuojaimia, kun he ottavat asennoittimen kayttoon.

Huomaa: Tyyppikilvessa ilmoitettuja sahkon ja ilmanpaineen sy6ttoon liittyvia tietoja on ehdottomasti
noudatettava kayttoonotossa

Huomio

Virheelliset parametrit voivat aiheuttaa loukkaantumisvaaran!
Jos parametriarvot ovat vaaria, venttiili voi toimia odottamattomalla tavalla. Se voi johtaa prosessihairidihin ja siten
loukkaantumisiin!

= Ennen kuin otat aiemmin kaytdssa olleen asennoittimen uudelleen kaytté6n, palauta laite aina tehdasasetuksiin.

= Ala koskaan kéynnista automaattista kayttéonottoa ennen tehdasasetusten palauttamistal

4.1 Asennoittimen kayttoonotto
1. Avaa paineilman sy6ttd

2. Kytke kayttdjannite ja anna ohjaussignaali 4-20 mA
3. Mekaanisen kiinnityksen tarkistaminen:

- Paina MODE-n&ppainta ja pidé se painettuna; painele samalla YLOS- taiALAS-nappéinté, kunnes
nayttéon tulee toimintatila 1.3 ( kasisaatd mittausalueella). Vapauta MODE-painike.

= Paina YLOS tai ALAS siirtadksesi toimilaitteen mekaaniseen ariasentoon; tarkista d&riasennot; kiertokulma
naytetdan asteina; pikakéyttéa varten paina YLOS- ja ALAS -né&ppaimia samanaikaisesti..

Huomaa: Manuaalista kayttoonottoa varten katso lisatietoja dokumentista IM-S51-07.

4.2 Suositeltu kaantokulma-alue

Lineaariset toimilaitteet -28-28°
Pyérivat toimilaitteet -57 - 57°
Vahimmaiskulma 25°

4. Suorita automaattinen kayttéonotto kappaleen 4.4 ohjeistuksen mukaisesti.

Asennoittimen kayttddnotto on nyt valmis, ja laite on kayttdvalmis.
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4.3 Toimintatila

Valinta toimintatasolta
1. Paina MODE-né&ppainta ja pida se painettuna.
2. Painele samalla YLOS -néppainta lyhyin painalluksin. Valittu toimintatila tulee nékyviin.

3. Vapauta MODE-nappain.

Sijainti ndytetdan prosentteina tai kiertokulmana.

Kayttotila Toimintatilan naytto Aseman naytto
' f chn, |
1,0 s ; cnn,
Saatdtila* saatéparametrien U U ~ L
TC M MCCTTTEIN
mukautuksella L L1 RI__I:I_LJFIJ L Ijl_l_'u_ | J-|—|'\')
—_
11 11 C
gk i . (P | hu(y NN N
Saatétila* ilman saatéparametrien T - «\ ACTTTA
i | \/ NI
mukauttamista L RII__FL/\ I‘_‘ll_l_'u_ LN
- - —= = J - - —— J
1,2 ( 1M ) -
Kéasisaato** toiminta-alueella. P g ( ﬂ E%
Saada*™ YLOS- tai ALAS == ~ ,_”_'_‘_'_T'TH
na R NMOCINT T NI
nappaimilla. i ||:|| \||_||:||_ ’:‘I_I_'IJ_ Ll
| S —
1’3 e N s N
Kéasisaato** mittausalueella. : 3 - : 5 G o
S&ada * YLOS- tai ALAS - N -
nappaimilla. | ,I-_-h \,_SE \|5 SEI \IS_FII_IE
- === = - —— = =

* Koska itsestdan automaattiseen kayttdonottoon toimintatilassa 1.0 vaikuttavat useat tekijat sdatétoiminnan aikana,
kun saat6a mukautetaan, virheellisia saatoja voi esiintya pidemman ajan kuluessa.

** Asemointi ei ole aktiivinen.

*** Pikakayttd: paina YLOS- ja ALAS-néppaimia samanaikaisesti.
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4.4 Automaattinen kayttoonotto
Huomaa: Vakiomuotoinen automaattinen kayttéonotto ei aina johda optimaaliseen saatékykyyn.

Lineaaristen toimilaitteiden automaattinen kayttoonotto*

1. Paina ja pidd MODE-nappain painettuna, kunnes ADJ_LIN tulee nayttoon.
2. Paina ja pida MODE-nappain painettuna, kunnes lahtélaskenta paattyy.
3. Vapauta MODE-nappain; tdma kaynnistaa automaattisen kayttéonoton.

Pydrivien toimilaitteiden automaattinen kaytté6notto*

1. Paina ja pidd ENTER-nappain painettuna, kunnes ADJ_ROT tulee nayttdon.
2. Paina ja pida ENTER-nappain painettuna, kunnes lahtdlaskenta paattyy.

3. Vapauta ENTER-n&ppain; tdma kaynnistaa automaattisen kayttéonoton.

Jos automaattinen kayttéonotto onnistuu, parametrit tallennetaan automaattisesti ja asennoitin palaa toimintatilaan
1.1.

Jos automaattisen kayttddnoton aikana tapahtuu virhe, prosessi keskeytetdan virheilmoituksella.

Suorita seuraavat vaiheet, jos virhe ilmenee:

1. Pida YLOS-tai ALAS-painiketta painettuna noin kolmen sekunnin ajan.

Laite siirtyy toimintatilaan 1.3 (Kasisaaté mittausalueella).

2. Tarkista mekaaninen kiinnitys kohdan Mekaaninen kiinnitys sivulla 14 mukaisesti ja toista automaattinen
kayttdonotto.

* Nolla-asento maaritetddn automaattisesti ja tallennetaan automaattisen kayttéonoton aikana, lineaaritoimilaitteille
vastapaivaan (CTCLOCKW) ja pydriville toimilaitteille myoétapaivaan (CLOCKW).

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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4.5 Kayttoonotto SP7-11/12

Asennoittimen kayttddnotto:
1. Avaa paineilman syétto.
2. Kytke kenttavayla tai virtalahde vaylaliitantoihin.

Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

. alah
@) AT

REMOT

3. Mekaanisen kiinnityksen tarkistaminen:

= Pida MODE- ja ENTER-nappaimet painettuna; kun lahtdlaskenta on siirtynyt 3:sta 0:aan, vapauta MODE ja
ENTER. Laite siirtyy toimintatasolle n toimintatila 1.x.

= Pidéd MODE ja ENTER painettuna ja paina sitten YLOS tai ALAS, kunnes nayttd6n tulee toimintatila 1.3 (K&sisaato
anturialueella). Vapauta MODE-nappain.

= Siirra toimilaite mekaaniseen aariasentoon painamalla YLOS ja ALAS; tarkista aariasennot; kiertokulma
naytetdan asteina; pikakayttotilassa paina YLOS tai ALAS samanaikaisesti.

Suositeltu kdadntokulma-alue

Lineaariset toimilaitteet -28-28°
Pydrivat toimilaitteet -57 - 57°
Vahimmaiskulma 25°

4. Palaa takaisin vaylatasolle:

= Pida MODE- ja ENTER-nappaimet painettuna; kun lahtdlaskenta on siirtynyt 3:sta 0:aan, vapauta MODE ja
ENTER.

Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

. alah
@) RAT R

REMOT

5. Suorita automaattinen kayttéonotto ohjeiden mukaisesti. Varmista, etta laite on vaylatasolla (REMOTE).

6. Aseta kuollut alue ja toleranssialue. Tata vaihetta tarvitaan vain kriittisten (esim. hyvin pienten) toimilaitteiden
osalta. Normaalitapauksissa voit ohittaa tdman vaiheen.

Asennoittimen kayttéonotto on nyt valmis, ja laite on kayttdvalmis.
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4.6 Vaylaosoitteen asettaminen

1. Siirtyminen kokoonpanotasolle:
= Pidad YLOS-ja ALAS-nappaimet samanaikaisesti painettuna ja paina liséksi nopeasti ENTER ja vapauta se,
= Odota, etta Iaht6laskenta siirtyy 3:sta O:aan,

= Vapauta YLOS- ja ALAS-nappéimet.
Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

i

'.u
THENMOT
SII:II\IJ_IH i

conf

2. Siirry parametriryhméan 1.5:

= Painaja pidd MODE- ja ENTER-nappaimet samanaikaisesti painettuna, paina lisiksi YLOS ja ALAS.
Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

Ps

conf HBBRE 55

= Vapauta MODE- ja ENTER-nappaimet.
Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

2 b

conf H]B RE 55

3. Vaylaosoitteen asettaminen:
= Aseta oikea arvo painamalla YLOS tai ALAS,
= Paina ENTER-painiketta ja pida se painettuna, kunnes lahtélaskenta siirtyy 3:sta 0:aan.

= Vapauta ENTER.
Uusi vaylaosoite tallennetaan.
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4. Siirry parametriin 1.6 (paluu kayttotasolle) ja tallenna uusi asetus:

= Paina ja pidd MODE-nappéin painettuna ja paina lisdksi nopeasti YLOS-n&ppainta 2 kertaa,
Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

P b
WVTT
conf AL

= Vapauta MODE-nappain,
= Valitse NV_SAVE nopeasti painamalla ja vapauttamalla ALAS,

= Paina ENTER-painiketta ja pida se painettuna, kunnes lahtélaskenta siirtyy 3:sta 0:aan.

Uusi parametriasetus tallennetaan ja asennoitin palaa automaattisesti toimintatasolle. Se jatkaa toimintatilassa,
joka oli aktiivinen ennen konfiguraatiotason kutsumista.

4.7 Tietojen pyytaminen
Kun laite on vaylakaytdssa, alla luetellut tiedot voidaan kutsua esiin.

Paina seuraavia ohjauspainikkeita paastéksesi naihin tietoihin:

Ohjauspainikkeet Toiminta

Syklinen viestinta:

Asetuspiste prosentteina ja asetuspisteen tila naytetaan.
Asyklinen viestinta:
Nayttaa tiedonsiirron tilan.

' Nayttaa vaylaosoitteen ja toimintatilan.

Nayttaa ohjelmiston version.

Enter
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4.8 Toimintatilat

Valinta toimintatasolta:

1. Paina ja pidd MODE-nappain painettuna.

2. Paina YLOS-nappéinta nopeasti niin usein kuin on tarpeen. Valittu toimintatila tulee nakyviin.

3. Vapauta MODE-nappain.

Sijainti naytetaan prosentteina tai kiertokulmana.

Kayttotila Tilan ilmaisin Asennonosoitin

1.1

Paikannus kiintealla asetusarvolla [ ] - i I'luf

Saada asetusarvo kayttamalla Lt (@] NAN

YLOS- tai ALAS-néppéinta. —TO TV FIWL_TT—H_"\ |
LIS LA UL ALy

1.2
Kéasisaato* in toiminta-alue.
S&ada YLOS- tai ALAS-nappéimilla **

1.3
Késisaato™ anturin alueella.
Saada YLOS- tai ALAS-nappaimilla**

* Paikannus ei ole aktiivinen.

** Pikakayttétilassa paina YLOS ja ALAS samanaikaisesti.

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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4.9 Jumppereiden konfigurointi

Vain SP7-12

Emolevylla on kaksi jumpperia, joilla voidaan aktivoida tai estéda simulointitila ja kirjoitusoikeus.

Aseta jumpperit alla esitetylla tavalla:

O

=

4

)

Kuva 22
Jumpperi Numero Toiminto
1 A Simulointi estetty*
B Simulointi kaytdssa
2 A Kirjoitusoikeus estetty
B Kirjoitusoikeus aktivoitu*

* Oletusasetus (Fieldbus Foundation -standardin mukaisesti)

IM-P706-02 CTLS Versio 6
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4.10 Automaattinen kayttoonotto

Huomaa: Automaattinen kayttoonottoi ei aina johda optimaaliseen saatokykyyn.

Lineaaristen toimilaitteiden automaattinen kayttéonotto*
1. Paina ja pida MODE-nappain painettuna, kunnes ADJ_LIN tulee nayttéon.
2. Paina ja pida MODE-n&ppain painettuna, kunnes lahtdlaskenta paattyy.

3. Vapauta MODE-nappain; tdma kaynnistaad automaattisen kayttéonoton.

Pyérivien toimilaitteiden automaattinen kayttoonotto
1. Painaja pidd ENTER-nappain painettuna, kunnes ADJ_ROT tulee nayttdon.
2. Paina ja pida ENTER-nappain painettuna, kunnes lahtdlaskenta paattyy.

3. Vapauta ENTER-n&ppain; tdma kaynnistaad automaattisen kayttéonoton.

Jos automaattinen kayttdonotto onnistuu, parametrit tallennetaan automaattisesti ja asennoitin palaa toimintatilaan
1.1.

Jos automaattisen kayttdonoton aikana tapahtuu virhe, prosessi keskeytetdan virheilmoituksella.

Suorita seuraavat vaiheet, jos virhe ilmenee:
1. Pida YLOS- tai ALAS -painiketta painettuna noin kolmen sekunnin ajan.
Laite siirtyy toimintatilaan 1.3 (Kasisaaté mittausalueella).

2. Tarkista mekaaninen kiinnitys kohdan Mekaaninen kiinnitys sivulla 14 mukaisesti ja toista automaattinen
kayttoonotto.

* Nolla-asento maaritetdan automaattisesti ja tallennetaan automaattisen kayttédnoton aikana, lineaaritoimilaitteille
vastapaivaan (CTCLOCKW) ja pyériville toimilaitteille my&tapaivaan (CLOCKW).
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411 Parametriesimerkit
"Vaihda nestekidenaytdn nolla-asento myétapaivaan (CLOCKW) vastapaivaan (CTCLOCKW)".

Lahtétilanne: Asennoitin on vaylakaytdssa kayttotasolla.

1. Siirtyminen kokoonpanotasolle:

= Painajapidd YLOS-ja ALAS-nappaimet samanaikaisesti painettuna,
= Paina lisaksi nopeasti ENTER-nappainta ja vapauta se,

= Odota, etta Iaht6laskenta siirtyy 3:sta O:aan,

= Vapauta YLOS- ja ALAS-nappaimet.

Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

o

it
C TN T
cont 1L TIN_LITITS L

2. Siirtyminen parametriryhmaan 3:
= Paina ja pidd MODE- ja ENTER-nappéaimet samanaikaisesti painettuna,

= paina lisaksi nopeasti YLOS-n&ppainté 2 kertaa ja vapauta se,

Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

nd

-‘I-

conf H[TUHTD \

= Vapauta MODE- ja ENTER-n&ppaimet.

Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

U,
L

conf {\/:I{\\I_F%EE

3. Parametrin 3.2 valitseminen:
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= Paina ja pidd MODE-n&ppain painettuna ja paina sen jélkeen nopeasti YLOS-n&ppainté 2 kertaa ja vapauta
se,
Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

ol om |
Pac

= T vl
conf I | ’\V

= Vapauta MODE-n&ppain.

4. Parametriasetusten muuttaminen:

= Valitse CTCLOCKW painamalla nopeasti YLOS-nappainta ja vapauttamalla se.

5. Siirtyminen parametriin 3.3 (Paluu kdyttétasolle) ja uusien asetusten tallentaminen:
= Paina ja pida MODE-nappain painettuna,

= paina lisaksi nopeasti YLOS-nappéintad 2 kertaa ja vapauta se,

Naytdssa nakyy nyt seuraavaa:

-
L
L

VTT
conf AN

= Vapauta MODE-nappain.
= Valitse NV_SAVE painamalla nopeasti YLOS-nappainté ja vapauttamalla se,

= Paina ja pidd ENTER-nappain painettuna, kunnes lahtolaskenta siirtyy 3:sta 0:aan.

Uusi parametriasetus tallennetaan ja asennoitin palaa automaattisesti toimintatasolle. Se jatkaa toimintatilassa,
joka oli aktiivinen ennen konfiguraatiotason kutsumista.

4.12 Lisavarustemoduulien asettaminen

Mekaanisen asennonosoittimen saataminen

1. Loysaa kotelon kannen ruuvit ja irrota se.

2. Kaanna akselissa oleva asennonosoitin haluttuun asentoon.

3. Kiinnita kotelon kansi ja ruuvaa se kiinni koteloon. Kirista ruuvit kasikireyteen.
4

Kiinnitd symbolitarra merkitsemaan venttiilin vahimmais- ja enimmaisasento kotelon kanteen.

Huomaa: Tarrat sijaitsevat kotelon kannen sisapuolella.
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4.13 Mekaanisen rajakytkimen asettaminen

1.

lahestymiskytkimienkanssa

Loysaa kotelon kannen ruuvit ja irrota se.

Varoitus
Loukkaantumisvaara!
Laitteessa on aukkoantureita, joissa on terdvit reunat.

Saada metallilappuja vain ruuvimeisselilla!

Aseta binaarisen palautteen ylempi ja alempi kytkentapiste seuraavasti:
= Valitse toimintatila "Kasisaatd" ja ohjaa toimilaite kasiajolla alempaan &ariasentoon.

= Saada ruuvimeisselilla akselilla olevan 1ahestymiskytkimen 1 (alempi kosketin) metallilappua, kunnes
kosketus on syntynyt, eli juuri ennen kuin se tydnnetaan lahestymiskytkimeen. Aukkoanturi tulee
lahestymiskytkimen 1 sisdan, kun palautusakselia kdannetdan myotapaivaan (edesta katsottuna).

= Ohjaa toimilaite kasiajolla ylempaan aariasentoon.

= Saada ruuvimeisselilla akselilla olevan lahestymiskytkimen 2 (ylempi kosketin) metallilappua, kunnes
kosketus on valmis, eli juuri ennen kuin se tyénnetaan lahestymiskytkimeen. Aukkoanturi tulee
lahestymiskytkimen 2 sisaan, kun palautusakselia kdannetdan vastapaivaan (edesta katsottuna).

Kiinnita kotelon kansi ja ruuvaa se kiinni asennoittimen runkoon.

Kirista ruuvit kasikireyteen.

4.14 Mekaanisen rajakytkimen asettaminen 24 V mikrokytkimien

avulla
1. Loysaa kotelon kannen ruuvit ja irrota se.
2. Valitse toimintatila "Kasisaaté" ja ohjaa toimilaite kasiajolla rajakytkinta 1 varten haluttuun kytkentdasentoon.
3. Aseta maksimikosketus (1, alempi aluslevy).
Kiinnita ylempi aluslevy erityisella saatopidikkeella ja kaédnna alempaa aluslevya kasin.
4. \Valitse toimintatila " Kasisaaté" ja ohjaa toimilaite kasiajolla rajakytkinta 2 varten haluttuun kytkentdasentoon.
5. Aseta vahimmaiskosketus (2, ylempi aluslevy);
Kiinnita alempi aluslevy erityisella saatopidikkeella ja kddnna ylempaa aluslevya kasin.
6. Kytke mikrokytkin.
7. Kiinnita kotelon kansi ja ruuvaa se kiinni asennoittimen runkoon .
8. Kirista ruuvit kasikireyteen
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5. Kayttd

5.1 Laitteen parametrien maaritys

5.1.1 Valikkonavigointi

G
al
R
X
X

Kuva 23

Arvo- ja yksikkonayttd
Symbolinayttd

Tunnistenayttd

AW N =

Kayttopainikkeet valikkonavigointiin

5.1.2 Arvojen néytﬁé yksikdineen

Tassa nelimerkki a seitsenosai naytossa esitetdan parametriarvot ja -tunnukset. Arvojen kohdalla naytetaan
myos yksikko (°C, %, mA)

SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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5.1.3 Nykyisen tilan naytto

Téassa 8-merkki a neljatoistaosai naytdssa esitetdan parametrien tunnisteet seka tilat, parametriryhmat ja
kayttétavat.
Symboli Kuvaus
O Kaytonesto on kaytdssa
. Saatopiiri on aktiivinen.
( j Symboli naytetaan, kun asennoittimen kayttdtapa on tyétasolla 1.0 CTRL_ADP (saaté

mukautuksella) tai 1.1 CTRL_FIX (s&ato iiman mukautusta). Maaritystasolla on myds testitoimintoja,
joiden aikana asennoitin on kaytdssa. Myo0s talldin ndytetdan saatdpiirisymboli.

Kasisaato.

Q\ Symboli ndytetaan, kun asennoittimen kayttétapa tydtasolla on 1.2 MANUAL (kasisaato iskualueella)
tai 1.3 MAN_SENS (kasisaato mittausalueella). Maaritystasolla kasisaato on kaytossa venttiilialuerajojen
saadon aikana (parametriryhma 6 MIN_VR (venttiilialue min.) ja parametriyhma 6 MAX_VR (venttiilialue
maks.). My0s talldin naytetaan symboli.

ronf Maéarityssymboli ilmaisee asennoittimen olevan maaritystasolla. S&ato ei ole kaytossa.

Neljaa kayttopainiketta ENTER, MODE, YLOS ja ALAS kaytet4én yksitellen tai yhdessa, halutun toiminnon mukaan.

5.1.4 Kayttopainikkeiden toiminnot

Kayttopainike Merkitys

ENTER - limoituksen kuittausi
- Toiminnon kaynnistys
- Sahkohairidvarma tallennus

MODE - Kéyttétavan valinta (ty6taso)
- Parametriryhman tai parametrin valinta (méaaritystaso)
N Suuntapainike, YLOS
N Suuntapainike, ALAS
Paina kaikkia neljaa painiketta Reset (Palautus)

samanaikaisesti 5 sekunnin ajan

5.1.5 Valikkotasot

Asennoittimella on kaksi kayttétasoa.

= Tyotaso
Tyétasolla asennoittimella on nelja kayttétapaa (kaksi automaattisdatoa ja kaksi kasikayttéa varten). Talla tasolla
parametreja ei voi muuttaa eika tallentaa.

= Maéritystaso

Talla kayttotasolla voidaan paikallisesti muuttaa useimpia asennoittimen parametreja. .Poikkeuksena ovat
liikelaskurien ja matkalaskurien raja-arvot seka kayttajan maarittdma ominaiskayra, joita voidaan kasitelld vain
ulkopuoliselta tietokoneelta.

Maaritystasolla aktiivinen kayttdtapa ei ole toiminnassa. I/P-moduuli on keskiasennossa. Saato ei ole kaytdssa.
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5.2 HART-parametrien yleiskatsaus

U Toimintataso ’Q\

Parametri "EXIT" I T I
(NV_SAVE) [ 10 ] [ I ] 12
CTRLADP | | CTRLFIX MANUAL

(3..0)

1.3
MAN_SENS

conf Konfiguraatiotaso

s e o i e iy
«sACTUATOR <t ALARM: N,MAi AD) McnlL PAR urnN\f our) e D\clom e Df IN o FS/IP

v

PL_
- STANDARD.

P1.0 P3.0 P4.0 P5.0 P6.0 P7.0 P8.0 P9.0 P10.0 P11.0
P11 P3.1 P4.1 P5.1 P6.1 P7.1 P8.1 P9.1 P10.1 P11.1
P12 P3.2 P4.2 P5.2 P6.2 P7.2 P8.2 P9.2 P11.2
P1.3 P3.3 P4.3 P5.3 P6.3 P7.3 P8.3 P9.3 P11.3
P1.4 P4.4 P5.4 P6.4 P7.4 P8.4 P9.4 P11.4
PL5 P4.5 P5.5 P6.5 P7.5 P8.5 P11.5
P5.6 P6.6 P7.6 P8.6
P5.7 P6.7 P7.7 P8.7
P7.8 P8.8
P7.9
P7.10
P7.11
P7.12
P7.13
Kuva 24
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5.2.1 Parametrien kuvaus HART

Parametri Naytto Toiminto Mahdol_lmen Yksikkd | Tehdasasetus
parametriasetus
P1._ Standardi
Toimilaitteen Toimilaitteen LINEAR (lineaarinen),
P1.0 ACTUATOR tyyppi tyyppi ROTARY (pyérivé) - LINEAR
Automaattinen Automaattinen -
P11 AUTOADS | yavttsenotio KayttBénotto Toiminto : :
FULL (taydellinen)
STROKE
. . (iskunpituus),CTRL_PAR
P1.2 ADJ_MODE gﬁ?&iﬁggzg é“tt‘tmitggﬁlg (parametrit), FULL
Y ZERO_POS, (vain
nolla-asento)
LOCKED
P1.3 TESTI Testi Testi Toiminto - I.N ACT !VE
(ei-aktiivinen)
P1.4 EXIT Poistu _ Paluu Toiminto - NV_SAVE
toimintatasolle (tallennus)
P2._ SETPOINT
P2.0 MIN_RGE Minimi Minimi 4,0-184 mA 40
asetusarvoalue | asetusarvoalue
P2.1 MAX_RGE Maksimi Maksimi 20056 mA 200
asetusarvoalue | asetusarvoalue
LINEAR (lineaarinen),
Venttiilin Venttiilin 1:25, 1:50, 25:1, 50:1,
P22 CHARACT ominaiskayra ominaiskayra USERD (kayttajan : LINEAR
mukauttama)
Venttiilin - DIRECT (suora),
P2.3 ACTION toiminta Toimintasuunta REVERSE (kiénteinen) E DIRECT
P2.4 SHUT_CLS S“'ke(;“u/:fa”" Sukemisarvo0% | OFF, 0.1-45.0 % 10
P2.5 sHuT opN | Sukemisavo | Sukemisarvo 55.0-100.0, OFF % OFF
: - 100% 100% R °
P2.6 RAMpUP | Aselusanon ) Aselusarvon OFF, 0-200 - OFF
ramppi, ylos ramppi (ylos)
P2.7 RAMPDN | Aselsanon ) Aselusarvon OFF, 0-200 - OFF
ramppi, alas ramppi (alas)
P2.8 EXIT Poistu _ Paluu Toiminto - NV_SAVE
toimintatasolle (tallenna)
P3._ ACTUATOR
P3.0 MIN_RGE Iskualueen min. | Toiminta-alue, min. 0,0-90,0 % 0,0
P3.1 MAX_RGE | Suurin iskualue T°'m::;ax‘a'”e* 100,0-10,0 % 100

Parametrien kuvaus HART jatkuu seuraavalla sivulla
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5.2.1 Parametrien kuvaus HART (jatkuu)

Parametri Naytto Toiminto Mahdol_llnen Yksikkd | Tehdasasetus
parametriasetus
CLOCKWISE
; ’ (mybtapéivaan), )
P3.2 ZERO_POS Nolla-asento Nolla-asento CTCLOCKWISE CTCLOCKWISE
(vastapaivaan)
P3.3 EXIT Poistu  Paluu Toiminto - NV_SAVE
toimintatasolle (tallenna)
P4._ VIESTIT
P4.0 TIME_OUT Ohjausaika on Kuollgen kg|stan OFF. - 200 ) OFF
kulunut aikaraja
P4.1 POS_SW1 Rajakytkin 1 Kytkgmp'sw 0.0-100.0 % 00
P4.2 POSSW2 | Rajakykinz | (VUETANS 0.0-100.0 % 100,0
P4.3 swiacty | Ktkentapiste 1] Aktivinen suunta | £y | g ExceED - FALL_BEL
aktivointi SwW1
P4.4 Swa_acTy | Kyikentdpisteen | Aktivinen suunta | ¢, gy pxceeD - EXCEED
2 aktivointi SW2
P4.5 EXIT RETURN Pl Toiminto - NV_SAVE
(palaa) toimintatasolle (tallenna)
P5._ ALARMS
Vuodon Vuoto ACTIVE (aktiivinen),
P5.0 LEAKAGE havaitseminen | toimilaitteeseen | INACTIVE (ei-aktiivinen) ) INACTIVE
Asetusarvon .
P5.1 SP_RGE Asetusarvon alueen ACTIVE (aktivinen), - INACTIVE
aluemonitori INACTIVE (ei-aktiivinen)
ulkopuolella
Anturin - .
Toiminta-alue ACTIVE (aktiivinen),
P5.2 SENS_RGE kantaman Jitetty INACTIVE (si-aktivinen) - INACTIVE
valvonta
Ohjaimen Ohjain ACTIVE (aktiivinen), }
P5.3 CTRLER seuranta ei-aktiivinen INACTIVE (ei-aktiivinen) INACTIVE
Ohjausaika on | Kuolleen kaistan ACTIVE (aktiivinen),
P5.4 TIME_OUT kulunut aikaraja INACTIVE (ei-aktiivinen) : INACTIVE
. . . ACTIVE (aktiivinen),
P5.5 STRK_CTR Iskulaskuri Liikkeen laskuri INACTIVE (ei-aktivinen) - INACTIVE
. . ACTIVE (aktiivinen),
P5.6 TRAVEL Matkalaskuri Matkalaskuri INACTIVE (ei-aktivinen) - INACTIVE
P5.7 EXIT Poistu _ Paluu Toiminto - NV_SAVE
toimintatasolle
P6._ MAN_ADJ
P6.0 MNVR | MY imingalue, min 0.0-100.0 % 0
SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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5.2.1 Parametrien kuvaus HART (jatkuu)

Parametri Naytto Toiminto paT:r:Z?rli!rslz:us Yksikkd | Tehdasasetus
P6.1 MAX_VR Venttilin Toiminta-alue, 00-100.0 % 100
enimmaisalue max.
Toimilaitteen Toimilaitteen LINEAR (lineaarinen),
P6.2 ACTUATOR tyyppi tyyppi ROTARY (pybrivé) LINEAR
CLOCKWISE
Jousitoiminta I (myGtapaivaan),
P6.3 SPRNG_Y2 ¥2) Jousitoiminta (Y2) CTCLOCKWISE CTCLOCKWISE
(vastapaivaan)
P6.4 DANG DN |, KuolltkuIma 4y oyt kuima 0 % 0,0-450 % 00
kiinni-asennossa
P6.5 DANG_UP Kupllut kulma Kuollut kulma 56,0-100,0 % 100,0
auki-asennossa 100%
P6.6 EXIT Poistu _ Paluu Toiminto NV_SAVE
toimintatasolle
P7._ CTRL_PAR
P7.0 KPUP KP-avo, | v arvo (yisspain) 0,1-120,0 50
yléspain
P7.1 KP DN KP-avo, | o 2o (alaspéin) 0,1-120,0 50
alaspain
P7.2 TVUP TV-aNV0, | 1y anvo (yl6spéin) 10 - 450 200
yléspain
P7.3 TVDN TV-aNVo, |y arvo (alaspin) 10- 450 200
alaspain
P7.4 Y-OFS UP Yofisel, |y sfset (ylospain) 00-100.0 % 480
. yloéspain : : ’
Y offset, 0
P7.5 Y-OFS DN alaspain Y-offset (alaspéin) 0.0-100.0 % 48,0
P7.6 TOL_BAND Tolera}lnssialue ToIerg_nssiaIue 0.3-100 % 15
(vyohyke) (vydhyke)
P7.7 DEADBAND Kuollut alue Kuollut alue 0,10-10,00 % 0,1
SLOW (hidas), MEDIUM
P7.8 DB_APPR | ,Deadoand- Dead band (keskitaso), FAST
lahestymistapa | -lahestymistapa
(nopea)
P7.9 TESTI Testi Testi Toiminto EI-AKTIIVINEN
P7.10 EXIT (poisty) | RETURN _ Paluu Toiminto NV_SAVE
(palaa) toimintatasolle
P8._ ANLG_OUT
P8.0 MIN_RGE Min. alue Min. virta-alue 4,0-18,4 mA 4,0
P8.1 MAX_RGE Max. alue Suurin virta-alue 20,0-5,7 mA 20,0

Parametrien kuvaus HART jatkuu seuraavalla sivulla
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5.2.1 Parametrien kuvaus HART (jatkuu)

Parametri Naytto Toiminto Mahdol_llnen Yksikkd | Tehdasasetus
parametriasetus
- Ominaiskayran DIRECT (suora),
P8.2 ACTION fominta | autussuunta | REVERSE (kaénteinen) | DIRECT
. . u — HIGH_CUR,
P8.3 ALARM Halytysvirta Halytysviesti LOW_CUR - HIGH_CUR
DIRECT (suora),
P8.4 RB_CHAR Merkkien luenta | Muunnetut merkit RECALC (uudelleen DIRECT
laskettu)
P8.5 TESTI Testi Testi Toiminto - NONE
P8.6 EXIT RETURN  Paluu Toiminto - -
(palaa) toimintatasolle
P9._ DIG_OUT
P9.0 ALRM_LOG | Halytyslogikka Ha'yg;:#(ﬁ”'°” ACTIVE_HI, ACTIVE_LO . ACTIVE_HI
P9.1 SW1_LOG KV"ﬁg;‘I’(':;ee” Logikka SW1 | ACTIVE_HI, ACTIVE_LO - ACTIVE_HI
P9.2 SW2_LOG Ky“;elggaiﬁ(':;ee” Logikka SW2 | ACTIVE_HI, ACTIVE_LO - ACTIVE_HI
P9.3 TESTI Testi Testi Toiminto - NONE
P9.4 EXIT RETURN _ Paluu Toiminto - NV_SAVE
toimintatasolle
P10._ DIG_IN
Toiminnon NONE, POS_0 %,
P10.0 FUNCTION ) Toiminnon valinta POS_100 %, POS_ - NONE
valinta
HOLD
P10.1 EXIT RETURN _ Paluu Toiminto - -
toimintatasolle
P11._ FS/IP
P . ACTIVE (aktiivinen),
P11.0 FAIL_POS Tallenna sijainti | Turvallinen asento INACTIVE (ei-aktivinen) - INACTIVE
P11.1 FACT_SET Tehd: tus Tehd tus Toiminto - Aloitus
1/P-moduulin I/P-moduulin NO_F_POSF_
P11.2 IP-TYP tyyppi tyyppi SAFE_1,F_SAFE_2, s 30
P11.3 IP_COMP | IP-xompensointi | IP-kompensainti | ON (Paad). OFF (pois - ON
paalta)
P11.4 HART_REV HART-revisio HART-revisio 57 - 5
P11.5 EXIT RETURN _ Paluu Toiminto - NV_SAVE
(palaa) toimintatasolle

*Aktivointi vain Spirax Sarco Huollon toimesta

Huomaa:

Lue tarkemmat tiedot laitteen parametrien asetuksesta asianmukaisesta kayttoppaasta tai maaritys- ja parametrien

asetusohjeesta

56
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5.3 SP7-11/12 parametrien yleiskatsaus

Parameter "EXIT"

- Etakayttotaso
Vaylaoperaattori

¥
+ @0
+

*x Tydskentelytaso
Paikallinen ohjaus Q\

| |
{NV_SAVE/CANCEL) [ m':" F\xl I MLzb.UAL [ 13 [¥]
& i
@0 (3..0)
£
Konfigurointitaso
| |
[ P2_ [ P3_ ] — —
SETPOINT) - AliTUA- _CTﬁi iR FS /1P
P20nu P30 P6.0 P70 PILO
P2inu Pal Pé.l P7.l PILI
P22 Paz2 P62 P72 Pll2
P23 P33 P63 P73 PIL3
P24 P64 P74
P25 P65 P75
P26 P76
P27 P77
P23 o En
P79
. . P7.10
Parametrien yleiskatsaus P71

Kuva 25
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5.2.3 SP7-11/12 Parametrien kuvaus

Parametri Naytto Toiminto pa“rn:r:g:’rli:rslee?us Yksikko Tehdasasetus
P1._ Standardi
—— . L . LINEAR (lineaarinen),
P1.0 ACTUATOR | Toimilaitteen tyyppi | Toimilaitteen tyyppi ROTARY (pybriva) LINEAR
Automaattinen Automaattinen -
P1.1 AUTO_ADJ Kaytid6notio Kayttonotio Toiminto
P1.2 TOL_BAND Toleranssialue Toleranssialue 0,30 - 10,00 % 0,30
P1.3 DEADBAND DEAD BAND Kuollut alue 0,10 - 10,00 % 0,10
P1.4 TEST Testi Testi Toiminto
P1.5 ADRESS Vaylaosoite 1..126 126
P1.6 EXIT RETURN Paluu toimintatasolle Toiminto
P2._ SETPOINT Asetusarvo
P2.0
P2.1
LINEAR (lineaarinen),
Venttiilin T 1:25, 1:50, 25:1, 50:1,
P2.2 CHARACT ominaiskdiyré Ominaiskayra USERD (Kiytt3jan LINEAR
maarittdma)
P - DIRECT (suora),
P2.3 ACTION Venttiilin toiminta Toiminnan suunta REVERSE (inteinen) DIRECT
P2.4 SHUT_CLS | Sulkemisarvo 0% | Sulkemisarvo 0 % OFF, 0.1-45.0 % 1,0
P2.5 RAMP_Up | Aselusarvon | Asetusarvon ramppi 0.1-999,9 Sec OFF
ramppi, ylos (ylos)
P2.6 RAMPDN | Aselusavon | Asefusarvon ramppi 0.1-999,9 Sec OFF
ramppi, alas (alas)
P2.7 SHUT_OPN S“"‘ﬁ;g‘,,jf”"’ Sulkemisarvo 100% OFF, 80.0-100 % OFF
P2.8 EXIT Poistu Paluu toimintatasolle Toiminto
P3._ ACTUATOR
P3.0 MIN_RGE Iskualueen min. Toiminta-alue, min. 0.0 - 100.00 % 0,0
P3.1 MAX_RGE Suuriniskualue | Toiminta-alue, max. 0.0 - 100.00 % 100
CLOCKWISE
P3.2 ZERO_POS | Nolla-asento Nolla-asento [yeapavecn). CTCLOCKWISE
(vastapaivaan)
P3.3 EXIT Poistu Paluu toimintatasolle Toiminto NV_SAVE
P4._, P5._
P6._ MAN_ADJ
P6.0 MIN_VR Min. venttiilin alue | Toiminta-alue, min. 0.0 -100.0 % 0
P6.1 MAX VR ventiin | goiminta-alue, max. 0.0-100.0 % 100
enimmaisalue
—— . . . LINEAR (lineaarinen),
P6.2 ACTUATOR | Toimilaitteen tyyppi | Toimilaitteen tyyppi ROTARY (pyriva) LINEAR
CLOCKWISE
P6.3 SPRNG_Y2 | Jousitoiminta (Y2) | Jousitoiminta (Y2) é”}ggpngﬁgé CTCLOCKWISE
(vastapaivaan)
SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykds asennoitin
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5.2.4 SP7-11/12 Parametrien kuvaus

Parametri Naytto Toiminto Mahdollinen Yksikkd | Tehdasasetus
parametriasetus
P6.4 ADJ_MODE Automaattinen Kuollut kulma 0 FULL (taydellinen), - FULL
saatdtila % STROKE (vain
iskunpituus), CTRL_PAR,
(vain parametrit)
ZERO_POS (vain
nolla-asento), LOCKED
(lukittu)
P6.5 EXIT RETURN (palaa) Paluu Toiminto NV_SAVE
toimintatasolle
P7._ CTRL_PAR
P7.0 KP UP KP-arvo, yldspéin KP-arvo 0,1-120,0 1,0
(ylospéin)
P7.1 KP DN KP-arvo, alaspéin KP-arvo 0,1-120,0 1,0
(alaspéin)
P7.2 TV UP TV-arvo, ylés TV-arvo 10 - 450 msec 100
(ylospain)
P7.3 TVDN TV-arvo, alaspéin TV-arvo 10 - 450 msec 100
(alaspain)
P7.4 GOPULSUP 0-200 msec 0
P7.5 GOPULSDOWN 0-200 msec 0
P7.6 Y-OFSUP Y-offset ylos Y-offset ylos Y-Min - 100.0 % 40,0
P7.7 Y-OFSDN Y-offset alas Y-offset alas Y-Min - 100.0 % 40,0
P7.8
P7.9 TOL_BAND Toleranssialue Toleranssialue 0,3-10,0 % 08
(vyShyke) (vyShyke)
P7.10 TEST Testi Testi Toiminto INACTIVE
P7.11 EXIT RETURN Paluu Toiminto NV_SAVE
toimintatasolle
P8._,P9._,
P10._
P11._ FS/IP
P11.0 FAIL_POS Turvallinen Turvallinen ACTIVE (aktiivinen), - INACTIVE
asento asento INACTIVE (ei-aktiivinen)

P11.1 FACT_SET Tehdasasetus Tehdasasetus Toiminto - -
P11.2 IP-TYP I/P-moduulin I/P-moduulin NO_F_POS,F_SAFE_1F_ - NO_F_POS
tyyppi tyyppi SAFE_2,

F_FREEZE1, F_FREEZE2
P11.3 EXIT RETURN Paluu Toiminto
toimintatasolle

*Vain Spirax Sarco Service -palvelun suorittama aktivointi.

Huomaa:

Yksityiskohtaisia tietoja laitteen parametroinnista saat niihin liittyvista konfigurointi- ja parametrointiohjeista.
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6. Vianmaaritys

6.1 Virhekoodit

Virhekoodi Mahdollinen syy Vaikutus Vianmaaritys
ERROR 10 Syéttojannite keskeytettiin - Tarkista virtalahde ja
vahintdan 20 ms:n ajaksi. johdotukset.
(Tamé virhe naytetaan laitteen
nollauksen jalkeen nollauksen
syyn ilmoittamiseksi.)
ERROR 11 Syéttdjannite on laskenut alle Toimilaite siirretaan turvalliseen | Tarkista virtalahde ja
minimijénnitteen. asentoon. Noin 5 sekunnin johdotukset.
kuluttua asennoitin nollautuu
automaattisesti ja kdynnistyy
uudelleen viestilld ERROR 10.
Jos paikallinen tiedonsiirtoliitanta
(LCI)
on kytketty, laite siirtyy
toimintatilaan LCl-syGtto.
ERROR 12 Asento on mittausalueen Ohjaustilassa: Tarkista kiinnitys.
ulkopuolella. Mahdollinen syy on | -Toimilaite siirretaan turvalliseen
asentoanturin toimintahairic. asentoon.
Maaritystasolla:
- Laht6 asetetaan neutraaliin
tilaan, kunnes painiketta
painetaan. Noin 5 sekunnin
kuluttua asentosaadin nollautuu
automaattisesti ohjaustilassa ja
konfigurointitasolla.
ERROR 13 Virheellinen virtaviestin arvo. - Tarkista virtaldhde ja
Tama nayttd iimaisee, kun johdotukset.
asetusarvosignaali on ohitettu.
Toimilaite siirretéan turvalliseen
asentoon.
ERROR 20 EEPROM-muistissa oleviin Toimilaite siirretéan turvalliseen Jos EEPROM-tietoihin ei
tietoihin ei paase kasiksi. asentoon. Noin 5 sekunnin vielakaan paase kasiksi laitteen
kuluttua asentosaadin nollautuu | nollauksen jalkeen, lataa
automaattisesti. Tiedot yritetddn | tehdasasetukset. Jos virhe ei
palauttaa. Téma kompensoi poistu, laite on palautettava
ajoittaisia virheitd EEPROMin korjattavaksi valmistajalle.
kanssa tapahtuvassa
kommunikaatioymparistdssa.
Virhekoodi Mahdollinen syy Vaikutus Vianmaaritys
Virhekoodit jatkuvat seuraavalla sivulla
SP7-10, SP7-11 ja SP7-12 Alykés asennoitin
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6.1 Virhekoodit (atkuu)

ERROR 21 Virhe mitattujen arvojen Toimilaite siirretaan turvalliseen Jos virhe jatkuu, vaikka
kasittelyn aikana, mika viittaa asentoon. Noin 5 sekunnin asennoitin on nollattu, laite on
virheeseen tyétiedoissa (RAM). kuluttua asennoitin nollautuu palautettava valmistajalle

automaattisesti ja RAM-muisti korjattavaksi.
alustetaan uudelleen.

ERROR 22 Taulukon kasittelyn aikana Toimilaite siirretaan turvalliseen Jos virhe jatkuu, vaikka
tapahtunut virhe, joka viittaa asentoon. Noin 5 sekunnin asennoitin on nollattu, laite on
virheeseen tydtiedoissa (RAM). kuluttua asennoitin nollautuu palautettava valmistajalle

automaattisesti ja RAM-muisti korjattavaksi.
alustetaan uudelleen.

ERROR 23 Virhe konfigurointitietojen Toimilaite siirretaan turvalliseen | Jos virhe jatkuu, vaikka
tarkistussumman tarkistuksessa | asentoon. Noin 5 sekunnin asennoitin on nollattu, laite on
(RAM). kuluttua asennoitin nollautuu palautettava valmistajalle

automaattisesti ja RAM-muisti korjattavaksi.
alustetaan uudelleen.

ERROR 24 Virhe prosessorin Toimilaite siirretaan turvalliseen Jos virhe jatkuu, vaikka
toimintarekistereissa (RAM). asentoon. Noin 5 sekunnin asennoitin on nollattu, laite on

kuluttua asennoitin nollautuu palautettava valmistajalle
automaattisesti ja RAM-muisti korjattavaksi.
alustetaan uudelleen.

VIRHE 50-99 Siséinen virhe. Toimilaite siirretaan turvalliseen Jos virhe voidaan toistaa ja se

asentoon. Noin 5 sekunnin
kuluttua asentosaadin nollautuu
automaattisesti.

esiintyy samassa asennossa
nollauksen jélkeen, laite on
palautettava korjattavaksi
valmistajalle.
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6.2 SP7-11/12 Virhekoodit

Virhekoodi

Mahdollinen syy

Vaikutus

Vianmaaritys

NV_ERROR

Viallinen muistisiru

Laite ei kdynnisty.

Palauta laite korjattavaksi.

TIMEOUT

Automaattinen saatoétoiminto
kestaa liian kauan.

Automaattinen saatotoiminto
keskeytyy.

Lisaa syéttopaineita tai kéyta
pneumatiikan tehostimia.

OUTOFRNG

Asennusolosuhteet eivat ole
kunnossa. Sijainti anturialueen
ulkopuolella.

Automaattinen saatétoiminto
keskeytetaan.

Tarkista asennusolosuhteet.

CALC_ERR

1 Epajohdonmukaiset tiedot, esim.
matala arvo > korkea arvo,
tai virheellinen konfigurointi.

2 Tietoja ei voi tallentaa
paikallisesti, koska PROFIBUS
tallentaa

tietoja taustalla.

1 Automaattinen s&ato
keskeytetdan.

2 Tallentaminen ei ole mahdollista.

1 Korjaa arvot tai lataa
tehdasasetukset.

2 Yrita uudelleen mydhemmin.

NO_F_POS

Laite ei ole turvallisessa
asennossa.

Siirré laite turvalliseen asentoon.

VIRHE

Halytysviesti (voidaan lukea vain
DTM:118).

- Lampdtilahalytys

- Automaattinen s&ato on
epaonnistunut

- Nollapiste on siirtynyt

- Laitteen nollaus

- Vaadittava huolto

- Liikeméaaralaskurin raja-arvo
skaalattu ylospain

- Matkalaskurin raja-arvo skaalattu
ylospain

- Rajakytkin 1 skaalattu yldspain

- Rajakytkin 2 skaalattu yldspain

- Asento toiminta-alueen
ulkopuolella

- Asento anturin alueen ulkopuolella

- Virheellinen asetusarvo

- Pyydetty paikallinen toimintatila

- Paikallinen toimintatila aktiivinen

- Simulointi aktiivinen

- Ohjain poistettu kaytosta.

Katso DTM:n online-ohje

Katso DTM:n online-ohje

NO_COMM

Ei PROFIBUS-yhteytté

Ei PROFIBUS-yhteytts

Tarkista vayldosoite ja tilabitti
(128)

SENS_ERR

Asentoanturi viallinen

Laite siirtyy turva-asentoon

Palauta laite korjattavaksi

MEM_ERR

Viallinen muistisiru

Laite ei kdynnisty

Palauta laite korjattavaksi.
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6.3 Halytyskoodit

Virhekoodi Mahdollinen syy Vaikutus Vianmaaritys

ALARM 1 Asennoittimen ja toimilaitteen | Riippuen siitd, miten hyvin Tarkista putkisto.
valinen vuoto vuoto voidaan kompensoida,

tarvitaan pienid valvontatoimia
saanndllisin valiajoin.

ALARM 2 Asetusvirta on sallitun alueen - Tarkista virtalahde.
ulkopuolella, eli se on < 3,8 mA
tai > 20,5 mA.

ALARM 3 Nollamonitorin halytys. - Korjaa kiinnitys.

Nolla-asento on siirtynyt yli 4 Ohjaustilassa venttiilin alueen

%. ulkopuoliseen asentoon
paastaan vain siitymalla
raja-asemiin, koska asetusarvo
on rajoitettu 0-100 %:iin.

ALARM 4 Ohjaus on inaktiivinen, koska Saadin ei noudata Siirry ohjaustilaan tai kytke
laite ei toimi ohjaustilassa tai asetusarvoa. bin&aritulo pois paalta.
bindaritulo on aktiivinen.

ALARM 5 Paikannus on paéttynyt. Ei mitaan tai adaptiivinen Varmista, etta
Tarvittava asettumisaika ylittda | ohjaus suoritetaan -toimilaite ei ole tukossa.
konfiguroidun iskuajan. (adaptiivisessa tilassa). -syottdilman paine on riittavén

korkea.

-maaritelty aikaraja on
suurempi kuin 1,5 kertaa
toimilaitteen pisimman iskun
kesto.

Jos toimilaitteen
mukauttamista ei voida
suorittaa keskeytyksetta,
mukauttaminen on kytkettava
paalle, kunnes halytysta ei
enaa esiinny ohjaustoimien
aikana.

ALARM 6 Iskulaskurille maaritetty - Nollaa laskuri (mahdollista vain
raja-arvo on ylitetty. kytketyn PC:n ja siihen

sopivan ohjelmiston avulla).

ALARM 7 Matkalaskurille maaritetty - Nollaa laskuri (mahdollista vain
raja-arvo on ylitetty. kytketyn PC:n ja siihen

sopivan ohjelmiston avulla).
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6.4 Viestikoodit

Viestikoodit Viestin kuvaus
BREAK Operaattori pysaytti toiminnan.
CALC_ERR Virhe uskottavuuden tarkistuksen aikana.
COMPLETE Toimenpide suoritettu, kuittaus vaaditaan.
EEPR_ERR Muistivirhe, tietoja ei voitu tallentaa.
FAIL_POS Turva-asento on aktiivinen, toimintoa ei voida suorittaa.
NO_F_POS Turvallinen asento vaaditaan, mutta ei aktiivinen.
Venttiilien vaihtelualueen rajoja ei ole viela maéaritetty, joten osittaista
NO_SCALE . e S -
- automaattista kayttddnottoa ei voida suorittaa.
NV_SAVE Tiedot tallennetaan pysyvaan muistiin.
OUTOFRNG Mlttausalu_e on_ylltetty, automaattinen kayttdonotto pysaytettiin
automaattisesti.
LOAD Tiedot (tehdasasetukset) ladataan.
RNG_ERR Mittausalueesta kaytetdan alle 10 %.
RUN Toiminta kaynnissa.
Simulointi on kaynnistetty ulkoisesti PC:ltd HART-protokollan kautta;
SIMUL prosessi ei enaa vaikuta kytkinlahtoihin, halytyslahtdéon ja analogiseen
asentopalautteeseen.
SPR_ERR Todellinen jousen toiminta eroaa saadetysta.
Aikakatkaisu; parametria ei voitu maarittda kahden minuutin kuluessa;
TIMEOUT ) O - o
automaattinen saatd keskeytettiin automaattisesti.
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7. Huolto

SP7-sarjan suodatinsarja - 3440580
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8. Hyvaksynnat

ATEX
Paineluokka ATEX II 2 G Ex ib IIC T6, T4...T1 Gb ATEX Il 2 G Ex ib IIC T6, T4...T1 Gb
Sertifiointinumero: TUV 21 ATEX 295206 X
Ympériston lampdétila
T6-40°C <Ta<40°C
T4T1-40°C<Ta<85°C

IECEX
Paineluokka IECEx Ex ib IIC T6, T4...T1 Gb IECEx Ex ib [IC T6, T4...T1 Gb
Sertifiointinumero: IECEx TUN 21.0019X
Ympériston lampdétila
T6-40°C <Ta<40°C
T4T1-40°C<Ta<85°C

NEPSI
Paineluokka NEPSI Ex ib [IC T4/T6 Gb
Sertifiointinumero: GYJ22.1767X
Ympériston lampdétila
T6 T85-40°C < Ta <40 °C
T4/125 -40 °C < Ta< 85 °C

UKEX
Paineluokka UKEX Ex ib IIC T6, T4...T1 Gb
Sertifiointinumero: EMA22UKEX0013X
Ympériston lampdétila
T6-40°C <Ta<40°C
T4T1-40°C<Ta<85°C

INMETRO
Paineluokka INMETRO Ex ib IIC T6, T4 ... T1 Gb
Sertifiointinumero: NCC 22.0116 X
Ympériston lampdétila
T6:-40°C <Ta<40°C
T4..T1:-40°C<Ta<85°C
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9. Vaatimustenmukaisuusvakuutus

spiraxsarco.com spira X arco EN

EU DECLARATION OF CONFORMITY

Apparatus model/Product: Smart Positioners
SP7-10
SP7-11
SP7-12

Name and address of the manufacturer or his Spirax Sarco Ltd,

authorised representative: Runnings Road
Cheltenham
GL51 9NQ
United Kingdom

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:

2014/30/EU EMC Directive
2014/34/EU ATEX Directive

References to the relevant harmonised standards used or references to the other technical specifications in relation to which
conformity is declared:

EMC Directive EN 61326-1:2013

ATEX Directive EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012

Where applicable, the notified body:

Notified Body number Performed Certificate
Element Materials Technology 2812 |Issue of Quality Assurance Notification TRAC13QAN0002
Rotterdam B.V. Voorerf 18, 4824 GN
Breda Netherlands

TUV NORD CERT GmbH 0044 |Issue of EC Type examination certificate TUV 21 ATEX
Am TUV 1, 30519 Hannover 295206 X
Germany

Additional information:

& 12GExibICTE, T4...T1Gb

Signed for and on behalf of: Spirax Sarco Ltd,

(signature): M

(name, function): M Sadler
Head of Engineering Steam Business Development

(place and date of issue): Cheltenham
2022-03-14
GNP237-EU-C/04 issue 1 (EN) Page 1/25




spiraxsarco.com

DE

Apparatus model/Product:

Name and address of the manufacturer or his
authorised representative:

spira UK
P )&arco cA

RATION OF CONFORMITY

Smart Positioner
SP7-10

SP7-11

SP7-12

Spirax Sarco Ltd,
Runnings Road
Cheltenham
GL519NQ

United Kingdom

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant statutory requirements of:

S12016 No.1091 *

S12016 No.1107 *

(*As amended by EU Exit Regulations)

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

The E and P i y Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016

References to the relevant designated standards used or references to the other technical specifications in relation to which

conformity is declared:
S$12016 No.1091 *

S12016 No.1107 *

Where applicable, the approved body:

EN 61326-1:2013

EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012

Approved Body number Performed Certificate
Element Materials Technology Warwick 0891 |Issue of Quality Assurance Notification EMA21UKQAN0002
Ltd.
Element Materials Technology Warwick 0891 |Issue of UK Type examination certificate EMA22UKEX0013X
Ltd.

Additional information:

Ex coding: & 112GExibIC T6, T4 .. T1Gb

Signed for and on behalf of:

(signature):

(name, function):

(place and date of issue):

GNP237-UK-C/04 issue 1

T6:-40°C < Ta<40°C; T4..T1:-40°C<Ta<85°C

Spirax Sarco Ltd,
|

o

Neil Morris
Compliance Manager
Steam Business Development Engineering

Cheltenham 23 September 2022
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