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1. Informacion de seguridad

El equipo solo debe instalarlo, conectarlo y ponerlo en marcha personal cualificado y competente.

Los trabajos de modernizacion y mantenimiento solo deben ser realizados por personal cualificado que,
mediante

una formacién adecuada, posea un nivel de competencias reconocido.

Peligro

Las tiras de terminales del equipo reciben tensién durante el funcionamiento.

por lo que conllevan un peligro de descarga eléctrica.

Antes de montar, desmontar o conectar las tiras de terminales, desconecte siempre la
alimentacion eléctrica del aparato.

Importante

En la placa de caracteristicas se indican las caracteristicas técnicas del aparato.
Recuerde que un equipo sin su placa de caracteristicas especificas no debe ponerse en
marcha ni utilizarse.

Directivas y Aprobaciones

VdTUV Bulletin “Wasserstand 100” (Nivel de agua 100)

La unidad funcional compuesta por la unidad de operacién y visualizacion BHD50, el controlador de nivel
LCR2652 y la sonda de nivel LP20/LP21/PA420 es un modelo aprobado por el VATUV Bulletin “Wasserstand
100” (Nivel de agua 100).

El Boletin VATUV “Wasserstand (Nivel de agua) 100” especifica los requisitos establecidos para el control
del nivel del agua y el equipo limitador para calderas.

Directiva LV (bajo voltaje) y EMC (compatibilidad electromagnética)
El equipo cumple con los requisitos de la Directiva de bajo voltaje 2014/35/UE y la Directiva EMC 2014/30/
UE.

ATEX (atmésfera explosiva)
De acuerdo con la Directiva Europea 2014/34/UE, el equipo no debe usarse en areas potencialmente
explosivas.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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2. Informacién general del producto

2.1 Uso previsto

La unidad funcional compuesta por la unidad de operacién y visualizacién BHD50, el controlador de nivel LCR2652
y la sonda de nivel LP20/LP21/PA420 se utiliza como controlador de nivel de agua y como controlador limite en
equipos tales como calderas de vapor, instalaciones de agua caliente (presurizadas) y depésitos de condensado
y agua de alimentacién.

Se puede usar un BHD50 con un controlador LCR2652 y un controlador BCR3250 para proporcionar un sistema
combinado de control de nivel y TDS.

Se puede conectar un controlador de limite de nivel (LCS3050 y/o LCS3051) al LCR2652 para que sefiale y registre
las alarmas de nivel que se produzcan en la BHD50.

2.2 Funcién
El controlador de nivel LCR2652 procesa la sefial del nivel que le envia la sonda de nivel LP20/LP21/PA420. El
controlador interpreta esta sefial como 0 y 100 % del rango de medicion de la caldera.

La unidad de operacién y visualizacién BHD50 y el controlador de nivel LCR2652 forman una unidad funcional que
presenta las siguientes propiedades:

= Un controlador de pasos de 3 posiciones con accion proporcional + integral (controlador Pl) y control de una
valvula de control accionada eléctricamente (VMD - Valve Motor Drive, servomotor).

= Puede funcionar como controlador Pl continuo de una valvula de control electroneumatica y de un relé de
encendido y apagado de bomba

= Indicacién del limite MIN/MAX de nivel de agua

= Control de llenado o descarga

= Filtro de amortiguacion de nivel

= Entradas de corriente para el caudal de vapor y de agua de alimentacién (control de 2 o 3 elementos)
= Sefial de salida 4-20 mA de valor actual

= Salida de la alarma del controlador de limite de nivel (24 Vcc) para mostrar el estado de un controlador de
limite de nivel LCS3050 o LCS3051

= Indicacién del valor actual (indicado en porcentaje y en barra grafica)
= Rango de medicién estandarizado cuando hay conectado una sonda de nivel LP20/LP21/PA420
= Indicacion/ajuste de parametros de control

= Ajuste y evaluacion de las entradas de corriente del caudal de vapor y del agua de alimentacién (control de
2 o0 3 elementos)

= Registro de tendencias

= Indicacién y listado de errores, alarmas y advertencias

=  Comprobacién de relés de sefiales de salida MIN / MAX

= Operacion manual / automatica

=  Comunicaciones Modbus RTU (RS232, RS422 o0 RS485) y Modbus TCP (Ethernet 10/100Mb)

= Proteccién con Password

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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3. Instalacion mecanica

3.1 Dimensiones (LCR2652) (aproximadas) en mm
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1 Tira terminal superior
2 Tira terminal inferior
3 Carcasa
4 Riel de soporte TH 35, EN 60715

Fig. 1

3.1.1 Instalacién en armario de control
El controlador de nivel LCR2652 se monta en un riel de soporte tipo TH 35, EN 60715 en un armario de control.
Fig. 1, item 4
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3.2 Dimensiones (BHDSO) (aproximadas) en mm
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Fig. 2a

Item
1 Hueco en armario de control 136 x 96 mm
2 Junta
3 Elementos de fijacion

3.2.1 Instalaciéon en armario de control

Realice un hueco para el panel de control con las dimensiones indicadas en las figuras 2a y 2c.

Inserte la unidad de operacion y visualizacion en el hueco del panel de control. Asegurese de que la junta 2
esté bien asentada.

Inserte y fije los tornillos de la Fig. 2d hasta que los bordes del marco queden a ras con el panel del armario
de control.
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3.3 Placas de caracteristicas
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Fig. 3
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4. Instalacion eléctrica

4.1 Esquemas de cableado

4.1.1 Esquema de cables (LCR2652) - Controlador servomotor (VMD)

ALARMA

() (+)

M0,5A -1
(lento) +-- -)—-|:- 11
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Item

1 Tornillos de fijacion para tira de terminales

2 Contacto salida MIN., retardo desconexion: 3 s.

3 Contactos salida para activar valvula de control. Requiere cable de conexién externo.
4 Contacto salida MAX., retardo desconexion: 3 s.

5 Conexién alimentacion 24 Ve con fusible 0,5 A (lento) proporcionado en planta

6 Sefial de salida 4-20 mA de valor actual

7 Sefial de entrada caudal agua alimentacién, 4-20 mA

8 Sefal de entrada caudal vapor, 4-20 mA

9 Linea de datos para unidad de operacién y visualizacion BHD50

10 Sonda de nivel LP20/LP21/PA420, 4-20 mA

1" CEP Punto central de toma de tierra en armario

12 Punto de toma de tierra de equipos auxiliares (por ej.: PA420/LP20/LP21)

13 Sefial de entrada del controlador de limite de nivel (24 Vcc), ON = alarma, OFF = nivel de agua normal

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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4.1.2 Esquema de cableado (LCR2652)
Para controlador continuo (4 - 20 mA) o controlador de encendido/apagado de bomba

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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Item

1 Tornillos de fijacion para tira de terminales

2 Contacto salida MIN., retardo desconexion: 3 s.

3 Contacto salida bomba

4 Contacto salida MAX., retardo desconexion: 3 s.

5 Conexién alimentacion 24 Ve con fusible 0,5 A (lento) proporcionado en planta
6 Sefial de salida 4-20 mA de valor actual

7 Sefial de salida 4-20 mA Y variable manipulada

8 Sefial de entrada caudal agua alimentacién, 4-20 mA

9 Sefal de entrada caudal vapor, 4-20 mA

10 Linea de datos para unidad de operacion y visualizacion BHD50

11 Sonda de nivel LP20/LP21/PA420, 4-20 mA.

12 CEP Punto central de toma de tierra en armario

13 Punto de toma de tierra de equipos auxiliares (por ej.: PA420/LP20/LP21)

14 Sefial de entrada del controlador de limite de nivel (24 Vcc), ON = alarma, OFF = nivel de agua normal

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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4.1.3 Esquema de cableado (BHD50)
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Fig. 6

4.1.4 Conexion de tension de suministro 24 Vcc

3 ’73:‘ O 2
(+) =\ 1 (+)
) o 2 ()
1L—0o0 3 +

|

Fig. 7

O

4.1.5 Asignacion de pines para linea de datos LCR2652 al BHD50

1
PIN 2 Data_L
0 PIN 7 Data_H

Fig. 8
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4.1.6 Asignacion de pines para puerto serie

RS-232 RS-422, RS-485

Pin | Descripcion Pin | Descripcion

1 RX 1 CHB-

2 TX 2 CHA-

3 CTS 3 CHB+

4 RTS 4 CHA+

5 Salida +5V 5 Salida +5V

6 GND 6 GND

7 7

8 8
Para operar en RS-485, los pines 1-2'y
3-4 deben conectarse externamente.

Fig. 9

4.1.7 Asignacion de pines para puerto Ethernet

Encendido verde:

OFF: no ha sido detectado un enlace valido Sin actividad
ON: se ha detectado un enlace valido —{=_] [—H— PARPADEANDO: Accion
Fig. 10
Item
1 Conector D-SUB con 9 polos para linea de datos
2 Conector con 3 polos para una tension de suministro de 24 Vcc
3 Conexién para una tensién de suministro de 24 Vcc, asignacion de pines
4 Puerto USB V2.0, max. 500 mA - solo para mantenimiento
5 Puerto Ethernet 0 (10/100Mb)
6 Puerto Ethernet 1 (10/100Mb)
7 Puerto serie (RS232/422/485)

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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4.2 Conexion del suministro eléctrico

El equipo debe recibir 24 Vcc de una fuente de alimentacién SELV (Safety Extra Low Voltage, Muy Baja Tension de
Seguridad). Para el LCR2652 también se debe instalar un fusible externo de 0,5A con semirretardo.

Esta fuente de alimentacion debe aislarse eléctricamente de las tensiones activas peligrosas y cumplir con los
requisitos de aislamiento doble o reforzado de conformidad con cualquiera de las siguientes normas: EN 50178,
EN 61010-1, EN 60730-1, EN 60950-1 o EN 62368-1.

Después de conectar la tension de alimentaciéon y de poner en marcha el equipo, el LED del controlador de nivel
LCR2652 se enciende en verde (ver fig. 11).

spirax _ LCR2652

Indicador LED tricolor ON/ FLT
(arranque = ambar,
encendido = verde,

fallo = rojo)

Fig. 11

4.3 Conexion de los contactos de salida

Conecte la tira de terminales superior (terminales 16-27) segun las funciones de conmutacién deseadas y
encargadas. Prepare un fusible externo de accion retardada de 2,5 A para los contactos de salida.

Al desconectar las cargas inductivas se producen picos de tensién que pueden afectar al funcionamiento de los
sistemas de control y medicién. Las cargas inductivas conectadas deben estar provistas de supresores tales como
combinaciones RC de acuerdo con las especificaciones del fabricante.

4.4 Conexion de sonda de nivel

Para conectar el equipo utilice un cable de control multindcleo apantallado con un tamafio de conductor minimo de
0,5 mm?, p.ej. LIYCY 2 x 0,5 mm?, longitud maxima: 100 m.

Conecte la tira de terminales de acuerdo con el esquema de cableado. Fig. 4, 5

Conecte la pantalla de acuerdo con el esquema de cableado.

Asegurese de que los cables de conexion queden separados y de disponerlos aparte de los cables de alimentacion.

4.5 Conexion de IN.../ OUT/4-20 mA

Para conectar el equipo utilice un cable de control multindcleo apantallado con un tamafio de conductor minimo de
0,5 mm?, p.ej. LIYCY 2 x 0,5 mm?, longitud maxima: 100 m.

Respete la carga maxima de 500 ohm para las salidas.

Conecte la tira de terminales de acuerdo con el esquema de cableado. Fig. 4, 5

Conecte la pantalla al punto central de conexion a tierra (PCT) del armario de control.

Asegurese de que los cables de conexion queden separados y de disponerlos aparte de los cables de alimentacion.

4.6 Conexion de entrada de la alarma del controlador de limite de
nivel (24 Vcc)

Entrada para conectar el equipo a una alarma o un controlador (por ejemplo, LCS3050 o LCS3051) y ver el estado
de la alarma en la unidad de operacién y visualizacion (BHD50).

Conecte la tira de terminales de acuerdo con el esquema de cableado. Fig. 4, 5

Asegurese de que los cables de conexion queden separados y de disponerlos aparte de los cables de alimentacion.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién

ir
16 SP a)(sarco IM-P693-11-ES EMM Issue 2



4.7 Conexion de la linea de datos para el controlador de nivel/unidad

de operacién y visualizacion

El BHD50 se conecta al controlador de nivel con un set de cable de datos preconfigurado (con conector hembra
D-SUB de 9 polos y una longitud de cable de 5 m), que se entrega con el BHD50 y se vende como accesorio.

Si no utiliza este set de cable de datos, utilice un cable de control multindcleo apantallado, por ejemplo LiYCY 2 x
0,25 mm?, un tamafio de conductor de 0,25 mm? y una longitud maxima de 30 m. Conecte un conector D-SUB de
9 polos siguiendo la figura 8. Conecte una resistencia de terminaciéon de 120 Ohm entre las lineas Data L y Data
H en el extremo del set de BHD50.

Conecte las tiras de terminales segun el esquema de cableado (ver Fig. 4 y 5).

Conecte el punto de tierra de la carcasa (BHD50) al punto central de conexion a tierra del armario de control.
Compruebe la conexién de la pantalla al punto central de conexién a tierra (PCT) en el armario de control y al equipo
auxiliar. Asegurese de que los cables de conexiéon que conducen al equipo queden separados y de disponerlos
aparte de los cables de alimentacion.

4.8 Conexion de los puertos serie de la unidad de operacion y
visualizacion

La unidad de operacién y visualizacion se entrega con un conector de resorte de 8 vias que acepta conductores de
hasta 0,5 mm?2. Utilice un cable de datos de par trenzado apantallado apto para comunicaciones RS232/RS485. El
cable a elegir dependera del tipo de dispositivo que se vaya a conectar.

Conecte el conector de acuerdo con el esquema de cableado. Fig. 9

La interfaz serie RS232 solo debe usarse para distancias cortas (normalmente de menos de 20 metros).

La longitud maxima del cable de la interfaz serie RS485 es de hasta 1000 m. Si la transferencia de datos es inestable,
se seleccionara una velocidad de transmisién o una longitud del cable menores.

Considere la posibilidad de utilizar una terminacion en los dos extremos mas alejados del bus de forma que coincidan
con la impedancia de la linea de transmision. Lo mas habitual es utilizar una resistencia de 150 Ohm (0,5 W) o de
120 Ohm (0,25 W) que va en serie con un condensador de 1 nF (al menos 10 V), pero lo ideal es que la impedancia
de la linea se adapte a cada instalacion concreta. Para longitudes cortas de cable (< 300 metros a 9600 baudios),
la terminacién no deberia ser necesaria.

Cuando se utiliza la interfaz serie RS485, el bus comun (GND) debe conectarse a tierra a modo de proteccion en un
solo punto. Por lo general, este punto se encuentra en el dispositivo maestro o cerca de él. Asegurese de que los
cables de conexion que conducen al equipo queden separados y de disponerlos aparte de los cables de alimentacion.

4.9 Conexion de los puertos Ethernet de la unidad de operacién y
visualizacion
El BHD50 puede conectarse a una red Ethernet individual a través de uno de los dos puertos (ETHO o ETH1).

Ambos puertos tienen la misma direcciéon MAC y estan configurados como un conmutador Ethernet para permitir
la conexién en cadena o margarita.

Importante

= Para poner en marcha el equipo, siga las instrucciones de los manuales de instalacion
y funcionamiento de LP20, LP21 y PA420.

= Asegurese de que los cables de conexién que conducen al equipo queden separados y
de disponerlos aparte de los cables de alimentacion.

= No utilice los terminales sin usar como terminales de apoyo.

Peligro

La fuente de alimentacion de 24V, la entrada/salida de 4-20 mA, los circuitos de datos, serie,
Ethernet y el controlador de limite de nivel deben aislarse eléctricamente de las tensiones
peligrosas y cumplir con los requisitos de aislamiento doble o reforzado de conformidad
con cualquiera de las siguientes normas: DIN EN 50178, DIN EN 61010-1, DIN EN 60730-1
o DIN EN 60950.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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5. Puesta en marcha

5.1 Ajustes de fabrica (LCR2652)

= Retardo de desenergizacion, 3 segundos, configurado de fabrica

= Entrada de corriente para conectar una sonda de nivel LP20/LP21/PA420.

= Gama de medicion = 100%

= Punto de conmutacién MAX = 80%

= Punto de conmutaciéon MIN = 20%

= Punto de consigna = 50 % (solo controlador continuo/VMD)

= Bomba encendida = 40% y bomba apagada = 60% (solo en el controlador ON/OFF)
= Banda proporcional Pb = +/- 20 % del punto de consigna (solo VMD/controlador continuo)
= Tiempo de accion integral, Ti = 0 s (solo VMD/controlador continuo)

= Banda neutra = +/- 5% del punto de consigna (solo VMD/controlador continuo)

= Tiempo de recorrido de la valvula, tt = 40 s (solo controlador VMD)

= Tiempo de filtrado=2s

= Funcién: control de llenado

Controlador de codigo C: S1 = OFF, S2 = OFF, S3 = ON, S4

= OFF Ver Figura 12

5.2 Controlador de nivel: Cambiar los ajustes de fabrica

Peligro

La tira de terminales superior del equipo recibe tensiéon durante el funcionamiento.
por lo que conllevan un peligro de descarga eléctrica.

Antes de montar, desmontar o conectar las tiras de terminales, desconecte siempre la
alimentacion eléctrica del aparato.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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5.3 Cambiar la funcién y la entrada de la sonda de nivel
La entrada y la funcién vienen determinadas por el ajuste C del controlador de codigo.
Para cambiar los ajustes del controlador de cédigo, proceda de la siguiente manera:

= Desconecte el suministro eléctrico.
= Tira de terminales inferior: Afloje los tornillos de fijacion izquierdo y derecho. Fig. 12

= Extraiga la tira de terminales.

Fig. 12

Una vez que ha cambiado los ajustes del controlador de cédigo:
= Acople la tira de terminales inferior y apriete los tornillos de fijacion.

= Conecte el suministro eléctrico. El equipo se reinicia.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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Si quiere cambiar la entrada o la funcion, configure los controladores S1 a S4 del controlador de cédigo C como
se indica en la tabla de abajo.

Tabla 1
Controlador de cédigo C
Conmutador, blanco

Controlador de nivel LCR2652 S1 S2 S3 S4
OFF

No se usan
ON

No se usan OFF

Entrada para conectar la sonda de nivel LP20/LP21/PA420 * ON

Control de llenado OFF

Control de descarga ON

Control servomotor (VMD) OFF

Control continuo o control de encendido y apagado de la bomba ON

gris = configuracion de fabrica

Importante

* Para conectar la sonda de nivel LP20/LP21/PA420, ajuste el minimo y el maximo del rango
de medicién solo en la sonda.

Para ello, siga las instrucciones de los manuales de instalacion y funcionamiento de LP20,
LP21 y PA420.

No cambie los ajustes del controlador de cédigo C de S1

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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5.4 Ajuste del rango de medicién

A Minimo del rango de medicion, ajustable
B Maximo del rango de medicién, ajustable
C Rango de medicion [mm] = xxx %
% 4 D Longitud méaxima de instalacion a 238 °C
juste el minimo y el maximo del rango de medicion del control de nivel.
B Aj I mini I maximo del d dicion del | de nivel. El
N rango de medicion resultante C es el rango de control activo.
m~q
El rango de medicién siempre es de 0 a 100% y corresponde a un rango
de medicion de xxx mm.
C
D
A
A4
A
25 mm
v a
R 4 Fig. 13 LP20/LP21 con un transmisor de nivel PA420
Importante

Ajuste el minimo y el maximo del rango de medicion solo en la sonda.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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6. BHD50 - Unidad de operacién y visualizacion

6.1 Conexion del suministro eléctrico

Conecte el suministro eléctrico del controlador de nivel LCR2652 y de la unidad de operacién y visualizacién BHD50.
El LED del controlador de nivel se enciende primero en ambar y después en verde. La unidad de operacion y

visualizacion muestra la ventana de espera, la bienvenida y después la pantalla de inicio.

smra}(sarco

14 Ventana de espera

Bienvenue
Welcome Willkommen
-
Benvenuto spl ra} Velkommen

sarco
% % Bienvenido

KL

[ ]

Fig. 15 Ventana de bienvenida

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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Nota

Tras unos 2 minutos de inactividad por parte del usuario, el brillo de la pantalla se atenta
automaticamente.

Si abre otra pantalla desde la pantalla de inicio y no realiza ninguna entrada, el sistema volvera
automaticamente a la ventana de inicio pasados unos 5 minutos (tiempo de espera).

6.2 Interfaz de usuario

1@&12

80%

08:06:32
3 221040

S

49%

20%

. —
( )I 100 X Yw
" O
75
4
-
50 A
(S
25
[-N.N-X-]
- N-X-]

iiEE[E[EE

EIE

Fig. 16 Ventana de inicio (sin BCR3250 instalado)

Item

1 Ventana del controlador de nivel

Estado bloqueado/desbloqueado

Hora y fecha actuales

Indicacion de estado: modo automatico

Barra indicadora de nivel de liquido, valor actual [en %]

Barra indicadora de la posicion de la valvula de control [en %]

Ajustes de TDS (no se mostraran si no hay un BCR3250 instalado)

0O N |ga|(h~|[w]|N

Nivel normal (barra verde) - seccion entre los puntos de conmutacion MIN y MAX

Ver Apéndice para ver la explicacion de los iconos

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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@ 1 2 22,1019
BCR3250 @ LCR2652 —
3000 o 1000 TW 1000 % 1000 TW
pS/cm Y% Y% Y% s
2250 75 75 75 =
|E| |E| ——
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[-X-N-X-]
o000
750 25 25 25 I
0 0 0 0 |||||
1004 0 51 20
A 4 ()
3 4 3 4
spira
PIrS%arco

Fig. 17 Ventana de inicio (con BCR3250 instalado)

Item
1 Estado bloqueado/desbloqueado
2 Hora y fecha actuales
3 Barra indicadora del nivel de liquido, el valor real [en %] y también la conductividad en pS/cm (o ppm)
4 Barra indicadora de la posicién de la valvula de control [en %]
5 Nivel normal (barra verde) - seccion entre los puntos de conmutacion MIN y MAX
| Ver Apéndice A para ver la explicacion de los iconos

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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6.3 Ajuste de los puntos de conmutacion MIN/MAX y del punto de

consigna

@

O 045
A 80% a 10;1 X 12/0 Yw 0
%5 %5
_} 49% 50 50 RA
25 25
0 51 0 40 &
\ 4 20% ot
| o
=R = | {1
.

Fig. 18 Ajuste de los puntos de conmutacion MIN/MAX y del punto de consigna

Para cambiar el punto de consigna o los valores MIN/MAX, pulse el botén deseado. Utilice el teclado numérico

(Fig. 19) para introducir los ajustes.

Nota: Si el sistema esta bloqueado, primero aparecera el teclado numérico de la contrasefia (Fig. 20).

6.4 Teclado (parametros)

Old Min Max
A
40 0 60
7 8 9 Esc

0 -

Fig. 19 Teclado

La barra A muestra el valor antiguo y el
rango limite.

Para borrar los datos incorrectos
introducidos, pulse el botén de retroceso.
Si no desea introducir datos, pulse el
botén Esc. La ventana de inicio vuelve
a aparecer.

Para confirmar los datos introducidos,
pulse el boton Intro. La ventana de inicio
reaparece.

Item

Barra que muestra el valor
antiguo y el rango limite

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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6.5 Teclado (contrasena)

a 0
7 8 9 Esc

a4 5 6 =

-

0 -

Fig. 20 Teclado de contraseia

Para editar los parametros deseados, escriba la contrasefia de seguridad correcta.

Ver seccion relacionada con la contrasefia.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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6.6 Accionamiento manual de la bombal/valvula de control

]

Pulse el botén O para cambiar al modo de funcionamiento manual. El botén cambiara para confirmar que
M

se ha seleccionado el modo manual {lj y se abrira la ventana de edicién de parametros. Ver figura 21.

@ El 08:19:24
22.10.19
Al o
0, | X
I @ 40% I @ 100 100 7Y
. j " " O
0,
l @ 60% 75 75
T
Ealra |el control de la valvula: 50 50 =
ulse la cas'|IIIa Yvy para que aparezca el —
teclado numérico e introduzca la posicion de 25 25
la vélvula deseada (%) . caoo
coQ

Para el control on/off de labomba: 0 54 0 30
Pulse el botén cuadrado para detener la
bomba o el botén triangular para ponerla en

DEEEEC

EE

@ 08:42:44
22.10.19
- . v =
80% {*j \ 1004 X 100 g
v " O
75 75
Yw 100 —
50 q 50 ~=
. 49% I —
25 2
[-N-N-X-]
-N-%.]
0 27 0 100

A 4 20%

HiEEEEE

Fig. 21 Accionamiento manual de la bombal/valvula de control

EIE

N2
Pulse el botén @ para cambiar al modo de funcionamiento automatico. El botén cambiara para confirmar

°
que se ha seleccionado el modo automatico O .

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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6.7 Ajuste de los parametros de control

Pulse el boton m para abrir la ventana de ajuste del controlador de valvula.

@ E| 08:43:08
22.10.19

[Pb 20% | Q g X o o)
[Ti Os | o ” 0
| o' 5% | a 2] A
m 40s  |'s 2 = ==

|

5=

Fig. 22 Configuracion de los parametros del control de valvula

EIE

Para usar con control continuo o con servomotor (VMD).

Para ajustar un parametro, pulse el botén correspondiente a ese parametro (por ejemplo, Pb). Utilice el teclado
numérico para introducir los valores deseados.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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6.8 Informacién adicional de los ajustes de los parametros de control

desviaciones

Parametro Desviacion Valvula de control
mayor mayor desviacion restante responde despacio
o responde rapidamente y puede
menor menor desviacién restante - .
abrirse o cerrarse todo el tiempo
Rango de medicion 100% = 200 mm del medidor de agua o mirilla
Banda proporcional Punto de consigna, SP = 80 % del rango de medicién = 160 mm
Pb
. Banda proporcional Pb = +/- 20% del punto de consigna = +/- 16% =
Ejemplo
+/- 32 mm
Si el rango de medicién es del 100% (200 mm) y el punto de consigna
del 80% (160 mm), la banda proporcional sera de +/- 16% (+/- 32 mm)
o estara en el rango de 128 a 192 mm.
mayor correccion lenta de desviaciones | responde despacio
Tiempo de accion
integral correccion rapida de las
ti menor desviaciones, el sistema de responde rapidamente
control puede tender a excederse
correccion retardada de
Banda neutra mayor | yesviaciones no respondera hasta que la
A —— desviacion exceda la banda
menor correccién rapida de neutra

Tiempo de recorrido
de valvula
tt

Ajuste el tiempo de recorrido de
la valvula especificado por el
fabricante.

Item

A Banda neutra

B Tiempo de recorrido de la valvula (aparece si se selecciona el servomotor o VMD)

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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6.9 Ajustar los parametros del control de 2 o 3 elementos

Pulse el botén @ para abrir la ventana de ajuste de los parametros del control de 2 y 3 elementos.

m & s
BT oI O 5 o =
50 q » .ﬁ
25 Yo E
IHR| 5353 | =[N il

Fig. 23 Configurar los parametros de control de dos o tres elementos

Pulse el boton @ para seleccionar la funcionalidad de control de dos y tres elementos.

Se mostrara la ventana de seleccion del control de 2 o 3 elementos (figura 24).

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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Fig. 24 Seleccion del control de dos o tres elementos

Pulse el botdn "Off" para seleccionar el control de un solo elemento. Se mostrara la pantalla de la figura 23.

Pulse el boton Zze para seleccionar el control del segundo elemento (vapor).

Se mostrara la pantalla de la figura 25.

Ll
Pulse el botén 222 ~-~ para seleccionar el control del segundo y tercer elemento (vapor y agua).

Se mostrara la pantalla de la figura 26.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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100 g

2R
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Fig. 25 Control de dos elementos activo (nivel + vapor)

Pulse el botén "k" para seleccionar el teclado numérico e introducir el valor deseado.

El factor evalua la influencia de la diferencia (caudal de vapor) en la sefial de nivel medida.

Pulse el boton eze para introducir los valores de caudal 4 mAy 20 mA del medidor de vapor.

32
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@ E‘ 08:13:41
22.10.19
]

[@ i %] Q 00" 100g "W
s s

k 0.50 | 50 5

[0 27.2un | 2 2

|= 25.4th | 0 0

HEEEEDC

Fig. 26 Control de tres elementos activo (nivel + vapor + agua de alimentacion)

EEE]

Pulse el boton "k" para seleccionar el teclado numérico e introducir el valor deseado. El factor evalua la influencia
de la diferencia (caudal de vapor - caudal de agua de alimentacién) en la sefial de nivel medida.

Pulse el botén 2 ~—~ para introducir los valores de caudal 4 mA'y 20 mA para los medidores de vapor
y agua. —

Nota

Valor real controlado = nivel - (caudal de vapor - caudal de agua de alimentacién) x factor de
evaluacion

(solo si el caudal de vapor - caudal de agua de alimentacion > 0)

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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6.10 Ajuste de los parametros de salida

(comprobacion de la alarma MIN/MAX y del estado de las entradas y salidas)

Pulse el boton |—’ para abrir la ventana de las salidas

» &

[x 12.2mA | =
@— [yw  12.0mA | &
e S e
HEzzEEC il
o &
@— c|x 8.9mA | 5
16—y .8 19x21 22 ”s 25mm ” ﬁ
i S e e e ﬂ
i 553153 =3 O

Fig. 27 Configuracion de los parametros de salidas
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Item

A Botén de prueba de la alarma MIN

B Botén de prueba de la alarma MAX

Cc Estado de entrada/salida

A" Comprobacion de la alarma MIN
Mantenga pulsado el botén A durante al menos 3 segundos. Transcurrido el retardo de desconexion, el contacto
de salida 17-18 se abre y el icono del contacto respectivo se vuelve rojo.

B .
Comprobacion de la alarma MAX
Mantenga pulsado el botén B durante al menos 3 segundos. Transcurrido el retardo de desconexion, el contacto
de salida 26-27 se abre y el icono del contacto respectivo se vuelve rojo.

€ Estado de entrada/salida
La ventana también muestra la entrada de nivel (x), la salida de la valvula (Yw) y los contactos de relé de la bomba
o del servomotor, lo que se haya seleccionado. Los contactos se vuelven de color verde para indicar que estan
energizados.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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6.11 Ajuste de los parametros de la sonda de nivel

Pulse el boton ﬂ para abrir la ventana de la sonda de nivel

o & B
2 ]

EEE

HEEETC

Fig. 28 Configuracién de los parametros de la sonda de nivel

Pulse el boton W\/ para seleccionar el tiempo de filtrado que desee (2, 4, 8 0 16 segundos).

Sirve para amortiguar los efectos del nivel del agua turbulento.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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6.12 Ajustar los parametros de control de encendido/apagado de la
bomba

Pulse el botén para abrir la ventana de conexién/desconexion de la bomba.

Esta pagina de configuracion solo esta disponible si el control on/off de la bomba se ha seleccionado mediante un
controlador de codigo.

@ |E| 08:18:59
22.10.19
(e
. [
0,
l @ 40% I ( ’I 100 X 1009 TW
60° . s &
@ Yo 75 75
Pacal
50 50 2=
(S
25 25
-X-N-X-1
000
o . 0

C1'19>

EE

HEEEEC

Fig. 29 Configuracién de los parametros de control ON/OFF de la bomba

Pulse el boton @ para seleccionar el nivel (%) deseado de la bomba encendida.
Pulse el boton @ para seleccionar el nivel (%) deseado para la desconexién de la bomba.

El simbolo <> aparece para indicar que la bomba esta encendida.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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6.13 Ajuste de la configuracion

Pulse el boton

O para abrir la ventana de configuracién

sooa
oca

O & ogzass
——_
1

] BHD50 311246-XX B

() LCR2652  311220-XX

o
o
o

BCR3250  311220-XX

®

nﬂqﬂ %' @

EE

Fig. 30 Ventana de configuracion

La figura 30 muestra la pantalla de informacién de la ventana de configuracion, en la que se muestra el nombre de
los dispositivos del sistema con el nimero de software correspondiente y la version de software (XX).

Pulse el boton ﬂ-b o para restaurar los valores de fabrica (no los controladores de c6digo).

Pulse el boton

para confirmar o el botén para cancelar la restauracion a los valores de fabrica.

Nota: El botén

% sera visible si la comunicacion Modbus esta activada.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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6.14 Ajuste de la hora y la fecha

Pulse el boton

para abrir la ventana de hora y fecha

@

0

® EE

N

0

PN

Ii] (13]{11]{2018]

R

v

09:52:39
13.11.18

I E bl

o
o
o

®

I;Iﬁl;ﬂ

%\ &

EIE

Fig. 31 Ventana de ajuste de la hora y la fecha

Pulse los botones arriba o abajo para cambiar los parametros (horas, minutos, dias, meses o afios) y "0" para
restablecer los segundos.

Nota: El botén

B

sera visible si la comunicacion Modbus esta activada.
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6.15 Ajuste de los parametros de red

)

Pulse el boton O | rara abrir la ventana de red

@ E‘ 11:39:06
03.12.19

Ethernet 00:30:08:04:66:08 #odibus
[UseDHCP: No - ] I RTU (') “ TCP (') I ] O
[IP Address: 192.168.0.83 ] ﬁ
[Subnet Mask: 255.255.255.0 ]

[-X-B-X-]
[Gateway: 192.168.0.1 ] °ea

® 1 @

Fig. 32 Ajustes de red

EE

6.15.1 Ethernet

Las opciones del puerto Ethernet se pueden configurar en el lado izquierdo de la ventana (ver Figura 32).
La direccién MAC (Mac ID) del puerto Ethernet aparece encima de los ajustes del puerto.
El menu desplegable DHCP permite asignar las direcciones de forma dinamica o estatica.

Si se selecciona DHCP ="no", la direccion IP, la mascara de subred y la direccion de la puerta de enlace se pueden
introducir manualmente.

Pulse el botén para confirmar o el botén para cancelar los ajustes de red.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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6.15.2 Protocolo Modbus TCP

Pulse elboton |  TCP ‘ ' ’ para activar/desactivar el protocolo Modbus TCP

@ ﬁ 11:39:27
03.12.19

Ethernet nﬂ:Bﬂ:DS:ﬂ::g:IﬂDI; %Madbus

. (') 1
Use DHCP: |[No i RTU TCP
[IP Address: 192.168.0.83 ] Port

[Subnet Mask: 255.255.255.0 ] 1D

[Gateway: 192.168.0.1 ]

®
@ nﬁuﬁ% Iil

Fig. 33 Ajustes de Modbus TCP

EEIER I

El icono "on" se volvera verde para indicar que se ha habilitado el protocolo TCP.

También apareceran el puerto y el nimero ID. Pulse el nimero de puerto para abrir el teclado numérico e introduzca
el valor requerido.

Nota: Aparecera el botén % para que el usuario pueda ver el contenido de los registros del Modbus.

Ver figura 33.
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6.15.3 Protocolo Modbus RTU

Puiseelboton] RTU < ! , para activar/desactivar el protocolo Modbus RTU

@ El 11:38:20
03.12.19

Ethernet 00:30:D8:04-66:08 %ﬂﬂdbus

[UseDHCP: No - ]IRTU (l” TCP (ll

[IPAddress: 192.168.0.83 ] ||Rs-485 JI

EEIER I

[SubnetMask:255.255.255.0 ] ||9600ka8 jl

[Gateway: 192.168.0.1 ] IStop 1| IID 2|

® even parity LI 0-based |
@ nﬁnﬁ % Iil

Fig. 34 Protocolo Modbus RTU

El icono "on" se volvera verde para indicar que se ha habilitado el protocolo RTU.

Abra los diferentes menus desplegables para seleccionar el protocolo de hardware, la velocidad de transmision, la
base de paridad y el nimero de identificacion.

Nota: Aparecera el boton % para que el usuario pueda ver el contenido de los registros del Modbus.

Ver figura 34.
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6.15.4 Registros de Modbus

Pulse el botén %

para abrir la ventana de registros de Modbus

@ E' 08:30:35
22.10.19
——
I30000 1"30010 13| ISO‘I 00 2| |30110 10] O
ISOOO‘I 27| I3001 1 Ol ISO‘I 01 1001 I I301 1 Ol
I30002 49I I3001 2 Ol ISO‘I 02 1 OOOI I301 12 Ol ﬁ
o
l30003 20I I3001 3 1 OOI l30‘| 03 OI I301 13 Ol
D°°°°°ﬂ
I30004 BOI |30014 OI I30‘| 04 2500I |301 14 OI ———
I30005 3| |30015 5I I30‘| 05 3| |30115 OI |||||
. o
=[] g
® 5a|| #
T

Fig. 35 Datos de registro de Modbus

Mueva la barra deslizante para ver el contenido de todos los registros.

En el Apéndice figuran las asignaciones de los registros.
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6.16 Configurar la contrasena

Pulse @ para abrir la ventana de contrasefia

@ & 11:40:34
03.12.19

& - |

E bl

-]
Q
o

O[O B [#][&

Fig. 36 Ventana de contrasefa

EE

Para proteger el sistema de accesos no autorizados, todos los ajustes y parametros estan protegidos con contrasefa.
La contrasefa por defecto es "111".

El sistema puede estar:

@ Bloqueado: no es posible cambiar los ajustes.

ﬁ Desbloqueado: es posible cambiar los ajustes.

El sistema se bloquea automaticamente después de 30 minutos de inactividad (es decir, sin que se toque la pantalla)
y después de un ciclo de encendido.

Whkkkn

Para desbloquear el sistema, pulse el botén y escriba la contrasefia correcta con ayuda del teclado numeérico.

Si la contraseia es correcta, aparecera el simbolo de desbloqueo Ay el botén B "Blogquear sistema". Figura de
pantalla 37.

Para bloquear el sistema, pulse el botén ﬁ B.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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Fig. 37 Desbloqueo de la proteccion de seguridad

Item

A Estado bloqueado/desbloqueado

B Boton Bloquear sistema
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Fig. 38 Cambiar la contraseia

ElE

Para cambiar la contrasefia, desbloquee primero el sistema (ver arriba) y vuelva a pulsar el boton "****".
La contrasefia actual aparecera arriba a la derecha de la ventana mas pequefia.
Con el teclado numérico, escriba la nueva contrasefia dos veces.

Pulse el boton para confirmar la contrasefia y volver a la pantalla 20.

Si pulsa el boton o escribe dos contrasefas diferentes o incorrectas, se cancela el cambio de contrasefia

y vuelve atras. Ver figura 36.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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6.17 Operacioén

Pulse el boton para abrir la ventana de inicio

6.17.1 Alarma MIN (retardo de 3 s)
Reduzca el nivel de agua por debajo de "MIN". El botén de alarma B parpadeara en amarillo/rojo. El simbolo de
alarma MIN C y la barra indicadora de nivel (x) se volveran de color rojo.

11:21:13
22.10.19
B

— ° ——
A 80% \ . Yo
() o 10;] 12: o
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¢ 0= 0" g |
L Y A O [l
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i
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Fig. 39 Alarma nivel MIN agua

6.17.2 Control ON/OFF de bomba (control de llenado)

Reduzca el nivel agua por debajo de "encender bomba". Aparecera el simbolo de la bomba A. Ver figura 39.

Aumente el nivel de agua por encima de "apagar bomba". Desaparecera el simbolo de la bomba A.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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6.17.3 Alarma MAX (retardo de 3 s)
Aumente el nivel agua por encima de "MAX". El boton de alarma B parpadeara en amarillo/rojo. El simbolo de
alarma MAX D y la barra indicadora de nivel (x) se volveran de color rojo.

Ver figura 40

Si el controlador detecta un error, se disparara las dos alarmas MIN/MAX.

& &

A

80%

D

=

49%

20%

11:19:41
22.10.19
10.1 B

Yw

iiEEEHEE

SEHBIE

Fig. 40 Alarma nivel MAX agua

Item
Indicador bomba encendida
B Botén de alarma activa parpadeando en rojo y amarillo: sefiala una alarma o un error
Cc Alarma MIN activa (roja)
D Alarma MAX activa (roja)

48
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6.17.4 Posicion de la valvula de control (control de un solo elemento)

La barra indicadora (Yw) indica la posicién de la valvula, para el control continuo y el control del servomotor (VMD).
Con el tiempo de accion integral (Ti) configurado en cero y el nivel de agua configurado en el punto de consigna
(SP), la valvula controlara a una posicion del 50%.

Si se utiliza el servomotor (VMD), el simbolo de apertura de la valvula v aparecera encima de la barra
indicadora (Yw) para sefialar que la valvula se esta abriendo. —v__

Si la vélvula se esta cerrando, se mostrara un simbolo de cierre de valvula ! debajo de la barra indicadora
(Yw) A.

Si el tiempo integral es mayor que cero, la valvula se controlara (0 - 100%) para respetar el punto de consigna.

08:06:32
22.10.19
B

A 80% Yw

Y 50%

\ 4 20% A v

HiEEEREE

Fig. 41 Posicion de la valvula

SEHBE
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6.17.5 Ventana de control dual
En esta ventana de inicio se muestra un LCR2652 y un BCR3250 conectados a un BHD50.

Control de dos/tres elementos
Cuando se utiliza el control de dos/tres elementos, la barra indicadora del nivel (x) B se subdivide en dos niveles.
El nivel azul indica el nivel de agua medido y el naranja, el nivel ajustado.

Para mas informacién ver la Seccion 6.9.

E' 08:47:15
22.10.19
BCR3250 @ LCR2652 —
v O
x h 4
2000 o * 100 TV 1002 100
pS/cm % % % .
2250 75 75 75 =
)
1500 50 50 50
4 [-X-N-K-]
-N-X.-]
750 25 25 25 o
0 001 = 0745 341 0400 |.|.I.|.|.L|_
A A S
B
spira
P }éarco

Fig. 42 Pantalla de control dual

Item

A Simbolo de cierre de valvula

B Barra indicadora de nivel con control de dos o tres elementos
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6.17.6 Alarmas

Si pulsa el boton de la columna derecha entrara en la ventana de alarmas activas.

Pulse el botén para ver los mensajes de error activos.
f |E| 08:23:03
22.10.19

=] v

EllEEBe]

Fig. 43 Ventana de alarmas activas

Muestra todas las alarmas y errores activos. Cada entrada incluye:
= Tipo de controlador (LCR = LCR2652 o BCR = BCR3250)

= Numero de error (ver seccion de localizacién de averias)

= Horay fecha de recepcion

= Horay fecha de correccién

= Horay fecha de acuse de recibo

La entrada permanece en la ventana hasta que la alarma o el error se haya corregido y se haya pulsado el boton

|

Mueva la barra de desplazamiento para ver las entradas posteriores.
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Pulse el botéon . para abrir la ventana de alarmas antiguas

E' 08:23:34
22.10.19

N

R ———

BCR A.001

06:41:02~10/22/19

06:41:03~10/22/19

06:46:44~10/22/19

BCR A.001

06:40:58~10/22/19

06:41:00~10/22/19

06:46:44~10/22/19

BCR Offline

06:36:33~10/22/19

06:39:29~10/22/19

06:46:44~10/22/19

BCR A.002

06:35:13~10/22/19

06:35:54~10/22/19

06:46:44~10/22/19

BCR Offline

06:35:09~10/22/19

06:35:13~10/22/19

06:46:44~10/22/19

BCR A.002

06:33:27~10/22/19

06:33:28~10/22/19

06:46:44~10/22/19

BCR A.002

06:33:22~10/22/19

06:33:26~10/22/19

06:46:44~10/22/19
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BCR A.002

06:31:22~10/22/19

06:31:24~10/22/19

06:46:44~10/22/19

BCR A.001

06:27:24~10/22/19

06:27:26~10/22/19

06:46:44~10/22/19

AN (A

ElE

Fig. 44 Ventana de alarmas antiguas

Muestra una lista de todas las alarmas y errores activos y antiguos.

Sobre estas lineas, una ventana de alarmas activas (en la pagina 49 se explica el contenido de cada entrada).

52
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6.17.7 Tendencias

Pulse el boton - para abrir la ventana de tendencias

08:34:04
22.10.19 &
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22/10/2019 - 05:53:31 22i10/2019-07:13:31 22/10/2019-08:33:31
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000 Pa¥at

Fig. 45 Ventana de tendencias del controlador de nivel

j’IIII

ElE

Patal
Al pulsar el boton se muestran los gréaficos de tendencia de entradas y salidas del LCR2652 en las Ultimas
4 horas.

La fecha y la hora se muestran en el eje X, con los ultimos datos en el lado derecho.
Para ver los datos de tendencias histéricas dispone de las funciones Desplazamiento y Zoom.

Para desplazar la linea del tiempo hacia adelante o hacia atras, coloque un dedo sobre el grafico y muévalo en la
direccién deseada sin levantarlo de la pantalla.

Para aumentar el zoom de la linea del tiempo, coloque dos dedos juntos en el grafico y separelos en direccion al
eje X sin levantarlos de la pantalla.

Para reducir el zoom de la linea del tiempo, coloque dos dedos en el grafico ligeramente separados y acérquelos
en direccion al eje X sin levantarlos de la pantalla.

Al pulsar el boton se muestra la leyenda de colores de cada tendencia de nivel
. ) ) . . > 4
X = nivel actual, W = punto de consigna de nivel, Yw = posicién de la valvula, 3 ~ =Alarmay errores.

Si también hay un BCR3250 instalado, se mostrara el boton de tendencia de TDS .

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacién y visualizacion
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Fig. 46 Ventana de tendencias del control de dos/tres elementos

3

Falal
Al pulsar el boton | A
(S

m

Al pulsar el boton

0—n
[
X = nivel actual

X, = nivel ajustado

se muestran los parametros del control de dos/tres elementos del LCR2652.

se muestra la leyenda de colores de cada tendencia de entrada del LCR2652:

2 Z 2 = medidor de vapor

L e
==+ = medidor de agua
]

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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7. Localizacion de averias

7.1 Visualizacion, diagnéstico y solucion de problemas

Importante

La tension de suministro:

Los cables:

Antes de llevar a cabo el diagnéstico del fallo, compruebe:

¢El equipo recibe la tension especificada en la placa de datos?

¢Los cables se han conectado de acuerdo con el esquema de cableado?

Ventana o lista de alarmas

Caodigo | Estadol/error Solucion
Comprobar conexion eléctrica. Desconectar la tension

LCR - . . e e

offline Comunicacién LCR/BHD interrumpida de suministro y volver a conectarla para reiniciar el
equipo.

A.001 Punto de conmutacion MAX excedido

A.002 Valor por debajo del punto de conmutacion MIN

A.003 Alarma externa (alarma del controlador de limite de nivel) Compruebe el estg’d N d?' cgntrolador delimite de nivel.
Comprobar conexion eléctrica.

E.005 Sonda de nivel defectuosa, corriente de medicion < 4 mA Comprobar la sonda de nivel y cambiarlo si es

E.006 Sonda de nivel defectuosa, corriente de medicion > 20 mA necesario. Comprobar conexion eléctrica.

E.015 Medidor de vapor defectuoso, corriente de medicion <4 mA | Comprobar el medidor de vapor y cambiarlo si es

E.016 Medidor de vapor defectuoso, cortiente de medicion > 20 mA | necesario. Comprobar conexion eléctrica.

E017 Medidor de agua de alimentacion defectuoso, corriente de . . »

! medicién < 4 mA Comprqbar elv medidor devagua de allmentacmn
- - — - y cambiarlo si es necesario. Comprobar conexion
Medidor de agua de alimentacion defectuoso, corriente de 4t
E.018 - eléctrica.
medicién > 20 mA
E103 Punto de conmutacion MIN superior al punto de conmutacion Reajuste los puntos de conmutacién.

MAX

En caso de fallo (E. xxx) se activara la alarma de MiN y MAX.

Es posible que existan mas cddigos de error internos. Si persiste un error no documentado, corte el suministro
eléctrico durante al menos 10 segundos vy reinicie el dispositivo. Si el error persiste, pdngase en contacto con el
servicio de atencion al cliente y sustituya el dispositivo si es necesario.

Importante

del LP20, LP21 y PA420.

Para localizar y solucionar el fallo, siga las instrucciones del manual de instalacién y uso

Nota

reiniciara el equipo.

Si se produce un fallo en el controlador de nivel, se activaran las alarmas de MIN y MAX y se

Si ocurre repetidamente, cambie el equipo por uno nuevo.

IM-P693-11-ES EMM Issue 2
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7.2 Medidas contra las interferencias de alta frecuencia

Se pueden producir interferencias de alta frecuencia, por ejemplo, como resultado de operaciones de conmutacién
fuera de fase. En caso de que se produzcan estas interferencias que desencadenen fallos esporadicos,
recomendamos las siguientes medidas para eliminar cualquier interferencia.

Para asegurarse de eliminar las interferencias, suministre cargas inductivas con combinaciones RC de acuerdo
con las especificaciones del fabricante.

Asegurese de que los cables de conexién de la sonda de nivel queden separados y de disponerlos aparte de
los cables de alimentacion.

Aumente la distancia a las fuentes de interferencias.

Compruebe la conexion de la pantalla al punto central de conexion a tierra (PCT) en el armario de control y
al equipo auxiliar.

Supresion de interferencias de HF mediante anillos de ferrita con bisagras.

7.3 Desconexion/cambio del controlador de nivel LCR2652

Desconecte la tension de alimentacién y corte el suministro eléctrico del equipo.
Afloje los tornillos de fijacion izquierdo y derecho. Ver Fig. 47
Retire las tiras de terminales inferiores y superiores.

Suelte el fijador deslizante blanco de la parte inferior del equipo y extraiga el equipo del carril de soporte.

Fig. 47
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7.4 Desconexiéon/cambio la unidad de operacién y visualizacion
BHD50

= Desconecte la tensién de alimentacion y corte el suministro eléctrico del equipo.

= Desenchufe el conector Fig. 7, 8, 9y 10.

= Afloje los tornillos (Fig. 2d) y retire los elementos de fijacion.

= Empuije el equipo para sacarlo del hueco del armario del panel de control.

7.5 Eliminacién
Cuando vaya a desechar el equipo, respete las leyes sobre eliminacion de residuos.

Si sufre algun fallo que no figura en la lista anterior o que no puede
solucionar, pongase en contacto con nuestro centro de servicio o con un
representante autorizado en su pais.
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8. Informacion técnica

LCR2652
Alimentacion 24 Vce +-20%
Fusible Externo 0,5 A (lento)
Consumo 5W

1 sefial de entrada analdgica 4-20 mA, p. ej. para la sonda de nivel LP20/LP21/PA420, con 2

Conexion de la sonda de nivel
polos y pantalla

Tension de suministro de la

sonda de nivel 12 Voo

1 sefial de entrada analégica 4-20 mA (caudal de vapor)
1 sefial de entrada analdgica 4-20 mA (caudal del agua de alimentacion)

Entradas
1 sefial de entrada digital sin tension (alarma controlador de limite de nivel), 24 Vcc +/- 20%,
10 mA
10 2 contactos de conmutacion sin voltaje,
8 A 250 Vca/30 Vee cos ¢ = 1 (control de bomba/VMD).
2 contactos de conmutacion, 8 A 250 Vca / 30 Ve cos ¢ = 1
Salidas Retardo desactivacion: 3 segundos (alarma MIN/MAX).
1 salida analdgica 4-20 mA, max. carga de 500 ohmios (Y variable manipulada).
1 salida analdgica 4-20 mA, carga méxima 500 ohm (indicacion del valor real).
Para asegurarse de eliminar las interferencias, suministre cargas inductivas con combinaciones
RC de acuerdo con las especificaciones del fabricante.
Linea de datos 1 interfaz para intercambio de datos con la unidad de operacion y visualizacion BHD50

. 1 LED de tres colores (arranque = &mbar, en marcha (ON) = verde, fallo = rojo)
Indicadores y reguladores ) ) ,,
1 code switch con cuatro polos para configuracion

Material de la carcasa: base: policarbonato negro; frontal: policarbonato gris
Tamafio del conductor: 1 x 4,0 mm? solido por hilo o
1x 2,5 mm? por hilo trenzado con funda segun DIN 46228 o

2 x 1,5 mm? por hilo trenzado con funda segun DIN 46228 (min. &3 0,1 mm) Las tiras de
terminales se pueden separar

Fijacion de la caja: Clip de montaje en riel de soporte TH 35, EN 60715

Carcasa

Grado de contaminacion 2, para instalar en armario de control con proteccion IP 54, totalmente

Seguridad eléctrica aislado

Carcasa: IP 40 segun EN 60529

Proteccion Regleta de terminales: IP 20 segin EN 60529
Peso Aprox. 0,5 kg
Temperatura ambiente En el momento de arranque: 0° ... 55 °C, durante el funcionamiento: -10 ... 55 °C,

-20 ... +80 °C (<100 horas), tiempo de descongelacion del equipo desactivado antes de que

Temperatura de transporte pueda ponerse en funcionamiento: 24 horas.

-20 ... +70 °C, tiempo de descongelacion del equipo desactivado antes de que pueda ponerse

Temperatura de almacenaje . ;
P ) en funcionamiento: 24 horas.

Humedad relativa Max. 95%, sin condensacion

Certificado TUV Boletin VdTUV "Water Level 100" (Nivel de agua 100):

Requisitos impuestos a los equipos de control y limitacion del nivel del
Aprobaciones: agua.
Numero de aprobacion tipo TUV - WR - XX-XXX (ver placa de
caracteristicas).

La "Informacién técnica" continua en la pagina siguiente
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BHD50

Alimentacion 24 Vce +-20%
Fusible Interno automatico
Consumo 144 W

Interfaz usuario

Pantalla tactil analégica capacitiva, resolucion 800 x 480 pixeles, con iluminacién.

Interfaz de comunicaciones

RS232, RS422, RS485 y Ethernet 10/100Mb (USB solo para mantenimiento)

Linea de datos

Para conexion a un LCR2652 y BCR3250 (en paralelo)

Panel delantero: 147x107 mm

Dimensiones Hueco de panel: 136x96 mm
Profundidad: 52 + 8 mm
Peso Aprox. 1,3 kg
» Frontal: IP 66 segun EN 60529
Proteccion

Trasera: IP 20 segun EN 60529

Conexion eléctrica

1 conector de corriente de 3 polos

1 conector D-SUB de 9 polos

2 conectores Ethernet (10/100Mb) RJ45

1 puerto USB V2.0, max. 500 mA - solo para mantenimiento
1 conector serie de 8 polos

Contenido de la caja

LCR2652

1 x Controlador de nivel LCR2652

1 x Manual de instalacion

BHD50

1 x unidad de operacién y visualizacion BHD50

1 xlinea de datosL=5m

1 x conector de resorte de 8 vias

4 x elementos de fijacién

1 x conector para alimentacion de 24 Vcc

1 x Manual de instalacion

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon
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9. Asistencia técnica

Contacte con su representante local de Spirax Sarco. Encontrara los datos en la documentacién adjunta del pedido
o la entrega o en nuestra pagina web:

www.spiraxsarco.com

Devolucion de equipos defectuosos
Entregue todos los articulos a su representante local de Spirax Sarco. Asegurese de que todos los articulos estan
bien embalados para el transporte (preferiblemente en las cajas originales).

Rogamos proporcione la siguiente informacion con la devolucién cualquier equipo:

1.

Su nombre, nombre de la empresa, direccién y nimero de teléfono, nimero del pedido y de la factura y
direccion de entrega del equipo reparado.

2. Descripcion y numero de serie del producto devuelto.
3. Descripcion completa del fallo o de la reparacion requerida.
4. Si el equipo devuelto esta bajo garantia, indique:

a. Fecha de compra

b. Numero de pedido original.

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizacién
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Apéndice

1. Asignacion del registro de Modbus

Registro Parametro Registro Parametro
30000 3 - Identidad 30100

30001 Nivel de agua (%) 30101

30002 Punto de consigna (SP) 30102

30003 Banda de control (CB) 30103

30004 Alarma 1 30104

30005 Retardo de alarma 1 (s) 30105

30006 Alarma 2 30106

30007 Retardo de alarma 2 (s) 30107

30008 Offset vapor (%) 30108 Ml de BCR3250
30009 Caudal de agua (%) 30109

30010 Estado de salida (relés 1 - 4) 30110

30011 Estado 1 (alarmas y errores) 30111

30012 Estado 2 (alarmas y errores) 30112

30013 Posicion de la valvula (%) 30113

30014 Ti (segundos) 30114

30015 Histéresis (%) 30115

LCR2652 Datos del registro de estado Modbus

Datos del registro del estado 1

Bit0 | Bit1 | Bit2 | Bit3 | Bit4 | Bit5 | Bit6 | Bit7 * errores intemos
** Alarma MIN/MAX activada
A001 | A002 | A.003 - E005 | E.006 | E.007* | E.008* (configurado cualquier E.xxx)
*** prueba manual de la alarma MIN/MAX
Bit8 | Bit9 | Bit10 | Bit11 | Bit12 | Bit13 | Bit14 | Bit15 fallo del dispositivo
***%  (configurado cualquier bit de estado)
E.009* | E101* | E102* | E103* | E013* | E014* | EO15 | E.016

Datos del registro del estado 2

Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit4 Bit 5 Bit 6 Bit 7
E.017 | E.018 - - - - - -

Bit 8 Bit9 | Bit10 | Bit11 Bit 12 Bit 13 Bit 14 Bit 15
E.025* | E.026* | E.027* - MIN/MAX** TEST** - FALLO****

Formato del registro de datos

= Numero entero de 16 bit (MSB transmitida primero).

Codigos de funciones
= 03 (lectura de registros de retencion)

= 83, respuesta de excepcion' (01 funcién ilegal o 02 direccién de datos ilegal)

LCR2652, BHD50 Controlador de nivel, Unidad de operacion y visualizaciéon

ir
IM-P693-11-ES EMM Issue 2 SP a)(sarco 61



2. Explicacioén de los iconos

Ventana de inicio

Icono

Descripcion

@

Controlador de nivel

Controlador de TDS/conductividad

Nivel de proteccion de seguridad. Sistema bloqueado.

Nivel de proteccion de seguridad. Sistema desbloqueado.

Ir a la ventana de alarmas activas (parpadea en amarillo si hay alarmas o errores
activos).

Ir a la ventana de alarmas antiguas

Ir a la ventana de configuracion de los parametros del sistema

Iz] [o]le)le]® |2

Ir a la ventana de nivel

°°°°°°° Ir a la ventana de TDS/conductividad
| )

||||||| Ir a la ventana de tendencias
| )
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Ventana de inicio (continuacion)

Icono

Descripcion

Punto de conmutacion MAX

x

Punto de consigna

Punto de conmutacién MIN

Indica modo automatico. Pulse el boton para pasar de automatico a manual

Indica modo manual. Pulse el botén para pasar de manual a automatico

Ir a la ventana de configuracién del proceso

Ir a la ventana de ajuste de la valvula de control

Ir a la ventana de ajuste de parametros del controlador de 2 y 3 elementos

Ir a la ventana de ajuste de la sonda de nivel

Ir a la ventana de ajuste de parametros de las salidas

O B2 [E e O

Ir a la ventana de ajuste de parametros del controlador ON/OFF de la bomba
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Ventana de inicio (continuacion)

Icono

Descripcién

Boton de arranque manual de bomba

Botén de parada manual de bomba

Indicador bomba encendida

Indicador de cierre de valvula de control

OO

Indicador de apertura de valvula de control

Muestra el punto de consigna en la barra indicadora grafica.

A

Ir a la ventana de inicio

Ventana de control continuo/servomotor (VMD)

Icono

Descripcién

Pb

Banda proporcional, ajustable entre un 10 y un 150 %, seguln el punto de consigna,

g

Banda neutra, ajustable entre +/- 0 y 20%, segun el punto de consigna,

Ti

Tiempo de accion integral: ajustable entre 0 y 120 segundos.

Tiempo de recorrido de la valvula: ajustable entre 10 y 600 segundos.
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Ventana de control de 2 y 3 elementos
Icono Descripcién

@ Ir a la sub-ventana de control de 2 y 3 elementos.

No se utiliza el control de 2 o 3 elementos.

222 Se utiliza el control de 2 elementos. Hay un medidor de vapor instalado.
2 [ Se utiliza el control de 2 y 3 elementos. Estéan instalados tanto el medidor de vapor
~— como el medidor de agua.
k Ganancia del medidor

tjh Tonelada métrica por hora

Ventana de salidas

Icono Descripcién

XXﬁ
_/—xx Estado de alarmas. Pulse el botdn 3 segundos para desenergizar los relés
XX

“_L
XX Contacto del servomotor o estado del contacto de la bomba (verde si esta energizado).
XX ]

Ventana de la sonda de nivel

Icono Descripcion

Sirve para reducir los efectos de los niveles de agua turbulentos. Seleccione 2, 4, 8 o
16 segundos.
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Ventana de historial de alarmas

Icono

Descripcion

Ventana de alarmas

Ir a la ventana de alarmas antiguas

Ir a la ventana de alarmas activas (parpadea en amarillo si hay alarmas o errores
activos).

Acusar recibo de todas las alarmas

Se ha recibido la alarma de fecha y hora o el mensaje de error.

Se ha corregido la alarma de fecha y hora o el mensaje de error.

\HHEEEE

Se ha acusado recibo de la alarma de fecha y hora o el mensaje de error.
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Ventana de configuracién

Icono Descripcion

o Ventana de configuracién.

Ir a la ventana de ajuste de la hora y la fecha

@ Ir a la ventana de ajuste de la informacién de configuracion
oo
oo Ir a la ventana de ajuste de la red

Ir a la ventana de registro de Modbus. Muestra el contenido de los registros.

@ Ir a la ventana de configuracién de la contrasefa

ﬂ» O Restablecer los ajustes de fabrica

Ventana de hora y fecha

Icono Descripcion

Ajustar la hora actual.

Ajustar la fecha actual.
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Ventana de red

Icono

Descripcion

Guardar los cambios

Salir sin guardar los cambios y cerrar la ventana.

C®O

Activar RTU o TCP (cambia a verde)

Ventana de contraseia

Icono

Descripcion

Escribir nueva contrasefia

Confirmar nueva contrasefia

Guardar contrasefia

Salir sin guardar la nueva contrasefia y cerrar la ventana.

2] (0D 5P

Contrasefa: bloquea el sistema.
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Ventana de tendencia

Icono

Descripcion

Ir a la ventana de tendencias de nivel

Ir a la ventana de tendencias de dos o tres elementos (aparece si se selecciona).

| ESEY

Ir a la ventana clave de tendencia

o000
o000

Ir a la ventana de tendencias de TDS (aparece si esta instalado).
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