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Copyright © Spirax-Sarco Limited 2024

VsSechna prava vyhrazena

Spirax-Sarco Limited udéluje legalnimu uzivateli tohoto vyrobku (nebo zarizeni) pravo uzivat dilo
vyhradné v ramci legitimniho provozovani vyrobku (nebo zarizeni). Na zakladé této licence neni
udéleno zadné jiné pravo. Zejména a aniz je dotéena vSeobecnost vyse uvedeného, nesmi byt dilo
pouzivano, prodavano, licencovano, prevadéno, kopirovano nebo reprodukovano zcela nebo zéasti
nebo jakymkoli zplisobem nebo formou jinak, nez jak je zde vyslovné udéleno, bez pfedchoziho
pisemného souhlasu Spirax-Sarco Limited.
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1. Bezpeénostni informace

Bezpeény provoz vyrobku muze byt zaruéen pouze tehdy, je-li fadné instalovan, uveden do provozu,
pouzivan a udrzovan kvalifikovanym personalem (viz kapitola 1.13) v souladu s provoznimi predpisy.
Je nutné dodrzovat montazni a bezpeénostni instrukce obecné platné pro montaze potrubnich systém
a dal$ich zafizeni. Stejné tak je nutné pouzivat vhodné naradi a bezpe¢nostni pomucky.

UPOZORNENI: Maximalni teplota procesniho média musi byt vhodna pro pouziti vyrobku
v jakémkoli potencialné vybusném prostredi. Pfi idrzbé vyrobku v potencialné vybusném
prostredi doporuc¢ujeme pouzivat nastroje a naradi, které neprodukuji a/nebo nemnozi jiskry.

1.1 Upozornéni na ochranu proti vybuchu
Ujistéte se, Ze jednotka je pouzivana a instalovana v souladu s mistnimi, regionalnimi a narodnimi predpisy
o nevybusnosti.

= Viz kapitola “8. Schvaleni”

= Pokud jsou v misté instalace pfitomny vybusné plyny, mély by byt pouzity kabely a tésnéni
odolné proti vybuchu.

=  P¥i otevirani krytu vyrobku by mélo byt napajeni zcela vypnuto. P¥i otevirani krytu se ujistéte,
ze v blizkych elektrickych ¢astech nezustalo zadné napéti.

= Nevybusny kryt (pevny zavér) pozicioneru ma 2 porty pro pfipojeni napajeni. Mély by byt
pouzity vodice a obaly odolné proti vybuchu. Pro kazdy nepouzivany port je nutné pouzit
zaslepku.

= Pro vnéjsi zemnici svorku by méla byt pouzita kruhova svorka s plochou véts$i nez 5.5 mm?2.

= Hrozi nebezpeci vybuchu v disledku naboje statické elektfiny. PFi ¢iSténi vyrobku suchym
hadfikem muze dojit ke vzniku statického naboje. Je nutné zabranit vzniku naboje statické
elektfiny v prostredi s nebezpecim vybuchu. Pfi €iSténi povrchu vyrobku je nutné pouzivat
vihky hadfik.

= Pro splnéni vyznaéenych informaci o nevybusném provedeni a kryti IP66 pouzijte
certifikované Ex kabelové vyvodky a Ex zastréky.

= Kabelovy vstup musi byt vybaven Ex zafizenim pro kabelovy vstup schvalenym ufadem
pro kontrolu nevybusnosti (pro NEPSI - podle pozadavki GB3836.1-2010 a GB3836.2-2010)
a musi spliovat pozadavky na znacku nevybusnosti vyrobku a instalace zafizeni pro kabelovy
vstup se musi fidit pro néj prisluSnymi pokyny.

= Pozicioner je uréen pro pouziti v rozsahu okolnich teplot od -40 °C az do maximalné 85 °C.

= Pokud se pozicioner pouziva pfi teploté okoli vy$si nez 60 °C nebo nizsi nez -20 °C, musi se
pouzit kabelové priichodky a kabely schvalené pro provozni teplotu odpovidajici maximalni
teploté okoli zvySené o 10 K nebo odpovidajici minimalni teploté okoli.

= Rozméry spar pevného zavéru jsou ¢astecné jiné nez prislusné minimalni nebo maximalni
hodnoty podle IEC 60079-1:2014. Pro informace o rozmérech spar pevného zavéru
kontaktujte vyrobce.

=  Pro uzavieni pevného zavéru musi byt pouzity spojovaci prvky s minimalni tfidou vlastnosti
10.12, A2-70 nebo A2-80.
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1.2 Elektrické pripojeni
Pfi navrhu pozicioneru bylo vynalozeno veskeré usili k zajisténi bezpecnosti uzivatele, je vSak tfeba dodrzovat
také nasledujici bezpecnostni opatfeni:

i) Zajistéte spravnou instalaci. Neni-li instalace vyrobku provedena podle specifikace uvedené v tomto
navodu, muze dojit k ohrozeni bezpeénosti.

ii) Elektricka instalace musi byt provedena v souladu s IEC 60364 nebo ekvivalenty.

iii) Pojistky nesmi byt instalovany v ochranném zemnicim vodici. Integrita systému ochrannych uzemnéni
nesmi byt ohroZzena odpojenim nebo odstranénim jiného zafrizeni.

1.3 Vhodnost vyrobku pro danou aplikaci
Dle katalogového listu, navodu k montazi a udrzbé a dle udaji na stitku vyrobku zkontrolujte jeho vhodnost
pro danou aplikaci.

1.4 Pristup

Pred zacatkem prace s vyrobkem zajistéte bezpecny pristup k vyrobku, v pfipadé nutnosti instalujte vhodné
upevnénou pracovni plosinu. Pokud je to nutné, zajistéte vhodné zvedaci zafizeni.

1.5 Osvétleni

Zajistéte dostatecné osvétleni, predevsim pfi komplikovanéjsich pracich.

1.6 Nebezpecéné kapaliny a plyny v potrubi
Zvazte, co v potrubi je nebo bylo v minulosti (napf. hoflaviny, zdravi nebezpeé¢né latky, extrémné vysoka
teplota apod.).

1.7 Nebezpecéné prostredi kolem vyrobku

Dle instalace zvazte vliv okoli - prostifedi s moznosti vybuchu, nedostatek vzduchu (tanky, jamy), nebezpeéné
plyny, vysoké teploty, vysoké povrchové teploty, nebezpecéi pozaru (napf. pfi svarovani), nadmérny hluk,
provoz pohybujicich se stroji apod. Pozicioner je vhodny pro instalace v Zé6né 1 nebo Z6né 2 (plyn).
Pozicioner se nesmi pouzivat v Zéné 0.

1.8 Systém

Zvazte vliv kompletniho navrzeného systému. Nemuze jakykoliv zasah ¢i udalost (napf. uzavieni uzaviraciho
ventilu, vypadek elektfiny apod.) zpusobit ohrozeni dalSich ¢asti systému nebo personalu?

Nebezpeci mohou zahrnovat uzavieni odvétrani nebo vypnuti ochrannych zatizeni nebo netcinnost fizeni
nebo alarmu. Zajistéte, aby uzaviraci ventily byly otevirany a uzavirany pozvolné, aby se predesio tlakovym,
teplotnim a dal$im Sokiim v systému.

1.9 Tlakovy systém

Zajistéte odtlakovani a bezpe¢né odvétrani do atmosférického tlaku. Zvazte zdvojené oddéleni (zdvojené
uzavieni a vypousténi) a uzaméeni nebo oznaceni uzavienych ventilt Stitkem. Nepredpokladejte, Zze systém
je zcela odtlakovan, i kdyz manometr ukazuje nulovy pretlak.

1.10 Teplota

Po odstaveni je tfeba pockat na snizeni teploty na takovou hodnotu, aby se pfedeslo nebezpeci popalenin.
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1.11 Naradi a spotiebni material
Pred zacatkem prace zajistéte vhodné naradi, nastroje a/nebo spotiebni material. Pouzivejte vyhradné
originalni nahradni dily Spirax Sarco.

PFi uvadéni pozicioneru do provozu musi obsluha pouzivat ochranu sluchu.

1.12 Ochranné prostiedky

Zvazte, zda byste vy nebo osoby v okoli nemély pouzit ochranny odév, popf. dalsi pomucky jako ochranu
pfed moznymi nebezpecimi, napf. chemikaliemi, vysokymi/nizkymi teplotami, hlukem, padajicimi predméty.
Je tieba také zvazit moznost nebezpeci hrozici o¢im a obliceji.

1.13 Opravnéni k ¢innosti

VSechny prace musi byt provadény, popi. dozorovany kompetentni a znalou osobou. Montazni a provozni
personal by mél byt seznamen se spravnym pouzivanim vyrobku v souladu s timto navodem.

Tam, kde je zaveden systém "Povoleni k provadéni praci”, je tfeba toto povoleni mit. Tam, kde takovy systém
zaveden neni, doporucuje se, aby zodpovédna osoba védéla, jaké prace se provadéji a tam, kde je to nutné,
zajistila asistenta, jenz bude v prvni fadé zodpovédny za bezpecnost.

V pfipadé nutnosti viditelné umistéte "Vystrazné upozornéni".

1.14 Manipulace

Pfi ruéni manipulaci s velkymi a/nebo tézkymi vyrobky je tfeba si uvédomit riziko mozného zranéni.
Zvedani, tlaceni, tazeni, neseni ¢i podepirani mize zpusobit poranéni zad. Je tieba osobné vyhodnotit
fyzické schopnosti a pracovni prostiedi a pouzit adekvatni metodu manipulace s vyrobkem a souvisejicimi
potrubimi, konstrukcemi apod.

1.15 DalSi mozna rizika

Pfi bézném provozu mohou byt vnéjsi povrchy vyrobku horké. U vétsiny vyrobki nedochazi k samovolnému
odvodnéni pii odstaveni. Proto je tieba brat zietel na mozny zlstatek média v télese vyrobku pfi montazi/
demontazi vyrobku do/ze systému.

1.16 Zamrznuti
U vyrobki, které nejsou tzv. samovypoustéci, musi byt ucinéna opatieni proti poSkozeni mrazem
v prostiedich, kde mohou byt vystaveny teplotam pod bodem mrazu.

1.17 Vraceni vyrobku

Zakaznici jsou pfi vraceni vyrobku na zakladé EC Health, Safety and Environment Law povinni v pisemné
formé poskytnout informace (véetné bezpecnostnich a technickych listt) o jakychkoliv rizicich a opatfenich
souvisejicich s moznym kontaminovanim vyrobku nebo jeho mechanickym poskozenim, tedy o véem, co
by mohlo mit za nasledek ohrozeni zdravi, bezpe¢nosti nebo zivotniho prostredi.
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Vraceni vadného zarizeni
U kazdého vraceného zafizeni uvedte nasledujici udaje:

1. Své jméno, nazev firmy, adresu a telefonni &islo, ¢islo objednavky a faktury a zpétnou doru€ovaci adresu.
2. Popis vraceného zafizeni.
3. Uplny popis zavady nebo poZadované opravy.
4. Vracite-li zafizeni v zaruce, uvedte:
i.  Datum nakupu
ii. Cislo nakupni objednavky nebo faktury

ii. Vyrobni ¢islo (je-li uvedeno)

Vrat'te vSechny polozky mistnimu zastupci firmy Spirax Sarco.
Prosime zajistéte, aby v8echny polozky byly pfiméfené zabaleny pro pfepravu (nejlépe v originalnich krabicich).
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2. VSeobecné informace o vyrobku

2.1 Uvod

SP7 je elektronicky konfigurovatelny pozicioner
se schopnosti komunikace navrzeny pro montaz
na pneumatické linearni nebo rotacni pohony.
Vyznac€uje se malym a kompaktnim tvarem,
modularni konstrukci a vynikajicim pomérem
ceny a vykonu. PIné automatické stanoveni
fidicich parametrt a pfizpusobeni se pozicioneru
umoziiuje zna¢nou Usporu ¢asu a optimalni chovani
fizeni. Pozicioner ma vestavény LCD indikator
s vicefadkovym LCD displejem a 4 ovladaci
tlacitka pro uvedeni do provozu, konfiguraci
a monitorovani za provozu. Alternativné Ize pouzit
pfislusny DTM/EDD (Device Type Manager/Electronic
Data Description) prostfednictvim dostupného
komunikaéniho rozhrani. Pozicioner podporuje
komunikaci HART5 a HART7. Kromé vstupu
pro analogovou pozadovanou polohu SP (set point)
je pozicioner vybaven digitalnim vstupem, ktery Ize
pouzit k aktivaci funkci fidiciho systému v zafizeni.

2.2 Popis udajt na stitku

= Order-Code (objednaci kéd)

= Serial no. (vyrobni ¢islo)

= HW-Reuv. (verze hardwaru)

= SW-Rev. (verze softwaru)

= DOM (datum vyroby)

= Special Request (specialni pozadavek)
= Supply press. (tlak napajeciho vzduchu)
= Input (vstup)

= Output (vystup)

=  Safe position (bezpe€nostni poloha)

Volitelné provedeni:

Priklad Stitku

ATEX/IECEx

= Analogue feedback output (vystup analogové zpétné vazby)

= Digital feedback output (vystup digitalni zpétné vazby)

= Electr. limits switch (elektricky koncovy spinac)

= Mech. limits switch (mechanicky koncovy spinac)

= Position indicator (indikator polohy)

= Approvals (schvaleni)

IECEx BVS 21.0078X
Exdb [IC T6/T5/T4 Gb

BVS 21 ATEX E 073 X
-40°C < Ta<65°C/80°C/85°C

112G

[45:14

Attendre 4 minutes apres avoir coupé le courant avant d” ouvrir

Nach dem Abschalten 4 Minuten warten vor dem Offnen
Please open 4 minutes after switch off of power supply

Ce

]
[
]
[
[

©

Position indicator

'
* % w

SW-Rev.:

Special Request: * * * * * * * ¥ * xx % *

Supply press.: 0.14...0.6MPa / 20...90psi

Input: analogue 4 - 20mA
Output: * * ** * * acting
Spirax-Sarco Limited
Cheltenham GB, GL51 9NQ
Made in Germany

Serial number: * * * * * *
Safe position: fail * * * *

HW-Rev.:
DOM: * * *

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner

8 sr‘"ra)(sarco

IM-P706-03-CS CTLS Vydani 7



[ e el sl ity Viomgiyraesieni -
ajeolyIIe0/sUONoNLsUl Bunelado aas sisjewe.ed 10} _MD‘IQ w u mo& _ @ Kuewss ul spep]
, ON6 L5719 ‘g9 Weyuajeyy oM
| payiwIT 0oseg-xesds + ,
| @ WFLY ! |
, H LR PE R R R T 4 » » » 1) :UOIISOd BjES ,
, Bloe , ., , . , IndiNG |
| YWwQg - # enbojeue :ndu| -
| 058 /0.08 / 0,98 5 9L 5 0.0t 15d06°°02 / BdN9'0™7}'0 'ss0id Aiddng *N Q m !
10}e21pul UOI}ISO, wxxnxnxsnnxsx }5ONDAY [BIOSM - ,
! S Sy POl jsenbay [eposs SmAWE
xx'x TAOYMS 4 4'x TAOY-MH
! q9 91/S1/v1 Ol qp X3 \\s&v) e rxaesequnuenes OIS d I
, X0OLL'TZTAD N v ans Kp._ S
LT sxvxxsNswn-s)7ldS®POO®PO J
(2]
o
Ll
o3 P4
=
=
il
N
>
©
s
= o)
D R
o =
[1n]
P4

_||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||
opeaypen)| ‘sopeuloju| sonewged ByuBLWelY BU CPBOLGRS
e o | peedipidon Bt Euﬂ.éw U@@@__ &) NG 1D '5D WaluoloyD i
add oo pejuilT cosBg-xeids P e,
ns ..gbn.uo Yms Jelye seqnujw ¢ U asesld C
ogdEjuewile sp ejuc) & Jebiisep sode STINUL ¢ BIGE “JorE) Jod
wanses BUE] ..&E_._omm. u_w wm__mmm

0QVvZI9¥3INI OANVND VHEY OYN - OYINILY A o 0 4 S_moicc ‘epenuy
0,58 /0,08 / 0.89 5 QWBL S 9.0 1840602 | BANG'0" ¥} 0 - OBSEBWINY 0P OFSEId

e\ s og5jsog ep J0pEOIpU] ) ............._Hﬂﬁﬂig
H 4 "OB 08I 6P Wi "4 . . - [ogbEolIge ep ElEg
|
1 ool

qQo #L/SL/8LOI9P X3 “9|3 08IN0 ep wid "y eos TABE-MS o 00 CABH-MH
XS0S2ADL | “mhmmans 1 cebeod b Suoey 8 seeee oS OOICS ouds

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
R ANRPPPPIPPY - PPPL 17 1. - H a

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner

SP'ra)(sarco

IM-P706-03-CS CTLS Vydani 7



2.3 Blokové schéma

G0N
EUNON

Obr. 1 Blokové schéma

Zakladni zafizeni Volitelna rozsifeni

1 Pripojka LCI (lokaIni komunikaéni rozhrani) * 9  Zasuvny modul analogové zpétné vazby

2 Signal pozadované hodnoty 4 a2 20 mA/ (4 az20 mA)

sbérnicové pfipojeni 9 az 32 Vdc 10 Zasuvny modul pro digitalni zpétnou vazbu *
3 Binarni vstup * 11 Montazni sada pro mechanicky indikator polohy
4 Binarni vystup * 12 Instala¢ni sada pro digitalni zpétnou vazbu

5 Dodévka napajeciho vzduchu: 1.4 a2 6 bar s bezkontaktnimi spinaci (Stérbinovymi iniciatory)

(20 az 90 psi) 13 Instala¢ni sada pro digitalni zpétnou vazbu
6 Vyfuk s mikrospinadi 24 V

7 VP modul s 3/3cestnym ventilem * Pouze pro zafizeni s komunikaci HART!

8 Snimac polohy
(volitelny uhel nato€eni az 270 °)

Pozn.: Jako volitelné rozsifeni Ize pouzit bud ‘Instala¢ni sadu pro digitalni zpétnou vazbu s bezkontaktnimi spinaci’
(12) nebo ‘Instalacni sadu pro digitalni zpétnou vazbu s mikrospinaci 24 V' (13).
V obou pripadech v§ak musi byt nainstalovana mechanicka indikace polohy (11).

2.4 Obecny popis pozicioneru

SP7-20, SP7-21, SP7-22 je elektronicky konfigurovatelny pozicioner se schopnosti komunikace navrzeny pro montaz
na pneumatické linearni nebo rotaéni pohony.

PIné automatické stanoveni parametru fizeni a pfizpusobeni pozicioneru umoziiuje znaénou Usporu ¢asu a optimalni
chovani regulace.

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3. Montaz

3.1 Mechanicka montaz

Sipka (1) na htidelce zp&tné vazby polohy se musi pohybovat mezi znatkami Sipek (2)

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.1 Mé¥ici a provozni rozsahy pozicioneru

(1) Méfici rozsah

(2) Provozni rozsah

@
hS

N\
i . +135°
@)\ +45

©

-135°

Obr. 3

Provozni rozsah pro linearni pohony:
Provozni rozsah pro linearni pohony je +45 ° symetricky k podélné ose. PouZitelné rozpéti v provoznim rozsahu
je nejméné 25 ° (doporu¢ena hodnota 40 °). Pouzitelné rozpéti nemusi nutné probihat symetricky k podéIné ose.

Provozni rozsah pro rota¢ni pohony:
Pouzitelné rozpéti je 90 °, musi byt celé v méficim rozsahu, ale nemusi nutné probihat symetricky k podéIné ose.

Poznamka: P¥i instalaci se ujistéte, Ze je spravné nastaven rozsah drahy zdvihu ventilu nebo Uhlu natoceni
pro zpétnou vazbu polohy.

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.2 Montaz na linearni pohon

Pro montaz na linearni pohon podle IEC 534 (bo¢ni

montaz dle NAMUR) je k dispozici nasledujici @
upeviiovaci sada: @

1 Sroub

Podlozka

Montézni konzola

AW |N

Paka se zpétnovazebnim
kolikem (pro mechanicky zdvih
10 az 35 mm

[0.39 az 1.38"]

nebo

20 az 100 mm

[0.79 aZ 3.94)
Podlozky ] @

Srouby

Obr. 4

Tfmenové U-Srouby

Podlozky \—/

Matice

|| N|o|o

10 Srouby

11 Pruzné podlozky

12 Upinaci profily

13 Vodici tfmen
zpétnovazebniho koliku

Poznamka: Polozky 7, 8 a 9 je tfeba objednat samostatné

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.3 Pripevnéni vodiciho tfrmenu zpétnovazebniho koliku k pohonu

Obr. 5

1. Utadhnéte Srouby ru¢né.

2. Vodici tfrmen (1) a upinaci profily (2) se Srouby (4) a pruznymi podlozkami (3) pfipevnéte ke vietenu pohonu.

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.4 Montaz paky a konzoly na pozicioner

Obr. 6

Poznamka: Montazni zavitové otvory v pozicioneru a otvory v konzole zavisi na typu pouzitého pohonu. Vyberte
podle potfeby tak, abyste zajistili volny pohyb zpétnovazebniho koliku ve vodicim tfmenu po celé draze zdvihu ventilu.

1. Pripevnéte paku (6) k hfidelce zpétné vazby (5) pozicioneru (z divodu ¢astecné plochého tvaru hiidelky zpétné
vazby Ize paku namontovat pouze v jedné poloze).

2. Podle znacek Sipek (4) zkontrolujte, zda se paka pohybuje v provoznim rozsahu (mezi Sipkami).
Ruéné utahnéte Sroub (7) na pace.

4. Pripraveny pozicioner (se zatim volnou montazni konzolou 1) pfidrzte na pohonu se zpétnovazebnim kolikem
pro paku zasunutym do vodiciho tfrmenu, aby bylo mozné urcit, které zavitové otvory na pozicioneru musi byt
pouzity pro montazni konzolu.

5. Pripevnéte montazni konzolu 1 pomoci $roubll 2 s podlozkami 3 do pfislu§nych zavitovych otvord na skfini
pozicioneru.

Srouby utadhnéte co nejrovnomérnéji, aby byla pozdéji zajisténa linearita. Vyrovnejte montazni konzolu v podlouhlém
otvoru tak, aby byl provozni rozsah symetricky. Nastavte ventil do poloviny zdvihu a vyrovnejte paku do vodorovné
polohy, poté utdhnéte upevriovaci $roub (polozka 4 na Obr. 7) (paka se pohybuje mezi znackami Sipek - polozka
4 na Obr. 6).

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.5 Montaz na tfmen (jho) pohonu

Obr. 7

1. Pripevnéte montazni konzolu (2) pomoci Sroubu (4) s podlozkou (3) ke tfrmenu (jhu) pohonu (1).

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.6 Montaz na sloupek pohonu

®®» & @0

Obr. 8
1. Drzte montazni konzolu (3) ve spravné poloze na sloupku (2).
2. Zasunte tfmenové U-Srouby (1) z vnitfni strany sloupku (2) skrz otvory montazni konzoly.
3. Pridejte podlozky (4) a matice (5).
4. Matice utahnéte ru¢né.
Poznamky:

Nastavte vySku pozicioneru na tfrmenu nebo sloupku pohonu tak, aby pfi poloviénim zdvihu ventilu byla paka
vodorovné (na zakladé vizualni kontroly).

Polozky 1, 4 a § je tfeba objednat samostatné

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.7 Kloubova propojka pozicioneru

s e——

(1) Zvetsit délku propojky

(2) Zmensit délku propojky

I

Obr. 9
Stupnice na pace oznacuje propojovaci body pro riizné rozsahy zdvihu ventilu.

Presurite Sroub se zpétnovazebnim kolikem v podlouhlém otvoru paky, abyste pfizpusobili rozsah zdvihu ventilu
pracovnimu rozsahu snimace polohy.

Posunutim bodu propojeni smérem dovnitf se zvétsi uhel natoceni snimace. Posunutim bodu propojeni smérem
ven se zmens§i Uhel natoceni snimace.

Nastavte zdvih pohonu tak, abyste vyuzili co nejvétsi Ghel natoCeni (symetricky kolem stfedové polohy) snimace
polohy.

Doporuceny rozsah pro linearni pohony: -28az28°

Minimaini uhel: 25°

Poznamka: Po montazi zkontrolujte, zda pozicioner pracuje v méficim rozsahu.

3.1.8 Umisténi Sroubu unasece pohonu

Sroub unasede pohonu uréeny pro pohyb paky potenciometru miiZe byt trvale namontovan pfimo na samotné pace
nebo na vietenu ventilu. V zavislosti na zplisobu montaZe vykonava Sroub unasece pohonu pfi pohybu ventilu bud
kruhovy, nebo linearni pohyb vzhledem ke stfedu otaceni paky potenciometru. V menu rozhrani HMI vyberte zvolené
umisténi Sroubu, aby byla zaji$§téna optimalni linearizace. Ve vychozim nastaveni je Sroub unasece pohonu na pace.

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.9 Sroub unaseée na pace (pohled zezadu)

@ @ @ 1 Paka potenciometru
2 Sroub unasege
*‘\ K 3 Vreteno ventilu
1S ] 4  Timen (jho) pohonu
5 Pozicioner

\
i

1=

~
[

I\
heS

S

®

Obr. 10

3.1.10 Sroub unaseée na vietenu ventilu (pohled zezadu)

Paka potenciometru

Sroub unasece

Vieteno ventilu

Tfmen (jho) pohonu

Pozicioner

@\W
N

< :

Obr. 11

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.11 Montaz na rota¢ni pohon

Pro montaz na ¢astecné oto¢né (obvykle cEtvrtotackové) pohony dle VDI/VDE 3845 je k dispozici nasledujici

upevnovaci sada:

— —— @
_ ===r/

| b oD L
D [ 1\@

Obr. 12 Komponenty upeviiovaci sady

= Adaptér (1) s pruzinou (5)
= Ctyfi Srouby (4) velikosti M6, pruzné podioZky (3) a podlozky (2) pro pfipevnéni spojovaci konzoly (6) k pozicioneru

= Ctyfi Srouby (7) velikosti M5, pruzné podlozky (8) a podlozky (9) pro pfipevnéni spojovaci konzoly k pohonu

Potfebné naradi:
= Kili¢ na Srouby se Sestihrannou hlavou, velikost 8/10

= Inbusovy kli¢, velikost 3

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.1.12 Montaz adaptéru na pozicioner

Obr. 13

1. Uréete montazni polohu (rovnobézné s pohonem nebo pod uhlem 90 °).
Zjistéte smér otaceni pohonu (doprava nebo doleva).

Otocte rotacni pohon do vychozi polohy.

> w b

Prednastavte hiidelku zpétné vazby.

Aby bylo zajisténo, Ze pozicioner pracuje v provoznim rozsahu, je tfeba pfi ur€ovani polohy adaptéru na ose
(1) zohlednit montazni polohu stejné jako zakladni polohu a smér ota¢eni pohonu. Za timto G¢elem Ize hfidelku
zpétné vazby ru¢né nastavit tak, aby byl adaptér (3) nasazen ve spravné poloze.

5. Umistéte adaptér do spravné polohy na hfidelku zpétné vazby a upevnéte jej pomoci zavitovych kolikl (2).
Jeden ze zavitovych kolikd musi byt zajistén v poloze proti ploché strané hfidelky zpétné vazby.

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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(1) Spojovaci konzola

PfiSroubovani spojovaci konzoly

na pozicioner

3.1.13

Obr. 14

3.1.14

PriSroubovani spojovaci konzoly

s pozicionerem na pohon

0
-
o
8
o

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.2 Elektrické pripojeni
3.2.1 Pozicioner SP7-20 Elektrické pripojeni

(©]

o
Q‘k C Limit1 Limit2
o ) )‘ J‘

A : B i[41]42]43] [51][52]53]
Al DI DO i SW2 SW1 AO i
[ i L] || i Limit 1 Limit 2
; I i T 711 1 i
[+11]-12[+81]-82[+83]-84] ! [+61]-52[+41]-42]  [+31]-32] !

Obr. 16

A Zakladni zafizeni
B Volitelna rozsifeni

C Volitelna rozsifeni, koncovy spina¢ s bezdotykovymi spinac¢i nebo mikrospinaci

Svorky pro vstupy a vystupy

Svorky Funkce/poznamky

+11/-12 Analogovy vstup

+81/-82 Binarni vstup DI

+83/-84 Binarni vystup DO

+51/-52 Digitalni zpétna vazba SW1 (volitelny modul)

+41/-42 Digitalni zpétna vazba SW2 (volitelny modul)

+31/-32 Analogova zpétna vazba AO (volitelny modul)

+51/-52 Koncovy spina¢ Limit 1 s bezdotykovym spinacem (volitelny)
+41/-42 Koncovy spinac¢ Limit 2 s bezdotykovym spinacem (volitelny)
41/42/43 Koncovy spina¢ Limit 1 s mikrospinacem (volitelny)

51/52/53 Koncovy spinac Limit 2 s mikrospinaéem (volitelny)

Pozn.: Pozicioner SP7-2X Ize vybavit bezkontaktnimi spinaci nebo mikrospinadi jako koncovymi spinaci. Neni
mozné kombinovat obé moznosti.

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.2.2 Pozicionery SP7-21 a SP7-22 Elektrické pfipojeni

©) ¢}
e~
o ©)

®

©

Limit 1 Limit 2

[41]42]43] [51]52]53] [+51]-52] [+41]-42

[ 1

T
i
i
| ‘ ! Limit1 Limit 2
i
i
1
i
i
i
i

Obr. 17

A Zakladni zafizeni

B Volitelna rozSifeni, digitalni zpétna vazba s bezkontaktnimi spinaci nebo mikrospinadi

Svorky Funkce/poznamky

+11/-12 Fieldbus, napajeni sbérnice

+51/-52 Digitalni zpétna vazba Limit 1 s bezkontaktnim spinaéem (volitelna)
+41/-42 Digitalni zpétna vazba Limit 2 s bezkontaktnim spinaéem (volitelna)
41/42/43 Digitalni zpétna vazba Limit 1 s mikrospinacem (volitelnd)

51/52/53 Digitalni zpétna vazba Limit 2 s mikrospinacem (volitelnd)

Pozn.: Pozicionery SP7-20, SP7-21, SP7-22 Ize vybavit bud bezkontaktnimi spinaci nebo mikrospinaci jako
koncovymi spinaci. Neni mozné kombinovat obé moznosti.

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.2.3 Elektricka data pro vstupy a vystupy (SP7-20)

3.2.3.1 Analogovy vstup

Signal pozadované hodnoty SP

4-20 mA nebo 4-20 mA HART

Svorky

+11/-12

Jmenovity provozni rozsah

4 az 20 mA

Konfigurace déleného rozsahu

Volitelna; 20 az 100% ze jmenovitého rozsahu

Maximalni proud vstupu 50 mA
Minimalni proud vstupu 3.6 mA
Zatizeni 9.7V @20 mA
Impedance @ 20 mA 485 Q
3.2.3.2 Digitalni vstup
Vstup konfigurovatelny pro nasledujici funkce: = zadna funkce
= presun na 0%
= presun na 100%
= drzet posledni polohu
= blokace lokalni konfigurace
= blokace lokalni konfigurace a ovladani
= blokace jakéhokoli pfistupu (lokalniho nebo
prostfednictvim PC/software)
Svorky +81/-82
Napajeci napéti 12 az 30 Vdc
Vstup ‘logicka 0’ 0az 5 Vde
Vstup 'logicka 1' 11 az 30 Vdc

Proud vstupu

Maximum 4 mA

3.2.3.3 Binarni vystup DO

Svorky

+83/-84

Napajeci napéti

5 az 11 Vdc (fidici obvod dle NAMUR)

Vystup ‘logicka 0’

>0.35mAaz<1.2mA

Vystup ‘logicka 1’

>1.2mA

Akce (smér plsobeni)

Konfigurovatelna (logicka '0' nebo logicka '1")

IM-P706-03-CS CTLS Vydani 7
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3.2.3.4 Volitelny modul pro analogovou zpétnou vazbu AO*
Bez signalu z pozicioneru (napf. ‘no power’ = bez napajeni nebo ‘initializing’ = inicializace) bude hodnota vystupu
> 20 mA (Groven alarmu).

Svorky +31/-32

Rozsah signalu Konfigurovatelny v rozsahu 4 az 20 mA
Napajeci napéti 11 az 30 Vdc

Charakteristika Konfigurovatelna (4 az 20 mA nebo 20 az 4 mA)
Regula¢ni odchylka <1%

3.2.3.5 Volitelny modul pro digitalni zpétnou vazbu SW1, SW2*
Dva softwarové spinace pro binarni zpétnou vazbu polohy (poloha nastavitelna v rozsahu 0 az 100%, rozsahy se
nesmi prekryvat)

Svorky +41/-42, +51/-52

Napéjeci napéti 5 az 11 Vdc (fidici obvod dle NAMUR)
Vystup ‘logicka 0’ <1.2mA

Vystup ‘logicka 1’ >1.2mA

Akce (smér plsobeni) Konfigurovatelna (logicka '0' nebo logicka '1")

*Modul pro analogovou zpétnou vazbu a modul pro digitalni zpétnou vazbu maji samostatné zasuvné pozice a Ize
je pouzivat spolecné.

3.2.3.6 Volitelna mechanicka digitalni zpétna vazba
Dva bezdotykové spinace nebo dva mikrospinace zajistuji nezavislou signalizaci polohy pohonu ventilu.
Pozadované hodnoty SP jsou nastavitelné mezi 0 a 100%

Mechanicka digitalni zpétna vazba s bezkontaktnimi spinaci; Limit 1, Limit 2**

Svorky +41/-42, +51/-52
Napajeci napéti 5 az 11 Vdc (fidici obvod dle NAMUR)
Smér akce Kovovy jazycek Kovovy jazycek
v bezdotykovém spinadi mimo bezdotykovy spina¢
Typ SJ2-SN (NC; log 1) <1.2mA >2.1mA

Mechanicka digitalni zpétna vazba s mikrospinaci 24 V; Limit 1, Limit **

Svorky +41/-42, +51/-52
Napajeci napéti maximum 24 Vac/dc
Jmenovity proud maximum 2 A
Povrch kontaktu 10 pym zlato (AU)

**Mechanicka zpétna vazba je mozna pouze s mechanickym indikatorem polohy (typ skfiné '20')

Poznamka: Mechanicka zpétna vazba je mozna bud s bezdotykovymi spinaci nebo mikrospinaci; nelze oboji
najednou.

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.2.3.7 Elektricka data pro pouziti v prostiedich s nebezpeéim vybuchu (pouze typy s certifikaci Ex)

Ui=30V Ci=6.6 nF

Signalovy obvod (+11/-12) li=320 mA Li = zanedbatelné mala
Pi=1.1W
Ui=30V Ci=14.5nF

Binarni vstup DI (+81/-82) li=320 mA Li = zanedbatelné mala
Pi=1.1W
Ui=30V Ci=14.5nF

Binarni vstup DO (+83/-84) li=320 mA Li = zanedbatelné mala
Pi = 500mW
Ui=16V Ci=60nF

Mechanicka digitalni zpétna vazba (bezdotykovy spinac)

Limit 1 +51/-52, Limit 2: +41/-42) li=25mA Li=100 pyH

Viz Ex certifikat PTB 00 ATEX 2049 X

Pi =64 mW
Ui=30V Ci=3.7nF
B'rg]'lttal”jr;?fg‘; ‘(?;ﬁaz:sﬁ 1‘7_‘3&")"”""’7 spinac) li = 320 mA Li = zanedbateln& mala
Pi = 250 mW
Ui=30V Ci=6.6 nF
Zasuvny modul pro analogovou zpétnou vazbu (+31/-32) li=320 mA Li = zanedbatelné mala
Pi=11W

Pouze pro pfipojeni k programovacimu zafizeni
Lokalni komunikacni rozhrani (LCI) pomoci adaptéru ABB LCI (Um < 30 Vdc) mimo
prostfedi s nebezpec¢im vybuchu

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.2.4 Elektricka data pro vstupy a vystupy (SP7-21)

3.2.4.1 Komunikace Fieldbus - PROFIBUS PA

Svorky +11/-12

Napajeci napéti 9 az 32 Vdc (napajeni z PA Bus)
Maximalni napéti 35 Vdc

Proud vstupu 10.5 mA

Proud v pfipadé chyby 15 mA (10.5 mA + 4.5 mA)

3.2.4.2 Volitelna mechanicka digitalni zpétna vazba
Dva bezdotykové spinace nebo dva mikrospinace zajistuji nezavislou signalizaci polohy pohonu ventilu.
Pozadované hodnoty SP jsou nastavitelné mezi 0 a 100%

3.2.4.3 Mechanicka digitalni zpétna vazba s bezkontaktnimi spinaci; Limit 1, Limit 2**

Svorky +51/-52 (Limit 1), +41/-42, (Limit 2)
Napajeci napéti 5 az 11 Vdc (fidici obvod dle NAMUR)
Smeér akce Kovovy jazyéek Kovovy jazyéek
v bezdotykovém spinadi mimo bezdotykovy spinaé
Typ SJ2-SN (NC; log 1) >2.1mA <1.2mA

3.2.4.4 Mechanicka digitalni zpétna vazba s mikrospinaci 24 V; Limit 1, Limit 2 **

Svorky 41/42/43 (Limit 1), 51/52/53 (Limit 2)
Napajeci napéti maximum 24 Vac/dc

Jmenovity proud maximum 2 A

Povrch kontaktu 10 pym zlato (AU)

**Mechanicka zpétna vazba je mozna pouze s mechanickym indikatorem polohy (typ skfiné '20')

Poznamka: Mechanicka zpétna vazba je mozna bud s bezdotykovymi spinaci nebo mikrospinaci; nelze oboji
najednou.

3.2.4.5 Elektricka data pro pouziti v prostiedich s nebezpeéim vybuchu (pouze typy s certifikaci Ex)

Ui=24V Ci=<5.0nF
Signalovy obvod (+11/-12) li =250 mA Li=<10 uH

Pi=12W

ui=16V Ci=60nF
Nechae data seind et esdofory o029 25ma L= toon

Pi =64 mW

Bezdotykovy spinac: Pepperl+Fuchs SJ2-SN
Viz Ex certifikat PTB 00 ATEX 2049 X

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.2.5 Elektricka data pro vstupy a vystupy (SP7-22)

3.2.5.1 Komunikace Fieldbus - Foundation Fieldbus

Svorky +11/-12

Napajeci napéti 9 az 32 Vdc (napajeni z Fieldbus)
Maximalni napéti 35 Vdc

Proud vstupu 11.5 mA

Proud v pfipadé chyby 15 mA (11.5 mA + 3.5 mA)

3.2.5.2 Volitelna mechanicka digitalni zpétna vazba
Dva bezdotykové spinace nebo dva mikrospinace zajistuji nezavislou signalizaci polohy pohonu ventilu.
Pozadované hodnoty SP jsou nastavitelné mezi 0 a 100%

3.2.5.3 Mechanicka digitalni zpétna vazba s bezkontaktnimi spinaci; Limit 1, Limit 2**

Svorky +51/-52 (Limit 1), +41/-42, (Limit 2)
Napajeci napéti 5 az 11 Vdc (fidici obvod dle NAMUR)
Smeér akce Kovovy jazyéek Kovovy jazyéek
v bezdotykovém spinadi mimo bezdotykovy spinaé
Typ SJ2-SN (NC; log 1) >2.1mA <1.2mA

3.2.5.4 Mechanicka digitalni zpétna vazba s mikrospinaci 24 V; Limit 1, Limit 2 **

Svorky 41/42/43 (Limit 1), 51/52/53 (Limit 2)
Napajeci napéti maximum 24 Vac/dc

Jmenovity proud maximum 2 A

Povrch kontaktu 10 pym zlato (AU)

**Mechanicka zpétna vazba je mozna pouze s mechanickym indikatorem polohy (typ skfiné '20')
Poznamka: Mechanicka zpétna vazba je mozna bud s bezdotykovymi spinaci nebo mikrospinaci; nelze oboji
najednou.

3.2.5.5 Elektricka data pro pouziti v prostiedich s nebezpecim vybuchu (pouze typy s certifikaci Ex)

Ui=24V Ci=<5.0nF
Signalovy obvod (+11/-12) li=250 mA Li=<10 puH

Pi=12W

ui=16V Ci=60nF
Necrics g pis s estongon o)y psma u oo

Pi = 64 mW

Bezdotykovy spina¢: Pepperl+Fuchs SJ2-SN
Viz Ex certifikat PTB 00 ATEX 2049 X

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.3 Pripojky na zarizeni

®

h

Obr. 18

1 Kabelova pruchodka

2 Zaslepovaci zatka

3 Svorky pro volitelné moduly

4 Svorky sady pro digitalni zpétnou vazbu

5  Svorky pro zakladni jednotku

Na levé strané skfiné jsou 2 zavitové otvory 2"-14 NPT nebo M20 x 1.5 pro zavedeni kabelu do skfiné. Jeden
z otvoru je osazen kabelovou priichodkou a druhy otvor ma zaslepovaci zatku.

Poznamka
PFipojovaci svorky jsou dodavany v zaSroubovaném stavu a pfed zavedenim vodice je tfeba je povolit.

1. Odizolujte vodi€e v délce pfiblizné 6 mm (0.24").

2. Vodice pfipojte k pfipojovacim svorkam podle schématu zapojeni.

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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3.3.1 Praiezy vodict

Zakladni zafizeni - Elektrické pfipojeni

Vstup 4 az 20 mA

Sroubové svorky pro max. 2.5 mm2 (AWG14)

Doplfikové vybaveni

Sroubové svorky pro max. 1.0 mm?2 (AWG18)

Prurez

Tuhé/ohebné vodice

0.14 az 2.5 mm? (AWG26 az AWG14)

Ohebné s kabelovou koncovkou

0.25 az 2.5 mm? (AWG23 az AWG14)

Ohebné s kabelovou koncovkou bez plastové dutinky

0.25 az 1.5 mm? (AWG23 az AWG17)

Ohebné s kabelovou koncovkou s plastovou dutinkou

0.14 az 0.75 mm? (AWG26 az AWG20)

Kapacita vicevodi¢ového zapojeni (dva vodice se stejnym prirezem)

Tuhé/ohebné vodice

0.14 az 0.75 mm? (AWG26 az AWG20)

Ohebné s kabelovou koncovkou bez plastové dutinky

0.25 a2 0.75 mm? (AWG23 az AWG20)

Ohebné s kabelovou koncovkou s plastovou dutinkou

0.5 az 1.5 mm? (AWG21 az AWG17)

3.3.2 Volitelné moduly

Prifez

Tuhé/ohebné vodice

0.14 az 1.5 mm? (AWG26 az AWG17)

Ohebné s kabelovou koncovkou bez plastové dutinky

0.25 az 1.5 mm? (AWG23 az AWG17)

Ohebné s kabelovou koncovkou s plastovou dutinkou

0.25 az 1.5 mm? (AWG23 az AWG17)

Kapacita vicevodi¢ového zapojeni (dva vodice se stejnym prirezem)

Tuhé/ohebné vodice

0.14 az 0.75 mm? (AWG26 az AWG20)

Ohebné s kabelovou koncovkou bez plastové dutinky

0.25 az 0.5 mm? (AWG23 az AWG22)

Ohebné s kabelovou koncovkou s plastovou dutinkou

0.5 az 1 mm? (AWG21 az AWG18)

Koncovy spinac s bezdotykovymi spinac¢i nebo mikrospinaci 24 V

Tuhé vodice

0.14 az 1.5 mm? (AWG26 az AWG17)

Ohebné vodice

0.14 az 1.0 mm? (AWG26 az AWG18)

Ohebné s kabelovou koncovkou bez plastové dutinky

0.25 az 0.5 mm? (AWG23 az AWG22)

Ohebné s kabelovou koncovkou s plastovou dutinkou

0.25 az 0.5 mm? (AWG23 az AWG22)
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3.5.3 Pneumatické pripojeni

Poznamky:

= Pozicioner musi byt napajeny suchym pfistrojovym vzduchem bez oleje, vody a prachu.

= Cistota a obsah oleje musi splfiovat pozadavky tFid istoty 3:3:3 dle ISO 8573-1.

Upozornéni

Poskozeni souéasti zafizeni! Znecisténi vzduchového potrubi a pozicioneru mize poskodit jeho soucasti.

= Pred pfipojenim potrubi je tfeba profukem odstranit prach, tfisky i piliny a jiné necistoty.
Tlak vétsi nez 6 bar (90 psi) muze poskodit pozicioner nebo pohon.

= Je tfeba zajistit preventivni opatfeni (napf. pouzitim redukéniho a/nebo pojistného ventilu), aby tlak nestoupl
nad 6 bart (90 psi)*, a to ani v pfipadé poruchy.

Informace k dvojéinnym pohontim s vratnymi pruzinami
U dvojcinnych pohonl s vratnymi pruzinami muize byt
béhem provozu v komofe naproti pruzinam vytvoren

tlak, ktery vyrazné prevysuje hodnotu tlaku pfivadéného (1youtz
vzduchu.

(2) OUT 1
To mize poskodit pozicioner nebo nepfiznivé ovlivnit
fizeni pohonu. )N

20O
Aby se vyloucila moznost, Ze k tomu dojde, doporucuje =
se u téchto typl aplikaci instalovat mezi komoru

(@)
bez pruzin a dodavku pfivodniho vzduchu ventil @@_. @
pro vyrovnani tlaku. Ten umozni pfepustit zvySeny tlak 3 1

(@)

zpét do privodniho vzduchového potrubi.

Oteviraci tlak zp&tného ventilu by mél byt < 250 mbar ( 727 @
(< 3.6 psi).
Obr. 19
Znaceni Pripojeni potrubi
VSTUP PFivod napajeciho vzduchu, tlak 1.4 az 6 bar (20 az 90 psi)
OuUT1 Vystupni tlak k pohonu
ouT2 Vystupni tlak k pohonu (2. pfipojka dvoj¢inného pohonu)

Pfipojte potrubi podle oznageni a dodrzujte nasledujici body:

= V8echny pfipojky pneumatického potrubi jsou umistény na pravé strané pozicioneru. Pro pneumatické pfipojeni
jsou uréeny zavitové otvory %4"-18 NPT. Pozicioner je oznacen podle dostupnych zavitovych otvord.

= Doporucujeme pouzit trubku o rozmérech 12 x 1.75 mm.

= Tlak napdjeciho vzduchu potfebny k vyvinuti ovladaci sily musi byt nastaven v souladu s vystupnim tlakem
pro pohon. Provozni rozsah tlaku pro pozicioner je 1.4 az 6 bar (20 az 90 psi)***.
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3.3.4 Pneumatické pripojeni - dodavka napajeciho vzduchu

Pristrojovy vzduch*

Maximalni velikost ¢astic: 5 pm

Cistota Maximalni hustota ¢astic: 5 mg/m® h
Obsah oleje Maximalni koncentrace 1 mg/m?
Tlakovy rosny bod 10 K pod provozni teplotou

Standardni provedeni:
1.4 az 6 bar (20 az 90 psi)

Spotfeba vzduchu*** <0.038 kg/h / 0.015 scfm

Tlak napajeciho vzduchu**

*  Neobsahujici olej, vodu a prach dle DIN/ISO 8573-1. Znecisténi a obsah oleje v souladu s tfidami istoty 3:3:3
**  Neprekracujte maximalni tlak pohonu.

*** Nezavisle na pfivodnim tlaku
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4. Uvedeni do provozu

PFi uvadéni pozicioneru do provozu musi obsluha pouzivat ochranu sluchu.

Poznamka: Pfi uvadéni do provozu je tfeba dodrzet Udaje o elektrickém napajeni a tlaku pfivadéného vzduchu
uvedené na vyrobnim Stitku.

Upozornéni

Nebezpedi zranéni v disledku nespravnych hodnot parametrd!

Nespravné hodnoty parametrd mohou zpusobit neoekavany pohyb ventilu. To muze vést k porucham procesu
a naslednym zranénim.

= Pred opétovnym zprovoznénim pozicioneru, ktery byl dfive pouzivan na jiném misté, vzdy obnovte
jeho tovarni nastaveni.

= Nikdy nespoustéjte automatické nastaveni pred obnovenim tovarniho nastaveni!

4.1 Uvedeni pozicioneru do provozu

1. Otevrete pfivod napajeciho vzduchu.

2. Zapnéte elektrické napajeni a pfivedte signal pozadované hodnoty SP 4 az 20 mA.
3. Kontrola mechanické montaze:

= Stisknéte a podrzte tlacitko MODE; dale stisknéte tlagitko SIPKA NAHORU nebo SIPKA DOLU, dokud se
nezobrazi provozni rezim 1.3 (manudlni nastaveni v méficim rozsahu). Uvolnéte tlacitko MODE.

= Stisknutim tlagitka SIPKA NAHORU nebo SIPKA DOLU presuiite pohon do mechanické koncové polohy;
zkontrolujte koncové polohy; Uhel natoceni se zobrazuje ve stupnich; pro rychlejsi pfesun stisknéte sou¢asné
tlagitka SIPKA NAHORU a SIPKA DOLU.

Poznamka
Podrobnosti o0 manudainim nastaveni naleznete v navodu IM-S51-07 SP7-1x/SP7-2x Parametrizace.

4.2 Doporucéeny rozsah uhlu natoceni

Linearni pohony -28az28°
Rotaéni pohony -57 az57°
Minimalni uhel 25°

4. Provedte standardni automatické nastaveni podle kapitoly 4.4. Standardni automatické nastaveni.

Uvedeni pozicioneru do provozu je nyni dokonceno a zafizeni je pfipraveno k provozu.
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4.3 Provozni rezimy

Vybér z provozni urovné

1. Stisknéte a podrzte tlacitko MODE.

2. Také kratce stisknéte a uvolnéte tlagitko SIPKA NAHORU tolikrat, kolikrat je treba. Zobrazi se zvoleny provozni

rezim.

3. Uvolnéte tlacitko MODE.

Poloha se zobrazuje v % nebo jako Uhel natoceni.

Provozni rezim Indikator rezimu Indikator polohy
1 f can, |
i - ol
0 ) o L Y S
Rezim fizeni* s adaptaci na parametry Fizeni
T all M TTTEIN
L RL_H_UF‘] L PI_I_U_ FLLIN
N
1.1 [ C
Rezim Fizeni* bez adaptace na parametry (P | P NN
fizeni T TV WV AT TTIN
[ HI__IL_L/\ I:]I_IEJ_ Ll
- @ -  —
1.2 ( \ s - N
Manualni nastaveni** v provoznim rozsahu. ! ; E-I E-l%
" . \ L. & (R g huy KR N
Prestaveni *** provedte tlacitky SIPKA D OrCTTTA
S | MEIN I I NI
NAHORU nebo SIPKA DOLU MH! \ILIHI_ |3|_| TTTIN
- - —J
1.3 C N ( N\
Manualni nastaveni** v méficim rozsahu. : 3 - : 5 E u)
PFestaveni *** provedte tlagitky SIPKA - o -
S y MEIN | I\ NI Il
NAHORU nebo SIPKA DOLU | H \I_EEI \E SEl \E_[]LE
N — - —— —= ==

*  Vzhledem k tomu, Ze samocinna optimalizace v provoznim rezimu 1.0 podléha béhem regulaéniho provozu
nékolika faktordm, mohlo by se po del§i dobu objevovat nespravné nastaveni.

**  Nastavovani polohy neni aktivni.

*** Pro rychly chod stisknéte sougasné tlagitka SIPKA NAHORU a SIPKA DOLU.

IM-P706-03-CS CTLS Vydani 7
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4.4 Standardni automatické nastaveni

Pozn.: Standardni automatické nastaveni nevede vzdy k optimalnim podminkam regulace.

Standardni automatické nastaveni pro linearni pohony*
1. Stisknéte a podrzte tlacitko MODE, dokud se nezobrazi ADJ_LIN.
2. Stisknéte a podrzte tlacitko MODE, dokud neskonc¢i odpocitavani.

3. Uvolnéte tlacitko MODE; tim se spusti automatické nastaveni.

Standardni automatické nastaveni pro rota¢ni pohony*
1. Stisknéte a podrzte tlacitko ENTER, dokud se nezobrazi ADJ_ROT.
2. Stisknéte a podrzte tlacitko ENTER, dokud neskonéi odpocitavani.

3. Uvolnéte tlacitko ENTER; tim se spusti automatické nastaveni.

Pokud automatické nastaveni probéhne Gspésné, parametry se automaticky uloZi a pozicioner se vrati do provozniho
rezimu 1.1.

Pokud béhem automatického nastaveni dojde k chybé, proces se ukon¢i s chybovym hlasenim.

Pokud dojde k chybé, proved'te nasledujici kroky:
1. Stisknéte a podrzte ovladaci tladitko SIPKA NAHORU nebo SIPKA DOLU po dobu piblizné tfi sekund.
PFistroj se pfepne do provozni Grovné, rezimu 1.3 (manualni nastaveni v ramci méficiho rozsahu).

2. Zkontrolujte mechanickou montaz podle kapitoly Mechanickd montaz na strané 11 a zopakujte standardni
automatické nastaveni.

* Nulova poloha (referen¢ni bod) se uréuje automaticky a uklada se pfi standardnim automatickém nastaveni,
proti sméru hodinovych rucicek (CTCLOCKW) u linearnich pohontl a po sméru hodinovych ruci¢ek (CLOCKW)
u rotacnich pohona.
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4.5 Priklad parametru

‘Zmeénite nulovou polohu na LCD displeji z pravotocivého koncového dorazu po sméru hodinovych ruci¢ek (CLOCKW)
na levoto€ivy proti sméru hodinovych ruci¢ek (CTCLOCKWY)

Vychozi situace: pozicioner je ve sbérnicovém provozu na provozni Urovni.

1. Pfepnuti na uroven konfigurace:

=  Stisknéte a podrzte soucasné tlagitka SIPKA NAHORU a SIPKA DOLU, poté rychle stisknéte a uvolnéte
tlagitko ENTER

= Pockejte az skonéi odpocitavani od 3 do 0,
= Uvolnéte tlagitka SIPKA NAHORU a SIPKA DOLU.

Na displeji se nyni zobrazi nasleduijici:

Tal
P AR

TN

cont 1 I TIIN_LITITS L

2. Pfrepnuti na skupinu parametru 3._:

= Soucasné stisknéte a podrzte tlagitka MODE a ENTER, poté 2x rychle stisknéte a uvolnéte tlagitko SIPKA
NAHORU

Na displeji se nyni zobrazi nasledujici:

Pa-

conf H[TUHTD \

= Uvolnéte tlacitka MODE a ENTER.

Na displeji se nyni zobrazi nasleduijici:

alan
LG
MTNI I~
conf (R \|_F%|_—IE
3. Vybér parametru 3.2:
=  Stisknéte a pridrzte tladitko MODE, navic 2x kratce stisknéte a uvolnéte tlagitko SIPKA NAHORU

Na displeji se nyni zobrazi nasledujici:

v
conf L L LI NN

Uvolnéte tlacitko MODE.
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4. Zména nastaveni parametru:

= Kratce stisknéte a uvolnéte tlagitko SIPKA NAHORU pro vybér CTCLOCKW.

5. Pfepnuti na parametr 3.3 (Navrat do provozni trovné) a uloZzeni nového nastaveni:
= Stisknéte a pfidrzte tladitko MODE, navic 2x kratce stisknéte a uvolnéte tlagitko SIPKA NAHORU

Na displeji se nyni zobrazi nasledujici:

-
S

VTT
conf AN

= Uvolnéte tlacitko MODE,
= Kratce stisknéte a uvolnéte tladitko SIPKA NAHORU pro vybér NV_SAVE,
=  Stisknéte a podrzte tlacitko ENTER, dokud neskon¢i odpocitavani od 3 do 0.

Nové nastaveni parametrd se uloZi a pozicioner se automaticky vrati do provozni Urovné. Pokracduje v provoznim
rezimu, ktery byl aktivni pred vyvolanim Grovné konfigurace.

4.6 Nastaveni volitelnych modult

Nastaveni mechanického indikatoru polohy

1. Povolte Srouby na viku skfiné a viko sejméte.

2. Indikator polohy na hfidelce nato¢te do pozadované polohy.
3. Nasadte a pfigroubujte viko na skfifi. Srouby utahnéte rugné.
4

Samolepku se symbolem pro oznaceni minimalni a maximalni polohy ventilu nalepte na viko skfiné.

Poznamka: Samolepky se nachazi na vnitfni strané vika skfiné.
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4.7 Nastaveni mechanického koncového spinace s bezdotykovymi
spinaci

1.

Povolte Srouby na viku skfiné a viko sejméte.

Pozor - nebezpeci poranéni!
V pfistroji se nachazi kovové jazycky s ostrymi hranami.

2.

Kovoveé jazycky prestavujte pouze Sroubovakem!!
Horni a dolni spinaci bod pro binarni zpétnou vazbu nastavte nasledovné:
= Zvolte provozni rezim ‘Ruéni nastaveni’ a ruéné presurite koncovy regulaéni prvek do spodni spinaci polohy.

= Pomoci Sroubovaku nastavte kovovy jazytek bezdotykového spinace 1 (spodni kontakt) na ose az
ke sty€né poloze, tj. tésné pfed jeho zasunutim do S$térbiny bezdotykového spinace. JazyCek se
pfi otoCeni hfidelky zpétné vazby po sméru hodinovych ruci¢ek zasune do Stérbiny bezdotykového spinace 1
(pfi pohledu zpfedu).

= Rugné presunte koncovy regulaéni prvek do horni spinaci polohy.

= Pomoci Sroubovaku nastavte kovovy jazyek bezdotykového spinace 2 (horni kontakt) na ose az
ke sty¢éné poloze, tj. t&sné pred jeho zasunutim do Stérbiny bezdotykového spinace. Jazycek se pfi otoceni
htidelky zpétné vazby proti sméru hodinovych ruci¢ek zasune do Stérbiny bezdotykového spinace 2
(pfi pohledu zpfedu).

Nasadte a pfiSroubujte viko na skfin.

Srouby utahnéte rugné.

4.8 Nastaveni mechanického koncového spinace s mikrospinaci 24 V

1.
2.

Povolte Srouby na viku skfiné a viko sejméte.

Zvolte provozni rezim ‘Ruéni nastaveni’ a ruéné presurite koncovy regula¢ni prvek do pozadované spinaci
polohy pro kontakt 1.

Nastavte kontakt maximum (1, spodni kotouc).
Upevnéte horni kotou¢ pomoci specialniho sefizovaciho pfidrzovace a otacejte ruéné spodni kotouc.

Zvolte provozni rezim ‘Ruéni nastaveni’ a ruéné presurite koncovy regulaéni prvek do poZzadované spinaci
polohy pro kontakt 2.

Nastavte kontakt minimum (2, horni kotoug);

Upevnéte spodni kotou¢ pomoci specialniho sefizovaciho pfidrzovace a otacejte ruéné horni kotouc.
Pfipojte mikrospinac.

Nasadte a pfiSroubujte viko na skfin.

Srouby utahnéte ruéné.
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5. Provoz

5.1 Parametrizace zarizeni

5.1.1 Navigace v menu

@ 1 Zobrazeni hodnoty s jednotkou veliginy
I 2  Zobrazeni symbolu
O— emp emp emp = oc - - -
. | ] l [ ] l I.l | ] I % 3  Zobrazeni oznacovace
0
Z ; ._' - ._' - ._' - !_' mA 4 Ovladaci tlacitka pro navigaci v menu

®

Obr. 20

5.1.2 Zobrazeni hodnoty s jednotkou veli€iny
Tento 7segmentovy displej se ¢tyfmi Eislicemi zobrazuje hodnoty parametrd nebo referenéni Cisla parametru.
U hodnot veli€iny se zobrazuje také fyzikalni jednotka (°C, %, mA).

5.1.3 Zobrazeni aktualniho stavu
Tento 14segmentovy displej s osmi Eislicemi zobrazuje oznaovace parametrl s jejich stavem, skupin parametrd
a provoznich rezima.

Symbol

Popis

O—x

Ovladani nebo pfistup je omezen.

@)

Regulaéni smyc¢ka je aktivni. Symbol se zobrazi na provozni Grovni, kdyZ je pozicioner v provoznim
rezimu 1.0 CTRL_ADP (adaptivni fizeni) nebo 1.1 CTRL_FIX (fixni Fizeni bez adaptace). Na trovni
konfigurace jsou testovaci funkce, pfi kterych bude regulator také aktivni. Pfi aktivité téchto funkci se
také zobrazi symbol regulaéni smycky.

A

Manualni nastaveni. Symbol se zobrazi na provozni Urovni, kdyz je pozicioner v provoznim rezimu
1.2 MANUAL (manualni nastaveni v rozsahu zdvihu) nebo 1.3 MAN_SENS (manualni nastaveni
v méficim rozsahu). Na urovni konfigurace je manualni nastaveni aktivni pfi nastavovani mezi rozsahu
ventilu (skupina parametrd 6 MIN_VR (min. z rozsahu ventilu) a 6 MAX_VR (max. z rozsahu ventilu)).
PFi nastavovani téchto parametrt se symbol také zobrazi.

eonf

Ikona konfigurace indikuje, Ze se pozicioner nachazi v urovni konfigurace. Regulace neni aktivni.

Ctyfi ovladaci tlagitka ENTER, MODE, SIPKA NAHORU a SIPKA DOLU je mozné stisknout podle pozadované
funkce jednotlivé nebo v uréitych kombinacich.

40
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5.1.4 Funkce ovladacich tlacitek

Ovladaci tlacitko Vyznam

ENTER *Potvrzeni hlaSeni
*Spusténi akce
*UloZeni do energeticky nezavislé paméti

MODE * Vybér provozniho rezimu (provozni trover)
* Vybér skupiny parametr( nebo parametru (Uroveri konfigurace)
N Tlagitko pro smér nahoru SIPKA NAHORU
v Tlagitko pro smér dolti SIPKA DOLU
Soucasné stisknuti a podrzeni vSech Reset

Etyfech tlacitek po dobu 5 s

5.1.5 Urovné menu
Pozicioner ma dvé urovné ovladani.

Provozni Na provozni Urovni pracuje pozicioner v jednom ze &tyf moznych provoznich reziml (dva
uroven pro automatické fizeni a dva pro manualni rezim). Na této Urovni nelze parametry ménit ani ukladat.

Na této urovni Ize lokalné ménit vétSinu parametrd pozicioneru. Ke zméné meznich hodnot
Uroven Citace pohybu, €itace drahy zdvihu a uzZivatelem definované kfivky charakteristiky je zapotfebi
konfigurace pocita¢. Na urovni konfigurace je aktivni provozni rezim deaktivovan. Modul I/P je v neutralni

poloze. Regulace neni aktivni.
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5.2 SP7-20 Piehled parametrii HART

U Operating level ’Q\\

Parameter “EXIT” [ [

(NV_SAVE) 0 " 2 3
- CTRL_ADP CTRL_FIX MANUAL | | MAN_SENS

(3..0)

Configuration level

q
I
A
©

P1.0 P2.0 P3.0 P4.0 P5.0 P6.0 P7.0 P8.0 P9.0 P10.0 P11.0
P11 P2.1 P3.1 P4.1 P5.1 P6.1 P7.1 P8.1 Po.1 P10.1 P11.1
P12 p2.2 P3.2 P4.2 P5.2 P6.2 P7.2 P8.2 P9.2 P12
P13 P23 P3.3 P43 P5.3 P6.3 P7.3 P8.3 P9.3 P11.3
P14 P2.4 P4.4 P5.4 P6.4 P7.4 P8.4 P9.4 P11.4
P15 P2.5 P4.5 P5.5 P6.5 P7.5 P8.5 P11.5
P2.6 P5.6 P6.6 P7.6 P8.6
pP2.7 P5.7 P6.7 P7.7 P8.7
P2.8 P7.8 P8.8
P7.9
P7.10
P7.11
P7.12
P7.13
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5.2.1 SP7-20 Popis parametrad HART

Parametr Displej Funkce Mozné nastaveni Jednotky Tovarni .
parametru nastaveni
P1._ STANDARD
P1.0 ACTUATOR | Actuator type Typ pohonu LINEAR, ROTARY LINEAR
P1.1 AUTO_ADy | Automatic Automatické Function
adjustment nastaveni
Rezim FULL,
Auto adjust . STROKE,CTRL_PAR,
P1.2 ADJ_MODE mode au::;rzta;\llikr:ho ZERO_POS, FULL
LOCKED
P1.3 TEST Test Test Function INACTIVE
. . e DISABLE, ONE TIME,
P1.4 FIND_DEV Find device Najdi zafizeni CONTINOUS DISABLE
P1.5 EXIT Return Naviatna Function NV_SAVE
provozni Uroven
P2._ SETPOINT
P2.0 MIN_RGE Min setpoint Rolzsah nastaveni 4035184 mA 40
range min. hodnoty SP
P2.1 MAX_RGE Max setpoint Rozsah nastaveni 20028356 mA 200
range max. hodnoty SP
Kfivka LINEAR, 1:25, 1:50,
P2.2 CHARACT | Charact. curve charakteristiky 25:1,50:1, USERD LINEAR
P23 ACTION Valve action Smér akce DIRECT, REVERSE DIRECT
Shut-off value | Vypinaci hodnota ; o
P2.4 SHUT_CLS 0% oiblizent k 0 % OFF, 0.1 az 45.0 % 1.0
Shut off value | Vypinaci hodnota . o
P2.5 SHUT_OPN 100% piblizen ke 100% 55.0 az 100.0, OFF % OFF
P2.6 RAMP UP Set pointramp, | Rampa nastavené OFF. 0 a2 200 OFF
up hodnoty (nahoru)
P2.7 RAMP DN Set pointramp, | Rampa nastav?ne OFF, 0 a2 200 OFF
down hodnoty (dold)
P2.8 EXIT Return Navatna Function NV_SAVE
provozni Groven
P3._ ACTUATOR
Min. of stroke Minimurn
P3.0 MIN_RGE ) provozniho 0.0az90.0 % 0.0
range
rozsahu
Max. of stroke Maximum
P3.1 MAX_RGE ' provozniho 100.0 a2 10.0 % 100
range
rozsahu
- Pfifazeni nulové CLOCKWISE,
P3.2 ZERO_POS Zero position polohy CTCLOCKWISE CTCLOCKWISE
P3.3 EXIT Return Naviatna Function NV_SAVE
provozni Uroven

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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5.2.1 SP7-20 Popis parametri HART (pokragovani)

Parametr Displej Funkce Mozné nastaveni Jednotky Tovarni .
parametru nastaveni
P4._ MESSAGES
P4.0 Tivg_out | Control time Casovy limit OFF, a2 200 OFF
out polohovani
P4.1 POS_SW1 Position Spinaci bod SW1 0.0 a2 100.0 % 0.0
switch 1
P4.2 POS_SW2 Position Spinaci bod SW2 0.0 a2 100.0 % 100.0
switch 2
P4.3 SW1_ACTV Swtf:;‘;)‘l’ém V| AtivnismérSW1 | FALL_BEL, EXCEED FALL_BEL
P4.4 SW2_ACTV Swmi)(l);m 2 | AktvnismérSW2 | FALL BEL, EXCEED EXCEED
P4.5 EXIT Retumn Na‘"ah'r‘:vg?""m' Function NV_SAVE
P5._ ALARMS
P5.0 LEAKAGE Leakage Netésnostdonebo |y oryve NaCTIVE INACTIVE
detection v pohonu
P5.1 SP_RGE Setpoint mg Mimo rozsah ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
monitor nastavené hodnoty
P5.2 SENS_RGE | Sens-range | Provoznirozsah | erve NACTIVE INACTIVE
monitor prekrogen
P5.3 CTRLER Controller Monitor stavu ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
monitor regulatoru
P5.4 Tivg_oyt | Control time Casovy limit ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
out polohovani
P5.5 STRK_CTR | Stroke counter Cita& pohybu ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
P5.6 TRAVEL Travel counter | Citag drahy zdvihu ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
P5.7 EXIT Retumn Na‘"ah'r‘:vggm’“"' Function NV_SAVE
P6._ MAN_ADJ
P6.0 MIN_VR Min. valve Minimum 0.0 a2 100.0 % 0
range provozniho rozsahu
P6.1 MAX_VR Max. valve Maximum 0.0 a2 100.0 % 100
range provozniho rozsahu
P6.2 ACTUATOR | Actuator type Typ pohonu LINEAR, ROTARY LINEAR
Spring action Smér akce pruziny CLOCKWISE,
P6.3 SPRNG_Y2 2 12 CTCLOCKWISE CTCLOCKWISE
P6.4 DANG_DN Deifozgg'e Mrtvy hel 0% 0.0a2450 % 00
P6.5 DANG_UP Dei‘i):::g'e Mrtvy Ghel 100% 55.0 a2 100.0 % 100.0
P6.6 BOLT_POS Bolt position Poloha unasece LEVER, STEM LEVER
P6.7 EXIT Retumn Na‘"ah'r‘jvzgf"“"' Function NV_SAVE
SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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5.2.1 SP7-20 Popis parametri HART (pokragovani)

Parametr Displej Funkce Mozné nastaveni Jednotky Tovarni .
parametru nastaveni
P7._ CTRL_PAR
Zesileni regulatoru N
P7.0 KP UP KP value, up KP (nahoru) 0.1az120.0 5.0
P7.1 KP DN KP value, down | Zesieni reguldtoru 0.1a21200 50
KP (dolt)
Derivaéni doba
P7.2 TV UP TV value, up regulatoru TV 10 az 450 200
(nahoru)
P7.3 TVDN TV value, down | _Derivacni doba 10 a2 450 200
regulatoru TV (dold)
P7.4 Y-OFS UP Y offset, up Y posun (nahoru) 0.0 a2 100.0 % 48.0
P7.5 Y-OFS DN Y offset, down Y posun (dold) 0.0 a2 100.0 % 48.0
Tolerance band Péasmo tolerance +
P7.6 TOL_BAND kolem nastavené 0.3az10.0 % 1.5
(zone)
hodnoty
P7.7 DEADBAND | Deadband | \IVé26na  kolem 0.10a210.00 % 0.10
nastavené hodnoty
Deadband Rychlost priblizeni SLOW, MEDIUM,
P7.8 DB_APPR Approach k mrtvé zoné FAST
P7.9 TEST Test Test Function INACTIVE
P7.10 DB_CALC Deadband | ) xont mrtve z6ny ON, OFF ON
calculat.
P7.11 LEAK_SEN Leakage Citivost 1227200 s 30
sensivity na netésnosti
P7.12 CLOSE_UP | Pos. time out Monitorovani 0.0 a2 100.0 % 30.0
polohy
P7.13 EXIT Retur Navrat na provozni Function NV_SAVE
Grover
P8._ ANLG_OUT
Rozsah
P8.0 MIN_RGE Min. range minimalniho 40az184 mA 4.0
proudu
Rozsah
P8.1 MAX_RGE Max. range maximéalniho 20.0az5.7 mA 20.0
proudu
P8.2 ACTION Action Smer akce DIRECT, REVERSE DIRECT
charakteristiky
Hlaeni alarmu HIGH_CUR,
P8.3 ALARM Alarm current proudu LOW_CUR HIGH_CUR
P8.4 RB_CHAR | Readoack Prepocteni DIRECT, RECALC DIRECT
character. charakteristiky
P8.5 TEST Test Test Function NONE
P8.6 ALR_ENAB Alarm function Alarm’analogovym ON, OFF ON
enabled vystupem
P8.7 CLIPPING | Currentsignal | RoZsahomezeni Viz nize
signalu
. - Roz3ifeni . . 5
Slgn?;ncllgplng vystupniho signalu 40 aégg?nia az mA 40az20.5
9 na 3.8 a2 20.5 mA :
P8.8 EXIT Return Navrat na provozni Function
Groven

SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner

SP'ra)(sarco

IM-P706-03-CS CTLS Vydani 7

45



5.2.1 SP7-20 Popis parametri HART (pokragovani)

Parametr Displej Funkce Mozné nastaveni Jednotky Tovarni .
parametru nastaveni
P9._ DIG_OUT
Logika
. . ACTIVE_HI,
P9.0 ALRM_LOG Alarm logic alarlmoveho ACTIVE_LO ACTIVE_HI
vystupu
. . Aktivni iroven
Switchpoint 1 o ACTIVE_HI,
P9.1 SW1_LOG logic sepnuti vystupu ACTIVE_LO ACTIVE_HI
SW1
. . Aktivni iroveri
Switchpoint 2 L ACTIVE_HI,
P9.2 SW2_LOG logic sepnuti vystupu ACTIVE LO ACTIVE_HI
SW2
P9.3 TEST Test Test Function NONE
P9.4 EXIT Return Naviatna Function NV_SAVE
provozni Urover
P10._ DIG_IN
NONE, POS_0%,
P10.0 FUNCTION | Function select Vybér funkce POS_100%, POS_ NONE
HOLD
P10.1 EXIT Return Navatna Function -
provozni Uroven
P11._ FS/IP
P11.0 FAIL_.POS | Safe position Bezﬁ;gﬂft”' ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
P11.1 FACT_SET Factory setting | Tovarni nastaveni Function START
NO_F_POS,F_
P11.2 IP-TYP I/P module type | Typ I/P modulu SAFE 1F_SAFE 2, S 30
P11.3* IP_COMP P . IP kompenzace ON, OFF ON
compensation
. Revize protokolu X
P11.4 HART_REV HART revision HART 57 5
P11.5 EXIT Return Naviatna Function NV_SAVE
provozni Urover

*Aktivace pouze servisem Spirax Sarco

Poznamka

Podrobné informace o parametrizaci zafizeni naleznete v pfislusnych pokynech pro konfiguraci a parametrizaci.
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5.3 SP7-21/22 Prehled parametr

s Uroveii vzdaleného piistupu
i 5 (operator shérnice)

¥
v 7] o
= Provozni trover

U (lokalni obsluha) Q\

Parameter "EXIT"
(NV_SAVE/CANCEL) GTF; o WAL 13 ﬂ
Lome) (o [
3.0 (3..0)
(#]
conf Uroveii konfigurace
| [
PZ_ Pa_
SETPOINT] . ACTUA-
P20nu P30 P6.0 P70 PILO
Painu Pal P61 P7.l PILI
P22 P32 P6.2 P72 Pll2
P23 P33 P63 P73 PII3
P24 P64 P74
P25 P65 P75
P28 P76
P2.7 P77
P28 Flénu
P79
P7.10
Pfehled parametru P71

Obr. 22
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5.3.1 SP7-21/22 Popis parametri

Parametr Displej Funkce Mozné nastaveni Jednotky Tovarni .
parametru nastaveni
P1._ STANDARD
P1.0 ACTUATOR Actuator type Typ pohonu LINEAR, ROTARY LINEAR
P1.1 AUTO_ADJ Automatic Automatické Function
adjustment nastaveni
P1.2 TOL_BAND Tolerance band Pasmo tolerance 0.30 az 10.00 % 0.30
P1.3 DEADBAND DEAD BAND Mrtvé zéna + kolem 0.10 az 10.00 % 0.10
nastavené hodnoty
P1.4 TEST Test Test Function
P1.5* ADRESS Bus address Adresa sbérnice 1az126 126
P1.6 EXIT Return Navrat na provozni Function
Uroven
P2._ SETPOINT
P2.0
P2.1
P2.2 CHARACT Charact. curve Kfivka LINEAR, 1:25, 1:50, LINEAR
charakteristiky 25:1,50:1, USERD
P2.3 ACTION Valve action Smér akce DIRECT, REVERSE DIRECT
P2.4 SHUT_CLS Shut-off value Vypinaci hodnota OFF, 0.1 az45.0 % 1.0
0% priblizeni k 0 %
P2.5 RAMP_UP Set pointramp, | Rampa nastavené 0.1a2999.9 Sek. OFF
up hodnoty (nahoru)
P2.6 RAMP DN Set point ramp, Rampa nastavené 0.999,9 az 1 Sek. OFF
down hodnoty (dold)
P2.7 SHUT_OPN Shut off value Vypinaci hodnota OFF, 80.0 az 100 % OFF
100% priblizeni ke 100%
P2.8 EXIT Return Néavrat na provozni Function
Uroven
P3._ ACTUATOR
P3.0 MIN_RGE Min. of stroke Minimum 0.0 az 100.00 % 0.0
range provozniho rozsahu
P3.1 MAX_RGE Max. of stroke Maximum 0.0 az 100.00 % 100
range provozniho rozsahu
P3.2 ZERO_POS Zero position Pfifazeni nulové CLOCKWISE, CTCLOCKWISE
polohy CTCLOCKWISE
P3.3 EXIT Return Névrat na provozni Function NV_SAVE
Uroven
P4._,
P5._
P6._ MAN_ADJ
P6.0 MIN_VR Min. valve range Minimum 0.0 az 100.0 % 0
provozniho rozsahu
P6.1 MAX_VR Max. valve range Maximum 0.0az100.0 % 100
provozniho rozsahu
P6.2 ACTUATOR Actuator type Typ pohonu LINEAR, ROTARY LINEAR
P6.3 SPRNG_Y2 Spring action Smér akce pruziny CLOCKWISE, CTCLOCKWISE
(Y2) (Y2) CTCLOCKWISE
SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
spira)( »
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5.3.2 SP7-21/22 Piehled parametru

Parametr Displej Funkce Mozné nastaveni Jednotky Tovarni .
parametru nastaveni
P6.4 ADJ_MODE Auto adjust Mrtvy hel 0% FULL, STROKE, FULL
mode CTRL_PAR,
ZERO_POS, LOCKED
P6.5 EXIT Return Navrat na provozni Function NV_SAVE
Uroveni
P7._ CTRL_PAR
P7.0 KP UP KP value, up Zesileni regulatoru 0.1az120.0 1.0
KP (nahoru)
P7.1 KP DN KP value, down Zesileni regulatoru 0.1az120.0 1.0
KP (dold)
P7.2 TV UP TV value, up Derivacni doba 10 az 450 msec 100
regulatoru TV (nahoru)
P7.3 TV DN TV value, down Derivaéni doba 10 az 450 msec 100
regulatoru TV (dold)
P7.4 GOPULSUP Go pulse up 0az 200 msec 0
P7.5 GOPULSDOWN Go pulse, 04az 200 msec 0
down
P7.6 Y-OFSUP Y offset, up Y posun, nahoru Y-Min az 100.0 % 40.0
P7.7 Y-OFSDN Y offset, down Y posun, dolt Y-Min az 100.0 % 40.0
P7.8
P7.9 TOL_BAND | Tolerance band Pasmo tolerance + 0.3az10.0 % 0.8
(zone) kolem nastavené
hodnoty
P7.10 TEST Test Test Function INACTIVE
P7.11 EXIT Return Navrat na provozni Function NV_SAVE
Uroven
P8._,
P9._,
P10._
P11._ FS/IP
P11.0 FAIL_POS Safe position Bezpecnostni poloha ACTIVE, INACTIVE INACTIVE
P11.1 FACT_SET Factory setting Tovarni nastaveni Function
P11.2 IP-TYP I/P module type Typ |/P modulu NO_F_POSF_ NO_F_POS
SAFE_1,F_SAFE_2,
F_FREEZE1, F_
FREEZE2
P11.3 EXIT Return Navrat na provozni Function
Uroven

*Aktivace pouze servisem Spirax Sarco

Poznamka: Podrobné informace o parametrizaci zafizeni naleznete v pfislusnych pokynech pro konfiguraci
a parametrizaci.
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6. Odstranovani poruch

6.1 SP7-20 Kédy chyb

Kéd alarmu Mozna pric¢ina Dopad Odstranovani
poruch
ERROR 10 Elektrické napajeni bylo Zkontrolujte zdroj
preru$eno na dobu nejméné napajeni a zapojeni.
20 ms.
(Tato chyba se zobrazi
po resetovani zafizeni, aby
byl indikovan divod resetu).
ERROR 11 Napajeci napéti kleslo Pohon se pfesune do bezpecnostni Zkontrolujte zdroj
pod minimaini napéti. polohy. Po cca 5 sekundach se pozicioner napajeni a zapojeni.
automaticky resetuje a znovu se spusti
s hlaSenim ERROR 10. Pokud je mistni
komunikaéni rozhrani (LCI) pfipojeno, pfejde
zafizeni do provozniho rezimu napéjeni LCI.
ERROR 12 Poloha je mimo méfici rozsah | V rezimu fizeni: Zkontrolujte montaz.
Moznou pricinou je porucha *Pohon se pfesune do bezpecnostni polohy.
snimace polohy.
V Urovni konfigurace:
« VVystup je nastaven na neutral, dokud neni
stisknuto tlacitko. Po cca 5 sekundéch se
pozicioner automaticky resetuje v rezimu
fizeni a na drovni konfigurace.
ERROR 13 Neplatny proud vstupu. Zkontrolujte zdroj
Toto zobrazeni indikuje napajeni a zapojeni.
potlaceni signalu poZzadované
hodnoty. Pohon se pfesune
do bezpecnostni polohy.
ERROR 20 Pristup k datim v paméti Pohon se presune do bezpeénostni Pokud po resetovani
EEPROM neni mozny. polohy. Po cca 5 sekundach se pozicioner zafizeni stéle neni
automaticky resetuje. Probihaji pokusy pfistup k datim
o0 obnoveni dat. Tim se kompenzuji obéasné | EEPROM, nactéte
chyby v komunika&nim prostfedi s paméti tovamni nastaveni.
EEPROM. Pokud chyba petrvava,
je tfeba zafizeni vratit
k opravé vyrobci.
ERROR 21 Chyba pfi zpracovani Pohon se pfesune do bezpecnostni Pokud chyba pretrvava
naméfenych hodnot, ktera polohy. Po cca 5 sekundach se pozicioner i po resetovani
ukazuje na chybu automaticky resetuje a pamét RAM se znovu | pozicioneru, bude nutné
v pracovnich datech (RAM). inicializuje. zafizeni vrétit vyrobci
k opravé.
SP7-20, SP7-21 a SP7-22 Smart pozicioner
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6.1 SP7-20 Kédy chyb (pokragovani)

polohy. Po cca 5 sekundach se
pozicioner automaticky resetuje.

Kéd alarmu Mozna pfri¢ina Dopad Odstranovani poruch
ERROR 21 Chyba pfi zpracovani Pohon se presune do bezpe€nostni | Pokud chyba pretrvava
naméfenych hodnot, ktera polohy. Po cca 5 sekundach se i po resetovani pozicioneru,
ukazuje na chybu v pracovnich | pozicioner automaticky resetuje a bude nutné zafizeni vratit vyrobci
datech (RAM). pamét RAM se znovu inicializuje. k opravé.
ERROR 22 Chyba pfi zpracovani tabulky, Pohon se pesune do bezpecnostni | Pokud chyba pfetrvava
ktera ukazuje na chybu polohy. Po cca 5 sekundéch se i po resetovani pozicioneru,
v pracovnich datech (RAM). pozicioner automaticky resetuje a bude nutné zafizeni vratit vyrobci
pamét RAM se znovu inicializuje. k opravé.
ERROR 23 Chyba pfi ovéfovani kontrolniho | Pohon se presune do bezpecnostni | Pokud chyba pretrvava
souctu dat konfigurace (RAM). polohy. Po cca 5 sekundach se i po resetovani pozicioneru,
pozicioner automaticky resetuje a bude nutné zafizeni vratit vyrobci
pamét RAM se znovu inicializuje. k opravé.
ERROR 24 Chyba v registrech funkci Pohon se presune do bezpe€nostni | Pokud chyba pretrvava
procesoru (RAM). polohy. Po cca 5 sekundach se i po resetovani pozicioneru,
pozicioner automaticky resetuje a bude nutné zafizeni vratit vyrobci
pamét RAM se znovu inicializuje. k opravé.
ERROR 50 az 99 Interni chyba Pohon se pesune do bezpe¢nostni | Pokud je chyba reprodukovateina

a vyskytuje se ve stejné poloze
i po resetovani, je nutné zafizeni
vratit k opravé vyrobci.
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6.2 SP7-21/22 Kédy chyb

Kéd alarmu Mozna pric¢ina Dopad Odstranovani poruch

NV_ERROR Vadny pamétovy Cip. Zafizeni se nespusti. | Vratte zafizeni k opravé

dodavateli.

TIMEOUT Funkce automatického nastaveni trva pfili§ | Funkce Zvyste napajeci tlak nebo pouzijte

dlouho. automatického posilovace.
nastaveni je
prerusena.
OUTOFRNG Nespravné montézni podminky. Poloha Funkce Zkontrolujte montazni podminky.
mimo rozsah snimace. automatického
nastaveni je
prerudena.

CALC_ERR 1 Nekonzistentni Udaje, napF. nizka 1 Funkee 1 Opravte hodnoty nebo nactéte
hodnota > nez vysoka hodnota, nebo automatického tovarni nastaveni.
nespravna konfigurace. nastaveni je

prerusena.
2 Data nelze ulozit lokalné, protoze 2 Ukladani neni 2 Zkuste to pozdéji znovu.
PROFIBUS uklada data na pozadi. mozné.

NO_F_POS Zafizeni neni v bezpecné poloze. Presunite zafizeni do bezpe¢né

polohy.

ERROR Alarmové hlaseni (Ize precist pouze Viz online ndpovéda Viz online ndpovéda DTM

pomoci DTM Device Type Manager). DTM
+ Teplotni alarm
+ Automatické nastaveni selhalo
* Nulovy bod se posunul
* Reset zafizeni
+ Nutné udrzba
+ Mezni hodnota ¢itace pohybu pfekrocena
+ Mezni hodnota ¢itace zdvihu pfekrocena
+ Koncovy spina¢ Limit 1 pfekrocen
+ Koncovy spina¢ Limit 2 pfekrocen
+ Poloha mimo provozni rozsah
+ Poloha mimo rozsah snimace
+ Neplatna nastavena hodnota SP
+ \lyzadan lokaini provozni rezim
+ Lokalni provozni rezim je aktivni
+ Simulace je aktivni
* Regulator je deaktivovan.
NO_COMM No PROFIBUS communication Bez komunikace Kontrola adresy sbérnice a
PROFIBUS stavového bitu (128)

SENS_ERR Vadny snima¢ polohy. Zafizeni se pfesune Vratte zafizeni k opravé

do bezpeénostni dodavateli.
polohy
MEM_ERR Vadny pamétovy ¢ip Zafizeni se nespusti Vratte zafizeni k opravé

dodavateli.
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6.3 Kody alarmu

Kéd alarmu Mozna pfi¢ina Dopad Odstranovani
poruch
ALARM 1 Netésnost mezi pozicionerem | V zavislosti na tom, jak dobfe Ize tnik Zkontrolujte potrubi.
a pohonem. kompenzovat, je tfeba v pravidelnych
intervalech provadét pfislusné kontrolni
¢innosti.
ALARM 2 Pozadovany proudovy signal Zkontrolujte zdroj
je mimo pfipustny rozsah, tzn. napéjeni.
ze je < 3.8 mA nebo
>20.5mA.
ALARM 3 Alarm monitoru nulové V rezimu fizeni Ize polohy mimo rozsah Opravte montaz.
polohy. Nulova poloha se ventilu dosahnout pouze pfesunem
posunula o vice nez 4%. na koncové dorazy, protoZe pozadovana
hodnota je omezena rozmezim od 0 do 100%
ALARM 4 Regulace je neaktivni, Regulétor nesleduje nastavenou Prepnéte do rezimu
protoZe zafizeni nepracuje pozadovanou hodnotu SP. fizeni nebo vypnéte
v rezimu fizeni nebo je aktivni binarni vstup.
binarni vstup.
ALARM 5 Prekro¢ena doba ur¢ovani Z4dny, nebo je provadéno adaptivni Fizeni Ujistéte se, ze
polohy. Potfebn4 doba (v adaptivnim rezimu). + pohon neni
ustéleni pfesahuje zablokovany..
nakonfigurovanou dobu + je dostatecné vysoky
uréovani polohy. tlak napéjeciho
vzduchu.
+ zadany ¢asovy limit je
VétSi nez 1.5 nasobek
nejdelSi doby zdvihu
pohonu.
Pokud adaptace
nemuze u nékterého
pohonu probihat
nepfetrzité, méla by
byt adaptace zapnuta,
dokud se alarm
neprestane vyskytovat
béhem Fidicich ¢innosti.
ALARM 6 Byla prekrogena definovana Vynulujte ¢ita¢ (mozné
mezni hodnota pro ¢itaé pouze prostrednictvim
zdvih. pfipojeného pocitade
s vhodnym softwarem).
ALARM 7 Zadana mezni hodnota Vynulujte ¢ita¢ (mozné
pro ¢ita€ drahy zdvihu byla pouze prostrednictvim
prekroCena. pfipojeného pocitace
s vhodnym softwarem).
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6.4 Kédy hlageni

Koéd hlaseni Popis hlaseni

BREAK Akce byla zastavena operatorem.

CALC_ERR Chyba pfi kontrole vérohodnosti.

COMPLETE Akce dokonéena, pozadovano potvrzeni.

EEPR_ERR Chyba paméti, data nelze uloZit.

FAIL_POS Bezpec¢nostni poloha je aktivni, akci nelze provést.
NO_F_POS Bezpecénostni poloha je vyZzadovana, ale neni aktivni.
NO_SCALE Gistotns avtomatické astavent, |
NV_SAVE Data se ukladaji do energeticky nezavislé paméti.
OUTOFRNG izs?:,g:?n meéfici rozsah, automatické nastaveni bylo automaticky
LOAD Nacitaji se data (tovarni nastaveni).

RNG_ERR Je pouzito méné nez 10% méficiho rozsahu.

RUN Akce probiha.

Simulace byla spusténa externé z PC prostiednictvim protokolu
SIMUL HART; spinaci vystupy, alarmovy vystup a analogova zpétna vazba
polohy jiz nejsou ovliviiovany procesem.

SPR_ERR Skute€né plsobeni pruziny neodpovida nastavenému.

Casovy limit uplynul; parametr nebylo mozné urgit béhem dvou minut;

TIMEOUT automatické nastaveni bylo automaticky zastaveno.
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7. Udrzba

Dodavané nahradni dily:

Pro smart pozicionery SP7 je k dispozici sada nahradnich filtrd: Cislo dilu 3440580
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8. Schvaleni

ATEX
Kategorizace: ATEX Il 2G Ex db Il C T6/T5/T4 Gb
Certifikat: BVS 21 ATEX E 073 X
Teplota okoli: 40 ~ 65 °C/80 °C/85 °C (-40 ~ 149 °F/176 °F/185 °F) .

IECEXx
Kategorizace: IECEx Ex db IIC C T6/T5/T4 Gb
Certifikat: IECEx BVS 21.0078X
Teplota okoli: 40 ~ 65 °C/80 °C/85 °C (-40 ~ 149 °F/176 °F/185 °F) .

CCC/NEPSI
Kategorizace: NEPSI Ex db IIC T4/T5/T6 Gb
Certifikat: GYJ22.1768X
Teplota okoli: 40 ~ 85 °C/80 °C/65 °C

UKEX
Kategorizace: NEPSI Ex db IIC T6/T5/T4 Gb
Certifikat: EMA22UKEX0002X
Teplota okoli: 40 ~ 65 °C/80 °C/85 °C

INMETRO
Kategorizace: INMETRO Ex db IIC T6...T4 Gb
Certifikat: TUV 25.1036 X
Teplota okoli: —40 ~ 65 °C/80 °C/85 °C (-40 ~ 149 °F/176 °F/185 °F).
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9. Prohlaseni o shodé

spiraxsarco.com spir%arco EE

DE RATION OF CONFORMITY

Apparatus model/Product: Smart Positioner
SP7-20
SP7-21
SP7-22

Name and address of the manufacturer or his Spirax Sarco Ltd,

authorised representative: Runnings Road
Cheltenham
GL519NQ
United Kingdom

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant statutory requirements of:
S12016 No.1091 * The Electr ic C: ibili i 2016

S12016 No.1107 * The Equipment and Protective Systems Intended for Use in
F ially Explosive es i 2016

(*As amended by EU Exit Regulations)

References to the relevant designated standards used or references to the other technical specifications in relation to which
conformity is declared:
S12016 No.1091 * EN 61326-1:2013

S12016 No.1107 * EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-1:2014

Where applicable, the approved body:

Approved Body number Performed Certificate
Element Materials Technology Warwick 0891 |Issue of Quality Assurance Notification EMA21UKQAN0002
Ltd.
Element Materials Technology Warwick 0891 |Issue of UK Type examination certificate EMA22UKEX0002X
Ltd.

Additional information:
Ex coding: € 112G Ex db IIC T6/T5/T4 Gb
T6:-40°C < Ta<65°C; T5: -40°C < Ta < 80°C; T4: -40°C < Ta<85°C

Signed for and on behalf of: Spirax Sarco Ltd,

(signature): /(Jm %

(name, function): Neil Morris
Compliance Manager
Steam Business Development Engineering
(place and date of issue): Cheltenham 23 September 2022

GNP237-UK-C/03 issue 1
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EU DECLARATION OF CONFORMITY

Apparatus model/Product:

Name and address of the manufacturer or his
authorised representative:

Smart Positioners
SP7-20

SP7-21

SP7-22

Spirax Sarco Ltd,
Runnings Road
Cheltenham
GL519NQ

United Kingdom

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:

2014/30/EU
2014/34/EU

EMC Directive
ATEX Directive

References to the relevant harmonised standards used or references to the other technical specifications in relation to which

conformity is declared:

EMC Directive

ATEX Directive

Where applicable, the notified body:

EN 61326-1:2013

EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-1:2014

Notified Body number

Performed Certificate

Element Materials Technology 2812
Rotterdam B.V. Voorerf 18, 4824 GN

Breda Netherlands

Issue of Quality Assurance Notification TRAC13QAN0002

DEKRA Testing and Certification GmbH, | 0158
Handwerkstrae 15,

70565 Stuttgart, Germany

Issue of EC Type examination certificate BVS 21 ATEXE 073 X

Additional information:

ATEX coding: & 112G Ex db IIC T6/T5T4 Gb

Signed for and on behalf of:

(signature):

(name, function):

(place and date of issue):

GNP237-EU-C/03 issue 1 (EN)

-40°C < Ta<65°C/80°C/85°C

Spirax Sarco Ltd,

S

M Sadler
Steam Business Development Engineering
Product Integrity & Compliance Manager

Cheltenham
2021-11-01
Page 1/25
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