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2. Bezpecnost

2.1 Bezpecnost

Pro spolehlivy a bezpec¢ny provoz SP400 je tfeba zajisténi jeho dopravy, skladovani
a montaze dle technickych podminek. Montaz, nastaveni a udrzbu musi provadét
kvalifikovana osoba.

Prioritné je tfeba sledovat:

= prostredi instalace

= pristupnost

- osvétleni

= pfipadné ohrozeni médii v potrubi
= teplotu

= moznost odstaveni systému

= umisténi

Pozicioner SP400 by mél byt namontovan tak, aby byl dostate¢ny prostor pro otevieni
vrchniho krytu pro zajisténi elektrického pfipojeni a napojeni tlakového vzduchu.Okolni
teplota pro provoz pozicioneru musi byt v rozmezi od -10°C do +80°C. Kryti pozicioneru
je IP65 (dle BS EN 60534-1 1998).

2.2 Elektricka bezpecnost

Pozicioner SP400 je vyrobek tfidy Ill a musi byt napajen pouze ze zdroje malého napéti
(Safe Extra Low Voltage - SELV). Napajeni je zajisténo zdrojem fidiciho signalu t.j.
prostiednictvim proudové smycky 4 - 20 mA. Pro napajeni lze pouzit i oddéleny zdroj
malého napéti. DalSi signaly a obvody pripojené k SP400 musi spliiovat podminku zafizeni
SELV. Z dGvodu ochrany pfed nebezpeénym napétim je nutno signalové vodiée vést
oddélené od silovych.

2.3 Elektromagneticka kompatibilita

Vyrobek odpovida nafizeni Electromagnetic Compatibility Directive 2004 / 108 / EC
a spliuje:

- EN 61326-1: 2006

- EN 61326-2-3: 2006

- EN 55011: 1998 + A1: 1999 + A2: 2002

- EN 61000-4-2: 1995 + A1: 1998 + A2: 2001
- EN 61000-4-3: 2006

- EN 61000-4-4: 2004

- EN 61000-4-5: 2006

- EN 61000-4-6: 2007

- EN 61000-4-11: 2004

Provoz zafizeni muze byt ovlivnén:

= mobilnimi telefonnimi pFistroji a radiovymi vysilaci, které jsou provozovany do cca
1 m od zafizeni a signalovych vodiéu

- vedenim vodiél soubézné se silovymi napajecimi vodiéi jinych zafizeni
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3. Technické informace
3.1 Popis

Pozicioner SP400 "smart" je uréen pro presné fizeni ventilll s pneumatickymi pohony.
Pozicioner je napajen proudovou smyckou 4 - 20 mA.

Pozicioner porovnava skute¢nou polohu kuzelky ventilu (zpétna vazba) s fidicim signalem.
Tlakovy vzduch pro pneupohon odpovida pozadované poloze ventilu bez ohledu na diferenéni
tlak na ventilu a tfeni vietene. Zdvih ventilu v % je zobrazovan na displeji. Zpétna vazba je u
pozicioneru zajisténa Hallovou sondou (pro snimani polohy vietene je pouzit magnet).
Vyuzitim Hallova efektu je zajiSténo velice prfesné a spolehlivé snimani polohy. ProtozZe neni
pevné mechanické spojeni mezi vietenem a vlastnim pozicionerem je snimani odolné proti
vibracim.

Pozicioner SP400 ma mnoho funkci, které mohou byt zadany v programovacim rezimu
pomoci trech tlacitek a LCD displeje. Pro sefizeni pozicioneru s ovladanym ventilem slouzi
rutina "autostroke". Protoze neni mechanické spojeni mezi pozicionerem

a vietenem ventilu, tak vlastni montaz je velice snadna a ¢asové nenaro€na. Pozicioner SP400
je dodavan se soupravou, ktera slouzi k jeho upevnéni na tfrmen nebo sloupky pohonu dle
standardu NAMUR.

Obr. 1

Pol. Cast

1. LCD display

2.  Oznaceni zvolené volby (Sipka)

3. Manometr - vystupni tlak pro pneupohon
4.  Prichodka pro el.pfipojeni

5.  Svorkovnice

6. Ovladaci tladitko - zvySovani

7. Ovladaci tlagitko - snizovani

8. Tlagitko "enter"

9. Manometr - tlak napajeciho vzduchu
10. Blok s manometry - doplnék

11. Vstup pro prichodku - nepouZito
12. Zemnici svorka - venkovni

-
(]

Zemnici svorka - vnitfni
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3.2 Technické udaje

Vyznam

© indikace ve OK

! indikace zpozdéni dosazeni spravné
polohy

symbol % pro zdvih

indikace hodnoty vstupniho prouduvmA
zobrazeni SEC pro ¢asovy udaj

stav v hlavnim menu

provoz v ruénim rezimu

provoz autokalibrace

stav pro SET menu

10 automaticky provoz pozicioneru

D= O

© @ ND|Io|Pd| L

Vstupni Fidici signal

4 - 20 mA nominal

Minimalni vstupni proud (napajeni pfistroje) 3.6 mMA

Minimalni tlak napajeciho vzduchu

min 1.0 bar nad max.rozsah pohonu
(Pozn: pro pohon PN5120 doporucen tlak 1.5 bar g)

Maximalni tlak napajeciho vzduchu

7.0 bar g

Kvalita nap.vzduchu

suchy, Cisty, bez oleje
dle ISO 8573-1 class 2:3:1

Vystupni tlak

0 az 100% tlaku napajeciho vzduchu

Rozsah zdvihu

linedrni pohony 10 mm az 100 mm
rotac¢ni pohony 5°az 120°

Akce

jednocinny pohon

tlakovani / odpousténi vzduchu

Pracovni teplota

-10°C az +80°C

Maximalni pritok vzduchu

4.2 Nmé/hpfil1.4barg
8.5 N m?/h pfi 6 bar g

Stala spotieba vzduchu

méné nez 0.016 N m¥h

Privod vzduchu

zavit ¥a" NPT

Privod elektro

prachodka Pg 13.5

Elektrické pfipojeni svorky s pruznymi kontakty pro vodic¢e 0.2 az 1.5 mm?2
Kryti 1P65
Charakteristika L

linearni
Rozli$eni (maximalni) 0.1% z celkového rozsahu
Hmotnost 2.2 kg
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3.3 Materialy

Cast Material

Povrchova uprava

Sk#in a kryt hlinikovy odlitek

antikorozni natér RAL5010

Konzole magnetu hlinikovy odlitek

3.4 Programovatelné funkce

Autos

automatické sefizeni s ventilem

Volba ventilu

2-cestny, 3-cestny

% zdvihu

0 az 100% nebo 100% az 0%
dle konfigurace ventil / pohon

Rizeni

primé /reverzni (4 - 20/ 20 - 4 mA)

Rozdéleni zdvihu

OFF rozsah 4-20 mA
LOW rozsah 4-13 mA
HIGH rozsah 11-20 mA

0.5%
Mrtvé pasmo 1.5%
3.0%
5.0%
Nulovani moznost nulovani (vychozi nastaveni)

Vstupni signal

zobrazeni vstupniho mA signalu

SPIr8%arco
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4. Dopliiky

4.1 Blok s manometry

Pro pozicioner SP400 Ize jako doplnék dodat blok s manometry (viz obr.3). Blok obsahuje dva
manometry - jeden pro zobrazeni tlaku napajeciho vzduchu a druhy pro zobrazeni ovladaciho
tlaku do pneupohonu. Blok s manometry je upevnén dvéma Srouby M5 (imbus). Pfed montazi
se presvédcte, Zze u bloku s manometry jsou spravné usazeny tésnici 'O' krouzky.
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5. Montaz

5.1 Montaz SP400 - zakladni informace

Pred instalaci SP400 je nutno zajistit spravné sestaveni a sefizeni pohonu s regulaénim
ventilem. Funkénost sestavy Ize ovéfit pfivedenim tlakového vzduchu pfimo do pohonu.

V pfipadé trhavého pohybu nebo nespravného zdvihu je tfeba provést kontrolu ventilu / pohonu
a nové sestaveni.

5.1.1 SP400 je dodavan s tchytem dle NAMUR pro upevnéni na tfmen nebo sloupky pro
linedrni pohon, pro rota¢ni pohony je dodavana montazni sada VDI/VDE 3845.

5.1.2 Stupen kryti SP400 je IP65, rozsah okolni teploty pro provoz je -10°C az +80°C.

5.1.3 Pred instalaci SP400 musi byt spravné smontovan pohon s regulaénim ventilem. Pro
montaz pohonu s ventilem pouzijte pfislusny Predpis instalace a udrzby.
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5.2 Postup montaze SP400 s linearnim pohonem

-,
=)

Obr. 4 Montaz na sloupek pohonu

5.2.1 Lehce upevnéte konzoli s magnetem (2) ke konektoru pohonu (obr. 5).
Konzole musi byt upevnéna ve vodorovné poloze.

%o

Obr. 5
Montaz na tfmen pohonu
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sestaveno

Obr. 6

. o
o .
/
&,
~

5.2.2 Konzoli na konektoru lze posunovat do poZadované pozice. V ptipadé
instalace s pohony Spirax Sarco upevnéte konzoli dle znacek (obr. 7).

PN9000 PN1000

Obr. 7 Konzole se znackami

5.2.3V pfipadé jinych pohonll provedte upevnéni konzole dle obr.8
Vzdalenost 'A' (montazni deska - stfed magnetu) musi byt 25 mm.

montazni deska

konzole

Obr. 8 4J A

stfed
magnetu
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5.2.4 Lehce upevnéte montazni desku pozicioneru k pohonu dle obr. 9 (montaz k pohonu se
sloupky) nebo dle obr. 10 (montéaz k pohonu se tfmenem).

montazni deska sloupek

..ég

Obr. 9 Montaz ke sloupku pohonu

sestaveno

montazni deska sestaveno

tfmen
Obr.10 Montaz na tfmen

5.2.5 Ochranou desku upevnéte k zadni ¢asti SP400, Srouby utahnéte (obr. 11, 12).

ochranna
deska

sestaveno

Obr. 11 Obr. 12
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5.2.6
Upevnéte pozicioner k montazni desce (obr.
13 a 14).

ochranna
deska

Obr. 13 ‘

sestaveno

upevnéni
k pohonu

Obr. 14

5.2.7

Pozicioner s montazni deskou musi byt umistén
vzhledemk pohybu magnetu tak, jakje zobrazeno
naobr. 15. Pfesnd polohaupevnéninenidulezita,
je v8ak nutno dodrzet, aby pohyb magnetu
(rozmér B) byl vzdy uvnitf oblasti pro zajisténi
spravné ¢innosti snimani (rozmér A).

SP400 pozicioner

Il

Obr. 15

5.2.8

Po usazeni pozicioneru do pfesné polohy
provedte utazeni Sroubu (5) - v pfipadé
umisténi na tfmen pohonu nebo matic (6)
v pfipadé montaze na sloupek (obr. 13, 16).
Utahnéte momentem 10 - 12 Nm.
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5.3 Postup montaze pozicioneru SP400 k rotacnim
pohoniim

5.3.1 Sestava dilt k upevnéni SP400 na ' otackové pohony.

Obr. 17 Montazni dily

spira
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Obr. 18 Obr. 19

Obr. 20
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Obr. 21

sestaveno

Obr. 22
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5.3.2 Nastavte magnet do polohy dle obrazk( 23, respektive 24 a upevnéte. Mezi magnetem
a pozicionerem dodrzte vzdalenost 5 az 14 mm.
Obrazek 23 - otaceni pohonu ve sméru hodinovych rucicek.
Obrazek 24 - otaceni pohonu proti sméru hodinovych rucicek.
Otaceni magnetu nasazeného na pohonu musi byt vzdy v sektoru C - D, kterym je
vymezena oblast pro spravnou ¢innost Hallovy sondy.

=)

Obr. 23 Pohled na pozicioner zespodu - pohon ota¢i magnetem ve sméru
hodinovych rucicek.

=) /

Obr. 24 Pohled na pozicioner zespodu - pohon ota¢i magnetem proti sméru
hodinovych rucicek.
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5.4 Pripojeni vzduchu

UPOZORNENI: tlak pfivodniho vzduchu nesmi byt vy$si, nez je maximalni povolena
hodnota tlaku pro pouzity pneupohon.

Vstupni a vystupni pfipojeni jsou v provedeni ¥4" NPT (obr. 25). Napajeci tlakovy vzduch
musi byt v rozmezi od 1.4 bar g (minimum) do 7 bar g (maximum) a musi byt zbaven
necistot, vody a oleje - IEC 60770. V. mnoha pfipadech tlakovy vzduch obsahuje necistoty,
rez z potrubi, olej apod., proto je doporuceno instalovat na pfivod napajeciho vzduchu
filtr/regulator tlakového vzduchu - napf. Spirax Sarco MPC2.

Ya" NPT vystupni
tlakovy signal (vystup 1)

4" NPT pfivodni tlakovy
vzduch

Obr. 25
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6. Elektrické pripojeni

6.1 Popis

Pro zabranéni vlivu rugeni v téZkych provozech nebo jinych prdmyslovych aplikacich je vhodné
pouzit kroucené nebo stinéné vodice. Pfi intenzité elektromagnetického pole prevysujici hodnotu
10 V/m mize byt chyba az +5%. Stinéni musi byt pfipojeno pouze na jedné strané a odpor
spojeni nesmi byt vétsi nez 1 Ohm.
Pro hodnoty elmag. pole neprevysujici hodnotu 3 V/m Ize pouzit i kabel bez stinéni.

Kabelové propojeni musi byt provedeno ve shodé s BS 6739 a musi odpovidat mistnim predpistim

a normam.

6.2 Schéma pripojeni

6.2.1 Svorkovnice pristroje

O
/’ -
I spl ra)(sarco

2] MENU MANUAL AUTOS SET
=7 —7T— T

\O

4-20mA

==

s( ] re—— —
AUTOMATIC TUNE

7
8
M
10/ ]

AUTOSTROKE
keep pressed

S SP400 |
Obr. 26

C. | Pol. | Popis
1 + sit

nepouzito
2 B p
3 +
2 4-20 mA fidici signal hlavni deska
5 +

nepouzito
6 -
7 + sit

nepouzito
s _ p
9 + ..

nepouzito
10 -
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6.2.2 Pripojeni jednoho pozicioneru

Pozicioner SP400 je napajen proudovou smyc¢kou 4 - 20 mA, pro ¢innost pozicioneru je
nutny minimalni proudovy signal 3.6 mA.

Minimalni proud 3.6 mA
Maximalni proud 30 mA
Maximalni ubytek napéti <7V
Napétova ochrana do 30 Vdc
Ochrana prepdlovani do 30 Vdc
3 4
Obr. 27 i i
+ -
4-20mA

6.2.3 Pfipojeni vice pozicionert
Napajeni pozicionerti proudovou smyékou

pozicioner 1 pozicioner 2

Obr. 28 3| 4 3 | 4

4 - 20 mA signal +
@ 14V minimum -

Pfi napajeni proudovou smyc€kou 4-20 mA musi byt minimalni napéti 7V pro jeden
pozicioner pfi proudu 20 mA. Pro dva pozicionery tedy minimalné 14V.

spira
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7. Uvedeni do provozu

2-cestny ventil

Nasledujici popis je uveden pro 2-cestny ventil s kuzelkou nad sedlem, pneumaticky pohon
kde pruzina uzavira ventil a fizeni 4 - 20 mA (4 mA - ventil uzavien, 20 mA - ventil piné otevren).

7.1.1  Pozicioner musi byt fadné sestaven a namontovan k pohonu - kapitoly 5 a 6.
Pripojte napajeci vzduch.
7.1.2 Pripojte proudovou smy&ku (miniméaini proud 3.6 mA).
Na displeji se zobrazi SET-UP NOW.
7.1.3 Uzaviraci ventily na potrubi pfed a za regulacnim ventilem uzaviete.
Stisknéte a drzte (1 po dobu 3 sekund (na displeji probiha &as), zobrazi
se SP400 MENU.
7.1.4 Stisknéte V¥ azobrazi se MANOP.
7.1.5 Stisknéte adrzte C 3 sekundy - vstup do manuélniho refimu MCTL.
7.1.6 Tiacitky A a ¥ prezkousejte, Ze chod ventilu je v celém pasmu bez probléma.
Dle sméru pohybu se na displeji zobrazuje FILL nebo VENT.
Pred dalsim krokem (odstavec 7.1.7.) musi byt pfipadné problémy odstranény.
7.1.7 stisknéte C pro navrat do MANOP.
7.1.8 Stisknéte V¥ a zobrazi se AUTOS (automatické nastaveni).
7.1.9 Pro start automatického nastaveni drzte C 3 sekundy.
Nastaveni trva pfiblizné 2 minuty.
Zobrazeni ! indikuje netispésné nebo nekompletni nastaveni.
Nastavovaci proceduru Ize kdykoliv zastavit stiskem C
V ptipadé preruseni se zobrazi ABORT a !.
Program opét automaticky nastavi AUTOS.
Zobrazeni © indikuje tispésné provedeni.
7.1.10 Pohyb ventilu je nyni ovladan ptipojenym Fidicim signalem.
Zobrazeni % na displeji odpovida zdvihu ventilu.
Uzavrete kryt pozicioneru a utahnéte Srouby.
spira
20 P )(sarco IM-P343-37 CH Vydani 3



7.2 3-cestny ventil (s nastavenim TRAVL 0 - 100%)
Postupuijte dle odstavcl 7.1.1 az 7.1.9.

7.2.1 Po Usp&sném nastaveni stisknéte V¥ - nastavi se SET.

7.2.2 stisknéte C - zobrazi se VALVE TYPE.
Stisnéte A - volba VALVE 3-PORT.

7.2.3 Tiagitkem C potvrdte volbu VALVE 3-PORT. Pokragujte C pro navrat do SET.

7.2.4 Stiskem V¥ (2x), nastavi se RUN. Déle viz odstavec 7.1.10.

spira
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8. Programovaci menu

SET-UP _
NOW -
Y
Software <
verze SP400
(Ver X.XX) > MENU
Y s
PSWRD RETRN > MCTL
MANOP
< <
A
TRAVL «
0-100% / AUTOS > AUTOS _
100-0% -
”~

Pozn.:
SET a RUN Ize
pouze po
ukonéeném
nastaveni SET
(AUTOS)

RUN

Obr. 29
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vysveétlivky
enter, 3 sec drzet
—

. enter
%
automat navrat

RESET —— >
> RETRN >
RTAIN >
. > C-CAL Y
{
——————————————— - — — — —
—>» VALVE > CTRLA > DBAND —>» SPLIT RANGE :
[ I
AUTO > |
3| OPERATION |« mA INPUT |
(% TRAVEL) | 4
RETURN
(do SP400 MENU)
spira
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9.1

9. Programovani a nastaveni -

Set-up now

Po upevnéni pozicioneru k pohonu je nutno provést jeho nastaveni. Automatické
nastaveni se provede spusténim procedury AUTOS. Minimalni hodnota proudu
v fidici smy¢&ce pro ¢innost pozicioneru je 3.6 mA. Procedura AUTOS je
dostupna z hlavniho menu - viz obr.29.

Postup uvedeni do provozu je uveden v kapitole 7.

RUN

Hlavni menu:

SP400 MENU menu

MANOP ruéni fizeni
AUTOS automatické nastaveni
SET volba a nastaveni parametr(

Pozn.: SET a RUN Ize zvolit pouze po Uspésné ukonéeném automatickém nastaveni.

provoz

24
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9.2 SP400 MENU

Software |
-

SET-UP
NOwW

drzet

enter, 3 sekundy

enter, 3 sekundy
drzet

verze

SP400

(Ver X.XX)

PSWRD

Obr. 30

Funkce:

1. Zobrazeni verze instalovaného softwaru (VER--)

2. Resetovani, pfechod na vychozi nastaveni (RESET)
3. Ulozeni stavajiciho nastaveni do paméti (RTAIN)
4.

> MENU

A

RESET

A

,—>

z
RETRN

RETRN

\4

RTAIN

Y

Navrat k pfedchozimu ulozenému nastaveni (RETRN)

9.21 VER -.--

Po stlaceni C se zobrazi verze instalovaného softwaru.

Stla¢enim C se provede navrat do SP400 MENU
nebo po 10 sekundéach se navrat do SP400 MENU provede automaticky.

Stlacte a drzte C 3 vtefiny pro pfistup do PSWRD menu.

A

IM-P343-37 CH Vydani 3
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9.2.2 PSWRD menu
V tomto menu je mozno provést upgrade SP400 na pozicioner SP500.

9.2.3 RETRN - RTAIN - RESET

RETRN - navrat k pfedchozimu ulozenému nastaveni
RTAIN - uloZeni provedeného nastaveni

RESET - resetovani, pfechod k vychozimu nastaveni
Volbu provedte tlaCitky A a ¥ .

Po provedené volbé RETRN nebo RTAIN stiskem C se dostanete zpét do
SP400 MENU.

V pfipadé pozadavku na resetovani a pfechod do SET UP NOW stisknéte C a
drzte 3 sekundy (probiha odpocet).
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9.3 MANOP

enter, 3 sec drzet
> MCTL
MANOP < C-CAL

\

9.3.1

Obr. 31

MCTL - ruéni Fizeni

Po zvoleni funkce MCTL Ize pohon (tlakovani / odpousténi vzduchu) ovladat
tladitky A a V¥ .

V pfipadé, ze nebyla provedena procedura AUTOS, tak displej zobrazuje FILL
nebo VENT (tlakovani / odpousténi).

V pfipadé provedeni AUTOS displej zobrazuje % zdvihu ventilu.

MCTRL - tésné uzavieni

Stisknéte a drzte 'V, ventil pfejde do uzaviené polohy. Displej zobrazuje
0% a blika !. Uvolnéte tla¢itko ¥ a znovu jej kratce stisknéte - dojde k
Uplnému vypusténi vzduchu z pohonu a ventil je maximalné uzavien.
Tlacitkem A Ize toto obdobné provést i pro Uplné otevieni ventilu (100%).

MCTRL s omezenim zdvihu

V pfipadé ruéniho fizeni je pfipadné nastavené omezeni zdvihu ignorovano.
Ventil Ize ovladat v celém pasmu od 0% do 100% zdvihu, tak jak bylo provedeno
rutinou AUTOS.
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9.3.2 C-CAL - kalibrace

C-Cal zajistuje moznost jemného dostaveni zobrazované hodnoty v zavislosti na
vstupnim signalu 4 - 20 mA.

1. Zvolte C-CAL a stisknéte ¥, potvrdte C.

2. Proudovy signél nastavte na 4 mA, potvrdte C
3. Proudovy signal nastavte na 12 mA, potvrdte C
4. Proudovy signal nastavte na 20 mA, potvrdte C

Zobrazi-li se 'ERROR!, tak rutina neprobéhla korektné. Pravdépodobna pricina mize
byt, Ze hodnoty generovanych proud( jsou velmi rozdilné od pozadovanych. Provedte
kontrolu generovanych signalt 4 mA, 12 mA a 20 mA, pak proceduru opakuijte.

V pfipadé uspésného provedeni se zobrazi 'OK'. Stisknéte C pro navrat do C-CAL.

Priklad:

Predpokladejme, ze tabulka nize ukazuje hodnoty proudd generovanych PLC

a zobrazovanych SP400.

Pozadované % Signal z PLC Zobrazeni SP400
0% 3.6 mA 3.8 mA
50% 12 mA 12.2 mA
100% 20 mA 20.2 mA

Pozn.: ve véts$iné pripadu je pro 0% signal z PLC 3,6 mA misto 4 mA.

Po provedené kalibraci fidici signaly plné koresponduji se zobrazenim SP400.

PoZadované % Signal z PLC Zobrazeni SP400
0% 3.6 mA 4 mA
50% 12 mA 12 mA
100% 20 mA 20 mA
spira
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9.4

AUTOS - automatické nastaveni

< 3 sec
TRAVL o> spusténi
0-100% / AUTOS «— — — AUTOS
100-0% >

Obr. 32

1. AUTOS - automatické nastaveni

2. TRAVL - zobrazeni zdvihu

AUTOS

Funkce AUTOS zajistuje automatické nastaveni (sefizeni) pozicioneru

s pneupohonem a regula¢nim ventilem. Doba procedury trva pfiblizné 1 az 3
minuty.

Stisknéte a drzte C 3 sekundy pro start funkce (probiha odpocet).

Po UspéSném provedeni se automaticky provedede navrat do AUTOS v hlavnim
menu a zobrazi se ©. V opaném piipadé se zobrazi blikajici ! .

Proceduru AUTOS lIze prerusit stiskem C .V tomto pfipadé se zobrazi napis
ABORT soucasné s blikajicim ! .

Chybova hlaseni:

ERROR 1 Spatna pozice pozicioneru

ERROR 2 neni dostate¢ny tlak pro ovladani pneupohonu nebo nelze
pohybovat vietenem ventilu

ERROR 3 vzduch z pneupohonu nelze odvadét nebo nelze pohybovat
vietenem ventilu

ERROR 4 zdvih pohonu je mensi nez pozadované minimum t.j. 10 mm
u linearnich pohon( nebo 5° u rota¢nich

ABORT indikuje mechanicky problém béhem nastavovani nebo
preruseni procesu bylo provedeno stiskem C
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9.4.1 TRAVL - zobrazeni zdvihu v %

Stiskem C zvolte TRAVL.

Tlacitky A nebo V¥ zvolte moznost zobrazeni 0-100% nebo 100-0%.
(Vychozi zobrazeni je 0 - 100%.)

Stiskem C prejdéte zpét do AUTOS.

Pozn.:
Po zméné TRAVL je nutno provést AUTOS.

Na nasledujich obrazcich jsou uvedeny mozné zplsoby zobrazeni zdvihu.

[l I[E1

ANNNNNN A NN

zobrazeni = 0% zobrazeni = 100%

Obr. 33 2-cestny ventil v klidu uzavieny, nastaveni TRAVL 0 az 100%

_J_?_ _J_%L_

Y XXX

zobrazeni = 0% zobrazeni = 100%

Obr. 34 2-cestny ventil v klidu otevieny, nastaveni TRAVL 0 az 100%
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I 1=l

NN NN
]
zobrazeni = 100% zobrazeni = 0%

Obr. 35 2-cestny ventil v klidu otevieny, nastaveni TRAVL 100 az 0%

— - _J_%_

NN R
L]
zobrazeni = 100% zobrazeni = 0%

Obr. 36 2-cestny ventil v klidu uzavieny, nastaveni TRAVL 100 az 0%

spira
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=51 LEL

100% NN AN 100%
0% SN TR 0%
nastaveni TRAVL 0 az 100% nastaveni TRAVL 0 az 100%
zobrazeni = 0% zobrazeni = 100%
nastaveni TRAVL 100 az 0% nasataveni TRAVL 100 az 0%
zobrazeni = 100% zobrazeni = 0%

Obr. 37 3-cestny ventil, pohon vysouva vieteno

_J_?_ _J_?_

100% N NN 100%
0% W NN
nastaveni TRAVL 0 az 100% nastaveni TRAVL 0 az 100%
zobrazeni = 0% zobrazeni = 100%
nastaveni TRAVL 100 az 0% nastaveni TRAVL 100 az 0%
zobrazeni = 100% zobrazeni = 0%

Obr. 38 3-cestny ventil, pohon zasouva vieteno
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9.5 SET - volba a nastaveni parametrti

SPLIT
> VALVE > CTRLA —>» DBAND (> RANGE
SET
|

Obr. 39
V SET miiZete tlagitkem C volit nastavent:
- Typ ventilu (2-cestny / 3-cestny)  VALVE
- Rizeni (pfimé / reverzni) CTRLA
- Mrtvé pasmo (citlivost pozicioneru) dBand
- Rozdéleni rozsahu (off, low, high) SPLIT RANGE

Stiskem ¥ po SET zvolite RUN v hlavnim menu.
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9.5.1 VALVE - typ ventilu

Moznosti nastaveni

2-cestny ventil

Pro nastaveni plati, je-li pozadavek 100% tak pozicioner otevie ventil na 95%
a zobrazi 100% z dlivodu moZného dorazu vietene ve viku ventilu.

Uzavreni je nastaveno na 1% (odvzdu$néni pohonu).

3-cestny ventil

Uzavreni je nastaveno na 1% (odvzdusnéni pohonu). Pro pozadavek 100%
plati, Ze pozicioner otevie ventil na 100% a zobrazi 100% (z ddvodu zajisténi
dosednuti kuzelky do druhého sedla).

PouZijte A a ¥ pro volbu. Potvrdte C a prejdéte do CTRLA.

34
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9.5.2 CTRLA - typ frizeni

Umoznuje volbu: pfimé fizeni dIRCT = 4 - 20 mA nebo reverzni REV = 20 - 4
mA. Volbu provedte A a V. VVychozi nastaveni je dIRCT.

Na obr.40 a 41 je zobrazen pohyb kuzelky v zavislosti na fidicim signalu.

A A
2 B 2
— J,\/ —
=} Q S
4 & x
Q N Q
z N z
[°) S [¢)
a a
> >
mA mA
fidici signal fidici signal

Obr. 40 Pfimé fizeni (dIRCT)

Obr. 41 Reverzni fizeni (REV)

IM-P343-37 CH Vydani 3

SPI"8%arco
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Obr. 42 CTRL Fizeni - prehled akci dIRCT a REV

Instalace

Klidova poloha

Akce

IT=1

=l

100%

0% -

dIRCT

N

N

mA 20 mA

100%

__I_?_

__I_?_

100%

0%

S IS 0% REV
100% | N 0% -
0% 4 mA 20 mA
S S 100%
dIRCT
__I_%_L_ 0%
4 mA 20 mA
| % L 100%
7 100% REV
(TRAVL) NN NN 0%
0 - 100% 4mA  20mA
4 mA 20 mA

dIRCT

4

100%

N

mA 20 mA

Y IN Y N ; REV
I—, o I—, 00/0
O/oT 0% |
100% 4mA  20mA
N NN 100%
| — % T dIRCT
0%
4 mA 20 mA
| - 100%—
NN NN REV
(TRAVL) ] 100%
100 - 0% 0% -
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9.5.3 dbANd - mrtvé pasmo (citlivost pozicioneru)

Mrtvé pasmo definuje citlivost pozicioneru na zménu fidiciho signalu. Udava se
v % z nastaveného rozsahu fidiciho signalu.

Vychozi hodnota je 0.5% pro rozsah Fidiciho signalu 4 - 20 mA.

Minimalni hodnota = 0.5%.

Maximalni hodnota = 5%.

Funkce umoznuje zatlumeni pohybl (kmitani) pohonu pfi zménéch fidiciho signalu. Je tieba
mit na zfeteli, Ze velké zatlumeni miZe zplsobit nepresnosti regulace.

9.5.4 Rozdéleni rozsahu

Umoznuje nastaveni ve tfech rozsazich: OFF, LOW a HIGH.

OFF rozsah: 4-20 mA
signal 4 mA odpovida zdvihu 0%
signal 20 mA odpovida zdvihu 100%

LOW rozsah: 4-13 mA
signal 4 mA odpovida zdvihu 0%
signal 13 mA odpovida zdvihu 100%

HIGH range: 11-20 mA
signal 11 mA odpovida zdvihu 0%
signal 20 mA odpovida zdvihu 100%

Funkce umozniuje napf. fizeni dvou pozicionerl jednou proudovou smy¢kou, kdy
pozicioner 1 je nastaven na LOW a pozicioner 2 na HIGH, t.j. po zvySeni proudu nad 11mA
zacina otevirat druhy ventil.
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9.6 RUN - provoz

> A siondl
RUN > % zdvihu < mA signa
RETURN
Obr. 43 (do SP400 MENU)

RUN - automaticky provoz ventilu.
Pro spusténi stisknéte a drzte C 3 sekundy (probiha odpocet).

Dojde k nastaveni ventilu do polohy, kterd odpovida velikosti pfivedeného
fidiciho signalu.
Veskeré nastavené parametry se ulozi do stalé paméti.

Pro kontrolu nebo nové nastaveni parametrd v SET je nutny pfechod do
SP400 MENU a pak volit pozadované. Drzte C 3 sekundy (probihd odpocet).
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9.6.1 % - zobrazeni zdvihu ventilu

Béhem provozu je na displeji stale zobrazovan zdvih ventilu v %.
Symbolem © je indikovan provoz pozicioneru bez zavad.

Béhem provozu Ize stiskem C prejit na zobrazeni hodnoty fidiciho signalu
v mA.

Pro vstup do SP400 MENU stisknéte a drzte C 3 sekundy (probiha odpocet).

9.6.2 mA - zobrazeni hodnoty fidiciho signalu

Je-li zvoleno mA, tak je na displeji zobrazovana hodnota fidiciho signalu v mA.

Stiskem C lze prejit zpét na zobrazeni zdvihu v %.
Pozn.: program automaticky prejde na zobrazeni zdvihu ventilu v % po
5 minutach.
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10. Udriba

10.1 Napajeci tlakovy vzduch
Napajeci tlakovy vzduch musi byt v rozmezi od 1.4 bar g (minimum) do 7 bar g
(maximum) a musi byt zbaven necistot, vody a oleje - IEC 60770. V mnoha
pfipadech tlakovy vzduch obsahuje nedistoty, rez z potrubi, olej apod., proto je
doporuceno instalovat na pfivod napajeciho vzduchu filtr/regulator tlakového
vzduchu - napt. Spirax Sarco MPC2.
PFi bézném provozu je doporu¢ena vyména vzduchového filtru kazdych 6 az 12
mésicl (odvislé od kvality napajeciho vzduchu). Sestava filtru pro vyménu je
dostupna jako nahradni dil u Spirax Sarco.
10.2 Vymeéna filtru
- odpojte napdjeci vzduch
- vySroubujte zatku (1) z SP400 - viz obr.44
- do zatky (1) vlozte novy 'O' krouzek (4) a novy filtr (3) - viz obr. 45
- zajistéte pfidrznym Sroubem (2)
- sestavu vlozte zpét do SP400, prekontrolujte zda 'O" krouzek (4) je fadné
usazen
-  pfipojte napajeci vzduch
Obr. 44 zatka filtru (1)
2 1
3
4
Obr. 45 [
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11. Vychozi nastaveni

Hlavni menu Pod-menu Parametry Vychozi p Nove p
nastaveni nastaveni

SET ventil 2-PORT }
(VALVE) 3-PORT (2-PORT)
SET fizeni pfimé (dIRCT)
(CTRLA) reverzni (REV) (dIRCT)
SET mrtvé pasmo 0.5%, 1.5%, o
(dBAND) 3.0%, 5.0% 0.5%
rozdél. rozsahu OFF (rozsah 4-20 mA)
SET (SPLIT) LOW (rozsah 4-13 mA) OFF
HIGH (rozsah 11-20 mA)
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12. Prehled zobrazeni

121 Menu

SET UP
NOW

Zobrazeni Popis

pozicioner SP400 je pfipraven na nastaveni a programovani

SP400
MENU

SP400 menu

Volba:

e verze softwaru

e uloZeni provedeného nastaveni (RETRN)

e navrat k predchozimu uloZzenému nastaveni (RTAIN)
e resetovani - vychozi nastaveni (RESET)

MANOP

ruéni fizeni (MCTL) a kalibrace (C-CAL)

AUTOS

Volba:

e funkce automatického nastaveni

Pozn.: Funkce SET a RUN jsou pfistupné pouze po Uspésné
provedeném AUTOS.

e zobrazeni % (TRAVL)

SET

Volba:

e ventil (VALVE)

e fizeni (CTRLA)

e mrtvé pasmo (dBAND)

e rozdéleni rozsahu (SPLIT)

RUN

Volba:

® provoz

e zobrazeni zdvihu (%)

e kontrola vstupniho signalu (mA)

42
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12.2 Pod-menu

Zobrazeni Popis

VER x.xx verze instalovaného softwaru
PSWRD moznost upgrade SP400
RETRN navrat k predchozimu uloZenému nastaveni
RTAIN uloZeni provedeného nastaveni
RESET \r/ciazsethgzg:a ;/%/choa nastaveni
MCTL :)ljlclzgégrf?gghonu tlacitky A a ¥
C-CAL kalibrace proudového vstupu
{ i 0,
TRAVL | 02000 nebo 100 a2 0%
AUTOS funkce automatického nastaveni
AbORT preruseni béhem AUTOS
VALVE vybér ventilu (2-cestny, 3-cestny)
CTRLA fizeni (4 - 20 mA nebo 20 - 4 mA)
dBAND mrtvé pasmo
SPLIT rozdéleni rozsahu
indikace zdvihu pfi provozu nebo
% pfi runim fizeni (MCTL)
mA zobrazeni vstupniho proudu v mA
FILL tlakovani pohonu (zobrazeni pfi ru¢nim fizeni pfed spusténim AUTOS)

©

indikuje provoz bez zavad

indikuje upozornéni na poruchu

ERROR 1

(AUTOS) chyba - $patna pozice pozicioneru

ERROR 2

(AUTOS) chyba - nedostatecny tlak vzduchu nebo nelze pohybovat vietenem
ERROR 3

(AUTOS) chyba - vzduch z pohonu nelze odpustit nebo nelze pohybovat vietenem
ERROR 4

(AUTOS) chyba - prilis kratky zdvih

spira
IM-P343-37 CH Vydani 3 PIra% arco 43



44

SPI'8%arco

IM-P343-37 CH Vydani 3



