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CONTROLADOR SX-UNI

CONTROLADOR UNIVERSAL - MANUAL DE INSTRUGOES - V2.0x

1 INTRODUGAO

Controlador de caracteristicas universais, aceita em um Onico
modelo a maioria dos sensores e sinais utilizados na inddstria
proparciona todos os tipos de saida necessdnos 2 atuagdo nos
diversos processos.

Toda a configuragio do controlador & feita através do teclado, sem
qualquer alteragao no circuito. Assim, a sele¢io do tipo de enfrada &
de saida, da forma de atvagdo dos alarmes, além de outras fungbes
especias, 530 todas acessadas e programadas via teclado frontal.

E importante que o usuario leia atentamente este manual antes de
utilizar o controlador. Verifique que a versao desse manual coincida
com & do seu instremento {o nomero da versdo de soffware é
mastrado quando o controlador & energizado).

1.1 CARACTERISTICAS PRINCIPAIS

* Protecdo para sensor aberto em qualquer condigao;

+ Entrada universal multi-sensor, sem alteragdo de hardware;

+ Saidas de controle do fipo reld 4-20mA e pulso, lodas
disponiveis;

+ Auto-sintonia dos parametros PID;

* Fungdo AutomaticoManual com transferéncia “bumplass”,

* Quatro saidas de alarme, com fungies de minimo, maxime,
diferencial (desvio), sensor aberto & evento;

* Temporizagao para dois alarmes;

+ Retransmissao de PV ou SP em 0-20maA ou 4-20mé,
+ Entrada para setpoint remoto;

* Entrada digital com 5 fungdes;

* Soft-start programavel;

* Rampas e patamares com 7 programas de 7 segmentos,
concatendveis;

+ Comunicaglo senal RS-485, protocolo MODBUS RTU,
* Senha para protegao do teclado;
* Alimentagdo bi-Vaolt

2 ESPECIFICAGOES TECNICAS

+ Alimentagdo: 85 a 250%ac ou 24Vacide, 50/60 Hz;

Mota: Verificar na caixa do controlador a tensdo de alimentagdo
aceita por este modelo.

* Consumo maximo: 3VA;

+ Todos os tipos de entrada calibrados de fabrca Termopares
conforme noma MBR 12771/99, RTD's NBR 1377347,

+ Taxa de amostragem: 5 medidas por segundo;
* Precisdo: Termopar J, K e T: 0,25% da faixa maxima £1°C;
Termopar M, R, 5 : 0,25% da faixa maxima £3°C;
Pt100, Corrente ou tensdo: 0,2% da faixa maxima;
+ Resistdneia de entrada:  0-50mV, PH100 & termopares: = 10ML
0-BVde: = 1M
4 g 20mA: 1000
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» Medicio de P00 Circuite 2 3 fies, Comente de excitagio de
170pA. Compensagdo da resisténcia do cabo;

« Resolugdo internas 19500 niveis; wisor 12000 niveis (-1999 a
95949);

» Duas saidas tipo Relé SPOT: 34/ 250Vac;

« Duas saidas tipo Relé SPST: 34/ 250Vac;

» Resolugio da saida analdgica: 1500 niveis, 55002 max.;
« Tensdo de Isolamento da saida analogica: 250Vac;

« Fonte para ransmissores de campo: 24 Vdc = 10%/ 25 mA
« Ambiente de operagio: 0 a 55°C, umidade 20 a 85%,

« (Grau de protecdo: Frontal: IPGS; Caixa: IP30;

» Peso aproximado: 1509 (para o modelo basico);

« Dimensdes: 48=96=92 mm;

» Recorte para fixagdo em painel: 45<93mm;

» Gabinete em policarbonato e ABS, auto-extingliveis.

3 OPERAGAO

O pained frontal do controlador, com as suas partes, pode ser visto
na Figura 1:
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Figura 1 - ldeniificagao das partes do painel frontal

Display de PVIProgramagdo: Apresenta o valor atual da PV
(Process Varabie). Quando no modo de operagio ou programagao,
mostra o mneménico do parametro que esté sendo apresentado.

Display de SP/Pardmetros: Apresenta o valor de SP (Sefpoint) &
dos demais pardametros programaveis do controlador,

Sinalizador COM: Pisca toda vez que o controlador troca dados com
0 extenor,

Sinalizador TUNE: Acende enguanto o controlador executar a
operagao de sintonia automatica.

Sinalizador MAN: Sinagliza que o controlador esta no modo de
controle manual.

Sinalizador RUN: Indica gue o controlador esta ativo, com a saida
de contrale & alarmes habilitados.

Sinalizador QUT: Para saida de controle Relé ou Pulso, o sinalzador
OUT representa o estado instantaneo desta saida. Quando a saida

de controle & definida com analdgica (0-20mA ou 4-20mA) este
sinalizador permanecs constantemente acesso.



Sinalizadores A1, A2, A3 e Ad: sinalizam a ccorréncia de situagio
de alarme.

[P Tecla PROG: Tecla utilizada para apresentar 08 sucessivos
parametros programaveis do controladar,

[d] Tecla Back: Tecla wufiizada para refroceder ao pardmetro
anteriormente apresentado no display de parametros.

|&| Tecla de Incremento e 7| - Tecla Decremento: Estas feclas
permitem alterar os valores dos pardmetros.

% Tecla Awto/Man: Tecla de fungdo especial que executa
imediataments a fungao G mostrada na Tabela 22 Alterna modo de
controde entre manual e automatico.

[F| Tecla Fungdo Especiais: Pode executar as fungbes 7,8, 9el10
mostradas na Tabela 2,

Ao ser energizado, o controlador apresenta por 3 segundos o
nimero da sua versdo de soffware, quando entdo passa a operar
normalmente, mostrando no visor superior a variavel de processo

{PV) & no visor de pardmetros/SP o valor do Sefpoinf de confrole. A
habilitag 3o das saidas tambem & feita neste instante.

Para operar adequadamente, o confrolador necessita de uma
configuragao inicial minima, que compreende:

+ Tipo de enfrada (Termopares, PH100, 4-20mA. ets.).

+ \alor do Sefpoinf de controle (SP).

+ Tipo de saida de contrale (relé, 0-20mA, 4-20méA, pulsa).

* o5 parametros PID (ou histerese para confrole ONIOFF).

Outras fungbes especias, tals como rampas e patamares,
femporizagdo dos alarmes, entradas digitais, etc., também podem
ser utilizadas para se obter um melhor desempenho para o sistema.
Os parametros de configuragio estdo agrupados em ciclos, onde
cada mensagem apresentada & um pardmetro a ser definido. Os 7
ciclos de pardmetros sl

Ciclo _ Acesso
1- Operagio acesso livre
Z- Sintonia
3 Programas
4- Mlarmes
& Configuragao de entrada
B 110z

- Calibragao

acesso reservado

O cicly de operagao (1= ciclo) tem acesso livre. Os demals ciclos
necessitam de uma combinagio de teclas para serem acessados. A
combinagao &

4| (BACK) e P (PROG) pressionadas simultaneamente

Estando no ciclo desejado, pode-se percomer todos o5 parameiros
desse ciclo pressionando a tecla (P (ou 4|, para retroceder no
ciclo). Para retornar ao ciclo de operagio, pressionar [P vérias
vezes até que todos os pardmetros do ciclo atual sejam percomdos.
Todos os pardmetros configurados 530 amazenados em memdria
protegida, Os valores alterados 580 salvos gquando o usuario avanga
para o pardmetro seguinte, O valor de SP & também salvo na troca
de parametro ou a cada 25 sagundos.

3.1 PROTEGAO DE CONFIGURAGAO

E possivel fazer com que os valores dos parémetros ndo possam ser
alterados depois da configuragdo final, impedindo que alteragies
indevidas sejam feitas. Os parmetros  continuam  sendo
visualizados, mas ndo podem mais ser alterados. A prolegdo
acontece com a combinagdo de uma sequéncia de teclas & uma
chave interna.

A sequéncia de teclas para proteger & A g 4| pressionadas
simultaneamente por 3 segundos, no ciclo de parametros que se
deseja prateqer.

Para desproteger um ciclo basta pressionar (W) g [
simultaneaments por 3 segundos.

Os displays piscardo brevemente confirmando o blogqueio ou
desblogueio.
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Mo interior do controlador, & chave PROT completa a fungdo de
protecdo. Ma posicBo OFF o usudrio pode fazer e desfazer a
prote;do dos ciclos. Na posicio ON ndo @ possivel realizar
alteragies: se ha protecies a ciclos estas ndo podem ser removidas;
s& ndo ha, ndo podem ser promovidas.

4 CONFIGURAGAO | RECURSOS

41 SELECAD DA ENTRADA

O tipo de entrada a ser utlizade pelo controlador deve ser
programado pelo usuario no pardmetro “EYPE”, via teclado (ver lista
de tipos na Tabela 1).

TP | coD CARACTERISTICAS
J | B | faixa 50760 °C (56 a 1400°F)
K | | fabea: -0 2 1370 °C {-130 a 2496°F)
T c | faixa: -100 2 400 °C {-148 a 752°F)
M 3 faixa: -20 & 1300 *C (-130 a Z372°F)
R 4| faia: 0a 1760 °C {32 a 3200°F)
5 S | faia 0a 1760 °C {32 a 320(°F)
PHOD & faixa: 1999 2 530.0 °C (1959 a 386.0°F)
PHOD | 1 | faixa: 200 & 530 °C {-328 a 385°F)
40mh | 8 | Linearizagio J. Faixa prog.: -110 a T60°C
4-70 mA 3 Linsarizagao K, Faixa prog.: -150 8 1370°C
420ms | 10 | Linearizagio T. Faixa prog. -160 a 400°C
420mA | 11| Linearizagdo N. Faixa prog. 80 a 1370°C
420mh | Ig | Linearizagio R. Faixa prog.: 0 a 1760°C
420mA | 13 | Linearizagdo 5. Faixa prog.: 0. 1760°C |
40mh | ™M | Linearizagio PH00. Faixa prog.-200.0 a 530.0°C
4-70 mA 15 Linsarizagdo PHO), Faixa prog.; <200 2 530°C
0-50mV | W6 | Linear. Indicagin programavel de 1959 2 9935 |
420mA | 1T | Linear. Indicagdo programavel de -1980 29988, |
0-Svde | 18 | Linear. Indicagéo programavel de -1939 239935
420mA | 13 | Exiragao da Raiz Quadrada da enfrada

Tabela 1 - Tipos de antradas

Motas: Todos os tipos de entrada disponiveis ja vem calibrados de
fabrica.

4.2 SELECAD DE SAIDAS, ALARMES E ENTRADAS DIGITAIS

O controlador possui canais de enfrada e saida que podem assumir
miltiplas fungies: saida de confrole, entrada digital, saida digital,
saida de alarme, retransmissdo de PV e SP. Esses canals sao
identificados coma WO 1, BO 2, 10 3, 110 4,110 5 & W06
O confrolador basico (standard) apresenta os sequintes recursos:

O 1eli02- SaidaaRelé SPDT;

O 3elf04- SaidaaRele SPST,

Wo5- Saida de Corrente (0-20mé ou 4-20md), Saida
Digital, Entrada Digital;
WO6- Entrada Digital.

A fungdo a ser utilizada em cada canal de 10 & definida pelo usuario
de acordo com as opgdes mostradas na Tabela 2, Somente sdo
mostradas no display as opgbes validas para cada canal. Estas
funges sao descritas a sequir:

Mota: Quando selecionada a execugdo de uma fungdo via
Entrada Digital, o controlador deixa de responder ao comando
da fungdo equivalente feito pelo teclado frontal.

« Cadigo O - Sem fungao

O canal /0 programado com codigo 0 ndo serd uflizade pelo
controlador. Embora sem fungdo, este canal podera ser acionado
através de comandos via comunicagao seral (comando 5 MODBLUS).

o (Codigos 1a“- Saida de Alarme
Disponivel para todas o5 canais /0, exceto 1/06. Define que o canal
10 programado atue comao uma das 4 saidas de alarme.



+« Codigo 5 - Salda de Controle (PVWM)

Disponivel para todos os canais 110, exceta 1106, Define o canal 10
a ser utilizado como saida de controle principal, podendo ser relé ou
pulso digital (para relé de estado solido). A saida pulso & feita
através do /0 5).

+  Codigo b - Entrada Digital
Define canal para atuar como Entrada Digital que Alterna modo de
controle entre Automatico e Manual.

Fechado = confrole Manual;
Aberto = controle Automatico

» Codigo 7-Entrada Digital
Disponivel para 1105, W06 e tecla [ F | Define canal para atuar como
Entrada Digital que Liga e desliga o controle ('rwn™ YES/ no).
Fechada = saidas habilitadas
Aberto = saida de controle e alarmes desligados;

« (Codigo B - Entrada Digital
Disponivel para 105, /06 & tecla [F|. Define canal para selecionar
SP remaoto.

Fechado = 5P remato;

Aberto = SP principal

+ Cddigo 9 - Entrada Digital _
Dispanivel para 105, 1106 & tecla | F L Define canal para comandar a
EXecuGAD de programas.

Fechado = habilita execugdo do programa;

Aberto = intemompe programa
Mota: Quando o programa & interrompido, sUa execugan & suspensa
no ponto em que ele estd (o controle continua ativa). O programa
refoma sua execugao nommal guando o sinal aplicade a entrada
digital permitir (contato fechado).

+  Codigo 1D - Entrada Digital

Disponivel para 1005, 1106 e tecla | F | Define canal para selecionar
execucdo do programa 1.Esta opgdo & Ofl quando se deseja
altermar entre o sefpoint principal & um segundo setpoint definido no
programa de Rampas e Patamares.

Fechado = seleciona programa 1;
Aberto = assume o sefpoint principal

Fungdo de ll0 | CODIGO | Tipo de O
Sem Fungfo i) Saida
Saida de Alarme 1 1 Saida
Saida de Alarme 2 c Saida
Saida de Alarme 3 3 Saida
Saida de Alarme 4 Y Saida
Saida de Controle S Saida
{Rele ou Pulso Digital) _ |
Alterna modo AutoméaticoMan E | Entrada Digital |
Alterna modo Run/Stop _ 1 | Entrada Digital |
Seleciona SP Remoto | B | Entrada Digital |
Congela/Executaprograma | 3 | Entrada Digital |
Deseleciona / Selecionaprograma1 | 10| Entrada Digital |
Saida de Controde Analogica 0 a i Saida Analtgica
20mA, _ _ |
Saida de Controde Analogica 4 a ie Saida Analdgica
20ma _ _ _
Retransmissdode PV0a20mA | 13 | Saida Analdgica |
Retransmissdo de PV 4a20mA | M | Saida Analdgica |
Retransmissao de SP 0 a 20ma4 i5 Saida Analtgica
Retransmissiode SP4a20mA | 16 | SaidaAnalogica |

Tabela # - Tipos de funl;ﬁas-'para s canais 10

+ Codigos | la I2 - Saida de Controle Analdgica
Disponivel apenas para I'0 5. Programa a saida analdgica para
operar como saida de controle 0-20ma ou 4-20mA,
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= Codigos 13 a 16 - Refransmissio
Disponivel apenas para 100 5. Programa a safda analdgica para
retransmitir PV ou SP em 0-20mA ou 4-20m#,

4.3 CONFIGURAGCAO DE ALARMES

O confrolador possui 4 alarmes independentes. Estes alames
podem ser programados para operar com nove diferentes fungbes,
representadas na Tabela 3.

TPO | TELA | ATUAGAQ
Inoparants aFF _$aida nao & utlizada como alarme,

Sensar aberto | \E | |Acionado quande o sinal de entrada da PV & .
ol em curlo ~ infarrompido, fica fora dos limiles de fala ou

(input Error) _ _P11D0|3m|::1.|rto. |
Evento -5 | |Acionado em um segmento especifico de
{ramp and Soak) | pregrama.

Fiesist [~FH, 1 | Sinaliza falha na resisténcia de aquecimento.

queimada Detacla a ndo presenca de comente,
resisience fail |
Valar minimo Lol P
(Low) | | SPhn
Walor méxima H. Py >
{High) . e . A
Diferencid d.FL SPAN posto SPAN negate
minirmo : * oy
(diFenenlia - i
Lovw) "
i A"
] ] B¢ 5+ SRR |
Diferencid | (5 EH | _ev . L
; Umln >
mapimo *-' SV + SPAn 8W + SPkn ; Y
{diFerentia
th] SR posilvg SPRn negaiva

||I. - A 4 & & n l Px

- Y s e - 5 =Y e TN
SFAN posilig E-'-*Mregalm
Tabela 3 - Fu npies de darme

onde SPAn refere-se aos Sefpoinfs de Alarme “SPA I, "SPAZ",
‘PRI & "SPAY",
*  Sensor Aberto
O alarme de sensor aberto atua sempre que o sensor de
entrada estiver rompido ou mal conectado.
= Alarme de Evento
Aciona alarme(s) em segmento(s) especifico(s) do programa.
Wer item 8.2 deste manual.
» Resistdéncia gueimada
Sinaliza que a resisténcia de aguecimento rompeu-se, monitorando a
comente na carga nos momentos em que a saida de controle esta
aliva. Essa fungdo de alarme exige a presenga de um acessdnio
opcional (opgdo 3). Detalhes de  uso da opgdo ‘resisténcia
queimada” estdo em documentagdo especifica que acompanha o
produto sempre que essa opgao for encomendada,

= Valor Minima
Dispara quando o valor medido estiver abaixo do valor definido pelo
Setpoint de alarme.
= Valor Maximo
Dispara quando o valor medido estiver acima do valor definido pelo
Setpoint de alarme.
+ [Diferencial {ou Banda)
Mesta funglio os pardmetros “9PR I, “SPAZ", "SPAY e “SPAY
representam o Desvio da PV em relagao a0 SP principal,
Para um Desvio Positivo o alarme Diferencial dispara quando o valor
medido estiver fora da faixa definida por;

(SP - Desvio) e (SP + Desvio)

Para um Desvio MNegativo o alarme Diferencial dispara quando o
valor medido estiver dentro da faixa definida acima.
Diferencial Minimo
Dispara quando o valor medido estiver abaixo do ponto definide por:
{SP - Desvio)

Diferencid | d K
(diFerential) )



+ [iferencial Maximo
Dispara quando o valor medido estiver acima do ponto definido por.

(SP + Desvio)

44 TEMPORIZAGAO DE ALARME

0 controlador permite programagio de Temporizagio dos Alarmes,
onde © usudrio pode estabelecer afrasos no disparo do alarme,
apenas um pulse no momento do disparo ou fazer que o disparo
acontega na forma de pulsos seqiencials, A temporizacio esta
disponivel apenas para os alarmes 1 e 2 e é programada atraves dos
parametros *A Ik F,°A k2", ‘ASE e “AckE"

As figuras mostradas na Tabela 4 representam estas fungies; t1et
2 podem vanar de 0 a 6500 segundos e suas combinages
determinam o modo da temporizagao. Para que os alames tenham
operagio nomal, sem temporizagbes, programart 1 et 2 com valor
0 (zero).

Os sinalizadores associados aos darmes acendem sempre que
ocome a condigao de alarme, independentementa do estado atual do
relé de saida, que pode estar desernergizado momentaneameante em
fungéo da temporizagao.

Fungiode t1 | t2 ATUAGAO
Saida do
Alarme | _
Operagéo . 0 0 F
nm | | | l’.‘bor'ﬂ#adcrumw
Afraso 0 1a6500s =i T2

Lbor'ﬂ#adu-a.anm

e

| | | Lbor'ﬂﬁadu-nanm

Oscilador | 126500s 1265008 =500 = mehn—-fn
m'tﬁumuum

Tabslad - Fungieé da Tampuﬁza;:au paraoe Alames 182

Puso | 1a6500s O

4.5 BLOQUEIO INICIAL DE ALARME

& opgdo de blogueio inicial inibe o acionamento do alarme caso
exista condicdo de alarme no momento em que o confrolador é
ligado. O alarme s6 podera ser acionado apds a ocoméncia de uma
condigdo de ndo-alame seguida de uma condigdo de alarme, O
blogueio inicial & Otl, por exemplo, quando um dos alarmes esta
programado como alarme de valor minimo, o que pode causar o
acionamente do alamme na partido do sistemma, comportamento
muitas vezes indesejado.

O bloqueio inicial nao & valido para a fungao Sensor Aberto.

46 EXTRAGAO DA RAIZ QUADRADA

Disponivel quando selecionado tipo de enfrada 19. Com isso o
indicador passa a apresentar no visor o valor comespondentie a raiz
quadrada do sinal de comente aplicado aos terminais de entrada.

4.7 RETRANSMISSAO ANALOGICA DAPVE SP

O controlador possui uma saida analdgica (1/05) que pode realizar a
refransmissao em 0-20mA ou 4-20mA proporcional aos valores de
PV ou 8P estabelecidos. A retransmiss@o analdgica & escalavel, ou
sgja, tem os limites minimo e maximo, que definem a faixa de saida,
definidos nos parametros “SPLL" & “SPHL™,

Para obter uma retransmissdo em tensdo o usuano deve instalar um
resistor shunt (550 £ max.) nos terminais da salda analdgica. O
valor deste resistor depende da faixa de tensdo desejada,

4.8 SETPOINT REMOTO

O controlador pode ter seu valor de SP definido afraves de um sinal
de comente 4-20mA gerado remotamente. Este recurso & habilitado
através dos canais de IO 5 e 106 quando utilizados como entrada
digital & configurados com a funglio 8 da Tabela 2, “Seleciona 5P
Remoto”.
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Este recurso tem impedancia de entrada de 100R (Zin= 100R).

4.9 SOFT-START

Define o intervalo de tempo para que a saida de confrole possa
atingir o seu valor maximo. O valor de saida varia progressivaments
de 0.a 100% no intervalo de termpo programadao na fela “SFSe”

O Soft-start & normalmente utilizado em processos que requeiram
partida lenta, onde a aplicagdo de 100% de poténcia no inicio da
operagAo pode comprometer o sistema.

{0 vador saida de controle @ determinada principaiments pela malha
de controle PID, O Soft-sfatt simplesmentz limita essa saida, Ver
também o5 parametros ‘ool L™ & “owHL".

4.10 FUNGOES DE TECLA [F|E ENTRADA DIGITAL (VOB DIG IN)

A tecla [F| (tecla de fungio especia) no painel dianteiro do
controlador, bem como a entrada digital (06 DIG IN), podem
executar as fungdes 7, 8, 9 e10 mostradas na Tabela 2, definidas
pelo usudrio na configuragao do instrumento.

A fungdio da tecla & definida pelo usuario no pardmetro “FFun”. A
fungao da enfrada digital & definida na configuragao de 1/06.

A enfrada digital pode ainda executar a fungdo 6 da Tabela 2 Alterna
entre modo Manual e Automatico.

411 TECLA [

A tecla ) no painel dianteiro do confrolador executa a fungao 6 da
Tabela 2 Alterna modo de controle entre manual e automatico.

Antes de ufilizada a tecla deve habilitada no parametro RuEn.

O sinalizador MAN acende quando o controle passa para o modo
Manual.

5 INSTALAGAO / CONEXQES

51 MONTAGEM NO PAINEL

O controlador deve ser fixado em painel, sequindo a seqiéncia de
passos abaixo:

1. Fazer o recorte no painel;

2. Retirar as presilhas de fixagao do controlador;

3. Inserir o controlador no recorte pelo frontal do painel;
4

Recolocar as presilhas no controlador pressionando até
obter wma firme fixagdo junto ao painel.

5.2 COMNEXOES ELETRICAS

O circuito interno do confrolador pode ser removido sem desfazer as
conexfes no painel traseiro. A disposicdo dos sinais no painel
traseiro do controlador & mostrada na Figura 2:

ALIN EI'rm;.in

Das.zamac voz ]

R N v

POWER =" "

Ll

[ -
+*
ATMACUT DIBIN  AUNLAR FEWOTE O IE o, YT
(L] (] P& MVDC 5P

SAIDA ANALOGICA / ENTRADA DE

SP REMOTO

FONTE DE TENSAQ
AUXILIAR

ENTRADA DE SINAIS

Figura 2 - Conexdes do painel traseirn



5.3 RECOMENDAGOES PARA A INSTALACAD

+ Condutores de sinais de entrada devem percomer a planta do
sistema separados dos condutores de saida e de alimentagao,
se possivel em eletrodutos aterrados.

« A alimentagdo dos instrumentos eletrdnicos deve wir de uma
rede propria para instrumentagao.

+ Em aplicagbes de controle @ essencial considerar 0 que pode
acontecer quando qualguer parte do sistema fahar, O relé
interng de alame ndo garante protegio total.

* E recomendavel o uso de FILTROS RC [supressor de ruido) em
bobinas de contactoras, solendides, etc.

54 CONEXOES DE ENTRADA

E impartants que estas ligagbes sejam bem feitas, com os fios dos
SENSORES U sinals bem presos aos terminais do painel traseiro,

*  Temopar (T/C) & 50mv:

A Figura 3 indica como fazer as ligagies. Na necassidade de
estender o comprimenta do termapar, ulilizar cabos de compensagio
aproprados.

i |
s

Figura 3 - conexdo de Temogpar & 0-50m\

«  RTD (PHO0);

E utilizado o circuits a trés fios, conforme Figura 4. Os fios ligados
ans terminais 22, 23 e 24 devem ter a mesmo valor de resisténcia
para evitar emos de medida em fungdo do comprimento do cabo
(utilizar comdutores de mesma bitola e compamento). Se o sensor
possur 4 fios, deixar um desconectado junto a0 controlador. Para
P00 a 2 fios, faga um curto-circuito enfre os terminais 22 & 23,

Figura 4 - conexho de PA0 a3 fies

i e
Ol

G—yd 4. 20ma
.

i) B
(el

Figura 5 - consxo de comente 4-20mA

«  420mA
As ligagies para sinais de corente 4-20mA devemn ser feitas
conforme Figura 5.

«  (-5Vdc
As ligaghes para sinais de tensao 0-5Vdc devem ser feitas conforme
Figura 6.

Figura § - conexdo de lensdo S\

+  Setpoint Remoto:

Recurso disponivel nos terminais 19 e 20 do controlador & habilitado
através dos canais de 05, ou /06 quando wtilizades como entrada
digital & configurados com a funglio 8 da Tabela 2 “Seleciona 5P
Remoto”. A impedancia de enfrada deste recurso & de 100R (Zin=
100R).

+  Conexdo de Alarmes e Saidas

Os canais de 10 quando programados como saida devem ter seus
limites de capacidade de carga respeitados.  conforme
especificagbes.

Spirax Sarco - (11) 4615-2000

Contralader M2000

6 PARAMETROS DE CONFIGURAGAQ
6.1 CICLO DE OPERAGAD

Inacaginde PY
{Visor Weemdta|

Indcaginde 5
{Wisar Ve de|

Auto
Automatic

[ inicangis 2n 54
| iz ety

Indicagha da W
[Wsae Were)

F.l' [
Program
number

N

INDICACAQ DE PV E SP: O visor superior indica

o valor atual da PV, O visor de Pardmetros (visor
inferior) indica o valor do SP de controle em modo
automatico.

Caso PV exceda os limites extremos ou a entrada
esteja em aberto, o visor supenior apresenta - - - -
“ Caso haja emo de hardware, o visor apresenta

“Er n’, onde néocodigo de emo,

MODO DE CONTROLE:

“YES"  seleciona o modo de  controle
automatico, onde o controlador assume o
controle do processo e define o percentual de
potencia entregue (MV) a carga

“no” seleciona o modo de controle manual,
MNeste modo o usudrio & quem define o valor
percenieal de potencia entregue (WMV) a carga.

Transferéncia  bumpless  entre o5 modos

automatico & manua. Usualmente definido em
-3

|VALOR DA VARIAVEL MANIPULADA MV (saida |

de controle):

Apresenta no visor superior o valor da PV e no
visor inferior o valor percentual de MY aplicado a
saida de controle. Se modo de confrole manual, o
valor de MV pode ser alterado. Se modo de
confrole automdtico, o valor de MV so pode ser
visualizado, Para diferenciar esta tela da tela de
SP, o valor de MV permanece piscando.

'EXECUGAD DE PROGRAMA: Seleciona o |

Programa de Rampas e Patamares a ser
executado.

0 - ndo executa programa

1, 2,3, 4,5 67 orespectivo programa.
Com controle habiltado, o programa selecionado
entra em execugdo imediatamente.

Mo Ciclo de Programas de rampas e patamares ha
um parametro de nome idéntico, Naguele contexto,
o parametro refere-se a0 ndmero do programa que

vai ser editado,

HABILITA SAIDAS DE CONTROLE E ALARMES:

YES- Significa contrale & alarmes
habilitados.

NOQ-  Significa controle & alarmes inibidos.

6.2 CICLO DE SINTONIA

REun

Pb

HY5E

ir

(Auto-tung) - Sintonia automatica dos pardmetros
PID. Ver capitulo 9 deste manual.

YES - Executa a sintonia automatica.

NO - Mo executa a sintonia automatica,

{Proportional band) - BANDA PROPORCIOMAL:
Valor do termo P do controle PID, em percentual
da faixa maxima do fipo de entrada. Ajusta de
entre 0 e 500%. Se ajustado zero, o controle &
ONIOFF.

| (HYSteresis) - HISTERESE DE CONTROLE: Valor |

da histerese para confrole  OM/OFF.  Este
parameto 50 & apresentado se controle ON/IOFF

| {Pb=0).

{integral rate) - TAXA INTEGRAL: Valor do termo |
do contrale PID, em repetighes por minuto (Reset).
Ajustavel entre 0 & 2400, Apresentado se banda

proparcional = 0,

B



dt

Ack

b RS

oul L

ouHL

SF5E

SPA |
SPA2
SPA3
SPAY

(derivative time) - TEMPO DERIVATIVO: Valor do

terma D do controle PID, em segundos. Ajustével
enfre 0 e 250 5. Apresentado se banda

proparcicnal = 0
(Cycle ime} - TEMPO DE CICLO PAVWM: Valor em

segundos do periodo da saida PYWM. Ajustdvel
entre 0 e 100s. Apresentado se banda proporcional
#0.

{Action) - ACAD DE COMTROLE: Soments em

controde automaticn;
Azdo reversa (" £E ) em geral usada em
aquecimento;
Agao direta (" dIr) em geral usada em
refrigeragao.

Fungao biAS - Permite aterar o valor da varidvel

de saida acrescentando um valor percentual
definido neste parametro. Tem faixa de atuagao de
-100% a +100%,

Marmalmente definido em Zero,
{output Low Limit) - LIMITE INFERIOR DA SAIDA

DE CONTROLE: Valor percentual  minimo
assurmido peda saida de contrale quande em mado

automatica & em PID. Normalments igual a 0.0.
(output High Limit) - LIMITE SUPERIOR DA

SAIDA DE CONTROLE: Valor percentual maximo
assumido pela variavel manipulada (MV), quando
em modo automatico & em PID. Normalments igual

a100.0.
(Soft Start) - SOFT-S5TART: Tempo em segundos,

durante o qual o controlador limita o valor da saida
de controle progressivamente de 0 a 100%. Inicia
quando o controlador € ligado ou & habiltado o

controle {ruwn). Atua soments em controle PID .
(SetPoint of Alarm) - 5P DE ALARME: Valor que

define o pomto de atuagdo dos  alarmes
programados com fungies “Lo” ou "HI". Para os
alames programadas com fung3o Diferencial este
parametro define o desvio. Ver item 5.3,

Para as demais fungbes de alarme ndo & utilizado.

6.3 CICLO DE PROGRAMAS

F.F n

Ptol

PSPJ
PSP
PE |
PET

PE I
PET

(Pragram number) - EDICAD DE PROGRAMA:
Sedeciona o programa de Rampas & Patamares a

ser definido nas telas seguintes deste ciclo,
TOLERANCIA DE

(Program  tolerance} -
PROGRAMA: Desvio maximo enfre a P\ & 3P do
programa. Se excedido, 0 programa € SUSpenso
(para de contar o tempo) até o desvio ficar dentro
desta tolerancia. Programar zero para inibir esta

fungao.
(Program SetPoint) - SP's DE PROGRAMA, DA T:

Conjunto de & valores de SP que definem o perfil

do programa de rampas e patamares (ver item 8).
(Program time) - TEMPO DE SEGMENTOS DE

FROGRAMA, 1 a 7: Define o tempo de duragio,
em minutos, de cada segmento do programa (ver

item 8).

(Program event) - ALARMES DE EVENTO, 1a 7

Pardmetros que definem quais alarmes
devem ser acionados durante 3 execugdo de um
determinado ssgmento de programa  conforme
codigos de 0 a 15 apresentados na Tabela 6.
Atuagao depende da configuragdo dos alames
para a fungdo “ r 5%,
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| (Link to Program) - LINK AD PROGRAMA: Numero |

do programa a ser conectado. Os programas podem
ser imterigados para gerar perfis de ate 40
segmentos (ver tem §.1).

0 - ndo conectar a nenhum outro programa

1 - conectar ao programa 1

2 - conectar ao programa 2

3 - conectar ao programa 3

4 - conectar ao programa 4

3 - conectar ao programa 5

6 - conectar ao programa 6

T - conectar ao programa 7

64 CICLO DE ALARMES

FuR i
Fufd
FufA3
FuRY

bLA |
bLAZ
bLA3
bLAY

HYA |
H4YR¢

HYA3
H4YAY

RiE!

Rl

RZE |

Rekd

{Function of Alarm) - FUNCAD DO ALARME;
Define as fungdes dos alarmes enire as opgies da
Tabela 3.

oFF, IErr, #5 rFRIL, Lo, HL dIFL,
dIFH dIF

(blocking for Alarms) - BLOQUEID INICIAL DE |

ALARME: Fungdo de bloqueio inicial para alarmes
1ad

YES habilita blogueio inicial

| NOinibe blogusio inicial

{Hysterasis of Alarms) HISTERESE DO
ALARME: Define a diferenga entre o valor de PY
em que o alarme & acionado & o valor em que ele
& desligado.

| Um valor de histerese para cada alame,

{Alam 1 time 1) - TEMPO 1 DO ALARME 1. '
Define o tempo, em sequndos, que a saida de
alarme ficara ligada a0 ser aivade o alame 1.

| Programe zero para desabilitar esta fungdo,

(Alarm 1 tme 2) - TEMPO 2 DO ALARME 1; '
Define o tempo, em segundos, que o alarme 1
ficara desligado apds ter sido ligado. Programe

| zera para desabilitar esta fungao,

{Alam 2 time 1) - TEMPO 1 DO ALARME 2 '
Cefine o tempo, em segundos, que a saida de
alarme ficara ligada ao ser ativado o alarme 2,

| Programe zero para desabilitar esta fungdo,

(Alam 2 tme 2) - TEMPO 2 DO ALARME 2
Define o tempo, em sagundos, que o alarme 2
ficara desligado apds fer sido ligada. Programe
zero para desabilitar esta fungdo. A Tabela 4
ilustra as fungles avangadas que podem ser

| obtidas com a temporizagao.

6.5 CICLO DE CONFIGURAGAQ DE ENTRADA

EYPE

dPPa

un IE

{tYPE) - TIPO DE ENTRADA: Selegio do tipo de
sinal ligade & entrada da vardvel de processo.
Consultar a Tabeda 1.

Este dewe ser o primeiro paramefro a ser

configurado.

{decimal Point Position) - POSICAD DO PONTO
DECIMAL: Somente para as entradas 16, 17, 18 ¢
19, Determina a posigio para apresentagdo do
ponio decimal em todos parametros relativos a PY
e 3P.

{unit) - UNIDADE DE TEMPERATURA: Seleciona

se a indicagdo em graus Celsius (" *C ") ou
Farenheit (* °F *). Nao valida para as enfradas 16,

17, 18e19.



afF5

SPHL

rSHL

bAud

Addr

(oFFsel) - OFFSET PARA A PV Parametro que

permite acrescentar um valor a PV para gerar um
deslocamenio de indicagdo. Mormalmente definido

em zero. Ajustavel enfre —400 a +400.

(setPoint Low Limit) - LIMITE INFERICR DE
SETPOINT:

Para entradas Lineares, seleciona o valor minimo
de indicagao e guste para os pardmetros relativos
aPyvesP.

Para Termopares e PH00; Seleciona o walor
minimo para o ajuste de SP.

Define também o valor limite inferior para a

retransmissao de PV e 5P,

(setPoint High Limit) - LIMITE SUPERIOR DE
SETPOINT:

Fara entradas Lingares, seleciona o valor maximo
de indicagao e guste para os pardmetros relativos
aPyVesp

Termopares & Pt100: Seleciona o valor maximo
para SP.

Define tambem o wvalor limite superior para a

retransmissao de PV e 5P,

{remote Setpoint Low Umit) - LIMITE INFERIOR
DE SETPOINT REMOTO: Determina o walor

minimo de indicagdo para sefpoint remoto.

{remote Setpoint High Limit) - LIMITE SUPERIOR
DE SETPOINT REMOTO: Determina o valor

maximo de indicagan para selpoint remota.

BAUD RATE DE COMUMICAGAD: Disponivel
com RS485,

0=1200bps; 1=2400bps; 2=4800bps; 3=9600bps;

4=19200bps

(Address) - ENDERECO DE COMUNICAGAD:
Com RS485 & o nomero que identifica o

controlador para comunicagao, entre 1 & 247,

6.6 CICLO DE IlOs (ENTRADAS E SAIDAS)

1o |

1o ¢

o 3

1o Y

1o S

1o &

linputieutout 1) - FUNGAD DO 110 1: Selecdo da
fungo utiizada no canal 110 1. As opgles de D a

5 580 disponiveis, conforme a Tabela 2.

{inputieutput 2) - FUNCAD DO 110 2 Selecdo da
fungéo utiizada no canal 110 2. As opgles de D a

5 530 disponiveis, conforme a Tabela 2.

(inputioutput 3) - FUNGAC DO 1/0 3: Selegdo da
fungao utiizada no cangl 110 3. As opgles de D a
5 s2o disponivels, conforme a Tabela 2.

{inputioutput 4) - FUNCﬁD DO 11D 4 Sslecan da

fungio utilizada no canal 110 4. As opgbes de D a

5580 disponiveis, conforme a Tabela 2.

linputieutput 5) - FUNGAD DO 110 5 Selecdo da
fungéio uflizada no canal IO 5 conforme as
opgies mostradas na Tabela 2.

As opobes de 0 a 16 estdo disponiveis. Usado
nomamente para controle ou  refransmissao

analdgica.

{inputieutput 6) - FUNCAD DO 110 §: Selecdo da
fungéio uflizada no canal IO 6 conforme as
opgies mostradas na Tabela 2

Sao validas as opgles 0,6, 7,8, 9e 10,
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FFunc Fungéo da Tecla F - Permite definir a fungao para
atecla F. As fungdes disponiveis s3o;
0- Teclando utilizada;
71- Comanda saidas de controle & alarme
(fungano do pardmetro RUN);
B - Seleciona SP remoto;
9- Congela execugio de programa
10- Seleciona programa 1;
Esta fungdes sdo descritas com detalhes no item
4.2

AuEn Habilita tecla " - Permite a0 usudrio habilitar au
nio o uso da tecla ) permitindo 8o usuario a
troca rapida do modo de controle automatico para
manual,

YES  Habilita o uso datecla

no MNao habilita o uso da tecla ="

6.7 CICLO DE CALIBRAGAQ

Tedos os tipos de entrada e saida séo calibrados na fabrica,
sendo a recalibragdo um procedimento ndo recomendado. Caso
necessaria, deve ser realizada por um  profissional
especializado. Se este ciclo for acessado acidentalmente, nao
pressionar as teclas & ou ¥ passe por todas as telas até
retornar ao ciclo de operagéo.

InLT (imput Low caibration) - CALIBRAGAQ DE
OFFSET D& ENTRADA: Permite calibrar o offsat
da PV, Para provocar variagdo de uma unidade
podem ser necessarios varios toques em |4 ou
v

InHL | (input High calibration) - CALIBRAGAQ DE
GAMNHD DA ENTRADA: Permite calibrar o ganho
da PV.

oull {eutput Low calibration) - CALIBRACAD OFFSET
DA SAIDA: Valor para calibragdo de offsat da
saida de controle em comente,

ouHC  {output High calibration) - CALIBRACAD GANHO
DA SAIDA- Valor para calibraglo de ganho da
saida de controfe em comente.

CJ L lcold Junciion Low Calibration) - CALIBRAGAD
OFFSET D& JUNTA FRIA: Parémefro para ajuste
do offsef da temperatura da junta fria

FSLC  (remote Setpoint Low calibration) - CALIBRAGAD
DO OFFSET DO SETPOINT REMOTO: Valor para
calibracio de offset da entrada de sefpoint remato
em comente. Para provocar varagdo de uma
unidade podem ser necessanios varios toques em
A QU W

rSHC  lremote setpoint High calibration) - CALIBRAGAD
D0 GANHO DO SETPOINT REMOTO: Valor para
calibragdo de ganho da entrada de sefpoint rematn
&M COrmente.

L]



7 PROGRAMA DE RAMPAS E PATAMARES

Caracleristica que permite 2 elaboragdo de um  perfil de
comportamenta para o processo. Cada programa & composta por um
conjunto de até T segmentos, chamado PROGRAMA DE RAMPAS
E PATAMARES, definido por valores de SP & intervalos de tempo.
IUma vez definido o programa e colocado em execugao, o controlador
passa a gerar automaticamente o SP de acordo com o programa.

Ao fim da execugio do programa o controlador deshiga a saida de
controle ('run’= no).

Podem ser criados até 7 diferentes programas de rampas e
patamares. & figura abaixo mostra um modelo de programa;

5P & .
gpa,  5PY sps gpe

\5F7

i | Te lTa e [ Te |17
- tampa

Figura 10 - Exemplo de programa de rampas e patamanss

Fara a execugdo de um programa com menor nomera de
segmentos, basta programar O (zero) para os valores de tempo
dos segmento que sucedem o (lbmo segmento a ser executado,

i
sp
EP1,  oE
]
SFil 1
Tl T2 | Ta | Tama
e 1T

Figura 11 - Exemplo de programa com poucos segmentos

A fungdo tolerdncia de programa “Plol” define o desvio maximo
entre PV e SP durante a execucdo do programa. Se este desvio é
excedido o programa & interrompido até que o desvio retormne A
tolerdncia programada (desconsidera o tempa). Se programado zero
o programa exacuta continuamente mesma que PV ndo acompanhe
5P (considera apenas o tempa).

7.1 LINK DE PROGRAMAS

E possivel a criaglo de um programa mais complexo, com até 20
segmentos, unindo os quatro programas, Assim, ao térming da
execucdo de um programa o controlador inicia imediatamente a
execugao de outro.

Ma elaboragdo de um programa defini-se na tela * LP " s& haverd ou
naa ligagio a oufro programa.

Para fazer o controlador executar continuamente um determinada
programa ou programas, basta “finkar” um programa a ele proprio ou
o Ulima programa ao primeira.

SF A Programa | - Programa 2 -
"
EP5 F BPD
P4 Fh.F‘R
5P3, -
&P sP2
> TP i 0 .
oPa
S0 ®
TH -T2 LT T4~ Th - T1- + -Te— + T3 — Ta —

Figura 12 - Exemple de programa 1 & 2 "linkados” {interigades)

7.2 ALARME DE EVENTO

A fungdo Marme de Evento permite programar o acionamento dos
alarmes em segmentos especificos de um pragrama.

Para que esta fungio opere, 05 alarmes a serem acionados devem
ter sua fungao selecionada para * 5 * e 340 programados nas telas
PE I"a"PEY de acordo com a Tabela 6. O nimero programado nas
telas de evento define os alarmes a serem acionados:
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Cadigo :Alarmﬂ Alarme 2 Alarme 3 Alarme 4

i

1 X

9 X

3 X X

i ' %

5 X ¥

3 X X

7 x| X X

8 X
9 X X
10 X X
1 X X X
12| x X
13 x| X X
14 X X X
15 X X % %

Tabela & - Valores do evenlo para rampas & palamares

Para configurar & executar um programa de rampas e patamares:

« Programar os valores de tolerdncia, SP's de programa, tempo
EvEnto.

« Se algum alarme for ufilizado com a fungdo de evento, programar
sua fungao para Alarme de Evento.

« Colocar o modo de controle em automatico.

« Habilitar a execugio de programa na fela “r 57

« Iniciar o contrale na tela * Fun”.

Antes de iniciar o programa o controlador aguarda PV alcangar o

sefpoint inicia ("SPD). Ao retornar de uma falta de energia o

controlador retoma a execugao do programa a partir do inicio do

segmenta que fol interrompida.

8 AUTO-SINTONIA DOS PARAMETROS PID

Durante a sintonia automatica o processo € controlado em OMN/OFF

no SP programado. Dependendo das caracteristicas do processo,

grandes oscilagdes podem ocomer acima @ abaixo de SP. & auto-

sintania pode levar muitos minwtos para ser concluida em alguns

OrOCESS0S.

O procediments recomendado para execusio & o sequinte:

« Inibir o controle do processo na tela” run’

- Programar operagao em modo automatico na telaAuka”

« Programar valor diferente de zero para a banda proporcional

- Desabilitar a fungao de Soft-start

- Desligar a fung3o de rampas e patamares e programar SP para
um vator diferente do valor atual da PY e proximo a0 valor em que
operard o processo apds sintonizado.

« Habilitar a sinfonia automatica na tela “Abun’.

« Habilitar o confrole na fela * ron”.

O sinalizador “TUNE" permanecera ligado durante o processo de

sintonia automatica,

Para a saida de confrale a relé ou pulsos de corrente, a sinfonia

automatica calcula o maior valor possivel para o periods PV, Este

valor pode ser reduzido se ocomer pequena instabilidade. Fara relé

e estada solido se recomenda a redugdo para 1 sequnda.

Se a sintonia automafica ndo resultar em controle satisfatiro, a

Tabela 7 apresenta orientagao em como cormgir o comportamenta do

Processo.



PARAMETRO PROBLEMA VERIFICADD SOLUGAD

Banda Resposta lenta Dimanuir
Proporcional
Grande oscilagéo Aumentar
Taxa de Resposta lenta Aumentar
Integragan
Grande oscilagio Diminuir
Tempo Denvativo Resposta lenta ou Diminuir
instabilidade
Grande oscilagia Aumentar

Tabela 7 - Orientagdo para ajuste manual dos pardmedros FID

9 CALIBRAGAO

9.1 CALIBRAGAOQ DA ENTRADA

Todos os tipos de entrada do controlador ja saem calibrados da

fabrica, sendo a recalibragdo um procedimento desaconselhado para

operadores sem expeniéncia. Caso saja necessana a racalibragio de

alguma escala, proceder como descrito a seguir;

a) Configurar o tipo da entrada a ser calibrada

b) Programar os limites inferior @ superor de indicaglo para os
extremos do tipo da entrada

c) Aplicar & entrada um sinal comespondente a uma indicagao
conhecida & pouco acima do limite inferior de indicagao.

d) Acessar o parametro * fnlc”. Com as teclas & e || fazer com
que o visor de pardmetros indique o valor esperada

e) Aplicar & entrada um sinal comespondents a uma indicagdo
conhecida e pouco abaixo do limite superior de indicag o,

f) Acessaroparametro © lnHe". Com as teclas & e W fazer com
que o visor de pardmetros indique o valor esperado

g) Repetir ¢ af até ndo ser necessano novo ajuste.

Motz Quando efetuadas aferigbes no confrolador, observar se a
comente de excitagdo de PHOD exigida pelo calibrador ufilizado &
compativel com a corrente de excitagdo de PU100 uwsada nests
instrumente: 170pA.

9.2 CALIBRAGAD DA SAIDA ANALOGICA

1. Configurar V0 5 para vator 11 (0-20maA) ou 12 (4-20ma).

2. Montar um miliamperimetro na saida de confrole analdgica,
3. Inibir auto-fure & soft-start.
4

. Programar o limite inferior de MV na tela “outL” com 0.0% e o
limite: superior de MY na tela ‘owHl” com 100.0%

Programar “ne °, modo manual na tela ‘Auke’.
Habilitar controle na tla ron”.
Programar MV em 0.0% no ciclo de operagao.

Selecionar a tela "ewle”. Atuar nas teclas & e ¥, de forma a
obter no miliamperimetro a leitura OmA (ou dmA para tipo 12),
aproximanda par cima deste valor,

9. Programar MV em 100.0% no ciclo de operagio.

10. Selecionar a tela ‘ouHe”. Atuar nas feclas & e (¥, até obler
lgitura 20ma, apro:amanda por baixo deste valor,

11.Repetir 7. 2 10. &t ndo ser necessaro novo ajuste.

i e
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10 COMUNICAGAO SERIAL

O controlador pode ser fornecido opcionalmente com interface de
comunicagio senal assincrona RS-485, tipo mestre-escravo, para
comunicagac com um computador supervisor (mestre), O controlador
alua Sempre Como escravs.

A comunicagdo & sempre iniciada pelo mestre, que transmite um
comando para 0 enderego do escravo com o qual deseja se
comunicar. O escravo enderegado assume o comando & envia a
resposta comespandente ao mestre,

O confrolador aceita tambem comandos tipe broadcast,

10.1 CARACTERISTICAS

Sinais compativeis com padriio RS-485. Ligagao a 2 fios entre 1
mestre & alé 31 (podendo enderecar até 247) instrumentos em
topologia baramento. Maxima distancia de ligagio: 1000 metros.
Tempo de desconexdo do controlador; Mawimo 2ms apds oltimo
byta,
Os sinais de comunicacdo sdo isolados elefricamente do resto do
aparelho, com velocidade seleciondvel entre 1200, 2400, 4800, 9600
ou 19200 bps.
Mumero de bits de dados: &, sem pandade
Mimero de stop bits: 1
Tempao de inicio de transmissdo de resposta; maximo 100ms apos
receber o comando
Protocolo utilizado: MODEUS (RTU), disponivel na maioria dos
softwares de supervisao enconfrados no mercada.
s sinais R3-485 530

o: Linha bidirecional de dados.

[} Linha bidiracional de dados invertida

GMD:  Ligag opcional gue melhora o desempenho da
comunicagao.

10.2 CONFIGURACAO DOS PARAMETROS DA COMUNICAGAO
SERIAL

Dois parameiros devem ser configurados para utilizagao da serial

bAud: Velocidade de comunicagao. Todos o5 equipamentos com &
mesma velocidade,

Rddr: Endereco de comunicago do controlador. Cada controlador
deve ter um enderego exclusiva,

11 PROBLEMAS COM O CONTROLADOR

Erros de ligagio @ programacao inadequada representam a maiona
dos problemas apresentados na utibzagdo do contolador. Lima
revisao final pode evitar perdas de tempo & prejuizos.

O controlador apresenta algumas mensagens que tem o objetive de
auxiliar o usdnio na identificagdo de problemas.

Mensagem Descrigdo do Problema
me-- Enfrada abarta. Sem sensor ou sinal.
Err i Problemas de conexdo no cabo do PHOO

Outras mensagens de emo mostradas pelo controlador podem
representar emos nas conexdes de entrada ou fipo de enfrada
selecionado ndo compativel com o sensor ou sinal aplicado na
entrada. Se 0s erros persistirem, mesmo apds revisdo, comunicar ao
fabricante. Informar também o nomero de séne do aparelho, que
pode ser conseguido pressionando-se a lecla 4 por mais de 3
sequndos.

0 controlador também  apresenta um alame visual (o display pisca)
quando o valor de PV estiver fora da faixa estabelecida por SPHLe
SPLL,



